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La preésente invention a pour objet un dispositif de
collecte de champignons de couche, notamment du
type cultivés en containers.

La culture des champignons de couche pose de gros
problémes quant & la récolte. En effet, les cham-
pignons sont cultivés généralement dans des en—
droits & fort degré hygrométrigue et & 1'abri de la
lumiere. Plus particuliérement 1’ augmentation des
rendements a nécessité la mise au point de cultures
en containers de facon & augmenter les surfaces
cultivees. Les champignons de couche sont donc
développés & partir de substrats implanteés dans des
containers de faible hauteur, généralement rectan-
gulaires, avec deux bordures longitudinales et
supportés par des poteaux.

Dans certains cas, ces containers sur poteaux sont
déplacables sur des rails de fagon & augmenter
encore la surface de culture par creation d'un
passage en fonction des besocins entre les contai-
ners. Ils peuvent aussi €tre superposes.

Le substrat et le niveau de culture sont parfaite-
ment &tablis avant la premiere levée et en fonction
des conditions ambiantes, les champignons se deve-
loppent et il est ensuite nécessaire de procéder a
la récolte.

Cette opération est rendue délicate par le fait
gu‘elle se déroule dans une atmosphére a forte
hygrométrie, sous faible lumieére, gu’'elle doit Etre
effectuee manuellement par arrachage de chacun des
champignons, et gque la position de travail est
inconfortable car il faut ramasser les champignons
sur toute la surface du container. Cette opération

est donc longue, et par 1a méme coGteuse.
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Les champignons de couche sont généralement récol-
tés pour €tre vendus en partie frais, mais en tres
grosse majorité pour @tre traités en usine dans un
but de mise en conserve.

I1 se trouve gque 1le traitement en usine provoque
des pertes en poids des champignons, rendues iné-—
vitables par les differentes étapes de traitement.
De facon simplifié¢e, on peut considérer gue pour la
mise en conserve il existe des opérations de lava-
ge, de parage, ¢ est—a-dire de découpe des pieds,
suivie d’un pre—traitement et d'un traitement
thermique avant mise en boTte, sans compter les
etapes de tri obligatoires apres chacune des opéra-—
tions.

11 se trouve gue les étapes de pré—traitement et de
traitement thermigues ainsi que la mise en conserve
sont tres élaborées et ne permettent pas d’'envisa-
ger des gains de temps importants sur les chafines
de fabrication actuelles.

Par contre, les opérations de lavage et de parage
sont d'une part longues et d'autre part provoquent
beaucoup de déchets car les champignons sont trem-—
pés dans de 1°'eau, puis sont ensuite triés et
transportés sur plusieurs centaines de metres avant
d’'avoir 1les pieds coupés et de passer dans une
calibreuse éventuellement.

On comprend donc que ces champignons sont d une
part abTtmés par les difféerents transports et que
les qualités organoleptigues du champignon de
départ se trouvent altéreées par 1les diffeérents
séjours dans 1 'eau et par les différentes durées de
transport mécaniques.

En effet, 1le fait de laver les champignons altere

gégalement les proprietés organocleptiques des cham-—
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pignons car le lavage s’ effectue dans un bac commun
dans lequel sont mélangeées la terre et les pierres
inévitables 1lors de 1la récolte, si bien gue le
champignon qui, par essence méme est un produit
pur, se trouve donc souillé par le milieu dans
lequel il trempe.

Les entreprises de traitement des champignons en
vue d'une mise en conserve sont trés intéressees
par un champignon pare et qui de plus ne nécessite
aucun lavage ou dépoussieérrage, ni retrait de la
terre ni deépierrage.

Des machines portatives motorisées ont été mises au
point en vue de couper les champignons directement
sur les lieux de pousse, mais d'une part, ces
systemes étant manuels, le positionnement de 1’ ou-—
til de coupe par rapport au champignon est laisse a
1’appréciation du manipulateur, et d'autre part
aucun systeéme de reécuperation n‘étant prevu, ces
systémes ne permettent pas de s’affranchir de
1'etape de lavage, si bien gqu’'ils ne résolvent que
tres partiellement 1les problémes posés, en font
surgir d‘autres, aussi leur utilisation ne s’'est-
elle pas répandue.

I1 est également nécessaire de tenir compte d’'un
paramétre, & savoir que le milieu de culture est
parfaitement surfacé avant la premiére pousse, mais
dés que la premieére volée a eté récoltee, 1la deu-
xiéme volée ne se situe plus exactement au m€me
niveau si bien qu’' il est nécessaire de réaliser un
dispositif gui puisse suivre le profil du milieu de
culture gquelles que soient ses variations d’une
volée a 1'autre.

Le but de la présente invention est de proposer un

dispositif de collecte de champignons qui pallie
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les inconvénients des dispositifs antérieurs, gui
permet de supprimer les opérations de lavage et de
parage en usine, gui est rapide, economigue, gui
améliore les conditions de +travail des utilisa-
teurs, qui est adaptable guel gue soit le profil du
milieu de culture, gqui assure la double fonction de
coupe et de récupeération, et qui reste utilisable y
compris en cas de containers superposéeés.

A cet effet, le dispositif de collecte de champi-
gnons de couche, notamment du type cultivés en
containers superposables avec bordures selon 1'in-
vention se caractérise en ce qu’'il comprend un bati
en appul et déplacgable par rapport au container
généralement rectangulaire, suivant son axe lon-—
gitudinal, un chariot de coupe monté mobile sur le
bati transversalement par rapport au container et
des moyens de récupération et de collecte desdits
champignons.

Selon un mode de rveéalisation particulier, le bati
comprend une poutre transversale en appui sur les
bordures du container et des poignées de saisie
solidaires de cette poutre.

Notamment, le chariot de coupe est guidé par cette
poutre et muni de moyens de deplacement autonomes
et piloteés.

e chariot de coupe comprend un organe de coupe
motorisé, monté mobile par rapport audit chariot et
muni d’'un sabot de guidage par rapport a la surface
de la couche.

Ce chariot de coupe comprend notamment des moyens
de maintien en position des champignons en amont
pendant la coupe.

Selon un mode de réalisation particulier, ce moyen

de maintien comprend un rouleau en mousse monte
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mobile en rotation et en transliation verticale par
rapport au chariot de facon & tenir compte des
variations de hauteur des champignons.

Guant aux moyens de recupeération du dispositif de
collecte selon 1’invention, ils comprennent un
tapis sensiblement de la largeur de la coupe, des
movyens de deéroulement du tapis immediatement en
aval du chariot de coupe, et des moyens de récupe-
ration de ce tapis.

Ces moyens de deéroulement comprennent un premier
rouleau d‘enroulement et de deéroulement du tapis
solidaire du b&ti, un deuxiéme rouleau solidaire du
chariot de coupe, un troisieme rouleau de guidage
solidaire du b3ti et 1les moyens de récupération
comprennent un rouleau de récupération, le premier
rouleau et le rouleau de reécupération ayant des
moyens d'enroulement.

Le tapis a une longueur permettant un déroulement
sur toute la largeur du container et les moyens de
collecte comprennent un support solidaire du b3ati
destiné & recevoir un panier de collecte, dispose
immédiatement en aval des moyens de recupération.
La preésente invention est deécrite ci-apres en
regard d‘'un mode de realisation particulier et en
regard des dessins annexes sur lesguels :

— la Tfigure 1 représente une vue en #lévation
iatérale schématique du dispositif de collecte
selon 1 'invention et

— la figure 2 represente une vue en élévation
arriére du dispositif de collecte selon 1 'inven-—
tion.

Sur la figure 1 on a représenté le dispositif de
collecte selon 1 'invention qui comprend un bati

déplagable 10 au-dessus d’'un container 12, un
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chariot de coupe 14, des movyens de récupération 16
et des moyens de collecte 18.

Le container 12 comprend une surface de support 20,
en appul sur des poteaux 22, eux—mfmes solidariseés
par rapport au sol 24. Ce container est du type
rectangulaire et comprend des bordures longitudina-
les 26, realisées géneralement & partir de profilés
en C.

Sur la surface de support 20 est disposé le subs-—
trat 28, ou milieu de culture sur lequel poussent
des champignons de couche 30.

Le bati 10 comprend une poutre 32, horizontale
sensiblement parallele a la surface de support 20,
munie & 1'une de ses extrémités d'un jambage 34, a
son autre extremité d'un arceau 36 et d'un chariot
de coupe 38.

Le jambage 34 est légerement déportée sur 1’ exté-
rieur du container de fagon gque le chariot de coupe
38 puisse se déplacer jusqu’au bord du container.
L'extrémiteé inférieure du jambage 34 supporte des
galets de quidage 40, en appui sur 1'une des bor-
dures 26 du container ainsi gu'une butée 42 de
guidage exteérieur prenant appui sur la face latéra-
le de la bordure.

La poutre 32 du bati 10 comporte un rail de guida-
ge dans lequel circule le chariot de coupe 18 ainsi
que cela sera expliqué ultérieurement. Cette poutre
de guidage est munie d 'un poignée 44 de manutention
et comprend également une partie des moyens de
deéeplacement 46 du chariot de coupe 38.

Ce chariot 38 comprend une embase 48 munie de
galets 50 destinés & coopérer par roulage avec l1la
poutre 32, ainsi gu'un moteur 52 muni d'un arbre

d'enroulement d'une courroie 54 qgqui permet un



10

15

20

25

2678803

7

deplacement dans les deux sens indigqués par la
fleche 56.

D’autre part, un bras 58 est suspendu & 1 'embase 48
du charioct de coupe 38, ce bras étant articule
autour d'un axe 60 solidaire de 1 embase, de fagon
a permettre un déplacement curviligne suivant la
double fleche 62, 64.

Ces moyens de coupe comprennent une lame 66, un
sabot de guidage 68 et des moyens moteurs 70 d’ en-
trainement de la lame 66. Suivant le mode de réali-
sation représente, il s'agit d'une lame rectiligne,
mise en vibration par un excentrigue de fagon
connue.

Par ailleurs, le dispositif selon 1'invention
comprend également des movens 72 de maintien des
champignons en position durant la coupe, ces moyens
comprenant dans 1le mode de réalisation représenté
un  rouleauw en mousse 74, déplacable en rotation
autour d'un axe 76, monteé dans un trou oblong
ménageé dans le bras support 58 de facgon & autoriser
un déplacement en hauteur.

De plus, ce rouleau est entrainé de facon synchrone
en fonction de son diametre par une liaison 78 avec
des moyens moteurs, en 1 occurrence, le moteur
d'entranement en déplacement du chariot de coupe
38.

Les moyens de récupération 16 des champignons,
comprennent un ensemble de guatre rouleaux 80, 82,
84 et B6 ainsi gu’un tapis 88.

Les rouleaux 80, 82 et 86 sont montés a rotation
par rapport au b&ti 10 et plus particuliérement a
l1"arceau 36. Le rouleau 84 est, lui, monté & rota-—
tion par rapport au sabot 68 des moyens de coupe

38 des champignons.
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Le rouleau 80 est appelé rouleau enrouleur—-dérou-—
leur, le rouleau 82 est le rouleau récupeérateur, le
rouleau 86 est un rouleau de guidage, tandis que le
rouleau 84 est un rouleau d'entrainement.

tes diametres des rouleaux 80 et 82 sont sensible-
ment identigques et d’'un diametre permettant un
enroulement aise de deux & trois metres de tapis,
sachant que ces mémes rouleaux sont munis, ainsi
que cela est mieux représenté a la figure 2, de
manivelles 90 et 92 respectivement, permettant de
mettre manuellement en rotation 1les rouleaux de
fagon & les manoeuvrer dans un sens ou dans 1'autre
ainsi que cela sera deécrit lors du fonctionnement.
Dans 1la position de départ, telle gque repreésentée
sur les figures 1 et 2, 1l1le tapis est enroule en
totalité sur le rouleau 80 enrouleur-dérouleur,
puis il passe autour du rouleau d'entraTnement 84,
puis au—dessus du rouleau de guidage 86 pour venir
s 'enrouler autour du rouleau 82.

Ce rouleau de récuperation 82 possede éegalement des
moyens de blocage en rotation dudit rouleau, notam-—
ment du type & cliguet anti-retour, et bien connu
de 1 homme de 1'art.

Les movens de collecte 18 comprennent un support
94, en arriére des moyens de reécupeération et dis-
posé sensiblement au droit du rouleau de guidage
86, en aval du rouleau d’'entraTnement 84, ces
moyens support etant destinés & recevoir un panier
94, du type de ceux utilisés pour la collecte de
champignons de fagon connue et de dimensions et
formes standard de fagon A& rester adaptables aux
machines existantes destinées & effectuer le trai-

tement ultérieur des champignons ainsi collectés.
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Le fonctionnement du preésent dispositif est décrit
ci—-apres.

L'utilisateur saisit grS8ce aux poigneées 44 1 en-—
semble du b3ti 10, de fagon & le disposer sur les
bordures longitudinales 26 en €, le galet 40 et le
guidage 42 coopérant avec 1'une des bordures tandis
que l'arceau 36 coopére, egalement par des galets,
avec la bordure opposdée.

Le bEti 10 est donc disposée transversalement par
rapport a 1’axe longitudinal du container, le
chariot de coupe 48 est en appui sur 1la poutre par
ses galets 50 et en position reculée, c’'est—a-dire
& proximité de 1 'arceaun. Le sabot 68 repose alors
par gravite en appui sur la surface du milieu de
culture 28, tandis que 1le rouleau de mousse 74
repose egalement par gravité sur la téte des cham-
pignons qui ont pousseé a proximité de la bordure du
container.

Un panier 96 est disposé sur le support 94 des
moyens de collecte 18.

Par ailleurs, le tapis est enroule en totalité sur
le rouleau dérouleur—-enrouleur 80, et le rouleau de
récupération 82 est en position blogueée.

Une fois ces opérations effectuées, 1'utilisateur
met en marche le moteur 70 qui entraine le réduc-—
teur 64, qui lui-méme met en vibration la lame de
coupe 66. Un tel moteur-reducteur 64, 70 peut ftre
avantageusement un moteur électrique alimente en
basse tension du type 12 ou 24 V par une batterie,
les différents raccordements n’étant pas dessines
sur la figure dans un but de simplification.

Le moteur 52 peut également @tre mis en route de
facon & provoguer un déplacement du chariot de

guidage 48 de 1 arceau vers le jambage 34 oppose.
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Durant ce déplacement, le rouleau de mousse est
également entrainé en rotation de fagon & rouler
sur la tfte des champignons afin de les maintenir
en position verticale durant 1a coupe sans gu’'ils
spient deétériorés.

Durant 1'avance gdu chariot 48, le sabot 68, en
appui sur la surface du milieu de culture 28 eépouse
le profil de celui-ci et 1le bras 58 s'oriente
autour de 1°axe 460 dans le sens de la double fleche
62, de facgon que la lame scit & une hauteur sen-
siblement constante du milieu de culture, ce qui
permet une coupe régulieére des pieds des champi-
gnons.

Durant le déplacement du chariot, y compris du
sabot 68, le rouleau d’'entrainement 84 tire sur le
tapis 88 qui, étant blogqué A& 1'une de ses extremi-
tés sur le rouleaun 82, provogque la rotation du
rouleau enrouleur-dérouleur 80, qui libére ainsi le
tapis. Ce tapis se retrouve donc déposé immédiate-
ment en arriére du sabot & m@me la surface du
milieu de culture 28. Les champignons 30 ainsi
coupés se retrouvent sur ce tapis en aval des
moyens de coupe sans @tre mélangés & la terre ni
aux cailloux.

Le chariot se déplace donc transversalement par
rapport & 1'axe longitudinal du container jusqu’a
ce que le chariot vienne en butée contre le jambage
34, la lame 646 étant alors au droit de 1a bordure
opposée de la bordure de deépart, 1'ensemble des
champignons ayant été coupé, ceci sur une largeur
correspondant & la largeur de coupe de 1°'outil et
donc a la largeur du tapis.

Les moteurs 52 et 70 sont arrétés et 1'utilisateur
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déblogue le rouleau 82 en blogquant le rouleau B0 si
celui-ci n'est pas deja arriveé en butee.

68 1 aide de la manivelle 92, il met en rotation le
rouleau de récupération 82 gui enroule le tapis
88. Le tapis tourne autour du rouleau de guidage 86
et les champignons disposés sur le tapis se dépo-—
sent dans le panier puisqu’ils sont transportés par
le tapis 88. L’'entraTInement par la manivelle 92 du
rouleau 82 provogue 1 'enroulement du tapis autour
de ce rouleau récupérateur 82, mais ce tapis étant
toujours dispose autour du rouleau d’'entrainement
84, cette opération provogque également le retour du
chariot de coupe en position initiale.

Lorsque le chariot est revenu en position de départ
et que 1 'ensemble des champignons a é&té deposé dans
le panier 96, 1'utilisateur déblogue le rouleau de
déroulement et d'enroulement 80, tout en laissant
débloqué le rouleau de récupération 82 et grace a
la manivelle 90 il enroule & nouveau le tapis sur
ce méme rouleau enrouleur—-derouleur 90 de facon a
ré~initialiser 1le dispositif. Celui-ci est alors
prét pour une nouvelle opération de coupe.
L‘utilisateur peut déplacer par simple glissement
et rotation des galets sur les différentes bordures
tout 1'ensemble du dispositif d’'un pas, celui-ci
correspondant & 1la largeur de coupe.

11 est entendu gue ce mode de realisation particu-
lier est du type & enroulement manuel du tapis,
mais il est possible d’'intégrer une motorisation &
de tels rouleaux de fagon gue 1'opération soit
parfaitement automatigue.

Le dispositif ainsi décrit 1'a été de facon simpli-
fige afin de ne pas rendre complexe la description,

mais de nombreuses variantes peuvent €tre adaptees
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Notamment les moyens de coupe peuvent comprendre
des dispositifs de coupe a disqgue, a fil, a lame
denteée simple ou double sans gque cela modifie le
présent dispositif.

De fagon & améliorer encore les conditions de
travail, 1les enroulements et déroulements manuels
peuvent ftre motorisés, toujours en basse tension,
de facon a ameliorer également la sécurité du
travail en atmosphére humide.

De m€me des guidages latéraux peuvent compléter le
guidage du tapis de fagon a former une trémie et a
permettre un meilleur remplissage du panier de
collecte.

De méme les moyens de déplacement 446 symbolisés de
fagon schématique par deux poulies et une courroie
peuvent €tre remplacés avantageusement par une vis
sans fin avec un chariot &4 billes, ou par un sys—
téme enrouleur-—-dérouleur.

De méme, la motorisation de la lame pourrait @tre
effectuée par un simple vibreur et non plus par un
moteur électrique avec ca@bles.

Afin de suivre plus précisément le profil de la
surface du milieu de culture, le bras 58 peut @tre
muni d’'articulations supplémentaires ou bien, ftre
realise & partir d'un parallélogramme déformable
avec un sabot sur rotule.

Enfin, le bL3ti 10 n'est donné dans sa forme repré-
sentee qu'a titre indicatif, mais les possibilités
de realisation de batis tubulaires sont nombreuses
et peuvent €tre adaptées aisément par 1" homme de
l1'art.

Il est également précisé gque ce dispositif preésente
1"avantage de pouvoir @8tre utilisé lorsgue les

containers sont superposes car il est de faible
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hauteur et il peut €tre glissé entre deux plans de
containers superposeés et effectuer le m8me travail
de coupe, récupération et collecte. Or ces t3ches
sont rendues encore plus délicates lorsqu’il s’agit

d‘une récolte manuelle.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de collecte de champignons de
couche, notamment du type cultivés en containers
superposables avec bordures, caractériseé en ce
gu'il comprend un b3ti (10), en appui et déplacable
par rapport au container suivant son axe longitudi-
nal, un chariot de coupe (38) monté mobile sur
ledit b3ti, transversalement par rapport au con-
tainer, des moyens de reécupération (16) et de
collecte (18) desdits champignons.

2. Dispositif selon la revendication 1,
caractériseé en ce que le ba3ti (10) comprend une
poutre (32) transversale en appui sur les bordures
{26} du container (12), et des poignees (44} de
saisie, solidaires de cette poutre.

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2,
caracteérise en ce gue le chariot de coupe (38) est
guidé par la poutre (32) et muni de moyens de
deéeplacement autonomes pilotés.

4. Dispositif selon 1°'une quelconque des
revendications preécédentes, caractérisé en ce que
le chariot de coupe (38) comprend un organe de
coupe (66) motorisé et monté mobile par rapport
audit chariot, muni d’'un sabot de guidage (68) par
rapport a la surface du milieu de culture (28).

S.. Dispositif selon 1'une quelcongue des
revendications preécédentes, caractérisé en ce gue
le chariot de coupe (38) comprend des moyens (72)
de maintien en position des champignons en amont et
pendant 1 'opération de coupe.

6. Dispositif selon la revendication 3,
caractérisé en ce gue les moyens de maintien (72)
en position des champignons (30) comprennent un

rouleau en mousse (74) monteé mobile en rotation et
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mobile en translation verticale par rapport au
chariot de facon a tenir compte des variations de
hauteur des champignons.

7. Dispositif selon 1'une guelcongue des
revendications preécédentes, caractérisé en ce gue
les moyens de recuperation (16) comprennent un
tapis (88) sensiblement de la largeur de la coupe,
des moyens de déroulement (80, 84, 86) du tapis
immédiatement & 1°‘aval du chariot de coupe et des
moyens d‘enroulement (82) de ce tapis.

8. Dispositif selon la revendication 7,
caractérise en ce que les moyens de déroulement
(80, 84, 86) comprennent un premier rouleau (80) de
stockage du tapis solidaire du bati, un deuxiéme
rouleau (84) d'entraTnement solidaire du chariot de
coupe, un troisiéme rouleau (86) de guidage soli-
daire du bati et caractérisé en ce que les moyens
d’enroulement comprennent un rouleau (82) de récu—
pération, le premier rouleau d’'enroulement-déroule-—
ment et le rouleau de récupération ayant des moyens
autonomes de mise en rotation (920, 92).

F. Dispositif selon la revendication 7 ou 8,
caractérisée en ce que le tapis (88) a une longueur
permettant un déroulement sur toute la largeur du
container (12).

10. Dispositif selon 1°'une quelcongue des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
les moyens de collecte (18) comprennent un support
(?4) splidaire du bati destiné & recevoir un panier
de collecte (96), disposé immédiatement en aval des
moyeﬁs de récupeération et au droit du rouleau de

guidage (86}.
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