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(57)摘要

本发明公开了一种智能反射太阳能系统，包

括光伏板、反光装置、旋转电机、单片机、能源控

制器与太阳能跟踪器，所述光伏板通过温度传感

器电联接于所述单片机；所述反光装置包括底

座、反光装置立柱、第一反光镜与第二反光镜，所

述第一反光镜与第二反光镜结构相同，所述第一

反光镜分设第一反光镜反射面与第一反光镜镂

空面；所述旋转电机包括轨道、轨道板与连接杆；

所述能源控制器包括能源控制器立柱、能源控制

器底座与连接球；所述太阳跟踪器包括光感探

头；本发明可以有效实现光伏板始终保持太阳光

直射，可有效控制光伏板温度以达到其始终处于

最佳工作状态。
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1.一种智能反射太阳能系统，其特征在于，包括光伏板、反光装置、旋转电机、单片机、

能源控制器与太阳跟踪器，所述光伏板通过温度传感器电联接于所述单片机；所述反光装

置包括底座、反光装置立柱、第一反光镜与第二反光镜，所述第一反光镜与第二反光镜结构

相同，所述第一反光镜分设第一反光镜反射面与第一反光镜镂空面；所述旋转电机包括轨

道、轨道板与连接杆；所述能源控制器包括能源控制器立柱、能源控制器底座与连接球；所

述太阳跟踪器包括光感探头；所述第一反光镜与第二反光镜活动连接，所述第一反光镜的

一端通过连接球固接于能源控制器，该能源控制器活动连接于所述能源控制器立柱，该能

源控制器立柱垂直活动连接于所述能源控制器底座，该能源控制器底座活动连接于所述第

二反光镜的一端，该第二反光镜的一侧中央通过连接杆固接于所述旋转电机，所述连接杆

穿接于所述反光装置立柱顶端，所述旋转电机活动连接于所述轨道，该轨道内嵌于所述轨

道板上，该轨道板套接于所述反光装置立柱，该反光装置立柱活动连接于所述底座；所述旋

转电机通过单片机电联接于所述太阳跟踪器，所述能源控制器电联接于所述单片机。

2.根据权利要求1所述的一种智能反射太阳能系统，其特征在于，所述反光装置立柱顶

端呈球形。

3.根据权利要求1所述的一种智能反射太阳能系统，其特征在于，所述第一反光镜与第

二反光镜重叠且一体化设置。

4.根据权利要求3所述的一种智能反射太阳能系统，其特征在于，所述第一反光镜的第

一反光镜镂空面呈多边形或圆形。

5.根据权利要求1所述的一种智能反射太阳能系统，其特征在于，所述光伏板至少为一

块。

6.根据权利要求1所述的一种智能反射太阳能系统，其特征在于，所述底座呈圆形。

7.根据权利要求1所述的一种智能反射太阳能系统，其特征在于，所述光感探头均匀分

布于太阳跟踪器30°至90°的表面。

8.根据权利要求7所述的一种智能反射太阳能系统，其特征在于，所述光感探头为若干

个。
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一种智能反射太阳能系统

技术领域

[0001] 本发明涉及一种太阳能系统，尤其涉及一种智能反射太阳能系统。

背景技术

[0002] 在能源日渐短缺的今天，新能源的开发利用已迫在眉睫，太阳能光伏产业作为老

牌新能源产业，在现如今的技术中条件下对太阳能的利用率过低；现有的太阳能光伏产业

的技术大致分为两种：其一、传统的采用固定光伏板，不能有效的利用一天内的全部光照且

转换效率低；其二、通过透镜聚焦和太阳跟踪器来达到长时间聚焦的目的，这种技术存在一

个问题，即长时间的聚焦会使光伏板的温度增加，然而光伏板在最佳温度的基础上每提升1

度，其转换电能损失约为0.35％‑0.45％；

发明内容

[0003] 为解决上述问题，本发明采用下述技术方案：

[0004] 一种智能反射太阳能系统，包括光伏板、反光装置、旋转电机、单片机、能源控制器

与太阳跟踪器，所述光伏板通过温度传感器电联接于所述单片机；所述反光装置包括底座、

反光装置立柱、第一反光镜与第二反光镜，所述第一反光镜与第二反光镜结构相同，所述第

一反光镜分设第一反光镜反射面与第一反光镜镂空面；所述旋转电机包括轨道、轨道板与

连接杆；所述能源控制器包括能源控制器立柱、能源控制器底座与连接球；所述太阳跟踪器

包括光感探头；所述第一反光镜与第二反光镜活动连接，所述第一反光镜的一端通过连接

球固接于能源控制器，该能源控制器活动连接于所述能源控制器立柱，该能源控制器立柱

垂直活动连接于所述能源控制器底座，该能源控制器底座活动连接于所述第二反光镜的一

端，该第二反光镜的一侧中央通过连接杆固接于所述旋转电机，所述连接杆穿接于所述反

光装置立柱顶端，所述旋转电机活动连接于所述轨道，该轨道内嵌于所述轨道板上，该轨道

板套接于所述反光装置立柱，该反光装置立柱活动连接于所述底座；所述旋转电机通过单

片机电联接于所述太阳跟踪器，所述能源控制器电联接于所述单片机。

[0005] 进一步的，所述反光装置立柱顶端呈球形，该顶端的球形装置可在反光装置立柱

上做旋转运动，以此来通过连接杆带动第二反光镜做纵向角度调整；

[0006] 进一步的，所述第一反光镜与第二反光镜重叠且一体化设置，由于第一反光镜与

第二反光镜活动连接，在第二反光镜相对静止的情况下，第一反光镜在能源控制器的作用

下可以围绕第二反光镜做旋转运动，在第二反光镜通过连接杆或旋转电机做运动时可以带

动第一反光镜做相同运动；

[0007] 进一步的，所述第一反光镜的第一反光镜镂空面呈多边形或圆形，有利于第一反

光镜与第二反光镜相互间无缝重叠；

[0008] 进一步的，所述光伏板至少为一块，根据反光镜的大小可以设置多块光伏板；

[0009] 进一步的，所述底座呈圆形，可以是整个反光装置更为平稳的放置于底面；

[0010] 进一步的，所述光感探头均匀分布于太阳跟踪器30°至90°的表面；
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[0011] 进一步的，所述光感探头为若干个，根据太阳跟踪器的大小可以设置不同数量的

光感探头；

[0012] 本发明对比现有技术可实现以下有益效果：通过设置太阳定位器、旋转电机和反

光镜，使反光镜全天处于日光直射状态；通过温度传感器、单片机、能源控制电机和反光镜

有效控制光伏板始终处于最佳工作温度。

附图说明

[0013] 图1为本发明结构示意图；

[0014] 图2为A的俯视放大图；

[0015] 图3为本发明第一反光镜结构示意图；

[0016] 图4为本发明太阳跟踪器结构示意图；

[0017] 其中，1‑光伏板、101‑温度传感器、2‑反光装置、21‑第一反光镜、22第二反光镜、

23‑底座、24‑反光装置立柱、211‑第一反光镜反射面、212‑第一反光镜镂空面、3‑旋转电机、

301‑轨道、302‑轨道板、303‑连接杆、4‑单片机、5‑能源控制器、501能源控制器立柱、502‑能

源控制器底座、503‑连接球、6‑太阳跟踪器、601‑光感探头。

具体实施方式

[0018] 下面结合附图对本发明作作更进一步解释：

[0019] 如图1所示，本发明包括光伏板1、反光装置2、旋转电机3、单片机4、能源控制器5和

太阳跟踪器6这六大部分组成，其中光伏板1还包括温度传感器101，反光装置2包括第一反

光镜21、第二反光镜22、反光装置立柱23与底座24，旋转电机3包括轨道301、轨道板302与连

接杆303，能源控制器包括能源控制器立柱501、能源控制器底座502与连接球503，太阳跟踪

器6包括光感探头601；所述；本发明涉及上述部件的具体连接方式为：所述光伏板1通过温

度传感器101电联接于单片机4，所述反光装置2通过连接杆304固接于旋转电机3，该旋转电

机3电联接于所述单片机4，所述第一反光镜201固接于所述能源控制器5上的连接球503，所

述第二反光镜202固接于能源控制器底板502，所述能源控制器5电联接于所述单片机4，所

述太阳跟踪器6电联接于所述单片机4；所述反光装置2、旋转电机3与能源控制器5的具体结

构为：如图3所示，第一反光镜21与第二反光镜22结构相同，第一反光镜21与第二反光镜22

均呈镂空状，两者重叠且活动设置(两者周边活动连接)；第二反光镜22通过连接杆303固接

于所述旋转电机3，所述连接杆303穿接于反光装置立柱24的顶端，该反光装置立柱24活动

连接于所述底座203，所述反光装置立柱24顶端呈球体(该球体可旋转)，该底座203呈圆形，

所述旋转电机3包括轨道301，该轨道301内嵌于一块半圆形轨道板302上，所述旋转电机3活

动连接于所述轨道301，所述能源控制器5活动连接于所述能源控制器立柱501，该能源控制

器立柱501垂直活动连接于能源控制器底座502，该能源控制器5通过连接球503连接于第一

反光镜21；本发明的使用方式：将底座23固定好，将第一反光镜21与第二反光镜22重叠，反

光面向南方放置(在北半球就是向南方放置，南半球则相反)，通过连杆将第一反光镜21与

第二反光镜22的纵向方位调整好后，在第一反光镜21与第二反光镜22相对应的位置放置至

少一块光伏板1；本发明的工作状态：太阳光照射于第一反光镜21与第二反光镜22的反射

面，第一反光镜21与第二反光镜22将太阳光反射至光伏板1，光伏板1将接收的太阳能转换
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为电能输出，在光伏板1的温度过高时，温度传感器101将信号传输至单片机4，该单片机4经

过具体计算后将指令传送给所述能源控制器5，该能源控制器5接受命令后内部电机进行旋

转，操作第一反光镜镂空面212与第二反光镜镂空面重合，减少反光装置2的反射面以此达

到光伏板1处于最佳工作状态，同理，当光伏板1的温度过低时，能源控制装备5会控制第一

反光镜反射面211与第二反光镜镂空面相重合，以此增大反光装置2的反射面；在太阳移动

的过程中，通过布置于太阳跟踪器6上的若干个光感探头确定太阳的位置，该太阳跟踪器6

呈半球体，所述光感探头601分布于该太阳跟踪器6的表面上，具体为均匀分布在其30°到

90°的半球体表面，该太阳跟踪器6将探测到的信号传输至单片机4，单片机4经过换算后将

指令发送至旋转电机3，该旋转电机3通过在轨道301上运动以调整第二反光镜22与第一反

光镜21的横向角度，保证反光装置2的反射面一直处于太阳光直射状态，上述单片机4，能源

控制器5、旋转电机3与太阳跟踪器6均可通过光伏板1供电实现自给，也可外接电源进行供

电。
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图1

图2

图3

图4
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