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Puidenpilkontalaite kasittaa halkaisutilan (1), jossa on edestakaisin
likkuva halkaisupaa (2), joka on jarjestetty tydbntdmaan
halkaisutilaan syotettavia puukappaleita (K) vasten halkaisuterad
(3). Halkaisuteran (3) jalkeen puunpilkontalaitteessa on kuljetin (4),
joka on jarjestetty siirtdmaan pilkottuja puita (P1) halkaisuteralta
kauemmaksi kuljettimen (4) poistopadssé olevaan luovutuskohtaan.
Halkaisuteralta (3) kuljettimen (4) poistopddhan asti laitteessa on
alaspain suljettu siirtopinta ja kuljettimeen (4) on jarjestetty
valimatkan pdahan halkaisuterasta (3) roskien erottelukohta, jonka
yli kuljetin on jarjestetty vieméaan pilkotut puut (P1), jolloin ; y
erottelukohta on jarjestetty suuntaamaan roskat halkaisuteran (3) ja ~l '
luovutuskohdan véliselle alueelle.

En vedklyvningsanordning omfattar ett klyvningsutrymme (1) med
ett fram och tillbaka rorligt klyvhuvud (2) som ar anordnat att skjuta
trastycken (K) som skall matas in i klyvningsutrymmet mot ett
klyvblad (3). Efter klyvbladet (3) omfattar vedklyvningsanordningen
en transportor (4) som ar anordnad att forflytta kluven ved (P1) fran
klyvbladet 1angre bort till en aviamningspunkt vid transportorens (4)
avloppsanda. Fran klyvbladet (3) anda till transportérens (4)
avloppsénda omfattar anordningen en nedéat sluten transportyta,
och pé ett avstand fran klyvbladet (3) &r transporttren (4) férsedd
med en separationspunkt, éver vilken transportéren ar anordnad att
fora den kluvna veden (P1), varvid separationspunkten &r anordnad
aff rikta avfallet mot omradet mellan klyvbladet (3) och
avlamningspunkten.
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Puidenpilkontalaite ja kuljetin

Keksintd kohdistuu oheisen patenttivaatimuksen 1 johdanto-osassa
esitettyyn puidenpilkontalaitteeseen. Keksintd kohdistuu myods kuljettimeen,
joka on tarkoitettu puidenpilkontalaitteella pilkottujen puiden kasittelyyn.

Koneellisissa puidenpilkontalaitteissa eli  pilkekoneissa halkaistavia
puukappaleita tyonnetaan pituussuunnassaan toimilaitteella halkaisuteraa
vasten. Tallaisilla puidenpilkontalaitteilla voidaan huomattavasti nostaa
puiden kasittelykapasiteettia manuaaliseen tydhon verrattuna valmistettaessa
esimerkiksi polttopuita. Nykyaikaisissa puidenpilkontalaitteissa on normaalisti
pitkia puita lyhyemmaksi katkova saha, jonka katkomat puut tyénnetdan
edestakaisin liikkuvalla halkaisupaélla vasten halkaisuterdd. Halkaisupaa
likkuu edestakaisin yhden tai useamman toimilaitteen vaikutuksesta siten,
eltd se taaksepdin siirtyessaan jattda vapaaksi halkaisutilan, johon uusi
kasiteltdva ja sopivaan mittaan katkottu puu padsee putoamaan sahalta,
minka jalkeen halkaisupaa voi tyontaa puun vasten halkaisuteraa.
HalkaisutyOkierron toteuttamiseksi ja toimilaitteiden ohjaamiseksi on kehitetty
useita keksintdja, joista yhtena esimerkkind voidaan mainita eurooppalainen
patentti EP-1712336.

Jotta pilkotut puut eivat kasaantuisi halkaisuteran jalkeen olevalle alueelle,
jossa ne ovat tiella ja voivat haitata halkaisuteran toimintaa,
puidenpilkontalaitteisiin kuuluu normaalisti poistokuljetin, joka on paattymaton
hihna- tai ketjukuljetin puiden siirtamiseksi kauemmaksi ja pudottamiseksi
kuljettimen toisessa paassa valivarastoon.

Tahan asti huomiota on kiinnitetty I&hinn& puidenpilkontalaitteiden alkupaan,
eli sahaus- ja pilkontatoimintojen ja niiden ohjausjarjestelmien kehittamiseen.

Puidenpilkontalaitteessa kasiteltavat puut voivat vaihdella hyvin paljon ja itse
puu on hyvin epasaanndllista, "heterogeenistd” materiaalia, jossa on kuorta,
puuainesta, oksankohtia jne. Naista tekijdistd johtuen halkaisussa syntyy
aina pienempia osia, kuten tikkuja, kuorenpaloja ja muuta roskaa, jota ei
haluta valmiiseen tuotteeseen. Tallainen halkomisprosessin seurauksena
syntynyt sivutuote kerdantyy vahitellen halkaisuteran jalkeiselle alueelle.
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Halkaisuteran jalkeen on normaalisti ritila, jolle halotut puut putoavat ennen
niiden siirtymista poistokuljettimelle. Taman ritilan lapi putoavat roskat
aiheuttavat sen, ettd jo tunnin parin tydskentelyn jalkeen koneen alusta voi
olla taynna roskia. Toinen, l&hinnd isommissa koneissa kaytetty keino
vahentaa roskaamista on hankkia erillinen seulan tavoin toimiva
puhdistusrumpu, joka sijoitetaan poistokuljettimen jalkeen ja joka toimii
erottimena roskien erottamiseksi valmiista, pilkotuista puista. Tama on
puidenpilkontalaitteen kayttajalle erikseen hankittava ja asennettava lisalaite.

Puidenpilkontalaitteiden halkaisuterassa on pystysuoran sadrman lisaksi
tavallisesti myos muissa asennossa olevia sarmia, kuten vaakasuora sarma
ja/tai vinoja sa&rmid, jolloin puita voidaan halkoa useampaan kuin kahteen
osaan. Nain voidaan halkaisijaltaan suuristakin rungoista tehda katkomalla ja
halkomalla sopivan kokoisia polttopuita. Tallaisen halkaisuteran asema on
koneenkayttajan siadettavissa pystysuunnassa, jotta terasarmat saadaan
aina sopivaan asentoon halkaistavan puukappaleen halkaisijaan nahden.
Halkaisupaa tyontaa halkaistavan puukappaleen teran 1api mahdollisimman
pitkdlle, mutta ei pysty saattamaan haljenneita puita kokonaan teran |api.
Taman johdosta halkaistut puut jaavat takapaastaan kiinni teraan, josta
seuraava halkaistava puu tyontda ne kokonaan ritilan paalle. Ritilan paalle
kasaantuvat puut kulkeutuvat vahitellen poistokuljettimelle 1&hinna takaapain
tulevien uusien puiden pakottamana. Teran ja teran jalkeen tulevan alueen
ollessa taynna halottuja puita teran korkeusaseman saato ei ole mahdollista
jatkuvan tydskentelyn aikana, vaan ainakin terdssa kiinni olevat puut pitda
poistaa sitd ennen.

Keksinndn tarkoituksena on poistaa edella mainitut epakohdat ja esittda
puidenpilkontalaite, jossa myds roskien eli ei-toivotun sivutuotteen kasittely
on otettu huomioon siten, etta erillisia puhdistuslaitteita ei tarvitse hankkia.
Taman tarkoituksen toteuttamiseksi keksinndn mukaiselle laitteelle on
paaasiassa tunnusomaista se, mika on esitetty oheisen patenttivaatimuksen
1 tunnusmerkkiosassa.

Keksinndlle on ominaista, etta halkaisuteraltd kuljettimen poistopdahan asti
sijaitsee alaspain suljettu siirtopinta ja kuljettimeen on jarjestetty valimatkan
paahan halkaisuterastd roskien erottelukohta, jonka yli kuljetin on jarjestetty
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viemaan pilkotut puut. Kuljettimen kuljettava pinta on roskia lapaisematon, ja
se on viety puiden tulosuuntaan vastaan halkaisuteran maarittamaan
pystysuoraan halkaisulinjaan asti. Kuljettimessa on tarkoin maaratty roskien
poistokohta, joka on halkaisulinjan ja kuljettimen ulommassa paassa olevan
puiden luovutuskohdan valisella alueella. Kaytdnndssa kyseinen poistokohta
voidaan toteuttaa kahdella tavalla: kuljetin voi koostua kahdesta
osakuljettimesta, joiden valissd on rako, jonka yli puut padsevat siirtymaan
eteenpain, mutta josta kuljettimen mukana halkaisulinjasta asti kulkeutuneet
roskat paasevat putoamaan, tai kuljettimen toisessa padssad puiden
luovutuskohdassa on rako, jonka yli puut paasevat valivarastoon, kun taas
roskat siirtyvat raon alapuolella kuljettimen paluusuuntaan suuntautuvan
ohjaimen avulla edellda mainitulle alueelle.

Kummassakin tapauksessa toteutuu keksinnbn mukainen etu, nimittain
roskien siirtyminen hallitusti ja ohjatusti halkaisuteraltd eteenpain etukateen
maarattyyn paikkaan, joka on halkaisuteran ja kuljettimen ulomman paan
valisella alueella, kuljettimen alapuolella, missa ne eivat haittaa koneella
tyGskentelya, missa niille on enemman tilaa, ja mistd ne voidaan helpommin
poistaa. Roskien erotin on integroituna pilkekoneen vakiovarusteena olevaan
kuljettimeen, eika erillista erottelulaitetta tarvita.

Ohjain roskien kerda@miseksi kuljettimen ulommassa p&assa puiden
luovutuskohdassa voidaan toteuttaa monella eri tavalla, mutta normaalisti se
on erdanlainen ohjauslevy, jonka toinen paa muodostaa kuljettimen ulomman
paan kanssa edella mainitun raon ja jonka toinen, vapaa reuna on kuljettimen
paluuosuuden alapuolella sijoitettuna kohtaan, johon roskien halutaan
putoavan.

Tuomalla kuljettimen alkupaa lahelle halkaisuteraa voidaan myos teralla
oleva halotut puut ottaa mukaan heti kuljettimella. Taméan johdosta terd
vapautuu heti sen aseman saatéd varten ennen seuraavan puukappaleen
halkaisua. Terdn saatd voidaan tehda tunnetusti etddmmalta ohjauslaitteen,
esim vivun tai vastaavan avulla.

Kuljetin voi olla kiinnitetty katkonta- ja halkaisutoiminnot kasittdvaan
laiterunkoon, edullisesti taitettavissa rungon paalle kuljetusasentoon ja
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poispain rungosta ulos tybasentoon. Kuljetin voi olla myds sijoitettavissa
erillisend halkaisuteran jalkeen, eli sen ei tarvitse olla pysyvasti kiinni laitteen
rungossa.

Keksinnon tarkoituksena on esittad myos kuljetin, jota voidaan kayttaa
puidenpilkontalaitteella tehtyjen puiden kuljetukseen, riippumatta siitda onko
kuljetin puidenpilkontalaitteessa "on-line”, vai k&sitellaankd silla erikseen
aikaisemmin puidenpilkontalaitteella tehtyja puita “off-line”. Kuljettimelle
taman toteuttamiseksi on p&&asiassa tunnusomaista se, mikd on esitetty
oheisen patenttivaatimuksen 9  tunnusmerkkiosassa. Kuljettimessa
syottopaan ja poistopaan valilla alaspain suljettu siirtopinta, ja kuljettimeen on
jarjestetty valimatkan paahan halkaisuterasta roskien erottelukohta, jonka yli
kuljetin on jarjestetty viemaan pilkotut puut, jolloin erottelukohta on jarjestetty
suuntaamaan roskat syo6ttopdan ja luovutuskohdan véliselle alueelle.
Téllaista kuljetinta voidaan kayttdd esimerkiksi puidenpilkontalaitteella
aikaisemmin tehtyjen mutta puhdistamattomien puiden kuljettamiseksi
hallitusti tiettyyn paikkaan, esimerkiksi valivarastoon, jolloin niistd saadaan
samalla poistetuksi roskat.

Keksintdd selostetaan seuraavassa tarkemmin viittaamalla oheisiin
piirustuksiin, joissa

kuva 1 esittaa kaavamaisesti puiden ja roskien kulkua keksinnon
mukaisessa puidenpilkontalaitteessa,

kuva 2 esittaa laitteen ensimmaista suoritusmuotoa,

kuva 3 esittaa kuvan 2 suoritusmuotoa yksityiskohtaisemmin,

kuva 4 esittd3 laitteen toista suoritusmuotoa, ja

kuvat 5 esittaa kaavamaisesti ensimmaisen suoritusmuodon mukaisen

ohjaimen sijoittelua.

Kuvassa 1 on esitetty kaavamaisesti puidenpilkontalaitteen periaate.
Pidemmat puunrungot R sahataan lyhyemmiksi puukappaleiksi ensin sahalla
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S tai vastaavalla katkontalaitteella, josta ne putoavat halkaisutilaan 1, jossa
on edestakaisin liikkuva halkaisupaa 2, joka tyontaa puukappaleet K vasten
halkaisuterdd 3. Halkaisuteran 3 maarittaman halkaisulinjan L jalkeen
halkaisussa syntyneet valmiit pilkotut puut P1 ja roskat P2 joutuvat
halkaisuteran 3 alapuolella olevalle kuljettimelle 4, joka umpinaisella
pinnallaan siirtdd seka valmiita puita P1 ettd roskia P2 kohti kuljettimen 4
toisessa  padssa olevaa  luovutuskohtaa. Kuljetin suuntautuu
kuljetussuunnassa viistosti ylospain niin, etta pilkottujen puiden P1
luovutuskohta on ylempana kuin kohta, jossa kuljetin ottaa puut mukaansa.
Puut P1 kuljetetaan luovutuskohtaan asti, josta ne putoavat valivarastoon V,
josta ne siirretaan pois myOhempaan kasittelyyn. Roskat P2 puolestaan
keratdan halkaisuteran ja luovutuskohdan valiselle alueelle kuljettimen
alapuolelle kahta valinnaista reittia riippuen kuljettimen 4 rakenteesta:
kuljettimen keskivaiheilla olevan epajatkuvuuskohdan kautta suoraan
alasp@in (nuoli A), tai ne vieddan kuljettimella puiden P1 mukana
luovutuskohtaan asti, josta ne siirretaan ohjaimella taaksepain kuljettimen
paluusuuntaan (nuoli B). Kummassakin tapauksessa kuljetinrakenteessa on
rako, ensimmaisen vaihtoehdon mukaan kuljettimen keskivaiheilla kuljettimen
kuljettavan pinnan ep&jatkuvuuskohdan muodostamana, tai kuljettimen
luovutuskohdassa kuljettimen p&an ja ohjaimen paan valissa. Tallaisen raon
yli isokokoiset pilkotut puut P1 paasevat helposti siirtymaan, kun taas niiden
mukana tulevat roskat P2 putoavat raosta.

Kuvassa 2 on esitetty laitteen ensimmainen suoritusmuoto. Kuljetin on
paattymattdbman silmukan muodostama hihnakuljetin, jonka materiaalia
kuljettava osuus suuntautuu halkaisuteralta poispain viistosti ylospain
luovutuskohtaan. Kuljetinsiimukan alkupadn k&antétela on suoraan
halkaisulinjan L alapuolella, mutta se voidaan ulottaa myos halkaisulinjan L
toiselle puolelle. Kuljettimen 4 kuljettava pinta 4a on umpinainen
kuljetinmatto, eli se on suljettu siten, etta roskat eivat paase sen lapi. Kuljetin
on ns. kolakuljetin, eli kuljettimessa on sen pintaan kiinnitettyja kolia 4b, jotka
varmistavat puiden P1 siirtymisen. Kuljettimen silmukan paluuosuuden
alapuolelle on sijoitettu ohjain 5, joka on kiinnitetty kuljettimen 4 runkoon.
Ohjaimen 5 ensimmainen paa 5a on viety tietyn matkan paahéan kuljettimen 4
kaantdtelasta 4c ja sen toinen paa sijaitsee kuljettimen paluuosuuden
alapuolella paluusuunnassa tietyn matkan paassa puiden luovutuskohdasta.
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N&ain muodostuu poikittainen rako 6, jonka kautta roskat P2 paasevat pois
kuljettimelta ja siirtyvat alaspain kaltevaa ohjainta pitkin ohjaimen toiseen
reunaan 5Sb, josta ne putoavat pois. Kuvassa 2 tama toinen reuna 5b on
varsinaisen ohjainlevyn alapuolelle sijoitetun lisdohjaimen alareuna, jonka
kautta roskat putoavat haluttuun kohtaan, mutta ohjain 5 voi olla my0s
yhtendinen ohjainlevy, jonka alempi reuna maarittaa roskien keruukohdan.

Kuljettimesta on esitetty kuvassa 2 vain kuljettimen silmukan muodostava
hihna eli matto kolineen, silmukan kaantbtelat sek& roskien ohjain.
Kuljettimeen kuuluu my6s molemmilla puolilla olevat laidat, jotka voivat
ulottua myos ohjaimen 5 sivuille asti niin, ettd tama ohjain on tavallaan
koteloitu.

Kuvassa 2 on esitetty nuolilla halkaisuteran 3 saatdmahdollisuutta
pystysuunnassa. Koska kuljettimen 4 alkupdd on matkan pa&ssa
halkaisuterastd sen alapuolella, halkaisuteran asemaa on helppo saataa
korkeussunnassa niin, etta terassa oleva vaakasuora sarma 3a ja/tai siina
olevat, pystysdrmaan nahden vinot sarmat saadaan sopivalle korkeudelle
halkaisutilassa 1 olevien puukappaleiden K suhteen.

Kuvassa 3 on esitetty kuvan 2 kuljetin yksityiskohtaisemmin ja kuvan 2
yléspain kaltevasta asennosta vaakatasoon sijoitettuna. Ohjaimen 5 ja
kuljettimen 4 rungon valiin on sijoitettu ylikuormitussuoja 7, joka sallii
ohjaimen 5 nivelGidyn, rakoon 6 paattyvdn osuuden 5c taittumisen
etaammalle kuljettimen 4 kaantdtelasta 4c. Tama on jarjestetty siltd varalta,
etta pilkottu puu P1 sen koosta tai asennosta johtuen paasee vahingossa
kilautumaan rakoon 6, jolloin kyseinen puu paasee raon laajentumisen
ansiosta ohjaimen 5 ja kuljettimen 4 paluuosuuden valiin, joka on mitoitettu
niin, ettd kuljettimen kolat 4b ja myds puut mahtuvat kulkemaan siina.
Ylikuormitussuoja on joustava niin, etta se paasee puun siirryttya taaksepain
siirtymaan takaisin normaaliasentoon, jossa sita pidetdan ylikuormitussuojan
palautussuuntaa vastaan toimivan pidattimen 8 avulla. Jotta puu mahtuisi
hyvin ohjaimeen on ohjaimen niveldidyn osuuden 5c ja kuljettimen vali
vahitellen laajeneva raosta 6 nivelpisteen muodostavaan saranaan 5d asti.
Kaytanndssa ylikuormitussuoja 7 voidaan toteuttaa vetojousella.
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Kuljettimen kolat 4b toimivat myds roskien P2 kuljettimena ohjainta 5 pitkin
alaspain kuljetinsilmukan paluuosuudella.

Kuvassa 4 on esitetty edelld kasitelty toinen suoritusmuoto, jossa roskia P2
ei viedakaan kuljettimen luovutuskohtaan asti. Myos tassd on kuljetin 4
esitetty vaakasuuntaisena. Kuljetin 4 k&sittaa kaksi osakuljetinta, jotka voivat
olla rakenteeltaan kuvan 3 Kkaltaisia kolakuljettimia (kolia ei esitetty).
Ensimmainen paattymattomasta silmukasta muodostuva osakuljetin ja toinen
paattymattdmasta silmukasta muodostuva osakuljetin jattavat valiinsa
poikittaisen raon 6, jonka kautta roskat P2 putoavat alas, mutta jonka yli puut
P1  paasevat siitymaan ensimmaiselta  osakuljettimelta toiselle
osakuljettimelle. Rako on muodostettu ensimmaisen osakuljettimen
loppup@édssa olevan kdantdtelan ja toisen osakuljettimen alkup&issa olevan
kdantotelan valiin sopivan suuruisena. Koska roskat on poistettu jo
kuljettimen keskivaiheilla,  puiden P1 siirtosuunnan suhteen, roskien
poistokohdan eli raon jalkeen tulevan toisen osakuljettimen kuljettavan
pinnan ei tarvitse olla valttamatta umpinainen, mutta kaytannossa
kummankin osakuljettimen pinta voi olla umpinainen matto ja kumpikin
osakuljetin voi olla kolakuljetin.

Kuvassa 5 on esitetty yksi edullinen tapa sijoittaa ohjain 5 kuljettimen
luovutuskohdassa. On havaittu, etté kuljettimen 4 loppupééssa ei riitd pelkka
suora ohjainlevy, joka sijaitsee kuljettimen silmukan paluuosuuden
alapuolella kaantotelan 4c ja kolien 4b etupuolelle jatkuvana, vaan taman
ohjainlevyn etureunan pitaa kaantya yléspain ainakin sen linjan C ylapuolelle,
joka on yhdensuuntainen kuljettimen kuljettavalla osuudella olevien kolien 4b
ylareunojen piirtdman suoran kanssa ja sivuaa kaantdtelan 4c kohdalla kolien
4b ylareunojen piirthmaa kaarta kuljettimen paluuosuuden puolella. On
edullista, ettd ohjainlevyn etureuna ulottuu jonkin matkaa em. linjan C
ylapuolelle, sijaiten sopivalla minimietéisyydelld d, esim. n. 50 mm, kolien 4b
ylareunoista. Ohjainlevyn etureuna voi ulottua esimerkiksi siihen tasoon asti,
joka on yhdensuuntainen em. linjan C kanssa ja kulkee k&antbtelan 4c
keskiakselin kautta. Etureunalla tarkoitetaan tassd yhteydessa sita
ohjainlevyn reunaa, joka toiminnallisesti rajaa rakoa 6, ja kuten kuvassa 3
nakyy, tama reuna voi olla saatu aikaan pyoristamalla levyn karkiosuus.
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Keksinto ei ole rajoitettu vain kuvissa esitettyyn suoritusmuotoon. Kuvassa 1
puidenpilkontakoneeseen saadaan alaspain suljettu siirtopinta halkaisuteralta
roskanpoistokohtaan asti kuljettimen 4 umpinaisella pinnalla, mutta
vaihtoehtoisesti voi kuljettimen alkukohta olla myds jonkin matkan p&assa
terasta, jolloin talla valilla normaalisti oleva ritila voidaan korvata umpinaisella
pinnalla, joka ei paasta roskia heti koneen alle, vaan roskat kulkeutuvat
halottujen puiden mukana pintaa pitkin kuljettimelle 4. Tama suljettu pinta
voidaan myos kallistaa niin, ettd se on kuljettimen 4 alkukohtaa pain teralta
pain viettdva, jolloin puut saadaan paremmin irtoamaan terdltd ja voidaan
toteuttaa edelld kuvattu teran saato.

Edella kuvissa esitetyt kuljettimet wvoivat olla puidenpilkontalaitteen
vakiovarusteena ja kiinnitettyind sen runkoon sen suhteen liikuteltavasti,
erityisesti tydasennon ja kuljetusasennon valilla, mutta myds mahdollisesti
vaakasuunnassa kaannettdvissd rungon suhteen, jotta kuljettimen
poistopaan sijaintia voidaan vaihdella vaakasuunnassa.
Puidenpilkontalaitteessa voidaan kayttad myos halkaisuteran jalkeen
erillisend asennettavaa kuljetinta, joka voi olla edella kuvossa esitetyn
kuljettimen kaltainen ja sijoitettavissa esimerkiksi kuvan 1 esittamaan
asemaan halkaisuteraan nahden.

Kuljetinta  voidaan  kayttaa  kuitenkin  myds  erillisessa  puiden
kuljetusprosessissa, jolloin silla kasitellaan aikaisemmin halottuja ja roskaisia
puita. Kuljetin voi olla rakenteeltaan talléin mitd tahansa kuvissa esitettya
tyyppia, silla erotuksella etta se ei ole kytketty puidenpilkontalaitteeseen.
Puidenpilkontalaitteella alkujaan tehdyt puut syotetddn kuljettimen
alkupdahan ja kuljetin voi toimia aivan samoin kuin Kkuvissa esitetty,
puidenpilkontalaitteeseen kytketty kuljetin, roskien viemiseksi maarattyyn
paikkaan etaammalle kuljettimen alkupaasta.
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Patenttivaatimukset:

1. Puidenpilkontalaite, joka kasittdd halkaisutilan (1), jossa on edestakaisin
likkuva halkaisupaa (2), joka on jarjestetty tyontamaan halkaisutilaan
syotettavia puukappaleita (K) vasten halkaisuteraa (3), jolloin halkaisuteran
(3) jalkeen puunpilkontalaitteessa on kuljetin (4), joka on jarjestetty
siirtamaan pilkottuja puita (P1) halkaisuteraltd kauemmaksi kuljettimen (4)
poistopaassa olevaan luovutuskohtaan, tunnettu siita, etta halkaisuteralta
(3) kuljettimen (4) poistopaahan asti laitteessa on alaspain suljettu siirtopinta
ja kuljettimeen (4) on jarjestetty valimatkan paadhan halkaisuterasta (3)
roskien erottelukohta, jonka yli kuljetin on jarjestetty viemaan pilkotut puut
(P1), jolloin erottelukohta on jarjestetty suuntaamaan roskat halkaisuteran
(3) ja luovutuskohdan véliselle alueelle .

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen puidenpilkontalaite, tunnettu siit3, etta
roskien erottelukohta muodostuu kuljettimen (4) siirtosuuntaan nahden
poikittaisesta raosta (6).

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen puidenpilkontalaite, tunnettu siita,
ettd roskien erottelukohta on puiden luovutuskohdassa, ja erottelukohdasta
suuntautuu taaksepain kuljettimen siirtosuuntaa vastaan kuljettimen
alapuolella ohjain (5), joka on jarjestetty suuntaamaan roskat (P2)
halkaisuteran (3) ja luovutuskohdan valiselle alueelle.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen puidenpilkontalaite, tunnettu siita, etta
ohjaimen etureunan ja kuljettimen (4) kaantotelan (4c) valiin jaa
erottelukohtana toimiva rako (6).

5. Patenttivaatimuksen 3 tai 4 mukainen puidenpilkontalaite, tunnettu siita,
ettd ohjaimen (5) ja kuljetimen (4) rungon valin on jarjestetty
ylikuormitussuoja (7), joka erottelukohdassa sallii ohjaimen joustavan
likkeen.

6. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen puidenpilkontalaite, tunnettu siit3,
etta roskien erottelukohta on kuljettimen (4) kahden perakkaisen
osakuljettimen valissa.
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7. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen puidenpilkontalaite,
tunnettu siitd, ettd kuljetin (4) on kolakuljetin.

8. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen puidenpilkontalaite,
tunnettu siita, ettd kuljettimen (4) luovutuskohta on ylempana kuin
halkaisuteran (3) puoleinen kuljettimen alkupaa, jolloin kuljetin (4) suuntautuu
viistosti ylOspain.

9. Kuljetin (4), joka on jarjestetty siirtamaan pilkottuja puita (P1), jolloin siind
on syOttopaa ja poistopaa, ja syottopaan ja poistopaan valilla siirtopinta, joka
on jarjestetty siirtdmaan pilkottuja puita (P1) syottdpadsta poistopaadssa
olevaan luovutuskohtaan, tunnettu siitd, etta syottopaan ja poistopaan valilla
kuljettimessa (4) on alaspain suljettu siirtopinta, ja kuljettimeen (4) on
jarjestetty valimatkan paahan syottépadsta roskien erottelukohta, jonka yli
kuljetin on jarjestetty viemaan pilkotut puut (P1), jolloin erottelukohta on
jarjestetty suuntaamaan roskat syoOttdpaan ja luovutuskohdan valiselle
alueelle.

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen kuljetin (4), tunnettu siita, ettd roskien
erottelukohta muodostuu kuljettimen (4) siirtosuuntaan nahden poikittaisesta
raosta (6).
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Patentkrav:

1. Vedklyvningsanordning, som omfattar ett klyvningsutrymme (1) med ett
fram och tillbaka rorligt klyvhuvud (2) som ar anordnat att skjuta tréstycken
(K) som skall matas in i klyvningsutrymmet mot ett klyvningsblad (3), varvid
efter klyvningsbladet (3) i vedklyvningsanordningen finns en transportér (4)
som &r anordnad att forflytta kluven ved (P1) fran klyvningsbladet langre bort
till en avlamningspunkt vid transportdérens (4) utloppsénda, kdnnetecknad av
att anordningen omfattar en fran klyvningsbladet (3) &nda till transportérens
(4) utloppséanda befintlig nedat sluten transportyta, och transportéren (4) ar
forsedd med en separationspunkt fér avfall p4 ett avstdnd fran klyvnings-
bladet (3), déver vilken separationspunkt transportéren ar anordnad att féra
den kluvna veden (P1), varvid separationspunkten ar anordnad att rikta
avfallet mot omradet mellan klyvningsbladet (3) och aviamningspunkten.

2. Vedklyvningsanordning enligt patentkrav 1, kdnnetecknad av att separa-
tionspunkten for avfall bestar av en mot transportérens (4) transportrikining
tvarstalld springa (6).

3. Vedklyvningsanordning enligt patentkrav 1 eller 2, kannetecknad av att
separationspunkten fér avfall ar pa avlamningspunkten fér ved, och fran
separationspunkten bakat mot transportdérens transportriktning, nedanfér
transportéren, riktar sig en glidsko (5) som ar anordnad att rikta avfallet (P2)
mot omradet mellan klyvningsbladet (3) och avlamningspunkten.

4. Vedklyvningsanordning enligt patentkrav 3, kdannetecknad av att springan
(6) som fungerar som separationspunkten 1&mnas mellan glidskons framre
kant och transportérens (4) vandvals (4c).

5. Vedklyvningsanordning enligt patentkrav 3 eller 4, kannetecknad av att
mellan glidskon (5) och transportorens (4) stomme har anordnats en oOver-
belastningsskydd (7), som i separationspunkten tillater en fjadrande rérelse
av glidskon.

6. Vedklyvningsanordning enligt patentkrav 1 eller 2, kdnnetecknad av att
separationspunkten fér avfall ar mellan transportérens (4) tva deltransporté-
rer efter varandra.
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7. Vedklyvningsanordning enligt nagot av de féregaende patentkraven, kan-
netecknad av att transportren (4) ar en skraptransportor.

8. Vedklyvningsanordning enligt nagot av de féregaende patentkraven, kan-
netecknad av att transportdrens (4) avlamningspunkt ar hogre uppe an
transportérens framéanda péa sidan av klyvningsbladet (3), varvid transporto-
ren (4) riktar sig snett uppat.

9. Transportdr (4) som ar anordnad att forflytta kluven ved (P1), varvid trans-
portdren omfattar en inlopps@nda och en utloppsanda, och mellan inlopps-
andan och utloppsandan en transportyta som &r anordnad att forflytta kluven
ved (P1) fran inloppséndan till en aviamningspunkt i utloppsandan, kanne-
tecknad av att mellan inloppsandan och utloppsé&ndan transportéren (4)
omfattar en nedat sluten transportyta, och transportéren (4) ar férsedd med
en pa ett avstand fran inloppsandan befintlig separationspunkt fér avfall, dver
vilken transportéren an anordnad att transportera den kluvna veden (P1),
varvid separationspunkten ar anordnad att rikta avfallet mot omradet mellan
inloppsandan och avlamningspunkten.

10. Transportdr (4) enligt patentkrav 9, kannetecknad av att separations-
punkten for avfall bestar av en mot transportérens (4) transportriktning tvar-
stalld springa (6).
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