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64 Elektrisches Handriihrgerat.

@ Es wird vorgeschiagen, bei einem Handriihrgerat mit

nach hinten abfallend schrdgem Handgriff den Schnell-
mixstab am Vorderende ankuppelbar zu machen und vor-
zugsweise flr den Betrieb mit dem Schnellmixstab im
Bereich des Hinterendes des Handgriffes eine zusatzliche
Schalter-Betatigungshandhabe zur Steuerung des Motors
anzuordnen. Hierdurch wird eine ergonomisch vorteilhafte
Handhabung des Geréates sowohl beim Betrieb mit den nor-
malen Rihrbesen, Knethaken oder dhnlichem, wie auch
beim Betrieb mit dem Schnellmixstab erzielt.
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Beschreibung

Die Erfindung betrifft ein elekirisches Handrihr-
gerdt gemidss ‘dem Oberbegriff des Patentanspru-
ches 1.

Bei einem vorbenutzten Gerat dieser Art ist der
Schnellmixstab am Hinterende des Hauptgeh&uses
an das Gerét ankuppelbar. Der Handgriff ist relativ
zum Hauptgeh&use, bzw. zur Achse von Motorwel-
le und Schnellmixstab geneigt und dieser Achse hin-
ten ndher als am Vorderende, wo eine Handhabe
zur Betatigung des Motorschalters angeordnet ist.
Dieses Gerdt hat den Nachteil, dass der schrige
Handgriff zwar fir den Betrieb mit den normalen
Rihrbesen oder Knethaken ergonomisch glinstig
angeordnet, jedoch fiir den Betrieb mit dem Schnell-
mixstab ergonomisch besonders ungtinstig angeord-
net ist, da die Hand des Benutzers sich zum Senk-
rechthalten des Schnelimixstabes unnatiirlich stark
abwinkeln muss, was die gesamte Handhabung beim
Betrieb mit dem Schnellmixstab erschwert.

Aus dem DE-GM 7 426 081 ist ein Handriihrgerét
mit rickwérts an das Hauptgehduse ansetzbarem
Schnellmixstab bekannt, bei dem der Handgriff so
verschwenkbar ist, dass er aus einer zum Belrieb
mit den Riihrbesen oder Knethaken dienenden, sich
parallel zum Hauptgehduse erstreckenden Stellung
in eine zum Hauptgehduse schrige Stellung ver-
schwenken l&sst, in der sein Hinterende weiter vom
Hauptgehduse abliegt, als sein Vorderende, in des-
sen Bereich die Handhabe zur Betdtigung des Mo-
torschalters angeordnet ist. Dieses Gerat besitzt
den Vorteil, dass der Handgriff jeweils in eine ergo-
nomisch glnstige Stellung gebracht werden kann.
Nachteilig ist, dass der schwenkbare Handgriff ins-
gesamt weniger stabil ist und der Fertigungsauf-
wand durch das erforderliche Gelenk erhéht ist. Ein
Gelenk in diesem Bereich des Gerétes bedeutet ins-
besondere in dem leicht zu Verschmutzungen fiih-
renden Betrieb in der Kiiche auch eine Erhdhung
der Storanfailigkeit des Gerétes.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein
Handriihrgerdt geméss dem Oberbegriff des Pa-
tentanspruches 1 zu schaffen, dass die Nachteile
dieser Geréte nicht besitzt und bei dem insbesonde-
re die Bedienungsbequemlichkeit erhoht ist.

Diese Aufgabe wird geldst durch die Merkmale
des Kennzeichnungsteiles des Patentanspruches 1.

Diese Ldsung hat den Vorteil, dass bei niedrigem
Fertigungsaufwand der Handgriff fur alle Betriebs-
arten ergonomisch giinstig angeordnet ist und an
seinem Vorderende und seinem Hinterende starr mit
dem Hauptgehduse verbunden sein kann, wodurch
das Gerét robust ist.

Vorzugsweise besitzt das Handriihrgerat zu-
sétzlich zu einer Schalter-Betatigungshandhabe
zur Steuerung des Motors im vorderen Bereich des
Handgriffes zusétzlich im hinteren Bereich des
Handgriffes eine  Schalter-Betétigungshandhabe
zur Steuerung des Motors, wodurch auch bei Ver-
wendung des Schnellmixstabes der Antriebsmotor
miitels des Daumens, der das Gerét haltenden Hand
steuerbar ist, wobei vorzugsweise zur Senkung
des Fertigungsaufwandes nur ein Schalter zur
Steuerung des Motors vorhanden ist und die bei-
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den Schalter-Betétigungshandhaben beide diesen
Schalter betétigen, wozu vorzugsweise beide Hand-
haben Uber eine Steuerstange mechanisch miteinan-
der gekoppelt sind und sich immer synchron bewe-
gen, wodurch auch beide mit den Handhaben zusam-
menwirkende Schaltstellungsanzeigen immer die
richtige Einstellung anzeigen. Eine sich durch einen
Handgriff eines Handriihrgerates erstreckende
Steuerstange, die einerseits mit einer Handhabe
und andererseits mit einem Schalter verbunden ist,
ist im dbrigen bereits bekannt aus der DE-OS
3447 741.

Im folgenden werden Ausfiihrungsbeispiele der
Erfindung anhand schematischer Zeichnungen na-
her beschrieben. Es zeigt:

Fig. 1 eine Seitenansicht eines Handriihrgeréates,
teilweise in einem Vertikalschnitt, bei dem zur Ver-
anschaulichung, abweichend vom normalen Betrieb,
beide Arten von Werkzeugkupplungen mit Werk-
zeugen bestiickt sind;

Fig. 2 in einem Schnitt entsprechend dem der
Fig. 1 ausschniitsweise eine abgewandelte Ausflih-
rungsform und

Fig. 3 in Schnitt und Ausschnitt eiwa Fig. 2 ent-
sprechend, eine weitere abgewandelte Ausfiih-
rungsform.

Das in Fig. 1 dargestellte Handriihrgerat besitzt
ein Gerétegehause 2 mit einem unteren Hauptgehau-
se 4, in dem ein elekirischer Antriebsmotor 6 mit ei-
ner Motorwelle 8 angeordnet ist. Das Hauptgeh&u-
se 4 hat etwa die Form einer prismatischen Séule,
die sich im Normalbetrieb mit einem Riihrbesen 10 et-
wa horizontal und in La&ngsrichtung der Motorwelle
8 erstreckt. Am Vorderende der Motorwelle 8 ist ei-
ne Kupplung 12 fiir einen Schnellmixstab 14 verbun-
den, die sich im vordersten Endabschnitt des
Hauptgehduses 4 hinter einer vorzugsweise mit ei-
nem Verschluss versehenen Kupplungséffnung
desselben befindet. Zwischen dem Antriebsmotor 6
und der Kupplung 12 besitzt die Motorwelle 8 eine
nicht dargestellte Schnecke, die mit zwei um vertika-
le Drehachsen rotierende Schneckenrddern zusam-
menwirkt und zusammen mit diesen ein Unterset-
zungsgetriebe 16 ergibt. Mit den Schneckenradern
sind zwei Kupplungen 18 verbunden, in die zwei ne-
beneinander bzw. in Fig. 1 hintereinander angeord-
nete Riihrbesen 10 einsteckbar sind.

Der Schnellmixstab 14 besitzt an seinem Vorder-
ende eine Mischglocke 20, die tiber ein Rohr 22 mit
dem Haupigehduse 4 kuppelbar ist. Durch das Rohr
22 erstreckt sich ein direkt von der Motorwelle 8
antreibbare Welle 24 an deren Vorderende sich ein
nicht dargestelltes Hackmesser befindet. Die
Glocke 20 besitzt vorzugsweise nicht dargestellte,
seitliche Durchgangséffnungen fiir das zu bearbei-
tende Gut.

Vom vorderen oberen Endabschnitt des Haupt-
gehduses 4 erstreckt sich ein Verbindungssteg 30
nach oben, von dem ein Handgriff 34 sich schrig
zum Hauptgehduse 4 nach riickwérts unten er-
streckt und iber einen hinteren Verbindungssteg
32 mit dem riickwartigen oberen Endabschnitt des
Hauptgehéuses 4 verbunden ist. Unmittelbar vor
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dem Handgriff 34 ist in der Oberseite des vorderen
Verbindungssteges 30 eine Schalterbetétigungs-
Handhabe 36 etwa um die Griffachse verdrehbar in
einem Ausschnitt 38 der Gehdusewandung angeord-
net und wirkt mit Schaltstellungs-Anzeigemarkierun-
gen 40 an der Aussenseite des Gerategehéuses in
diesem Bereich zusammen. Die Handhabe 36 wirkt
in bekannter, nicht dargesteliter Weise mit einem
den Motor 8 ein- und ausschaltenden und seine Ge-
schwindigkeit einstellenden Schalter zusammen und
ist ferner starr mit einer sich durch den Handgriff
34 erstreckenden, drehbaren Kupplungswelle 42
verbunden. Mit dem Hinterende der Kupplungswelie
42 ist im Bereich des hinteren Verbindungssteges
32 eine Scheibe 44 fest verbunden, die eine sich
durch eine Gehiusedffnung an der Oberseite des
Verbindungssteges 32 nach oben herauser-
streckende zweite Handhabe 46 zur Steuerung des
Motors aufweist. Auf der Rickseite der Scheibe
44 sind in einem Uber die Drehachse der Kupplungs-
welle 42 hinweg der Handhabe 46 abgelegenen Be-
reich Einstellungsmarkierungen angeordnet, die
durch ein linsenartiges Fenster 48 in einer Riick-
wand 50 von Verbindungssteg 32 und Hauptgeh&u-
se 4 sichtbar sind.

In der dargesteliten Stellung wird das Gerét nor-
malerweise ohne den Schnellmixstab 14 nur mit zwei
Ruhrbesen 10 betrieben, wobei der Benutzer den

Handgriff 34 so fasst, dass der Daumen sich vorn .

auf der Oberseite befindet und die Handhabe 36 be-
dienen kann. Das Handgelenk muss aufgrund des
schrdgen Handgriffes nicht allzusehr abgewinkelt
werden, was ergonomisch gunstig ist und sich posi-
tiv auf die gesamte Arbeit auswirkt. Zum Betrieb mit
dem Schnelimixstab 14 wird dieser angekuppelt und
werden die Quirle 10 weggelassen. Der Benutzer
fasst jetzt den Handgriff umgekehrt, so dass der
Daumen Uber dem hinteren Verbindungssteg 32 im
Bereich der hinteren Handhabe 46 liegt. Die
Schragstellung des Handgriffes 34 ergibt auch in
diesem Fall eine ergonomisch gute Handhabbarkeit
des Gerétes im Schnelimixbetrieb. Ein gewisser
Nachteil besteht darin, dass der Benutzer sich inso-
fern umstellen muss, als er die Handhabe jetzt zum
Einschalten und Erhdhen der Drehzahl in eine ent-
gegengesetzte Richtung bewegen muss, wie beim
Betrieb mit den Quirlen 10. Einen gewissen Aus-
gleich dafiir bietet die Anordnung der Anzeige mit
dem Fenster 48, deren Drehrichtung die gleiche ist
wie die der vorderen Handhabe. Die hintere Hand-
habe 46, die tber das Gerdtegehduse vorspringt,
hat noch den Vorteil, dass bei Nichtbenutzung des
Geridtes die nicht dargestelite Netzanschiussiei-
tung um den riickwértigen Teil des Hauptgehduses
4 und des Handgriffes 34 gewickelt werden kann
und von der Handhabe 46 am Abrutschen nach hin-
ten gehindert wird. Die gleiche Funktion kann eine
nach unten vorspringende Rippe 50 im hinteren Be-
reich des Bodens des Hauptgehduses 4 (iberneh-
men.

Bei der abgewandelten Ausfiihrungsform geméss
Fig. 2 ist ein Handgriff 234 mit einem hinteren Ver-
bindungssteg 232 verbunden, der ein mit einem
Knick in den Handgriff 234 Uibergehende horizonta-
le Oberseite 233 besitzt. Durch den Handgriff er-
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streckt sich eine Kupplungswelle 242. Der Verbin-
dungssteg 232 besitzt eine Riickwand 250 mit einem
mit einer Stufe 260 ein Stiick nach vorn versetzten
oberen Riickwandbereich 262. Unmittelbar tber der
Stufe 260 besitzt der Riickwandbereich 262 eine
runde Durchbrechung 264, in der ein mittleres
Drehteil 266 einer Handhabe 246 gelagert ist. Von
dem Drehteil 266 springt entlang dem Riickwandab-
schnitt 262 eine Griffrippe 268 nach oben bis zur
Oberseite der Deckwand 233 des Verbindungsste-
ges 232 vor. Die Griffrippe 268 besitzt eine von
vorn nach hinten abfallende Oberkante, wodurch
die Gefahr versehentlicher Einschaltungen vermin-
dert wird. Im Drehteil 266 erstreckt sich entlang
dessen Drehachse eine Mitnehmerrippe 270 nach
vorn, die in eine schlitzartige Endausnehmung 272
der Kupplungswelle 242 eingreift und zusammen mit
dieser eine Art Kardangelenk bildet, das die unter-
schiedlichen Drehachsen der Handhabe 246 und
der Kupplungswelle 242 ausgleicht. Auch der sich
etwa parallel der Langsrichtung des Hauptgehiu-
ses erstreckende horizontale Deckwandabschnitt
233 hinter dem Hinterende des Handgriffes 234 er-
leichtert das Aufwickeln der Netzanschlussleitung
um Griff und Hauptkérper und verhindert ein Abrut-
schen des Wickels nach hinten. Die Einstellmarkie-
rungen sind in zur Ausfihrungsform gemass Fig. 1
analogerweise am unteren Ende des Drehteils 244
und dem darunterliegenden Bereich der Riickwand
250 angeordnet.

Bei der Abwandlung gemass Fig. 3 erstreckt sich
durch einen schrédgen Handgriff 334 eine Kupp-
lungswelle 342 die im Bereich eines hinteren Verbin-
dungssteges 332 eine Abkropfung 380 nach unten
entgegen der Richtung besitzt, in der eine Giriffrip-
pe der nicht dargesteliten vorderen Handhabe nach
oben vorspringt. Vom Unterende der Abkropfung
380 erstreckt sich eine Griffrippe 382 nach hinten
durch einen bogenférmigen Schlitz in einer Riick-
wand 383 einer flachen Einziehung 384 einer Rick-
wand 350 des hinteren Verbindungssteges 352 und
des nicht dargestellten Hauptgehduses. Auf der
Bodenwand 383 der Einsenkung 384 der Riickwand
350 sind mit der Griffrippe 342 zusammenwirkende
Einstellungsmarkierungen angebracht. Diese Ab-
wandiung hat den Vorteil, dass zum einen die Dreh-
richtung der hinteren Schalterbetétigungshandhabe
im Betrieb mit dem Schnellmixstab fiir den Benutzer
die gleiche ist wie die Drehrichtung der vorderen
Handhabe im Betrieb mit den Rihrbesen. Ferner
schiitzt die Anordnung der Griffe 382 in einer nur
nach hinten offenen Einsenkung 384 gegen ein zu
leichtes und damit evtl. versehentliches Einschal-
ten des Motors mittels der hinteren Handhabe.

Patentanspriiche

1. Elektrisches Handriihrgerdt zum Antrieb min-
destens eines Rihrbesens oder Knethakens und al-
ternativ eines mit hoéherer Drehzahl laufenden
Schnelimixstabes, die wahlweise ankuppelbar sind,
wobei ein einen Antriebsmotor enthaltendes Haupt-
gehduse und ein in einem Abstand davon verlaufen-
der Handgriff sich quer zur Drehachse des Rihr-
besens oder Knethakens erstrecken und die Dreh-
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achsen der Motorwelle und des Schnellmixstabes
sich im wesentlichen in Langsrichiung des Hauptge-
h&uses erstrecken und der Handgriff relativ zur
Langsrichtung des Hauptgehduses geneigt verlduft
und in dem der Kupplung fiir den Riihrbesen oder
Knethaken benachbarten vorderen Bereich einen
grésseren Abstand von der Drehachse der Motor-
welle aufweist als in dem hinteren Bereich, dadurch
gekennzeichnet, dass die Kupplung (12) fiir den
Schnellmixstab (14) im vorderen Endabschnitt des
Hauptgehduses (4) angeordnet und der Schnellmix-
stab (14) von vorn an das Haupigehduse (4) an-
setzbar ist.

2. Handriihrgerat nach Anspruch 1, mit einer
Schalterbetdtigungs-Handhabe im vorderen Be-
reich des Handgriffes (34) zur Steuerung des Mo-
tors (6), dadurch gekennzeichnet, dass im hinteren
Bereich des Handgriffes (34; 234; 334) eine zu-
sétzliche Schalterbetétigungs-Handhabe (46; 268;
382) zur Steuerung des Motors (6) angeordnet ist.

3. Handriihrgerat nach Anspruch 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die beiden Schalterbetétigungs-
Handhaben (36 bzw. 46; 268; 382) mittels einer sich
durch den Handgriff (34; 234; 334) erstreckenden
Kraftlibertragungs-Einrichtung in  Mitnahmeeingriff
miteinander stehen, wobei als Kraftiiberiragungs-
Einrichtung vorzugsweise eine sich durch den
Handgriff ersireckende, vorzugsweise drehbare
Steuerstange (42; 242; 342) dient.

4. Handrithrgerdt nach Anspruch 2 oder 3, da-
durch gekennzeichnet, dass die Steuerstange
(242) und die Schalterbetatigungs-Handhaben
(246, 268) drehbar sind und mindestens eine der
beiden Schalterbetatigungs-Handhaben (246, 268)
Uber eine Art kardanischer Verbindung (270, 272)
mit der Steuerstange (242) gekoppelt ist.

5. Handriithrgerdt nach einem der Anspriiche 1
bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass zur Erzielung
einer gleichen Betatigungsrichtung in beiden Be-
triebsarten die hintere Handhabe (382) um etwa 180°
versetzt gegeniiber der vorderen Handhabe rela-
tiv zur Drehachse der Handhaben (282) angeord-
net ist.

6. Handrihrgerat nach einem der Anspriiche 1
bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass eine im Be-
reich der hinteren Handhabe (246, 268; 282; 46) an-
geordnete Anzeige fiir die Einstellung der Handha-
be um etwa 180° versetzt gegeniiber der vorderen
Handhabe (36) relativ zur Drehachse der Handha-
ben angeordnet ist.

7. Handriihrgerdt nach einem der Anspriiche 1
bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass die hintere
Handhabe (246; 382) in einer Ausnehmung bzw. Ein-
ziehung (384) der Oberflache des Gerategehduses
(@) und vorzugsweise dessen Riickseite (250; 350)
angeordnet ist.

8. Handriihrgerdt nach einem der Anspriiche 1
bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass der Handgriff
(34; 234; 334) und der Hauptkérper (4) durch einen
hinteren Verbindungssteg (32; 232; 332) verbun-
den sind, auf dessen Riickwand (50; 250; 350) die
Handhabe (246; 382) und/oder die Stellungsanzeige
angeordnet sind.

9. Handriihrgerdt nach einem der Anspriiche 1
bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass die hintere
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Handhabe (46) oder eine Einfassung derselben
(233) iiber die Kontur des davorliegenden Gehéuse-
teils, insbesondere des Hinterendes des Handgrif-
fes (34; 234) vorspringen, um ein Abrutschen nach
hinten einer um den Hauptkérper (4) und den Hand-
griff (34; 234) gewickelten Netzanschlussleitung
zu verhindern.

10. Handriihrgerat nach einem der Anspriiche 1
bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass der Handgriff
(34; 234; 334) relativ zur Motorwelle (8) unter ei-
nem Winkel zwischen 6 und 45°, vorzugsweise 8 bis
30 und insbesondere 11° geneigt ist.
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