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一种齿轮式双井抽油机

(57)摘要

一种齿轮式双井抽油机，机架的箱体里面安

装有换向结构框，换向结构框通过导轨滑块滑动

安装在导轨上，在换向结构框里面安装有齿条安

装框，齿条安装框两侧安装有导轨滑块，在换向

结构框两侧安装有钢丝绳，钢丝绳绕过滚筒与油

井的抽油泵相连；采用齿条与齿轮直接啮合的传

动方式，因而扭矩大、传动效率高；通过改变直齿

条的长度，可以方便改变抽油机的冲程；通过改

变滑板的位置，抽油机可以适应不同井距要求；

由于采用换向结构框作为中间介质，再利用导轨

与导轨滑块的连接，所以当其中一口井停止作业

时，也不影响另一口井，可实现单井作业。
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1.一种齿轮式双井抽油机，其特征在于，包括机架（1），所述机架（1）上面安装有箱体

（7），在箱体（7）里面安装有换向结构框（4），换向结构框（4）通过A导轨滑块（3‑1）滑动安装

在A导轨（14a）上，在换向结构框（4）里面安装有齿条安装框（5），齿条安装框（5）两侧安装有

B导轨滑块（3‑2），在换向结构框（4）两侧安装有钢丝绳（21），钢丝绳（21）绕过滚筒（6）与油

井的抽油泵相连；

所述的机架（1）上面还安装有电动机（19），电动机（19）动力输出轴与小皮带轮（20）相

连接，小皮带轮（20）通过皮带（18）与大皮带轮（17）相连接，大皮带轮（17）通过输出轴与减

速器（16）相连接，在减速器（16）上安装有刹车（15），减速器（16）的输出轴（22）上分别安装

有大齿轮（9）和小齿轮（11）；在齿条安装框（5）的上方的同一竖直平面内安装有A直齿条

（8a）和B直齿条（8b），在齿条安装框（5）的上方的同一竖直平面内还安装有A环形齿条

（10a）、B环形齿条（10b），大齿轮（9）与A直齿条（8a）、B直齿条（8b）分别啮合，小齿轮（11）与A

环形齿条（10a）、B环形齿条（10b）分别啮合；

所述的机架（1）上面安装有B导轨（14b），滑板（23）下面安装有与B导轨（14b）相配合的C

导轨滑块（3‑3），C导轨滑块（3‑3）上安装有滑板（23），滑板（23）上面安装有滚筒（6）；

所述的齿条安装框（5）内固定有滑道（13），在滑道（13）上面安装有支撑架（12），支撑架

（12）与大齿轮（9）、小齿轮（11）同轴安装。
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一种齿轮式双井抽油机

技术领域

[0001] 本发明涉及抽油机领域，特别涉及一种齿轮式双井抽油机。

背景技术

[0002] 由于一些苛刻的地面条件，如黄土地层、浅滩、沼泽等，井场面积受到限制；而且随

着陆地油田的不断开发，加密井越来越多，使井距越来越近，在这些地方都需要用到丛式井

抽油机。同时，考虑到常规型游梁式抽油机平衡的问题，本发明提出一种齿轮式双井抽油机

的设计方案，以期可以用于丛式井的开采，并能提高效率、节能降耗。

[0003] 在已公开的专利中，立式滚珠丝杠双井抽油机是将电机旋转运动转变为滚珠丝杠

上下直线运动；新型双链条双井抽油机，将电机旋转运动通过锥齿轮和双链条转变为抽油

杆的上下直线运动，从而实现双井同时采油；稀土永磁无齿轮同步曳引双井抽油机，去掉了

减速机构，直接用稀土永磁同步曳引电动机带动钢丝绳做正反向运动。上述专利可用于丛

式井开采，具有一定的节能与经济效果，同时，也存在对井距要求高、适用性差、无法精确调

节配重等问题。

发明内容

[0004] 为了解决上述问题，本发明的目的在于提出一种齿轮式双井抽油机，该抽油机传

动环节少，传动效率高，可以适应不同井距要求以及精确调节抽油机平衡。

[0005] 为了达到上述目的，本发明的技术方案为：

[0006] 一种齿轮式双井抽油机，包括机架1，所述机架1上面安装有箱体7，在箱体7里面安

装有换向结构框4，换向结构框4通过A导轨滑块3‑1滑动安装在A导轨14a上，在换向结构框4

里面安装有齿条安装框5，齿条安装框5两侧安装有B导轨滑块3‑2，在换向结构框4两侧安装

有钢丝绳21，钢丝绳21绕过滚筒6与油井的抽油泵相连。

[0007] 所述的机架1上面还安装有电动机19，电动机19动力输出轴与小皮带轮20相连接，

小皮带轮20通过皮带18与大皮带轮17相连接，大皮带轮17通过输出轴与减速器16相连接，

在减速器16上安装有刹车15，减速器16的输出轴22上分别安装有大齿轮9和小齿轮11；在齿

条安装框5的上方的同一竖直平面内安装有A直齿条8a和B直齿条8b，在齿条安装框5的上方

的同一竖直平面内还安装有A环形齿条10a、B环形齿条10b，大齿轮9与A直齿条8a、B直齿条

8b分别啮合，小齿轮11与A环形齿条10a、B环形齿条10b分别啮合。

[0008] 所述的机架1上面安装有保护箱25，保护箱25内装有润滑油，通过飞溅润滑的方式

给齿轮与齿条啮合、A导轨滑块3‑1与A导轨14a之间的相对运动进行润滑。

[0009] 所述的机架1上面安装有B导轨14b，滑板23下面安装有与B导轨14b相配合的C导轨

滑块3‑3，C导轨滑块3‑3上安装有滑板23，滑板23上面安装有滚筒6。

[0010] 所述的机架1与滑板23之间设有可收缩支撑24。

[0011] 所述的齿条安装框5内固定有滑道13，在滑道13上面安装有支撑架12，支撑架12与

大齿轮9、小齿轮11同轴安装。
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[0012] 本发明的有益效果：

[0013] 由于采用齿条与齿轮直接啮合的传动方式，因而扭矩大、传动效率高；通过改变直

齿条的长度，可以方便改变抽油机的冲程；通过改变滑板的位置，抽油机可以适应不同井距

要求；由于采用换向结构框作为中间介质，再利用导轨与导轨滑块的连接，所以当其中一口

井停止作业时，也不影响另一口井，可实现单井作业。

附图说明

[0014] 图1是本发明的结构主视图。

[0015] 图2是本发明的结构俯视图。

具体实施方式

[0016] 下面结合附图对本发明做详细叙述。

[0017] 参照图1，一种齿轮式双井抽油机，包括机架1，所述机架1上面安装有箱体7，在箱

体7里面安装有换向结构框4，换向结构框4通过A导轨滑块3‑1滑动安装在A导轨14a上，换向

结构框4通过A导轨滑块3‑1在A导轨14a上左右移动，在换向结构框4里面安装有齿条安装框

5，齿条安装框5两侧安装有B导轨滑块3‑2，齿条安装框5通过B导轨滑块3‑2在换向结构框4

内上下移动，在换向结构框4两侧安装有钢丝绳21，钢丝绳21绕过滚筒6与油井的抽油泵相

连，通过换向结构框4在水平方向上左右移动，实现两口井采油作业；

[0018] 参照图1、图2，所述的机架1上面还安装有电动机19，电动机19动力输出轴与小皮

带轮20相连接，小皮带轮20通过皮带18与大皮带轮17相连接，大皮带轮17通过输出轴与减

速器16相连接，在减速器16上安装有刹车15，减速器16的输出轴22上分别安装有大齿轮9和

小齿轮11；在齿条安装框5的上方的同一竖直平面内安装有A直齿条8a和B直齿条8b，在齿条

安装框5的上方的同一竖直平面内还安装有A环形齿条10a、B环形齿条10b，大齿轮9与A直齿

条8a、B直齿条8b分别啮合，实现换向结构框4左右移动，小齿轮11与A环形齿条10a、B环形齿

条10b分别啮合，实现换向结构框4上下移动，从而完成双井抽油机的换向。

[0019] 参照图1，所述的机架1上面安装有B导轨14b，滑板23下面安装有与B导轨14b相配

合的C导轨滑块3‑3，C导轨滑块3‑3上安装有滑板23，滑板23上面安装有滚筒6，滚筒6和滑板

23通过导轨滑块3‑3与可收缩支撑24实现左右移动，进而实现不同井距的两口油井同时采

油；在抽油机作业时，当井1与井2的工况不一样时，用超级电容式的功率平衡方式对抽油机

工作进行平衡。

[0020] 所述的齿条安装框5上固定有滑道13，在滑道13上面安装有支撑架12，支撑架12与

大齿轮9、小齿轮11同轴安装；支撑架12在滑道13滑动，保证大齿轮9分别与A直齿条8a、B直

齿条8b以及小齿轮11分别与A环形齿条10a、B环形齿条10b始终处于啮合状态。

[0021] 本发明的工作原理为：

[0022] 本发明在抽油机工作时，电动机19(以电动机逆时针旋转为例)将动力通过减速器

16传递给输出轴22，输出轴22将动力传递给大齿轮9和小齿轮11，初始时，大齿轮9与直齿条

8b啮合，其在大齿轮9的啮合带动下向左侧移动，而直齿条8b固定在齿条安装框5上，齿条安

装框5又安装在换向结构框4内，所以最终带动换向结构框4向左侧移动，进而实现左边油井

下放，右边油井抽油。
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[0023] 当大齿轮9与直齿条8b最右端啮合的同时，环形齿条10a与小齿轮11相啮合，其在

小齿轮11带动下向上运动，当环形齿条10a右端最突出的部位与小齿轮11相接触，二者所处

高度相同，此时环形齿条10a不再受到小齿轮11的作用力而瞬间停止运动，换向结构框4到

达最左端，右边油井抽油结束。与此同时齿条安装框5受啮合作用沿着换向结构框4向上运

动。

[0024] 当小齿轮11与环形齿条10a最下端啮合的同时，大齿轮9与直齿条8相啮合，进而左

边油井抽油，右边油井下放，由此完成两口井的交替抽油作业。
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图1

图2
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