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(54) Instrument endodontique, nhotamment pour I'alésage d'un canal radiculaire.

(57) La présente invention concerne un instrument endodon-
tigue comprenant un trongon de travail ayant une section de tra-
vail et se terminant par une portion distale ayant une fonction
de guidage et de coupe. La portion distale comporte une téte
de guidage (13) arrondie et un secteur angulaire de coupe (14).
Le secteur angulaire de coupe comprend une zone distale (16)
adjacente a la téte de guidage et une zone proximale (17) entre
la zone distale et le troncon de travail. Le secteur angulaire de
coupe (14) comprenant en outre des arétes de coupe (15) se
prolonge sur toute la longueur de la zone proximale et la zone
distale. La zone distale comportant une section distale de géo-
métrie constante et la zone proximale comportant une section
proximale dont la géométrie varie entre la section distale et la
section de travail.
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Description

Domaine technique

[0001] La présente invention concerne un instrument endodontique notamment pour l'alésage d'un canal radiculaire d'une
dent d'un patient, ledit instrument présentant un trongcon de travail se terminant par une zone d'extrémité avec une extrémité
libre sous forme de pointe, ladite zone d'extrémité ayant une double fonction de guidage et de coupe.

Etat de la technique

[0002] Le nettoyage et la mise en forme des canaux radiculaires d'une dent destinée a recevoir des substances d'obtu-
ration s'effectuent grace a I'utilisation d'instruments d'alésage ayant une partie active, dite troncon de travail, qui a pour
but de faconner, de tailler et de nettoyer les parois intérieures du canal radiculaire pour le préparer a recevoir les maté-
riaux de traitement et d'obturation afin d'éviter toute accumulation d'oxygéne dans le canal, susceptible de favoriser un
développement bactérien dans la dent.

[0003] Il est cependant indispensable pour le praticien de disposer d'un instrument capable de suivre le canal radiculaire
afin de traiter les parois sans dévier par rapport a la direction de ce canal quelle que soit sa configuration. Or le suivi du
canal radiculaire est primordialement lié aux caractéristiques de guidage de la zone d'extrémité et plus spécifiquement
a la géométrie de la pointe. Néanmoins, méme si le guidage est une fonction essentielle, I'usinage des parois du canal
est également une fonction essentielle, de sorte que la zone d'extrémité et notamment la pointe doit impérativement étre
configurée pour pouvoir remplir efficacement ces deux fonctions que sont le guidage et la coupe. Vient ensuite I'enlévement
de matiére qui est effectué par le trongon de travail de l'instrument, prolongeant la zone d'extrémité et qui a, de facon
connue, la fonction de coupe, la fonction d'usinage des parois du canal radiculaire et la fonction d'évacuation de la matiére
enlevée lors de l'usinage.

[0004] Dans la pratique la préparation du canal s'effectue avec une gamme d'instruments présentant tous des caractéris-
tiques de guidage dans la zone d'extrémité puis des caractéristiques de coupe et d'évacuation de la matiére enlevée dans
la zone de travail. Le praticien commence habituellement la préparation du canal avec un instrument de diamétre nominal
adapté au diamétre initial du canal dentaire, puis il remplace le premier instrument par un instrument du méme type ayant
un diamétre nominal supérieur et ainsi de suite en augmentant progressivement les sections des instruments.

[0005] Les instruments existants ont majoritairement une pointe de guidage qui ne présente pas de fonction coupante, de
sorte qu'il est indispensable d'utiliser une gamme d'instruments dont les diamétres augmentent de fagon trés progressive,
par exemple avec des pas de 0,05 mm, ce qui impose une séquence de six instruments pour le praticien lorsqu'il doit passer
d'un diamétre d'entrée de 0,10 mm & 0,40 mm. Si ce processus n'est pas respecté, le risque de rupture de l'instrument
dans le canal est considérablement augmenté.

[0006] Il existe toutefois des instruments dits & pointe active permettant, avec un effet de coupe au centre, de pénétrer
dans un canal de trés petite dimension. Mais selon les directives d'utilisation, ces instruments sont & utiliser exclusivement
pour des opérations de retraitement et uniquement dans la partie rectiligne du canal. Une utilisation dans une partie courbe
du canal entrainerait automatiquement des perforations de la paroi canalaire.

[0007] Le document CH707745 de la présente demanderesse décrit un instrument endodontique présentant un trongon
de travail se terminant par une zone d'extrémité avec une extrémité en pointe. Une vue en coupe longitudinale et en coupe
transversale de la zone d'extrémité 12 sont montrées aux figures 1a et 1b, respectivement. La zone d'extrémité 12 com-
porte d'une part un secteur conique de guidage 13 se terminant en pointe, ce secteur de guidage 13 ayant un angle de
pointe compris entre 10° et 60°. D'autre part, la zone d'extrémité 12 comporte un secteur angulaire de coupe 14 adjacent
au secteur conique de guidage 13, comportant plusieurs arétes de coupe 15, formant un angle par rapport a l'axe longi-
tudinal central de l'instrument. Ce secteur angulaire de coupe 14 s'étend sur une certaine longueur et il est intermédiaire
entre le secteur conique de guidage 13 et le trongon de travail 11. Ce secteur angulaire de coupe 14 présente une section
progressivement croissante de la base du secteur conique de guidage 13, sur au moins une partie de sa longueur, en
direction du troncon de travail 11 de l'instrument 10. Les arétes de coupe 15 sont au nombre de trois, également réparties
autour de la périphérie de l'instrument 10. La pointe 16 de l'instrument est émoussée avec un profil arrondi, ce qui permet
a l'instrument d'assumer une fonction de guidage lui permettant de suivre le tracé du canal radiculaire quelle que soit sa
forme et notamment sa courbure.

[0008] La pénétration de l'instrument 10 décrit dans CH707745 est représentée schématiquement dans un canal 30 rec-
tiligne par la figure 2 et dans un canal 30 courbe par la figure 3. Dans le canal rectiligne, l'instrument est choisi de telle
maniére que son diamétre de coupe optimal D3 corresponde au diamétre initial du canal. L'usinage du canal 30 peut
s'effectuer efficacement et |'élargissement du canal se fait progressivement jusqu'a atteindre le diamétre nominal de l'ins-
trument 10. Grace & la géométrie du secteur conique de guidage 13 de l'instrument 10, cette derniére suit la courbure du
canal 30 sans risquer de perforer les parois et de creuser un deuxiéme canal dans la dent.

[0009] La fonction coupante de la pointe va permettre une diminution du nombre d'instruments nécessaire a la progression
et au nettoyage du canal jusqu'a l'apex.
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Résumé

[0010] La présente invention se propose de réaliser un instrument qui répond essentiellement & ces deux exigences
complémentaires, a savoir assurer le guidage de l'instrument a la pénétration dans le canal radiculaire et effectuer la coupe
au niveau des parois simultanément tout en respectant la configuration, c'est-a-dire suivre les courbures du canal.

[0011] Cet objectif est atteint par l'instrument endodontique pour |'alésage de canaux radiculaires, l'instrument comprenant
un troncon de travail ayant une section de travail, le trongon de travail se terminant par une portion distale ayant une double
fonction de guidage et de coupe. La portion distale comporte une téte de guidage et un secteur angulaire de coupe entre
la téte de guidage et le trongon de travail. Le secteur angulaire de coupe comprend une zone distale adjacente a la téte
de guidage et une zone proximale entre la zone distale et le troncon de travail. Le secteur angulaire de coupe comprend
en outre des arétes de coupe se prolongent sur toute la longueur de la zone proximale et la zone distale. La zone distale
comportant une section distale de géométrie constante et la zone proximale comportant une section proximale dont la
géométrie varie entre la section distale et la section de travail.

[0012] L'avantage de l'instrument endodontique décrit ici réside dans une plus grande efficacité de coupe de l'instrument.
La portion distale, par sa fonction coupante ainsi que par sa proximité de la t&te de guidage, permet une diminution
du nombre d'instruments nécessaire a la progression et au nettoyage du canal jusqu'a I'apex du canal. La diminution
d'instruments est encore plus grande que pour l'instrument décrit dans le document CH707745.

[0013] Lorsque l'instrument endodontique se trouve & la longueur de travail, c'est-a-dire avec la téte de guidage atteignant
I'apex du canal, le nettoyage de cette zone apicale du canal, normalement trés difficile, est rendu possible par la présence
des arétes de coupe du secteur angulaire de coupe, a proximité de la téte de guidage. Le meilleur nettoyage de cette
zone apicale du canal permet de réduire le risque de réinfection ultérieure du canal (entrainant I'échec du traitement),
puisque cette zone est particuliérement sensible au développement bactérien. Le meilleur usinage apical du canal par le
secteur angulaire de coupe de la portion distale facilite les étapes subséquentes du traitement canalaire, notamment la
désinfection et |'obturation du canal. En particulier le meilleur usinage apical du canal va permettre un ajustement idéal
du céne de gutta percha, dans le cas d'une obturation de type ,single cone”.

Bréve description des figures

[0014] Des exemples de mise en oeuvre de l'invention sont indiqués dans la description illustrée par les figures annexées
dans lesquelles :

les figures 1a et 1b montrent une vue longitudinale (figure 1a) et en coupe transversale (figure 1b) d'une zone d'extré-
mité d'un instrument endodontique ;

la figure 2 représente schématiquement la pénétration de l'instrument des figures 1a et 1b dans un canal rectiligne ;
la figure 3 représente schématiquement la pénétration de l'instrument des figures 1a et 1b dans un canal courbe ;

la figure 4 illustre un instrument endodontique comprenant un troncon de travail se terminant par une portion distale,
selon un mode de réalisation ;

la figure 5 montre un détail de la portion distale, selon un mode de réalisation ;

la figure 6a montre des plans de sections transversales a différentes positions de la portion distale le long de l'axe lon-
gitudinal de l'instrument;

la figure 6b montre des sections transversales de la zone distale selon les différents plans transversaux de la figure
6a ;

la figure 7 montre une section de la portion distale selon |'axe longitudinal de l'instrument; et

la figure 8 montre un détail d'une téte de guidage et de la zone distale selon un mode de réalisation.

Exemple(s) de mode de réalisation

[0015] La figure 4 illustre un instrument endodontique 10 destiné notamment a |'alésage d'un canal radiculaire d'une dent
d'un patient. L'instrument comprend un troncon de travail 11 ayant une section de travail 110. Le troncon de travail 11 se
terminant par une portion distale 12 ayant une double fonction de guidage et de coupe. La figure 5 montre un détail de
la portion distale 12. La portion distale 12 comporte une téte de guidage 13 et un secteur angulaire de coupe 14 entre la
téte de guidage 13 et le trongon de travail 11. Le secteur angulaire de coupe 14 comporte des arétes de coupe 15 formant
un angle par rapport a l'axe longitudinal 20 de l'instrument 10. Le secteur angulaire de coupe 14 comprend une zone
distale 16 adjacente a la téte de guidage 13 et une zone proximale 17 entre la zone distale 16 et le trongon de travail
11. On remarquera que les arétes de coupe 15 se prolongent sur toute la longueur de la zone proximale 17 ainsi que
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sur toute la longueur de la zone distale 16, jusqu'a la jonction de la téte de guidage 13 et de la zone distale 16, indiqué
par le plan 161 dans la figure 5.

[0016] Les figures 6a et 6b montrent des sections transversales A-A, B-B, C-C, D-D, E-E, F-F et G-G, a différentes
positions (figure 6a) de la portion distale 12 le long de I'axe longitudinal 20 de l'instrument, respectivement de la téte de
guidage 13 en allant vers le trongon de travail 11. Comme illustré dans la figure 6b, la zone distale 16 comporte une
section distale 160 de géométrie hexagonale formant six arétes de coupe 15 (sections transversales A-A et B-B). La zone
proximale 17 comporte une section proximale 170 dont la géométrie évolue entre section hexagonale 160 de la zone
distale 16 et la section de travail 110 (sections transversales C-C, D-D, E-E, F-F et G-G).

[0017] La section distale 160 de géométrie hexagonale ainsi que la répartition de la coupe sur les six arétes de coupe 15,
assurent une distribution optimisée des contraintes mécaniques, limitant au maximum le risque de casse de l'instrument.

[0018] Pour I'utilisation de ce type d'instruments les grandeurs suivantes sont déterminantes. Les diamétres nominaux
D1 et D2 sont les diamétres du cercle circonscrit, c'est-a-dire le cercle dans lequel s'inscrit une section transversale de
l'instrument au niveau de trongon de travail 11 (voir la figure 4). Le diamétre de téte de guidage D3 correspond au diamétre
de la base proximale 130 de la téte de guidage, c'est-a-dire au niveau du plan 161.

[0019] Selon une forme d'exécution, la dimension de la section distale 160 de la zone distale 16 est constante. Autrement
dit, le cercle circonscrit (le cercle dans lequel s'inscrit une section transversale de la zone distale 16), est de diamétre
constant. La figure 6a montre un tel exemple de la portion distale 12 dont la zone distale 16, s'étendant entre les sections
transversales A-A et B-B, a une section distale 160 de dimension constante.

[0020] La figure 7, montre une section de la portion distale 12 selon 'axe longitudinal 20 de l'instrument. Selon la figure 8,
Le diamétre D47 de la zone proximale 17 est progressivement croissant sur au moins une partie de sa longueur L7, entre
la zone distale 16 vers le troncon de travail 11 de l'instrument 10. Le diamétre D+ de la zone distale 16 est également
progressivement croissant sur au moins une partie de sa longueur Ly, entre la téte de guidage 13 et la zone proximale
17. Autrement dit, au moins une portion de la zone distale 16 et la proximale 17 est tronconique et fait, respectivement,
un angle distal o415 et un angle proximal o7 avec I'axe longitudinal 20 de l'instrument.

[0021] Selon une autre forme d'exécution, la section distale 160 de la zone distale 16 et la section proximale 170 de la
zone proximale 17 sont progressivement croissantes sur au moins une partie de la longueur de la zone proximale 17 et
de la zone distale 16, entre la t&te de guidage 13 vers le troncon de travail 11 de l'instrument 10.

[0022] Dans un mode de réalisation, la téte de guidage 13 est arrondie. Comme illustré dans les figures 5, 6a et 7, la téte
de guidage 13 est de forme sensiblement hémisphérique (ou en forme de déme).

[0023] Encore dans un autre mode de réalisation illustré a la figure 8, le diamétre D3 de la téte de guidage 13 est supérieur
au diamétre D15 du cercle circonscrit de la zone distale 16 sur au moins une partie de la longueur de la zone distale 16.
Selon une forme d'exécution, le diamétre D3 de la téte de guidage 13 est supérieur au diamétre D+ du cercle circonscrit
de la zone distale 16 au niveau du plan 161.

[0024] De nouveau en référence a la figure 6b (sections transversales A-A et B-B), la section distale 160 a une forme
d'un hexagone sensiblement régulier, c'est-a-dire dont les six cétés ont tous sensiblement la méme longueur. Cependant,
on peut également considérer la section distale 160 ayant une forme d'un hexagone irrégulier sans sortir du cadre de
l'invention.

[0025] La section proximale 170 de la zone proximale 17 a une géométrie qui évolue graduellement de la géométrie
hexagonale de la section distale 160 & géométrie correspondant a celle de la section de travail 110, en allant de la téte
de guidage 13 vers le trongon de travail 11.

[0026] Par exemple, et tel qu'illustré a la figure 6b (sections transversales B-B, C-C, D-D, E-E, F-F et G-G), la section de
travail 110 est triangulaire (section transversale G-G) et la section proximale 170 se transforme a partir d'une géométrie
hexagonale réguliére (section transversale B-B) en une géométrie triangulaire (sections transversales F-F et G-G), en
passant par une géométrie irréguliére (sections transversales C-C, D-D et E-E).

[0027] Il va de soi que la présente invention n'est pas limitée au mode de réalisation qui vient d'étre décrit et que diverses
modifications et variantes simples peuvent étre envisagées par 'homme de métier sans sortir du cadre de la présente
invention.

[0028] Par exemple, la section de travail 110 peut avoir une autre forme que triangulaire avec trois arrétes de coupe.
De la méme maniére, la zone distale 16 peut comporter une section distale 160 ayant une géométrie qui différe de la
géométrie hexagonale illustrée a la figure 6b. En particulier, au moins la section de travail 110 et/ou la section distale
160 peut avoir une section en ,S“ avec deux arrétes de coupe, une section triangulaire avec trois arrétes de coupe, une
section quadrilatérale avec quatre arrétes de coupe, ou encore une section de forme plus complexe avec plus de quatre
arrétes de coupe 15.

[0029] Selon une forme privilégiée de l'invention, le rapport L1s/Lg de la longueur L1 de la zone distale 16 sur la longueur
Ls de la téte de guidage 13 est supérieur a 1. Le rapport Li¢/Ls peut également étre supérieur & 2, voire a3 ou & 5. Un
grand rapport Lig/Lg signifie que les arrétes de guidage 15 de la zone distale 16 viennent jusque vers |'extrémité du secteur
angulaire de coupe 14, facilitant I'usinage apical du canal par le secteur angulaire de coupe 14.
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[0030] Le rapport de la longueur L, de la zone proximale 17 sur la longueur L,s de la zone distale 16 peut étre exprimé en
fonction de I'angle distal a5, de I'angle proximal o7, du diamétre D45 de la zone proximale 17 ainsi que le diamétre Dg de la
zone distale 16. Plus particulié€rement, Le rapport de la longueur L;7 sur la longueur L5 peut étre exprimé par I'équation 1 :
Li; _ (D17 = Dig) tan ;¢
Lig (D16 — D3) tan a4

(1)

[0031] Selon une forme d'exécution, le rapport de la longueur L7 de la zone proximale 17 sur la longueur Ls de la zone
distale 16 est compris entre 0.1 et 10. Le rapport de la longueur de la zone proximale 17 sur la longueur de la zone distale
16 peut étre compris entre 0.2 et 4.5 ou entre 0.6 et 1.8.

[0032] Selon une forme d'exécution, le diamétre D+g du cercle circonscrit de la zone distale 16 est constant sur toute la
longueur L1s la zone distale 16. Autrement dit, I'angle distal (ci16) est sensiblement de 0°.

[0033] De maniére similaire, le diamétre D7 du cercle circonscrit de la zone proximale (17) peut étre constant sur toute
la longueur L1z la zone proximale 17.

Numéros de référence employés sur les figures

[0034]

10 instrument

11 trongon de travail

110  section de travail

12 portion distale, zone d'extrémité

13 téte de guidage, secteur de guidage
130  base proximale

14 secteur angulaire de coupe

15 aréte de coupe

16 zone distale, pointe

160  section distale
161 plan a la jonction de la téte de guidage et de la zone distale

17 zone proximale

170  section proximale

20 axe longitudinal

30 canal

Ol angle distal

17 angle proximal

D1, D2 diamétre nominal

D3 diamétre de téte de guidage
Dis diamétre de la zone distale
D47 diamétre de la zone proximale
Lis longueur de la zone distale
Li7 longueur de la zone proximale
La longueur de la téte de guidage

Revendications

1. Instrument endodontique notamment pour l'alésage d'un canal radiculaire d'une dent d'un patient, l'instrument com-
prenant un trongon de travail (11) ayant une section de travail (110), le tron¢con de travail (11) se terminant par une
portion distale (12) ayant une double fonction de guidage et de coupe ;
la portion distale (12) comportant une téte de guidage (13) arrondie et un secteur angulaire de coupe (14) entre la
téte de guidage (13) et le trongon de travail (11) ;
caractérisé en ce que
le secteur angulaire de coupe (14) comprend une zone distale (16) adjacente & la téte de guidage (13) et une zone
proximale (17) entre la zone distale (16) et le troncon de travail (11);
le secteur angulaire de coupe (14) comprenant en outre des arétes de coupe (15) se prolongent sur toute la longueur
de la zone proximale (17) et la zone distale (16) ;
la zone distale (16) comportant une section distale (160) de géométrie constante et la zone proximale (17) comportant
une section proximale (170) dont la géométrie varie entre la section distale (160) et la section de travail (110).

2. L'instrument endodontique selon la revendication 1,
dans lequel le rapport de la longueur (Lis) de la zone distale (16) sur la longueur (Lg) de la téte de guidage (13) est
supérieur a 1 ou est supérieur a 2.
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11.

12.

13.
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L'instrument endodontique selon la revendication 1 ou 2,
dans lequel au moins une portion de la zone distale (16) et la zone proximale (17) est tronconique et faisant respec-
tivement un angle distal (og) et un angle proximal (ou17) avec I'axe longitudinal (20) de l'instrument.

L'instrument endodontique selon I'une des revendications 1 & 3,
dans lequel le diamétre (D3) de la téte de guidage (13) est supérieur au diamétre (D1¢) du cercle circonscrit de la
zone distale (168) sur au moins une partie de la longueur de la zone distale (16).

L'instrument endodontique selon la revendication 4,
dans lequel le diamétre (D3) de la téte de guidage (13) est supérieur au diamétre (D1¢) du cercle circonscrit de la
zone distale (16) a la jonction de la téte de guidage (13) et de la zone distale (16).

L'instrument endodontique selon I'une des revendications 1 & 5,
dans lequel le rapport de la longueur (L) de la zone proximale (17) sur la longueur (L1s) de la zone distale (16) est
compris entre 0.1 et 10.

L'instrument endodontique selon la revendication 6,
dans lequel le rapport de la longueur (L) de la zone proximale (17) sur la longueur (L1s) de la zone distale 16 est
compris entre 0.2 et 4.5 ou entre 0.6 et 1.8.

L'instrument endodontique selon I'une des revendications 1 & 7,
dans lequel le diamétre (D+s) du cercle circonscrit de la zone distale (16) est constant sur toute la longueur (L+g) la
zone distale (16).

L'instrument endodontique selon I'une des revendications 1 & 8,
dans lequel le diamétre (D+7) du cercle circonscrit de la zone proximale (17) est constant sur toute la longueur (L17)
la zone proximale (17).

L'instrument endodontique selon I'une des revendications 1 & 9,
dans lequel la section distale (160) a une forme d'un hexagone sensiblement régulier.

L'instrument endodontique selon I'une des revendications 1 & 9,
dans lequel la section distale (160) a une forme de ,S" avec deux arrétes de coupe, triangulaire avec trois arrétes de
coupe, ou quadrilatérale avec quatre arrétes de coupe.

L'instrument endodontique selon I'une des revendications 1 & 11,
dans lequel la section de travail (110) est triangulaire.

L'instrument endodontique selon I'une des revendications 1 & 11,
dans lequel la section de travail (110) a une forme de ,S* avec deux arrétes de coupe, triangulaire avec trois arrétes
de coupe, ou quadrilatérale avec quatre arrétes de coupe.
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Fig. 4



CH 717 462 A1

161 15 \
12
Fig. 5
.6
. F
B
. D
. C
12 B
A
e |
;i’_i:\h.
A >13)
’/f,./'
A
B
T
™D
E
F

Fig. 6a



CH 717 462 A1

GG FF E-E

D-D c-C B-B AA
170 160 15

110 110 170

Fig. 6b
ﬂk
17 ; Lg i
16 ______________ -
2(3 . Li7 e Lis i .
D16 13
Dy, N
/////////////// 16 130
17
Fig. 7

10



CH 717 462 A1

Fig. 8

11



CH 717 462 A1

THAITE DE COUPERATION EN MATIERE DE BREVETS

RAPFQRT DE RECHERCHE DE TYPE INTERNATIONAL

IDENTIFICATION € LA DERANDE IRTERNATIOMALE GOTE DU SOSSER DU GEPOSART DU Bi MANDATARE

FRGAOH

Lewande nafionale n® Uhate dh depdi

452028 052028

Pays Su dést Tade de pioritd revendiquss

ChH

Deégsnigraed ooy

FKE Dantalre 84

Tiate de fe vooqusSie dung reohwrehe de typs fandsens dorsnd pas Tadmintstration chgsgdss de ke rechaeste
irstssrnstioris tervuationsls & 1 sedqudie dung mohichs de tyge itsrmations)

23-08-2028 SNTB408

b CLARGEMENT DE LU'OBJET DE LA RERANDE fan oes de plusisirs symieies de in clasyificatinn, o digrer taus}

Sy | rdassiomiion intertineasie e brveads {0 99 & I & wedar le e adibeativn naRonsds of de 58

Voir rapport de recherche

1L DOMAINES RECHERCHES

Systirms de oaeslcation o ta clessiicalion

FRC Yoir rapport de recherche

Clociemeniation consultfe autne que |8 dasumentation reislmls dans s medsts ol oes documenis Tort padls des domaines consulds

] P A ETE ESTIE QUE CERTAINES REVENDICATIONS
NE FONVAIENT FAIRE L'OBJIET DURE RECHERCHE (Shomivtions sur e Rl soppidmentying

EN',i gﬁB&ENCE SPLRITE BE LIVENTION {banrations sur ia Seudkn seroddm:

ksl

Frorm FOTASA 201 A& 1112000}

12



CH 717 462 A1

RABPORT DE NECHERCHE DE TYPE INTERNATIONAL o

Rireanshe e pehenshe i

LH 6452020

A CLASARIENT BN LGROET UE L DEVANGE
WY, AGlfh/42
ADD.

el by olexeiivake;
B, DOSRSREN: ¢

g menyy e

ASIC

SRioRten midans st b S

wabinwnle ses dveele (D1 au & ki toie selon

1 Sizan dy Rannery siniquee cong iR 05 SQUR

ERO-~Internal, WPl Dals

R rechseahe Sdwmsthnsls: nvan ¥ ks Mnak o divindes, ol o pind: ; fRrpes (8 R TREE

G DOOUMERNTE JONSIDERES DOMKE PRETIRERTS

Radbann ©§ Bovumunts sitks, aws, ke as Setuisnt, Madicosion s R i, 6 reveniSastivay vissey

§ {707 745 A1 (FKG SERTALR
15 seplembre 2813 {gela 49~
¥ abrégd; Vigures 5-7 *

‘\ﬂm
H

[ IS
st

A BS & 782 57% 81 {HOPPL h’ﬁLTGRNQ [DE] ET
ALY & mars 2004 (F064-03-80)
® abr&ga; ﬁgm‘e& ®

jeot
i

b

L4y

E I Vi Iy saite 8 astirg O pour o fin de o Bete ew Sosussnts LR dngsvianks dhe faoilles Sa Dyl 40nE eris 2 aurere

¥ atdgones spaciaie de duasenty ke
o t\\b\m 7ol e plaeur e agrSie e Sake de i ou T
Wagpastenunaed pre A Tabat de ln
t\«-\\rm s previRent, suis gl Dok semprsashe b pRrsEe
e I theane sonstifuent 18 base e Plrticss

A dosummnt St PR 3
il ot Fertisuly m-vvhmur-nm
TE” dowarma SedR iR, Wik bt A lnodate: de dipdd oy

¥ dovument parBuuiidreniesd pactinest; finvestian sseendipeds fe prd
aerds Tatis side N e vannidige el ol sovrme imElgiant s astvidd

LY dogumand et Juey En i e wns \w&\'\u
PSe et LI petir d83emniner 1y ol R
s eetian s gt e SRisen stk "l\‘hn 3 \xmusej.

LSS
VRSB JONT YRR Ak o
¥ doruent :a&m»l‘élwm

4 Tebeetien @vpl’d@&\':

135 pasash $dvR zuanl wne aelvild vesibo
3 dowiEet i gt & une &Nak»hdﬁ ke, duusege, & el et FH mcmnt SR R »‘.x wh s autpes
Ltk RO 30N i o0 SRIVRY RN Srrotmiids de el b, ot aembinala e Sy pridus
T et pUkl srsof L Sl de dfei, e FROREY L Ronanici oy st
PEANIRUPANRNE Y T ity g e sevendlauda dwsm O St it o X fedone el s Brevds
Paie & lrguale la mehurnte de type intarm ationsd & 84 efrd % aohsvds Tt ereEndslition Su vagpart de Teciatio d dans ibarvata
o
37 -08-
RN o I et Eie Snteanatica Foumiiansnde aultrsd
@ Brigvete, RUB. 5298 Sghdiaon 2
i 3
-’\'1 MG\LME i - T
r0) B0 . Fouguel, Michele

Foinaiine POTRZYRGS fenasir leuile} [weser RENG

13




CH 717 462 A1

RAPPORT DE RECHERCHE DE TYPE INTERNATIONAL

Hanseiyraments MR nar mectires s fmde R hoegi

Temusss de raohemie #

EH B4B202Y

Doeurasnt Besest w1 Db [t m&.i de fa Rale o
au sapport de sesherade publioatiza farile o bravstsy pubhestion

LR 707745 Al 5-09-20384 €3 2503922 Al I8-0U-PR18

CH 7a7ias Al 15-09-2014

N 188377178 & §2-03~2816

EP 2987757 AL 20-01~7816

HK 1217631 A1 26-81-2017

JF 618010 B2 11-17-7018

JP 2016513562 A 16-05-2016

0% 2olone7sid Al 18-03-2016

WO 93*&139339 Al 18-09-2014

US §702579 81 DY-G3-2004  EP 11318’2 A% 1” G@ 2081

Us 5762579 R1 BY-03-2004

Wi ROZEILS AL 25~ GS—“SQD

Faomalive FETNEATEY Jomea® « Iemndies o0 hewsts) fare: o

14




	Page 1 - ABSTRACT/BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - CLAIMS
	Page 6 - CLAIMS
	Page 7 - DRAWINGS
	Page 8 - DRAWINGS
	Page 9 - DRAWINGS
	Page 10 - DRAWINGS
	Page 11 - DRAWINGS
	Page 12 - SEARCH_REPORT
	Page 13 - SEARCH_REPORT
	Page 14 - SEARCH_REPORT

