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s9 Mecanism de ridicare a unei sarcini, cu doud tambure care
functioneazi in paralel, rotatia lor fiind sincronizata

67) Rezumat: Sistemul cuprinde un grup moto- nale, cei doi arbori centrali (10,11) fiind suportati
reductpr (1), cu douidl pinioane de iegire paralele, de un batiu fix (29).

fiecare dintre ele antrenind un dispozitiv de

ridicare, atagat la sarcini (4), printr-un cablu (5, Revendicdri: 3

9), dispozitivul cuprinzind o coroani dinfati (6), Figuri: 4

angrenatd prin unul din cele douil pinioane (2) de

iesire, coroana dinfati (6) antrenind, printr-un

ambreiaj cu fricfiune, care cuprinde un disc *
intermediar (40) de ambreiaj, un tambur cu troliu

(8), de care este atagat si infigurat cablul (5), discul ‘
intermediar (40) comportind clichefi de refinere "i
(43), interzicind rotafia sa, in sensul corespunzitor !
cobordrii sarcinii (4), tamburul (8) fiind solidar cu
unb arbore central (10) a cirui rotafie in sensul
corespunzitor cobordrii sarcinii (4), asigurid
cuplarea ambreiajului si, prin aceea ci arborele
central (10) este sincronizat cu arborele central (11)
al celuilalt dispozitiv de ridicare, prin intermediul —
unui cuplajj cu placi, (12, 13) si disc de cuplare

(14), previzut cu cepuri (50) si/sau renuri ortogo-
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Prezenta inventie se refera la un
mecanism de ridicare a unei sarcini,
asigurdnd contra caderii prin redundanta
organelor de ridicare, situate intre sarcini
si moto-reductorul de ridicare.

Ca urmare, inventia are ca obiect un
mecanism de ridicare a unei sarcini,
cuprinzind un grup moto-reductor cu
doua pinioane de iegire paralele, carac-
lerizate prin aceea ca, fiecare pinion de
iegire antreneazi un dispozitiv de ridi-
care legat de sarcina printr-un cably, un
numit dispozitiv cuprinzind o coroana
dintata, angrenata cu unul din cele doua
pinioane de iesire, numita coroani din-
tatd antrenind printr-un ambreiaj cu
frictiune, care cuprinde un disc de am-
breiaj intermediar, un tambur-troliu de
care este atagat si infisurat numitul
cablu, numitul disc intermediar avind
clicheti de retinere, care interzic rotatia
sa in sensul care corespunde coborérii
sarcinei, tamburul fiind solidar cu un
arbore central, a cirui rotatie in sensul
corespunzator coboririi sarcinii asigurd
cuplarea ambreiajului §i prin aceea ci,
numitul arbore central este sincronizat
in rotatie cu arborele central al celuilalt
dispozitiv de ridicare prin intermediul
unui cuplaj cu placi i discuri de cuplaj,
prevazute cu cepuri sau renuri ortogonale,
cei doi arbori centrali fiind suportati de
un batiu fix.

Conform unei realizari speciale, nu-
mitul disc intermediar de ambreiaj este
prins sub forma de sandvici intre un
butuc care asiguri legitura intre numitul
tambur §i numitul arbore central si
care comporta o suprafata de sprijin fata
de numitul disc gi o plangaibi-piulita,
fiind antrenat in rotatie de un centror
solidar cu numita coroani dintat3, numita
legiturda de rotatic a centrorului si a
numitei plangaiba-piuliti, efectuindu-
se printr-un mijloc care permite o depla-
sare ugoara axialda a numitei plangai-
be-piulifa fatd de numitul centror, rotatia
numitei coroane dintate in sensul cores-
punzitor urcdrii numitei sarcini, pro-
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vocand deplasarea axiala a numitei plan-
saibe-piulifa intr-un sens care asigura
aplicarea ei de numitul disc intermediar
de ambreiaj.

Conform unei alte caracteristici, ca-
blul fiecarui dispozitiv de ridicare este
atagat de sarcina, apoi trecut printr-o
rold de transmisie fnainte de a fi infa-
surat pe tambur, cele doua role de
transmisie fiind montate la cele doui
extremitati ale unei traverse articulate
orizontale, la mijloc de o parte fixi solida-
ra cu numitul batiu, pe verticala numitei
sarcini, migcarea numitei traverse fiind
limitata intre doua limitatoare de cursj,
prevazute fiecare cu un detector.

Conform unei alte caracteristici, nu-
mita sarcina este urcata prin culisare de-a
lungul unei coloane verticale.

In continuare, se descrie un exemplu
de realizare a inventiei, cu referire la
desenele anexate, in care:

- fig. 1 reprezinta o vedere generala
schematica a unui sistem de ridicare a
unei sarcini, conform inventiei;

-fig. 2reprezinta o realizare practica
a ansamblului A din fig, 1 ardtind moto-
reductorul, cele doua dispozitive de ri-
dicare i dispozitivul de sincronizare in
rotatie a celor doi arbori centrali;

- fig. 3 reprezinta o vedere partiala,
marita a fig. 2, in sectiune axiali, aritind
ojumadtate a moto-reductorului, o jumata-
te a dispozitivului de ridicare din dreapta
si dispozitivul de sincronizare a rotatiei
celor doi arbori centrali;

- fig. 4 reprezintd o vedere partiala,
conform sagetii IV din fig. 3 aritind
dispozitivul de retinere prin clicheti a
discului de ambreiaj intermediar.

Cu referire la fig. 1, care prezinta
principiul mecanismului de ridicare a
unei sarcini, conform cu inventia, se vede
un moto- reductor 1, care cuprinde la
fiecare din extremititile sale un pinion
de iegire, pinionul 2, la dreapta si
pinionul 3 lastinga. Aceste pinioane sunt
dispuse in paralel gi sunt absolut solidare
in rotatie. Pinionul 2 antreneazi un prim
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dispozitiv de ridicare, care este legat de
o sarcina 4, printr-un cablu 5. Primul
dispozitivde ridicare, pe dreapta in figura,
cuprinde o coroana dintati 6, care antre-
neaza prin intermediul unui ambreiaj cu
frictiune 7, un prim tambur-troliu 8, pe
care se infasoara s§i se desfigoara
primul cablu § si de care este si fixat

Pinionul 3 din stinga antreneaza, de
asemenea, un al doilea dispozitiv de
ridicare care ecste legat de sarcinid 4,
printr-un al doilea cablu 9. Acest al doilea
dispozitiv de ridicare, situat in figuri la
stanga, este identic cu primul §i cuprinde
0 coroana dintata 6A, un ambreiaj cu
frictiune 7A i un tambur- troliu 8A
Asa cum este descris in mod detaliat,
cu referire la fig. 3 si 4, ambreiajul cu
frictiune 7 (sau 7A) cuprinde un disc
intermediar de ambreiaj, care suporti
clicheti de retinere, interzicind rotatia sa
in sensul care corespunde coborarii sar-
cinii 4. Acest mecanism de ridicare este
in acest fel redudent gi asigurd mentine-
rea sarcinii 4, oricare ar fi defectiunea
unuia sau mai multor organe ale unuia
din cele doua dispozitive de ridicare,
incluzdnd si pinionul de iegire al
moto-reductorului i a cablului, cu con-
difia ca aceastd defectiune, sau aceste
defectiuni sa nu apara decit la unul din
cele doua dispozitive de ridicare, de
stdnga sau de dreapta.

Asa cum se va vedea mai departe,
ambreiajul este asigurat in mod automat
pe fiecare parte, prin rotatia pinionului
de iegire in sensul care asigura urcarea
sarcinii 4. De altfel, rotatia tamburului 8
in sensul corespunzator coboririi sarcinii
4, are, de asemenea, ca efect automat,
asigurarea ambreierii ambreiajului cu
frictiune 7, al carui disc intermediar este
retinut de clichetii sdi in sensul rotatiei
care corespunde precis acestei coborari
a sarcinii. Astfel, coborirea sarcinii este
efectuati printr-o succesiune alternativa
de debreiere gi ambreiere a ambreiajului
cu frictiune, comandind moto-reductorul
in sensul invers urcarii, debreierea fiind
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provocata de aceasta rotatie, iar ambreie-
rea prin rotatia tamburului sub greutatea
sarcinii.

In mod inevitabil, un astfel de meca-
nism de coborire prin frecari succesive
nu poate fi identic pe ambele laturi din
cauza coeficientilor de frecare neidentici
in mod absolut, a uzurii inegale, etc. De
asemenea, pentru ca cablurile § §i 9sa
fie in permanenta intinse, este necesar
sa se asigure sincronizarea rotatiei celor
doi tamburi 8 si 8A. Pentru aceasta,
fiecare tambur este solidar cu un arbore
central 10 pentru dispozitivul din dreapta
si 11 pentru dispozitivul din stinga,
arbori care sunt sincronizati in rotatie
printr-un cuplaj cu placi 12 si 13 §i un
disc de cuplaj 14, prevazut cu cepuri sau
renuri ortogonale. Un astfel de cuplaj
este cunoscut in sine §i este denumit
"imbinare OLDHAM". Acest dispozitiv
de sincronizare este in mod deosebit de
avantajos, deoarece evita necesitatea unui
arbore unic lung, permite decuplarea
celor doi arbori pentru reglaje si, in
special, pentru ajustarea jocului rezultat
dintr-o elongatie permanenti si neiden-
tica, inevitabild a celor doui cabluri. in
acest scop "imbinarea OLDHAM" com-
porta o pluralitate de cepuri §i renuri
ortogonale, realizate de aga maniera
incdt sa permiti efectuarea, de exemplu,
a unei ture de 1/8 si/sau de 1/4 1a unul
din cei doi arbori. In sfargit, acest cuplaj
permite o nealiniere a celor doi arbori,
permitind o anumita distanta intre axe.

Mecanismul general de ridicare din
aceastd inventie este, de asemenea, re-
dundant, sincronizat si in intregime
mecanic, neconducind la nici o exigenti
speciala fata de partea electrica.

Pe aceasta fig. 1 se vede ca, cablurile
§ si 9, atagate sarcinii 4, trec prin rolele
de transmisie 15 si 16 inainte de a se
infigura pe tamburii 8 §i 8A. Aceste
role 15 §i 16 sunt montate la extremititile
traversei 17, care este articulati in mij-
locul ei de o parte fixa solidari cu batiul
ansamblului (descris mai departe). Arti-
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culatia orizontala 18 se afla pe verticala
sarcinii 4, care in aceastid imprejurare
este montata culisind de-a lungul coloa-
nei verticale 19. Sarcina 4 poate sa fie
in realitate suportul unui organ, al unei
scule sau o sarcina oarecare. Migcarea
traversei 17 este limitata intre doua
limitatoare de cursa 20 si 21, prevazute
fiecare cu un detector 22 si 23. Acest
sistem permite detectarea umei elongatii
diferentiale a celor doua cabluri § si 9
si ca urmare, efectuarea unui reglaj, mai
sus-amintit.

Fig. 2 prezinta realizarea practica a
partii incadrate A din fig. 1, cuprinzind
moto-reductorul 1 si cele douad dispo-
zitive de ridicare, inclusiv dispozitivul de
sicronizare,

In continuare, se descrie detaliat cu
referire la fig. 3 si 4, un dispozitiv de
ridicare, al celui din dreapta §i dispozi-
tivul de sincronizare, fiind evident ca
dispozitivul de ridicare din stinga este
absolut identic.

Pinionul de iegire 2 angreneazi
coroana dintata 6, care este solidara cu
un centror 24, care comporta mai multe
brate de antrenare 25 , care patrund in
degajarile 26 ale unei plangaibe cu piulita
27, montatd pe un suport filetat 28, al
arborelui central 10. Degajarile 26 sunt
suficient de adinci pentru a permite o
deplasare axiald usoard a plangaibei
cu piulita 27, fatd de centrorul 24, prin
ingurubarea gi degurubarea plan-
saibei cu piulitd 27, pe suportul filetat
28. Arborele central 10 gi centrorul 24
sunt suportati in rotatie de un batiu fix
29 in mai multe puncte, prin intermediul
unor rulmenti cu bile 30..33. Rulmentul
33 este montat intr-un palier 34, fixat de
batiul 29. Arborele central 10 este solidar
cu un butuc 35 de care este fixat tamburul
8 prin intermediul unei plangaibe 36.
Tamburul 8 se rotegte in jurul unor
portiuni ale batiului fix 29, frecind im-
binarile 37 si 38, asigurand astfel etan-
seitatea interiorului mecanismului. Bu-
tucul 35 comportd o suprafati plana 39
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in forma de coroana circulara care prinde
in sandvici impreuna cu plangaiba 27
un disc de ambreiaj intermediar 40,
prevazut cu coroanele 41 si 42, con-
fectionate dintr-un material care asigura
o buna frictiune. Acest disc intermediar
de ambreiaj poseda clichetele 43 cu arc
44. Aceste clichete pivoteazi in jurul
unei axe 45. In jurul discului 40, care
comporta clichetele 43, se gaseste o
coroand crestata fixa 46, legata de batiul
29 prin guruburile 47. Discul intermediar
de ambreiaj se poate astfel invarti numai
in sensul sagetii F (fig, 4) care corespunde
rotatiei grupului moto-reductor1 in sen-
sul care asigura ridicarea sarcinii 4.

La extremitatea sa, arborele central
are placa 12 care este limitati la dreapta
de un colier 48, format din doud parti.
Placa 12 are renuri 49, cel putin doui
renuri situate la 90° una de alta, dar in
mod practic mai multe perechi de renuri
la 90° fiecare pereche de renuri fiind
decalata fatd de cea urmitoare cu un
anumit unghi, de exemplu 15° la 30°, de
aga manierd incit si permitd reglajul
lungimii cablurilor 5 gi 9.Pentru aceasta,
este suficient s3 se demonteze colierul
48, sa se rotesca inapoi placa 12, imbinati
pe arborele 10 si sa se roteascid ansam-
blul, in vederea plasirii cuplului de cepuri
perpendiculare 50 ale discului de cuplaj
14 intr-o pereche de renuri 49, vecine
cu placa 12, apoi sa se repuni colierul
48 (de notat ca cepurile ar putea fi fixate
pe placa 12 si 13 si renurile pe discul
14).

Functionarea are loc, dupa cum ur-
meaza:

Pentru urcarea sarcinii, se rotegte
moto-reductorul in semsul provocarii
ingurubdrii spre dreapta a plangaibei
cu piulita 27. Cand, tinind cont de greu-
tatea sarcinii 4, stringerea discului 40
intre plangaiba cu piulid 27 si butucul
35 este suficienta, rotirea plansaibei 27
antreneaza gi rotirea butucului 35 i
deci a tamburului 8 i a arborelui central
10, legat de butuc. Rotirea tamburului
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in sens invers este absolut imposibila in
aceasta pozitie ambreiata, datoriti dis-
cului 40 cu clicheti.

Pentru coborarea sarcinii, ambreiajul
trebuie eliberat. Tn acest scop, moto-re-
ductorul 1 se rotesgte in sens invers,
ceea ce provoaca deplasarea spre stinga
a plangaibei cu piulita 27, eliberind
astfel butucul 35 si deci tamburul 8,
care se roteste sub greutatea sarcinii,
in sensul coboririi (rotindu-se fati de
discul intermediar 40, retinut de clichetii
sai 43). Totusi, aceasta rotatie a butucului
35 antreneaza gi rotirea arborelui central
10, ceea ce provoaca de indata stringerea
plansaibei 27 fati de discul 40 gi butucul
35, oprind coborirea sarcinii, in afara
de cazul cand moto-reductorul continui
sa se roteasca. Coborirea se efectueazi
deci printr-o succesiune de ambreieri si
debreieri alternative, viteza de coborire
fiind in practica comandata perfect de
viteza de rotatie a moto-reductorului 1
si este fara socuri, datoritd unei alu-
necari ugoare a butucului 35, fata de
discul intermediar de ambreiaj 40.

Datorita cuplirii monocinetice a ce-
lor doi arbori centrali 10 §i 11, rotatia
este perfect sincronizatd gi singurul
reglaj necesar provine din alungirile in
mod necesar neidentice ale celor doua
cabluri § §i 9, aparute dupa un anumit
timp de functionare.

Revendicari

1. Mecanism de ridicare a unei sarcini
(4), cuprinzdnd un grup moto-reductor
(1) cu doua pinioane de iegire paralele
(2, 3) caracterizat prin aceea ci, fiecare
pinion de iegire antreneaza un dispozitiv
de ridicare, legat de sarcina (4), printr-un
cablu (5 si 9), un numit dispozitiv
cuprinzind o coroand dintati (6), an-
grenind cu unul din cele dou3 pinioane
(2), numita coroana dintata (6), antrenind
printr-un ambreiaj cu frictiune, care cu-
prinde un disc intermediar de ambreiaj
(40), un tambur cu troliu (8) de care este
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atagat si infagurat numitul cablu (5),
numitul disc intermediar (40), compor-
tand clicheti de retinere (43) care interzic
rotatia in sensul corespunzator coborarii
sarcinii (4), tamburul (8) fiind solidar cu
un arbore central (10) a carui rotatie in
sensul corespunzator coborarii sarcinii
(4) asigura cuplarea ambreiajului gi ca
numitul arbore central (10) este sincro-
nizat in rotatie cu arborele central (11)
al celuilalt dispozitiv de ridicare, prin
intermediul unui cuplaj prin placi (12 si
13) si disc de cuplaj (14), prevazut cu
cepuri (50) sau renuri ortogonale, cei doi
arbori centrali (10 si 11)fiind suportati
de un batiu fix (29).

2. Mecanism de ridicare, conform cu
revendicarea 1, caracterizat prin aceea
ca, numitul disc intermediar de ambreiaj
(40) este prins tip sandvici intre un butuc
(35), asigurand legatura intre numitul
tambur (8) §i numitul arbore central
(10) si comportiand o suprafata de sprijin
(39) fata de numitul disc (40) si o
planplansa cu piulitd (27), montati pe
un suport filetat (28) al numitului arbore
central (10), numita planplanga cu piuliti
(27) fiind antrenatd in rotatie de un
centror (24), solidar cu numita coroani
dintata (6), numita legatura in rotatie a
centrorului (24) si a numitei planplange
cu piulifa (27) se efectueazi printr-un
mijloc (25 si 26) care permite o deplasare
axiala ugoara a numitei planplange cu
piuliti (27) fata de numitul centror (24),
rotatia numitei coroane dintate (6), in
sensul care corespunde urcarii numitei
sarcini (4), provocind deplasarea axiala
a numitei planplange cu piulitd (27)
intr-un sens care asigura aplicarea ei
contra numitului disc intermediar de
ambreiaj (40).

3. Mecanism de ridicare, conform
uneia din revendicarile 1 sau 2, caracte-
rizat prin aceea ca, cablul (§ gi 9)fiecarui
dispozitiv de ridicare este atagat la
sarcina (4), apoi trecut printr-o rola de
transmisie (15 i 16), inainte de a se
infasura pe tamburul troliu ( 8 si 8A)
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cele doua role de transmisie (15 si 16)
fiind montate la cele doua extremititi ale
unei traverse (17), articulati orizontal la
mijlocul ei (18) de o parte fix3, solidara
cu numitul batiu (29), peverticala numitei

10

sarcini (4), migcareca numitei traverse
(17) fiind limitata intre doua limitatoare
de cursa (20 si 21) prevazute fiecare cu
un detector (22 si 23).

Pregedintele comisiei de inventii: ing. Petrescu loan Cristea
Examinator: ing. Ungureanu Mirela
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