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原代细胞培养的软组织消化装置

(57)摘要

本发明公开了一种原代细胞培养的软组织

消化装置，它包括底座、消化皿、球形搅拌转子、

玻璃球和转子牵引盘，转子牵引盘位于所述底座

内，通过电机驱动旋转；转子牵引盘包括十字交

叉设置的叶片，在每个叶片上等间距设置有磁

铁，相邻两个磁铁间的距离大于所述玻璃球的直

径，且两个叶片上磁铁交叉设置；球形搅拌转子

包括铁芯和包裹在铁芯外的陶瓷层；在消化皿内

放入球形搅拌转子后，球形搅拌转子被对应的磁

铁吸附；在底座上表面设置有消化皿放置区，叶

片位于所述消化皿放置区下方。本发明不需要间

隔相应时间进行振荡，并且消化时间要比目前方

法缩短，消化后细胞不用经过人为吹打，仅仅洗

涤，就可以接种细胞。
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1.一种原代细胞培养的软组织消化装置，其特征在于：它包括底座、消化皿、球形搅拌

转子、玻璃球和转子牵引盘，

所述转子牵引盘位于所述底座内，通过电机驱动旋转；转子牵引盘包括十字交叉设置

的叶片，在每个所述叶片上等间距设置有磁铁，相邻两个磁铁间的距离大于所述玻璃球的

直径，且两个叶片上磁铁交叉设置；两个叶片上的磁铁交叉设置，将两个叶片重叠在一起

时，两个叶片上的磁铁交错排列；

所述球形搅拌转子包括铁芯和包裹在铁芯外的陶瓷层，陶瓷层的厚度为0.5‑2mm，陶瓷

层的表面为磨砂面；在所述消化皿内放入所述球形搅拌转子后，所述球形搅拌转子被对应

的所述磁铁吸附；消化皿的底部平铺一层玻璃球；

在所述底座上表面设置有消化皿放置区，所述叶片位于所述消化皿放置区下方；所述

玻璃球表面为磨砂面；

在所述消化皿放置区设置有所述转子牵引盘的叶片指示标，在所述叶片指示标上画有

球形搅拌转子的位置点；在转子牵引盘静止状态，所述叶片上的磁铁与所述位置点对应；转

子牵引盘转动，靠磁力牵引球形搅拌转子转动，玻璃球从球形搅拌转子间的缝隙穿过，相互

之间摩擦将细胞组织消化成单细胞。

2.如权利要求1所述的原代细胞培养的软组织消化装置，其特征在于，在所述底座上设

置有控制所述电机的控制器，通过所述控制器可以操作所述电机定时工作和间隔时间段工

作。
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原代细胞培养的软组织消化装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种原代细胞培养的软组织消化装置。

背景技术

[0002] 人或动物体内(或胚胎组织)由于多种细胞结合紧密,不利于各个细胞在体  外培

养中生长繁殖,即使采用1mm3的组织块,也只有少量处于周边的细胞可能  生存和生长，若

需获取大量细胞，必须将现有的组织块充分散开，使细胞解离  出来，目前常采用的方法如

下:

[0003] 把组织剪切成较小团块(或糊状)，应用酶的生化作用和非酶的化学作用进  一步

使细胞间的桥连结构松动，使团块膨松，由块状变成絮状，此时再采用机  械法，用吸管吹打

分散或电磁搅拌或在摇珠瓶中振荡，使细胞团块得以较充分 的分散，制成少量细胞群团和

大量单个细胞的细胞悬液。

[0004] 但是上述方法存在以下缺点：

[0005] 1、需要每隔5分钟振荡一次，或者每隔30min振荡一次，使胶原酶与  组织充分接

触，已达到快速消化的效果。因此需要工作人员间隔相应时间操作，  工作量较大。

[0006] 2、需要人为利用枪头适当吹吸消化液，使黏连在一起的细胞团和未消化  完全的

组织块分开。人为因素影响较大。

[0007] 3、个别类型的组织细胞消化时间较长，增加了消化酶对细胞的损伤。

发明内容

[0008] 针对上述现有技术的不足，本发明提供了一种不需要间隔相应时间进行振  荡，并

且消化时间要比目前方法缩短，消化后细胞不用经过人为吹打，仅仅洗  涤，就可以接种细

胞的原代细胞培养的软组织消化装置。

[0009] 本发明解决其技术问题所采用的技术方案是：一种原代细胞培养的软组织  消化

装置，它包括底座、消化皿、球形搅拌转子、玻璃球和转子牵引盘，

[0010] 所述转子牵引盘位于所述底座内，通过电机驱动旋转；转子牵引盘包括十  字交叉

设置的叶片，在每个所述叶片上等间距设置有磁铁，相邻两个磁铁间的  距离大于所述玻璃

球的直径，且两个叶片上磁铁交叉设置；

[0011] 所述球形搅拌转子包括铁芯和包裹在铁芯外的陶瓷层；在所述消化皿内放  入所

述球形搅拌转子后，所述球形搅拌转子被对应的所述磁铁吸附；

[0012] 在所述底座上表面设置有消化皿放置区，所述叶片位于所述消化皿放置区 下方。

[0013] 进一步的，所述玻璃球表面为磨砂面。

[0014] 进一步的，在所述消化皿放置区设置有所述转子牵引盘的叶片指示标，在  所述叶

片指示标上画有球形搅拌转子位置点；在转子牵引盘静止状态，所述叶  片上的磁铁与所述

位置点对应。

[0015] 进一步的，在所述底座上设置有控制所述电机的控制器，通过所述控制器  可以操
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作所述电机定时工作和间隔时间段工作。

[0016] 本发明的有益效果是：本装置省时省力，且消化均匀，对细胞损伤小。转  子牵引盘

转动时能够带动球形搅拌转子转动，转子移动时推动消化皿内玻璃球  移动，通过玻璃珠之

间挤压和研磨达到分散软组织块的作用，进而快速得使组 织块消化成单细胞。

[0017] 利用本装置不需要间隔相应时间进行振荡，而且可以设定电机工作时间，  进行间

隔工作。消化时间短，提高了工作效率。消化后细胞不用经过人为吹打，  仅仅洗涤，就可以

接种细胞。

附图说明

[0018] 附图1为本发明的整体结构示意图(未画出保护膜)；

[0019] 附图2为本发明的底座结构示意图；

[0020] 附图3为本发明球形搅拌转子和玻璃球布局示意图；

[0021] 附图4为本发明的两个叶片重合后磁铁位置示意图；

[0022] 附图5为本发明的球形搅拌转子剖视图；

[0023] 图中，底座1、消化皿放置区11、叶片指示标12、位置点13、控制按键  14、显示屏15、

消化皿2、盖体21、球形搅拌转子3、铁芯31、陶瓷层32、 玻璃球4、转子牵引盘5、叶片51、磁铁

52、电机6。

具体实施方式

[0024] 为了更好地理解本发明，下面结合附图来详细解释本发明的实施方式。

[0025] 如附图1至附图4所示，本发明包括底座1、消化皿2、球形搅拌转子3、  玻璃球4和转

子牵引盘5。为了保证摩擦效果，所述玻璃球4表面为磨砂面。

[0026] 所述转子牵引盘5位于所述底座1内，如图1所示，转子牵引盘5通过转  轴与电机6

的输出轴连接，转子牵引盘5通过电机6驱动旋转。转子牵引盘5 的叶片51靠近底座1的上表

面的底面。如图3所示，转子牵引盘5包括十字 交叉设置的叶片51，两个叶片51固定连接。在

每个所述叶片51上等间距设  置有磁铁52，如图1中所示，磁铁52下沉埋在叶片51中。相邻两

个磁铁52 间的距离大于所述玻璃球4的直径，这样可以保证玻璃球4能顺利从两个球形  搅

拌转子3之间通过。如图3所示，两个叶片51上的磁铁52交叉设置，如果  将两个叶片51重叠

在一起，如图4所示，两个叶片51上的磁铁52交错排列。

[0027] 如图5所示，为了防止细胞被机械损伤，与玻璃球形成更好的摩擦面,所  述球形搅

拌转子3包括铁芯31和包裹在铁芯31外的陶瓷层32,陶瓷层32厚  度约0.5‑2mm即可，陶瓷层

32的表面也可以采用磨砂面。

[0028] 在所述消化皿2内放入所述球形搅拌转子3后，所述球形搅拌转子3被叶  片51上对

应的所述磁铁52吸附，每个磁铁52吸附一个球形搅拌转子3。叶  片51转动带动磁铁52转动。

[0029] 在所述底座1上表面设置有消化皿放置区11，所述叶片51位于所述消化  皿放置区

11下方，底座1上表面为厚度约0.5‑1mm左右的非铁材质的板子，  优选为0.5mm的塑料板。在

所述消化皿放置区11设置有所述转子牵引盘5的 叶片指示标12，在所述叶片指示标12上画

有球形搅拌转子的位置点13。在转  子牵引盘5静止状态，所述叶片51上的磁铁52与所述位

置点13对应。
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[0030] 为了能够灵活控制细胞组织的消化时间和方式，在所述底座1上设置有控  制所述

电机6的控制器，在底座1上设置有控制按键14和显示屏15，通过控  制按键设定定时以及工

作方式(连续工作还是间断性工作)可以操作所述电机  6定时工作和间隔时间段工作。

[0031] 使用本装置时，将消化皿2放在消化皿放置区11，消化皿2为透明玻璃  材质，然后

再根据位置点13对应放上球形搅拌转子3，最后将消化皿2的底  部平铺一层玻璃球4，如图3

中所示，在消化皿2上盖上盖体21。然后设定工  作模式：1、连续工作几分钟。2、每隔一段时

间工作几分钟。转子牵引盘5  转动，靠磁力牵引球形搅拌转子3转动，玻璃球4从球形搅拌转

子3间的缝隙 穿过，相互之间摩擦将细胞组织消化成单细胞。
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图1

图2
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图3

图4

图5

说　明　书　附　图 2/2 页

7

CN 108753611 B

7


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004
	DES00005

	DRA
	DRA00006
	DRA00007


