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69 Trockenrasiergerit.

@ Das Trockenrasiergerit ist mit einer Scherplatte mit 4
Haardurchgangs6ffnungen und einer gegeniiber der 1 | \ -
Scherplatte antreibbaren Schneideinheit versehen. Die V7 777 AT\ L A
Schneideinheit umfasst ein Schneidorgan (24) mit Mes- S P NN N1/
sern (25), die mit gegeniiber den Messern beweglichen
Vorlaufmessern (23) ausgebildet sind. Damit eine gute 25 o N
Ausrichtung eines Vorlaufmessers gegeniiber dem zuge-
hoérenden Messer erhalten wird, wird eine Konstruktion 23
vorgeschlagen, bei der das Vorlaufmesser (23) an meh-
reren Stellen (29, 33) unter Vorspannung an dem Mes-
ser (25) anliegt.
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PATENTANSPRUCHE

1. Trockenrasiergerit mit einer Scherplatte (3) mit Haar-
durchgangséffnungen (4) und einer gegeniiber der Scherplat-
te antreibbaren Schneideinheit (5), welche Schneideinheit ein
Schneidorgan (21) mit Messern (25) umfasst, wobei gegen-
iiber den Messern bewegliche Vorlaufmesser (23) vorhanden
sind und jedes Vorlaufmesser an einer Fithrungswand (29)
des zugehorenden Messers anliegt, dadurch gekennzeichnet,
dass zum Ausrichten des Vorlaufmessers (23) gegeniiber dem
Messer (25) das Vorlaufmesser zugleich an einem an die
Fithrungswand (29) grenzenden Teil (33, 35, 39, 40, 41) des
Messers anliegt.

2. Trockenrasiergerit nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Vorlaufmesser mit einer Zunge (32, 37, 38)
versehen ist, die am Messer (25) anliegt.

3. Trockenrasiergerat nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Zunge (32) mit einem hakenformigen Ende
(36) versehen ist, das das Messer (25) hintergreift.

4. Trockenrasiergerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Messer (25) mit einem Arm (41) versehen
ist, der in eine Ausnehmung (42) in dem Vorlaufmesser (23)
greift.

5. Trockenrasiergerit nach einem der vorstehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das Vorlaufmesser
(23) mit Vorspannung an dem an die Fithrungswand (29)
grenzenden Teil (33, 35, 39, 40, 41) des Messers (25) anliegt.

Die Erfindung bezieht sich auf ein Trockenrasiergerit
mit einer Scherplatte mit Haardurchgangsoffnungen und ei-
ner gegeniiber der Scherplatte antreibbaren Schneideinheit,
die ein Schneidorgan mit Messern umfasst, wobei gegeniiber
den Messern bewegliche Vorlaufmesser vorhanden sind und
jedes Vorlaufmesser an der Fithrungswand des zugehéren-
den Messers anliegt.

Ein derartiges Rasiergerit ist beispielsweise aus der DE-
OS 2 513 017 bekannt. Bei diesem bekannten Gerét sind die
Vorlaufmesser durch gebogene Arme mit einem zentralen
Teil verbunden, der am Schneidorgan befestigt ist. Infolge
von Masstoleranzen und Ungenauigkeiten der Herstellung
wird bei der Montage der Vorlaufmesser am Schneidorgan
ein Vorlaufmesser meistens nicht die richtige Lage gegen-
iiber dem zugehorenden Messer einnehmen.

Die erfindungsgemaisse Konstruktion, mit der beabsich-
tigt wird, diesen Nachteil auszuschalten, wird dadurch ge-
kennzeichnet, dass zum Ausrichten des Vorlaufmessers ge-
geniiber dem Messer das Vorlaufmesser zugleich an einem
an die Fithrungswand grenzenden Teil des Messers anliegt.

Eine besondere Ausfithrungsform wird dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Vorlaufmesser mit einer Zunge versehen
ist, die am Messer anliegt. Die Zunge kann mit einem haken-
férmigen Ende versehen sein, das das Messer hintergreift.

Eine andere Ausfiihrungsform wird dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Messer mit einem Arm versehen ist, der in
eine Ausnehmung in dem Vorlaufmesser greift.

FEine vorzugsweise zu verwendende Ausfithrungsform
wird dadurch gekennzeichnet, dass das Vorlaufmesser mit
Vorspannung an dem an die Fiihrungswand grenzenden Teil
anliegt. Durch diese Vorspannung kénnen Spielrdume infol-
ge von Herstellungsungenauigkeiten vermieden werden, wer-
den schwingende Bewegungen des Vorlaufmessers ver-
mieden und kehrt das Vorlaufmesser nach einer Auswei-
chung aus der Ausgangslage schneller in diese Lage zuriick.

Die Erfindung ist ebenfalls in einer Schneideinheit ver-
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korpert, wie diese in einem obenstehend gekennzeichneten
Rasiergerit verwendet wird.

Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung sind in den Zeich-

nungen dargestellt und werden im folgenden néher be-
s schrieben. Es zeigen:

Fig. 1 eine Ansicht eines Rasiergerites mit drei Scher-
platten,

Fig. 2 eine Darstellung des Rasiergerétes nach Fig. 1 in
Seitenansicht und zum Teil im Schnitt geméss der Linie II-11

10 in Fig. 1, .

Fig. 3 eine schaubildliche Darstellung des Schneidorgans
und der Vorlaufmesser in demontiertem Zustand,

Fig. 4 eine Draufsicht der in Fig. 3 dargestellten Teile in
montiertem Zustand,

15 Fig. 5 einen Schnitt geméss der Linie V-V in Fig. 4,

Fig. 6 eine schaubildliche Darstellung eines einzigen
Messers mit einem Vorlaufmesser in der Ausbildung nach
Fig. 3,

Fig. 7 und 8 entsprechend Fig. 6 eine schaubildliche Dar-

20 stellung eines einzigen Messers mit einem Vorlaufmesser an-
derer Ausfithrungsformen,

Fig. 9 und 10 eine Darstellung zur Erlduterung der Wir-
kungsweise eines Vorlaufmessers.

Das Rasiergerit nach den Fig. 1 und 2 umfasst ein Ge-

25 hiuse 1, von dem ein Teil als Scherplattenhalter 2 fiir drei
Scherplatten 3 ausgebildet ist. Die Scherplatten 3 sind mit
Haardurchgangs6ffnungen 4 versehen.

Wie in dem teilweisen Schnitt nach Fig. 2 dargestellt ist,

befindet sich auf der Innenseite einer Scherplatte 3 eine

30 Schneideinheit 5. Diese Schneideinheit 5, die deutlichkeits-
halber in Fig. 2 nur auf schematische Weise dargestellt ist,
wird an Hand der Fig. 3 bis 6 eingehend beschrieben. -

Die Schneideinheit S ist mittels der Hohlachse 6 (Fig. 2),
der Zahnréder 7 und 8 und der Achse 9 mit dem Elektromo-

35 tor 10 gekuppelt, so dass die Schneideinheit gegeniiber der
zugehorenden Scherplatte 3 drehend antreibbar ist. Das
Zahnrad 7 ist auf einem Stift 11, der in der Montageplatte 12
befestigt ist, drehbar gelagert. Das Zahnrad 7 ist mit einem
Hohlraum 13 versehen, der durch eine Abdeckplatte 14 ab-

40 geschlossen ist. In diesem Hohlraum befindet sich der
Flansch 15 des Endes der Hohlachse 6. Dadurch, dass fir
den Flansch 15 eine nicht kreisrunde, beispielsweise qua-
dratische, Form gewahlt und der Hohlraum 13 entsprechend
ausgebildet wird, entsteht eine Kupplung zum Ubertragen

45 der Drehbewegung von dem Zahnrad 7 auf die Achse 6. Die
Feder 16, die zum grossen Teil in der Hohlachse 6 liegt und
zwischen der Hohlachse 6 und dem Zahnrad gespannt ist,
iibt auf die Achse 6 eine Kraft in Richtung der Schneidein-
heit 5 aus. Dadurch, dass der zylinderformige Teil der Achse

so 6 an der Schneideinheit 5 anliegt, wird diese Kraft auf die -
Schneideinheit und iiber die Schneideinheit auf die Scher-
platte 3 ausgeiibt, wodurch die Scherplatte mit dem Rand 18
gegen den Scherplattenhalter 2 gedriickt wird. Infolge dus-
serer Krifte, wie diese beispielsweise bei Verwendung des

ss Rasiergerdtes auftreten konnen, kann die Scherplatte 3 zu-
sammen mit der Schneideinheit und der Achse 6 enigegen
der Wirkung der Feder 16 einwirts gedriickt werden.

Die Kupplung zum Ubertragen der Drehbewegung zwi-
schen der Achse 6 und der Schneideinheit 5 wird dadurch

60 hergestellt, dass die Achse 6 mit einem Ende 19 mit rechtek-
kigem Querschnitt versehen ist. Dieses Ende liegt in einer
entsprechenden rechteckigen Kupplungsoffnung 20 der
Schneideinheit 5.

Die obenstehend beschriebene Kupplung mit dem Elek-

65 tromotor 10 ist fiir die drei Schneideinheiten des Geriites
nach den Fig. 1 und 2 identisch, wobei die drei Zahnrider 7
mit einem einzigen zentral angeordneten Zahnrad 8 auf der
Motorwelle 9 in Eingriff sind.




Die Schneideinheit (Fig. 3 bis 6) umfasst ein Schneidor-
gan 21 und ein Haarzugorgan 22 mit Vorlaufmessern 23.

Das Schneidorgan 21 wird im wesentlichen durch einen
zentralen Korper 24 gebildet, der am Umfang mit Messern
25 versehen ist. Der zentrale Korper ist mit der Kupplungs-
dffnung 20 versehen.

Das Haarzugorgan 22 umfasst einen zentralen platten-
formigen Teil 26, mit dem die Vorlaufmesser 23 durch die
Verbindungsarme 27 verbunden sind. Der zentrale platten-
formige Teil 26 hat eine zentrale Offnung 28.

Das Schneidorgan 21 und das Haarzugorgan 22 konnen
zu einer Schneideinheit 5 dadurch vereint werden, dass der
zentrale plattenformige Teil 26 auf bekannte Weise, bei-
spielsweise durch Verleimen oder Festschweissen, am zen-
tralen K&rper 24 des Schneidorgans befestigt werden. Jedes
Vorlaufmesser 23 liegt dabei an einer Fithrungswand 29 ei-
nes zugehdrenden Messers 25 an und ist infolge der elasti-
schen Eigenschaften des Verbindungsarms 27 an dieser Fiih-
rungsfliche entlang gegeniiber dem Messer beweglich.

Wie in den Fig. 5 und 6 dargestellt ist, umfasst das Mes-
ser 25 ein Messerbein 30 und eine Klinge 31. Das Vorlauf-
messer 23 ist mit einer Zunge 32 versehen, die auf der Wand
33 des Messerbeins 30 ruht. Das Messerbein 30 bildet also
einen Anschlag, der eine etwaige Bewegung des Vorlaufmes-

3

5

10

15

20

sers 23 gegeniiber dem Messer 25 in der im wesentlichen axi- 25

alen Richtung, die durch den Pfeil P1 bezeichnet ist, be-
grenzt. In der Ruhelage des Vorlaufmessers, wie diese in den
Fig. 5 und 6 dargestellt ist, ist der Verbindungsarm 27 bereits
einigermassen elastisch gebogen, wodurch die Zunge 32 mit

sogenannter Vorspannung am Messerbein 30 anliegt und da- 30

her bereits in der Ruhelage auf das Messerbein eine Kraft in
Richtung entsprechend dem Pfeil P1 ausiibt.

Das Vorlaufmesser 23 ist mit einer Seite 34 mit einem ge-
kriimmten Verlauf versehen, welche Seite ebenfalls in der
Ruhelage mit Vorspannung an der Wand 35 des Messer-
beins 30 anliegt. Die Wand 35 ist auf diese Weise als An-
schlag wirksam, der die Bewegung, des Vorlaufmessers 23 ge-
genitber dem Messer 25 in der im wesentlichen radialen
Richtung entsprechend dem Pfeil P2 begrenzt. Die Seite 34

hat einen gekriimmten Verlauf um die Berithrungsoberfliche 40

mit dem Messerbein 30 und damit den Reibungswiderstand
bei der Bewegung des Vorlaufmessers gegeniiber dem Mes-
ser moglichst klein zu halten.

Die Zunge 32 hat ein hakenformiges Ende 36, das das
Messerbein 30 hintergreift, wodurch auch die Bewegung des
Vorlaufmessers in der dem Pfeil P2 entgegengesetzten Rich-
tung begrenzt ist.

Dadurch, dass das Vorlaufmesser 23 mit sogenannter
Vorspannung an Teilen des zugehdrenden Messers 25 an-
liegt, kann erreicht werden, dass trotz Massabweichung des
Schneidorgans und des Haarzugorgans, beispielsweise infol-
ge von Ungenauigkeiten bei der Herstellung, dennoch alle
Vorlaufmesser an den dazu bestimmten Stellen die Messer
beriihren. Die Grosse der Vorspannung kann dabei fiir ver-
schiedene Vorlaufmesser verschieden sein, aber dies hat we-
niger Einfluss auf die Wirkung der Schneideinheit als die
Tatsache, dass eines oder mehrere Vorlaufmesser dazuge-
hérende Messer nicht berithren wiirden. Ausserdem sorgt
die Vorspannung dafiir, dass nach Ausweichen des Vorlauf-
messers gegeniiber dem Messer in einer der Richtung der
Vorspannung entgegengesetzten Richtung das Vorlaufmes-
ser beschleunigt in die Ruhelage zuriickgebracht wird.

Dadurch, dass die Zunge 32 und die Seite 34 des Vorlauf-
messers mit Vorspannung an den Wénden 33 und 35 des
Messerbeins 30 anliegen, wird die Ruhelage des Vorlaufmes-
sers gegeniiber der Fithrungswand 29 in zwei Richtungen
festgelegt. Dieses Ausrichten, das fiir die Wirkung des Vor-
laufmessers von grosser Bedeutung ist, ist nun nicht mehr
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von der Genauigkeit, mit der das ganze Haarzugorgan und
Schneidorgan hergestellt worden sind, abhéngig, sondern es
hiingt nun praktisch nur vom Ausmass der Genauigkeit der
Abmessungen des Vorlaufmessers und des Messers ab. Weil
die Winde 33 und 35 an die Fithrungswand 29 grenzende
Teile des Messers sind, ist das Ausrichten mit Hilfe dieser
Winde am effektivsten.

Die Ausfithrungsform kann selbstverstindlich auch der-
art sein, dass die Vorspannung in der dem Pfeil P2 entgegen-
gesetzten Richtung auf das Vorlaufmesser 23 einwirkt, wo-
bei dann das hakenférmige Ende 36 am Messerbein 30 an-
liegt.

Bei der Ausfiihrungsform nach Fig. 7 ist das Vorlaufmes-
ser 23 mit zwei Zungen 37 und 38 versehen, mit denen das
Vorlaufmesser unter Vorspannung an den Wénden 39 bzw.
40 des Messers 25 anliegt. :

Bei der Ausfiihrungsform nach Fig. 8 ist das Messer 25
mit einem Arm 41 versehen, der in eine Ausnehmung 42 im
Vorlaufmesser 23 greift. Mit Hilfe dieses Arms 41 ist das
Ausrichten des Vorlaufmessers 23 gegeniiber dem Messer 25
in mehreren Richtungen moglich.

Die Fig. 9 und 10 zeigen auf schematische Weise eine Sei-
tenansicht eines Teils eines Messers 25 und eines Vorlauf-
messers 23 sowie einen Teil der Scherplatte 3 und dienen zur
Erlsuterung der Wirkungsweise eines Vorlaufmessers. Wird
in einer Haardurchgangsoffnung 4 ein Haar 43 eingefangen,
so wird infolge der Drehbewegung des Messers 25 und des
Vorlaufmessers 23 dieses Haar an der Stelle A bald den
scharfen Rand 44 des Vorlaufmessers 23 beriihren. Der
scharfe Rand ist derart ausgebildet, dass dieser einigermas-
sen in das Haar 43 eindringen wird, ohne jedoch das Haar Zu
schneiden. Die Reaktionskraft, die von dem Haar 43 aufdas
Vorlaufmesser 23 ausgeiibt wird, wird der Bewegungsrich-
tung P entgegengesetzt gerichtet sein. Diese Kraft wird

% durch die Komponente N der Normalkraft N ausgeglichen

werden miissen, die durch die Fithrungswand 29 des Messers
25 auf das Vorlaufmesser 23 ausgeiibt wird (Fig. 9). Dabei
sind einfachheitshalber die geringen Reibungskréfte ZwWi-
schen dem Vorlaufmesser 23 und dem Messer 25 vernachlds-
sigt. Die Komponente N, der Normalkraft N wird dazu fith-
ren, dass das Vorlaufmesser 23 an der Fithrungswand 29
entlang gleitet. Der Winkel a zwischen der Fithrungswand
29 und der Gleitfliche 45 des Messers 25, die an der Scher-
platte 3 anliegt, wird kleiner als 90° sein miissen.

Das Haar 43 wird w.a. infolge der natiirlichen Elastizitdt
der Haut durch das Vorlaufmesser 23 mitgenommen wer-
den, bis die Schneide 46 des Messers 25 das Haar an der Stel-
le B erreicht hat (Fig. 10). Das Haar wird danach durch Zu-
sammenarbeiten der Scherplatte 3 und des Messers 25 abge-
schnitten werden. Auf diese Weise wird ein Teil des Haars 43
abgeschnitten, der um eine Lange entsprechend dem Ab-
stand zwischen A und B linger ist als derjenige Teil, der
ohne Vorlaufmesser abgeschnitten werden wiirde, so dass
eine tiefere Rasur erhalten wird. .

Durch die Vorspannung, die auf das Vorlaufmesser 23
wirkt, und durch die zusdtzliche Kraft infolge der elastischen
Ausweichung des Verbindungsarms 27, wenn sich das Vor-
laufmesser an der Fithrungswand 29 entlang verschiebt, wird
das Vorlaufmesser nach dem Abschneiden des Haares 43 in
die Ruhelage zuriickgedriickt werden.

Die Vorspannung, die in der Ruhelage in der Richtung
P1 (Fig. 5) auf das Vorlaufmesser wirkt, wird durch das zu-
gehorende Messer ausgeglichen und hat nicht zur Folge,
dass das Vorlaufmesser 23 mit zusitzlicher Kraft gegen die
Scherplatte 3 gedriickt wird. Auf diese Weise werden zusitz-
liche Reibungsverluste und Verschleiss zwischen dem Vor-
laufmesser und der Scherplatte vermieden. Ausserdem hat
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diese Vorspannung zur Folge, dass, wenn durch Verschleiss same Schleifen der Gleitfléichen 45 und 47 des Messers bzw.
oder Verunreinigung die Reibung zwischen dem Vorlauf- Vorlaufmessers (Fig. 9 und 10) einfacher erfolgen kann.
messer und dem Messer zugenommen hat, das Vorlaufmes- Die obenstehend beschriebene Konstruktion, bei der
ser nach Ausweichung aus der Ruhelage trotz des zugenom- zum Ausrichten das Vorlaufmesser an mehreren Stellen an
menen Ribungswiderstandes dennoch in die Rubelage zu- s dem zugehorenden Messer anliegt, kann ausser bei Rasierge-
riickkehren kann. réten vom drehenden Typ, wie dies in den Figuren darge-

Die Anwendung der Vorspannung bietet auch den Vor- stellt ist, auch bei Rasiergerédten von einem anderen Typ, wie .
teil, dass Bearbeitungen der Schneideinheit, wie das gemein- Vibratorgeriten, angewandt werden. -
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