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【公開番号】特開2012-83325(P2012-83325A)
【公開日】平成24年4月26日(2012.4.26)
【年通号数】公開・登録公報2012-017
【出願番号】特願2011-6509(P2011-6509)
【国際特許分類】
   Ｇ０１Ｂ  11/00     (2006.01)
   Ｇ０１Ｄ   5/347    (2006.01)
   Ｇ０１Ｐ   3/64     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｇ０１Ｂ  11/00    　　　Ａ
   Ｇ０１Ｄ   5/347   　　　Ｄ
   Ｇ０１Ｐ   3/64    　　　Ｅ

【手続補正書】
【提出日】平成26年1月15日(2014.1.15)
【手続補正１】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】００２０
【補正方法】変更
【補正の内容】
【００２０】
　本発明の実施形態に係る変位計測装置では移動体の移動速度を算出する他、移動体の変
位量も計測する。
【手続補正２】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】００２１
【補正方法】変更
【補正の内容】
【００２１】
　この他、本発明の実施形態に係る変位計測装置では、移動体１０上に周期的に配置され
た識別可能なマーク列１１に対して、発光部より光を照射し、照射光のマーク列１１から
の透過光、または反射光を受光部にて検出する。そして検出信号から、移動体１０の変位
量を算出する。 
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