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Dispositif d’essuie-glace comportant des moyens
téte d’entrainement.

@L’invention propose un dispositif d’essuie-glace du
e comportant un arbre moteur rotatif (12) et une téte
d’entrainement (10) sur laquelle est articulé un bras
d’essuie-glace, et du type comportant des moyens d’ac-
couplement entre la téte d’entrainement (10) et I'extrémité
libre (28) de I'arbre moteur (12) qui est regue dans un loge-
ment (22, 24) formé dans la téte d’entrainement (10), qui
comportent des moyens de liaison en rotation par coopéra-
tion de formes (42) et des moyens de serrage axial (38, 56)
comportant un ensemble du type vis-écrou, caractérisé en
ce que le logement (22) comporte une surface radiale de
butée (23) qui coopere avec une surface radiale d’appui
(36) de l'arbre moteur (12) pour définir une position axiale
précise de la téte d’entrainement (10) par rapport a 'arbre
moteur (12).

perfectionnés d’accouplement entre I'arbre moteur et la
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La présente invention concerne un dispositif
d'essuie-glace.

L'invention concerne plus particuliérement un
dispositif du type comportant un arbre moteur rotatif et
une téte d'entrainement sur laquelle est articulé un bras
d'essuie-glace, et du type comportant des moyens d'accou-
plement entre la téte d'entrainement et l'extrémité libre
de l'arbre moteur qui est regue dans un logement formé
dans la téte d'entralinement, qui comportent des moyens de
liaison en rotation par coopération de formes et des
moyens de serrage axial comportant un ensemble du type
vis-écrou.

Selon wune conception connue, l'extrémité de
l'arbre d'entralinement comporte un tron¢on conique dont la
surface est munie d'une série de crans en relief qui

~

s'étendent parallélement a l'axe, et un trongon d'extré-
mité fileté.

Le trongon conique est reg¢u dans un évidement de
profil complémentaire, a paroi lisse, formé dans la téte
d'entrainement tandis que l'extrémité filetée fait saillie
au-dessus de la face supérieure de la téte d'entrainement
pour étre vissée dans un écrou de serrage dont la face
annulaire de serrage coopére avec la face supérieure de la
téte d'entrainement.

L'opération de serrage en position montée de 1la
téte d'entrainement au moyen de l'écrou a pour effet de
provoquer une pénétration des crans dans la matiére
constitutive de la paroi de l'évidement conique de la téte

d'entrainement.
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L'effort de serrage appliqué a 1l'écrou provoque
une pénétration progressive des crans dans la téte
d'entralnement qui s'impriment dans la paroi pour
constituer les moyens d'entrainement en rotation de la
téte d'entralnement par 1l'arbre moteur.

Cette conception particuliérement simple a pour
inconvénient de faire varier la position axiale de la téte
d'entrainement sur l'arbre moteur en fonction de la valeur
de l'effort de serrage, c'est-a-dire qu'il ne permet pas
de déterminer une cote précise de la téte d'entralnement
par rapport a l'arbre moteur , et donc par rapport a la
vitre a essuyer.

La présente invention a pour but de proposer une
nouvelle conception d'un tel dispositif d'essuie-glace qui
permet de remédier a cet inconvénient.

Dans ce but, 1l'invention propose un dispositif
d'essuie-glace du type mentionné précédemment, caractérisé
en ce que le logement comporte une surface radiale de
butée qui coopére avec une surface radiale d'appui de
l'arbre moteur pour définir une position axiale précise de
la téte d'entrainement par rapport a l'arbre moteur.

Selon d'autres caractéristiques de 1l'invention

- la surface radiale d'appui est formée sur un
épaulement de l'arbre d'appui agencé au voisinage de son
extrémité libre ;

- la surface radiale de butée est une surface
annulaire de butée agencée dans la face inférieure de la
téte d'entralnement et qui est traversée par la portion

d'extrémité libre de 1l'arbre moteur ;
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- les moyens de serrage axial comportent un organe
de serrage dont une face annulaire de serrage coopére avec
une portion annulaire agencée en vis-a-vis dans la face
supérieure de la téte d'entrainement ;

- la surface radiale de butée prend appui directe-
ment sur la surface radiale d'appui ;

- les moyens de liaison en rotation par
coopération de formes comportent une série de dents
formées sur l'extrémité libre de l'arbre moteur et qui
sont réparties angulairement de maniére réguliére autour
de l'axe de l'arbre ;

- les dents sont formées sur la surface radiale
d'appui ;

- le logement est un lamage qui est formé dans la
face inférieure de la téte d'entralnement et qui est percé
en son centre pour le passage de l'extrémité libre de
l'arbre moteur ;

- 1l'extrémité libre de l'arbre moteur est filetée
et l'organe de serrage est un écrou ;

- les moyens de liaison en rotation comportent un
élément intermédiaire de liaison en rotation reg¢u dans un
évidement formé dans la téte d'entralnement, 1lié en
rotation avec l'arbre moteur, traversé par 1l'ensemble vis-
écrou, et dont la paroi externe de révolution comporte une
série de dents réparties angulairement de maniére
réguliére qui coopérent avec la paroi en vis-a-vis de
l1'évidement ;

- 1'évidement débouche dans la face supérieure de

la téte d'entralnement et l'ensemble vis-écrou assure un
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serrage axial indirect de la téte d'entrainement a travers
1'élément intermédiaire ;

- l'ensemble vis-écrou comporte une vis dont la
téte de serrage prend appui contre 1'élément intermédiai-
re, dont le corps traverse l'élément intermédiaire et dont
l'extrémité filetée est vissée dans un taraudage formé
dans l'extrémité de 1l'arbre moteur ;

- la téte de la vis est regue dans la portion de
plus grand diamétre d'un pergage étagé formé dans
1'élément intermédiaire dont 1la portion de plus petit
diamétre est traversée par le corps de la vis ;

- 1'élément intermédiaire comporte une téte
crénelée, qui s'étend axialement au-dela de ladite face
annulaire d'extrémité, qui coopére avec une extrémité
crénelée complémentaire formée a 1l'extrémité 1libre de
l'arbre moteur pour assurer la liaison en rotation entre
l'arbre moteur et 1l'élément intermédiaire ;

- l'évidement débouche dans la face inférieure de
la téte d'entrainement et 1'élément intermédiaire comporte
un collet radial dont une premiére face annulaire est en
appui contre la surface de butée formée dans 1la face
inférieure de la téte d'entrainement et dont la seconde
face annulaire est en appui contre la surface radiale
d'appui de l'arbre moteur ;

- l'arbre moteur comporte successivement, en
direction de son extrémité 1libre, un épaulement qui
délimite la surface radiale d'appui, un trongon d'entrai-
nement en rotation de section non circulaire qui traverse
un orifice central de section complémentaire formé dans

1'élément intermédiaire, et un trongon fileté prévu pour
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coopérer avec un écrou de serrage dont la face annulaire
de serrage coopére avec la face supérieure de la téte
d'entralinement.

D'autres caractéristiques et avantages de 1l'inven-
tion apparaitront a la lecture de la description détaillée
qui va suivre pour la compréhension de laquelle on se
reportera aux dessins annexés dans lesquels

- La figure 1 est une vue en perspective éclatée
d'un premier mode de réalisation d'un dispositif d'essuie-
glace conforme aux enseignements de l'invention ;

- la figure 2 est une vue éclatée en section
axiale des composants du dispositif illustré sur la figure
1

- la figure 3 est une vue en section axiale du
dispositif illustré en position montée et serrée ;

- la figure 4 est une vue en perspective éclatée
d'un second mode de réalisation d'un dispositif d'essuie-
glace conforme aux enseignements de l'invention ;

- la figure 5 est une vue en section axiale du
dispositif illustré a la figure 4 dont les composants sont
illustrés en position montée et serrée ; et

- les figures 6 et 7 sont des vues similaires a
celles des figures 4 et 5 qui illustrent un troisiéme mode
de réalisation d'un dispositif d'essuie-glace conforme aux
enseignements de 1l'invention.

On a représenté sur la figure 1 une téte 10
d'entrainement d'un bras d'essuie-glace, non représentég,
qui est monté articulé sur la téte d'entralnement autour
d'un axe sensiblement perpendiculaire a 1l'axe X-X

d'entrainement en rotation de la téte 10.
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L'entrainement de la téte 10 est assuré au moyen
d'un arbre rotatif moteur 12 qui comporte des moyens 14
pour son entrainement en rotation, autour de l'axe X-X,
par un ensemble moto-réducteur (non représenté) sur les
figures.

La téte d'entrainement est une piéce moulée en
métal de forme générale allongée qui comporte des faces
supérieure 16 et inférieure 18 sensiblement paralléles et
planes.

Au voisinage de son extrémité arriére 20, la téte
d'entrainement 10 comporte un logement 22 réalisé sous la
forme d'un lamage légérement conique formé dans la face
inférieure 18 qui se prolonge par un pergage central 24
qui débouche dans 1la face supérieure 16 de 1la téte
d'entralinement 10.

La portion d'extrémité libre 28 de l'arbre moteur
12 comporte successivement, verticalement du bas en haut
en considérant les figures, un épaulement radial externe
30, un trongon de liaison lisse 32 et un trongon cylin-
drique d'extrémité fileté 34.

La face supérieure légérement conique 36 de
l'épaulement 30 définit, au sens de 1l'invention, une
surface annulaire radiale d'appui qui, en position montée
et serrée comme cela est illustré sur la figure 3, vient
en contact avec la surface de butée constituée par le fond
légérement conique complémentaire 23 du lamage 22.

Le trongon de liaison 32 est prévu pour passer a
travers le pergage 24 tandis que le trongon d'extrémité
fileté fait saillie au-dela de la face supérieure 16 pour

étre vissé dans un écrou de serrage 38 dont la face
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annulaire inférieure de serrage 40 est prévue pour
coopérer avec la portion en vis-a-vis de la face supé-
rieure 16 qui entoure le percage 24.

Les moyens de 1liaison en rotation de 1la téte
d'entrainement 10 par l'arbre moteur 12 sont constitués
par une série de dents 42 qui sont formées en relief sur
la surface radiale d'appui 36.

Les dents 42 sont réparties angulairement de
maniére réguliére autour de l'axe X-X et elles s'étendent
radialement en direction de l'axe.

Chaque dent présente une section sensiblement
triangulaire et les dents sont espacées l'une de l'autre
par des portions en forme de secteurs angulaires de 1la
surface radiale d'appui 36.

Aprés assemblage des composants et leur serrage
axial au moyen de 1l'écrou 38, et comme cela est illustré
sur la figure 3, on constate que les dents 42 ont pénétré
dans la matiére constitutive du fond 23 du logement 22 et
que ce fond 23 est en butée axiale, entre les dents 42,
contre la surface radiale d'appui 36, définissant ainsi
une position axiale précise de la téte d'entrainement 10
par rapport a l'arbre d'entrainement 12, c'est-a-dire dont
une cote verticale précise de la téte d'entralnement par
rapport a la vitre a essuyer (non représentée).

Dans le mode de réalisation illustré sur 1la
figure, le collet radial 30 qui délimite 1la surface
radiale d'appui annulaire 36 et qui comporte les dents
d'entralnement en rotation 42 est réalisé venu de matiére
par forgeage et matrigage avec le corps de l'arbre moteur

12.
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Selon une variante de réalisation, non représentée
sur les figures, l'épaulement 30 peut étre réalisé sous la
forme d'un élément intermédiaire rapporté sur l'extrémité
28 de l'arbre 12, du type de celui qui sera décrit et
représenté ultérieurement en référence au troisiéme mode
de réalisation illustré aux figures 6 et 7.

Outre la précision du positionnement axial de la
téte d'entrainement 10 par rapport a l'arbre moteur 12, la
conception des dents triangulaires et espacées 42 permet,
en cas de démontage et de remontage, de repositionner
angulairement de maniére précise la téte d'entrainement
par rapport a l'arbre de rotation 12 en mettant en
concordance les dents 42 avec les empreintes qu'elles ont
préalablement imprimées dans le fond 23 du logement 22
lors de la premiére opération de montage et de serrage.

On décrira maintenant le deuxiéme mode de réalisa-
tion illustré aux figures 4 et 5 sur lesquelles des
éléments identiques ou similaires a ceux illustrés sur les
figures 1 a 3 sont désignés par les mémes chiffres de
référence.

Dans ce mode de réalisation, l'épaulement 30 de la
portion d'extrémité 28 de l'arbre moteur 12 comporte une
face annulaire supérieure 36 qui définit une surface
radiale annulaire d'appui qui est prévue pour coopérer
avec une surface radiale de butée constituée ici directe-
ment par la portion annulaire en vis-a-vis 23 de la face
inférieure 18 de la téte d'entralnement 10, comme cela est
illustré sur la figure 5.

La portion d'extrémité libre 28 de 1l'arbre moteur

12 comporte un taraudage central 44.
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La portion d'extrémité comporte également quatre
plots 46 répartis angulairement de maniére réguliére qui
font saillie axialement au-dela de 1la surface radiale
annulaire d'appui 36 et qui constituent une téte crénelée
48 qui est prévue pour étre regue dans un pergage de
diamétre correspondant 50 qui débouche dans 1la face
inférieure 18 de la téte d'entrainement 10.

Chaque plot 46 comporte un chanfrein d'entrée 52
et une portion du taraudage 44 pour faciliter
l'introduction d'une vis de serrage 54.

Les moyens de 1liaison en zrotation de 1la téte
d'entrainement 10 avec 1l'arbre moteur 12 comportent un
€lément intermédiaire rapport de liaison en rotation 56.

L'élément rapporté 56 est une piéce massive de
révolution dont la paroi externe 58 présente un profil
conique dont le sommet est orienté verticalement vers le
bas, en considérant les figures 4 et 5, c'est-a-dire en
direction de l'arbre moteur 12.

La paroi conique 58 comporte une série de crans en
relief 42 qui sont répartis angulairement de maniére
réguliére autour de l'axe de la piéce 56 et qui s'étendent
parallélement a cet axe sur des génératrices coniques.

L'élément intermédiaire rapporté 56 est prévu pour
étre regu dans un évidement de profil conique complémen-
taire 60 dont la paroi est a l'origine, c'est-a-dire avant
le premier montage et serrage, lisse et dont le fond est
constitué par une surface annulaire de serrage 62 qui
délimite 1le trou 50 et 1'évidement 60, ce dernier
débouchant dans la face supérieure 16 de la téte d'en-

tralinement 10.
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L'élément intermédiaire de liaison en rotation 56
comporte une face inférieure annulaire d'extrémité 64 qui
est prévue pour venir en appui axial contre la surface
annulaire de serrage 62.

L'élément intermédiaire de liaison en rotation 56
comporte également une téte crénelée 66 de conception
similaire a celle de la téte crénelée 48 de 1l'extrémité
libre 28 de 1l'arbre moteur 12 qui s'étend axialement au-
dela de 1la surface annulaire inférieure d'extrémité 54
pour étre regue, d'une part dans le trou 50, et d'autre
part emboitée entre les plots de la téte d'entrainement
crénelée 48 de l'arbre moteur 12 avec des plots 68, pour
assurer une liaison en rotation de 1'élément intermédiaire
56 avec l'arbre moteur 12.

Les quatre plots 68 de la téte d'entralnement 66
sont intercalés entre les plots 46 de la téte d'entraine-
ment crénelée 48 mais les faces axiales d'extrémité de ces
plots 46 et 68 ne sont pas axialement en appui contre des
portions de surface formées en vis-a-vis sur 1'élément
intermédiaire 56, ni sur l'extrémité libre 28 de l'arbre
moteur 12.

Le serrage axial de l'ensemble est assuré au moyen
de la vis 54 dont la téte 56 est regue dans une portion de
plus grand diamétre 70 d'un pergage étagé 72 formé
coaxialement dans 1l'élément intermédiaire de liaison 56 et
qui se prolonge par une portion de plus petit diamétre 74
qui permet le passage de la tige filetée 78 de la vis 56
qui est prévue pour étre vissée dans le taraudage 44 formé

dans l'extrémité libre de 1l'arbre moteur 12.
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En position montée et serrée, comme on peut le
voir sur la figure 5, la zone radiale annulaire de butée
23 de la face inférieure 18 de la téte d'entrainement 10
est en appul direct contre la surface radiale annulaire
d'appui 36 formée sur le collet 30 de l1l'arbre moteur 12,
assurant ainsi une position axiale relative précise de la
téte d'entrainement 10 par rapport d l'arbre moteur 12
tandis que les crans 42 formés sur 1l'élément intermédiaire
de liaison en rotation 56 ont pénétré dans la matiére qui
délimite la paroi conique de l'évidement 60 en y marquant
leur empreinte.

L'effort de serrage appliqué a la vis 56 provoque
une pénétration axiale plus ou moins importante de
1'élément intermédiaire de liaison en rotation 56 dans
l'évidement 60, mais ceci est sans effet sur la position
axiale relative de la téte d'entrainement 10 par rapport a
l'arbre moteur 12.

On décrira maintenant le troisiéme mode de
réalisation illustré aux figures 6 et 7 sur lesquelles des
éléments identiques ou similaires & ceux illustrés aux
figures 1 & 5 sont désignés par les mémes chiffres de
référence.

Dans ce troisiéme mode de réalisation, l'appui de
la surface annulaire de butée 23 formée dans un lamage
inférieur 22 formé dans la face inférieure 18 de la téte
d'entrainement 10 sur la surface radiale annulaire d'appui
36 formée a l'extrémité libre 28 de 1l'arbre moteur 12 est

un appui indirect qui s'effectue & travers 1'élément

intermédiaire de liaison 56.
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A cet effet, 1'élément intermédiaire 56 est agencé
dans un évidement 60 qui débouche dans la face inférieure
18 de la téte d'entrainement 10 et qui se termine par le
lamage 22 définissant 1la surface radiale annulaire de
butée 23.

L'élément intermédiaire 56 est constitué pour
l'essentiel par une jupe annulaire sensiblement cylindri-
que 80 qui se prolonge a sa partie inférieure par un
collet radial extérieur 82 qui est prévu pour étre regu
dans le lamage 22 et dont 1la face radiale annulaire
supérieure 84 est prévue pour venir en appui axial contre
la surface radiale annulaire de butée 23.

La face radiale annulaire inférieure 86 du collet
radial extérieur 82 est prévue pour venir en appui contre
la surface radiale annulaire d'appui 36 formée sur
l'extrémité libre 28 de l'arbre moteur 12.

Les dents 42 sont réparties angulairement de
maniére réguliére de long de la paroi externe de la jupe
80 de 1'élément intermédiaire de 1liaison 86 et elles
présentent une section triangulaire allant en s'amincis-
sant depuis le collet inférieur 42 jusqu'au bord supérieur
libre 88 de la jupe 80 de maniére a constituer des coins
qui vont pénétrer de maniére progressive dans la matiére
constitutive de la paroi de 1l'évidement 60 lors de 1la
premiére opération de serrage.

Les dents 42 sont réparties réguliérement et
espacées par des portions cylindriques 90 de la jupe 80.

Le serrage axial de l'ensemble est assuré au moyen
d'un écrou 38 dont la face inférieure annulaire de serrage

40 coopére avec la face supérieure 16 de la téte
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d'entralinement 10 et qui est vissé sur l'extrémité libre
filetée 34 de l'arbre moteur 12 qui fait saillie axiale-
ment au-dela de la face supérieure 16.

Lors de la premiére opération de montage et de
serrage, l'opérateur effectue un serrage de 1l'écrou 38
jusqu'a ce que les dents 42 pénétrent dans la paroi de
l'évidement 60 et Jjusqu'da ce que 1la surface radiale
annulaire de butée 23 vienne en appui contre 1la face
annulaire supérieure 84 du collet radial extérieur 82 de
la piéce intermédiaire de liaison en rotation 56.

Une fois le serrage axial effectué, la position
axiale relative de la téte d'entrainement 10 par rapport a
l'arbre 12 est assurée avec précision du fait de 1l'appui
mutuel des surfaces 23 et 84 et des surfaces 86 et 36.

La liaison en rotation entre 1'élément intermé-
diaire 56 et la portion d'extrémité 28 de l'arbre 12 est
assurée par coopération de forme complémentaire. A cet
effet, le trongon intermédiaire 32 de l'extrémité libre 28
de l'arbre moteur 12 comporte une série de méplats 92 et
il est regu a l'intérieur de la jupe 90 de 1'élément
intermédiaire de liaison en rotation 56 qui comporte des
méplats correspondants 94.

Dans ces deux derniers modes de réalisations, et
en cas de démontage de la téte d'entrainement, 1'élément
intermédiaire 56 reste en place dans son logement 60, et
d'indexation angulaire de la téte d'entrainement 10 par
rapport a l'arbre 12 est assurée par les moyens de liaison
en rotation 46-68 ou 92-94 de 1'élément intermédiaire 56

avec l'arbre 12.
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1. Dispositif d'essuie-glace du type comportant un
arbre moteur rotatif (12) et une téte d'entrainement (10)
sur laquelle est articulé un bras d'essuie-glace, et du
type comportant des moyens d'accouplement entre la téte
d'entrainement (10) et 1l'extrémité libre (28) de 1l'arbre
moteur (12) qui est regue dans un logement (22, 24) formé
dans la téte d'entrainement (10), qui comportent des
moyens de liaison en rotation par coopération de formes
(42) et des moyens de serrage axial (38, 56) comportant un
ensemble du type vis-écrou, caractérisé en ce dque le
logement (22) comporte une surface radiale de butée (23)
qui coopére avec une surface radiale d'appui (36) de
l'arbre moteur (12) pour définir une position axiale
précise de la téte d'entralnement (10) par rapport a
l'arbre moteur (12).

2. Dispositif d'essuie-glace selon la
revendication 1, caractérisé en ce que la surface radiale
d'appui (36) est formée sur un épaulement (30) de 1l'arbre
moteur (12) agencé au voisinage de son extrémité 1libre
(28) .

3. Dispositif d'essuie-glace selon 1l'une des
revendications 1 ou 2, caractérisé en ce que la surface
radiale de butée (23) est une surface annulaire de butée
(23) agencée dans la face inférieure (18) de 1la téte
d'entrainement (10) et qui est traversée par la portion
d'extrémité libre (28) de l'arbre moteur (12).

4. Dispositif d'essuie-glace selon la

revendication 3, caractérisé en ce que les moyens de
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serrage axial comportent un organe de serrage (38, 56)
dont une face annulaire de serrage (40) coopére avec une
portion annulaire agencée en vis-a-vis dans 1la face
supérieure de la téte d'entrainement.

5. Dispositif d'essuie-glace selon 1'une
quelconque des revendications précédentes, caractérisé en
ce que la surface radiale de butée (23) prend appui
directement sur la surface radiale d'appui (36).

6. Dispositif d'essuie-glace selon la
revendication 5, caractérisé en ce que les moyens de
liaison en rotation par coopération de formes comportent
une série de dents (42) formées sur l'extrémité libre (28)
de l'arbre moteur (12) et qui sont réparties angulairement
de maniére réguliére autour ‘de l'axe (X-X) de 1l'arbre
moteur (12).

7. Dispositif d'essuie-glace selon la
revendication 6, caractérisé en ce que les dents (42) sont
formées sur la surface radiale d'appui (36).

8. Dispositif d'essuie-glace selon 1'une
quelconque des revendications 5 a 7, caractérisé en ce que
le logement est un lamage (22) qui est formé dans la face
inférieure (18) de la téte d'entrainement (10) et qui est
percé en son centre (24) pour le passage de 1l'extrémité
libre (28, 32, 34) de 1l'arbre moteur (12).

9. Dispositif d'essuie-glace selon 1'une
quelconque des revendications 6 a 8, caractérisé en ce que
l'extrémité libre de 1l'arbre moteur (12) est filetée (34)
et en ce que l'organe de serrage est un écrou (38).

10. Dispositif d'essuie-glace selon la

revendication 1, caractérisé en ce que les moyens de
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liaison en rotation comportent un é€lément intermédiaire de
liaison en rotation (56) rec¢u dans un évidement (60) formé
dans la téte d'entrainement (10), 1lié en rotation avec
l'arbre moteur (12), traversé par l'ensemble vis-écrou, et
dont la paroi externe de révolution comporte une série de
dents (42) réparties angulairement de maniére réguliére
qui coopérent avec la paroi en vis-a-vis de 1l'évidement
(60) .

11. Dispositif d'essuie-glace selon la revendica-
tion 10, caractérisé en ce que l'évidement (60) débouche
dans la face supérieure (16) de la téte d'entrainement
(10), et en ce que l'ensemble vis-écrou (54, 44) assure un
serrage axial indirect de la téte d'entrainement (10) a
travers 1'élément intermédiaire (56).

12. Dispositif d'essuie-glace selon la revendica-
tion 11, caractérisé en ce que l'ensemble vis-écrou
comporte une vis (54) dont la téte de serrage (55) prend
appui contre 1'élément intermédiaire (56), dont le corps
(78) traverse 1'élément intermédiaire (56) et dont
l'extrémité filetée est vissée dans un taraudage (44)
formé dans 1'extrémité (28) de 1l'arbre moteur (12).

13. Dispositif d'essuie-glace selon la revendica-
tion 12, caractérisé en ce que la téte (55) de la vis est
regue dans la portion de plus grand diamétre (70) d'un
pergage étagé (72) formé dans 1'élément intermédiaire (56)
dont la portion de plus petit diamétre (74) est traversée
par le corps (78) de la vis (54).

14. Dispositif d'essuie-glace selon l'une quelcon-
que des revendications 11 a 13, caractérisé en ce que

1'élément intermédiaire (56) comporte une téte crénelée
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(66), qui s'étend axialement au-deld d'une face annulaire
d'extrémité (64) de 1'élément intermédiaire (56) et qui
coopére avec une extrémité crénelée complémentaire (48)
formée a 1l'extrémité libre (28) de 1l'arbre moteur (12)
pour assurer la liaison en rotation entre 1l'arbre moteur
(12) et 1l'élément intermédiaire (56).

15. Dispositif d'essuie-glace selon la revendica-
tion 10, caractérisé en ce que l'évidement débouche dans
la face inférieure (18) de la téte d'entrainement (10) et
en ce que l'élément intermédiaire (56) comporte un collet
radial (82) dont une premiére face annulaire est en appui
contre la surface de butée (23) formée dans 1la face
inférieure (18) de la téte d'entrainement (10) et dont la
seconde surface annulaire (84) est en appui contre 1la
surface radiale d'appui (36) de l'arbre moteur (12).

16. Dispositif d'essuie-glace selon la revendica-
tion 15, <caractérisé en ce que 1l'arbre moteur (12)
comporte successivement, en direction de son extrémité
libre, un épaulement qui délimite 1la surface radiale
d'appui (36), un trongon (32) d'entralinement en rotation
de section non circulaire qui traverse un orifice central
de section complémentaire formé dans 1l'élément intermé-
diaire (56), et un trongon fileté (34) prévu pour coopérer
avec un écrou de serrage (38) dont la face annulaire de
serrage (40) coopére avec la face supérieure (16) de la

téte d'entrainement (10).
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