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一种调度方法，包括：预估n个动作条件触发

点；对每个动作条件触发点设定至少一个执行命

令；预先为每个所述动作条件触发点选择一个执

行命令，并预先将n个动作条件触发点的执行命

令存储在主控端和受控端中，所述n个动作条件

触发点的执行命令形成一命令队列；到达所述动

作条件触发点时，所述受控端根据所述命令队

列，执行相应的应对动作；所述主控端实时监控

所述受控端，当所述主控端重新选择或修改所述

动作条件触发点的执行命令时，则形成新的命令

队列，并将新的命令队列发送给所述受控端。本

发明减轻了整个调度系统的实时性要求，大大扩

大了调度系统的调度容量。减轻了主控端承载的

网络的实时性需求压力，使网络硬件的成本大大

降低。
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1.一种调度方法，应用于主控端和其控制的受控端，其特征在于，所述方法包括：

步骤1，预估n个动作条件触发点，所述n为大于等于1的正整数；

步骤2，对每个动作条件触发点设定至少一个执行命令；所述执行命令为判断命令，包

括触发条件和所述触发条件启动时的应对动作；

步骤3，预先为每个所述动作条件触发点选择一个执行命令，并预先将n个动作条件触

发点的执行命令存储在主控端和受控端中，所述n个动作条件触发点的执行命令形成一命

令队列；

步骤4，到达所述动作条件触发点时，所述受控端根据所述命令队列，执行相应的应对

动作；

步骤5，所述主控端实时监控所述受控端，当所述主控端重新选择或修改所述动作条件

触发点的执行命令时，则形成新的命令队列，并将新的命令队列发送给所述受控端；或所述

主控端增加动作条件触发点，并对增加的动作条件触发点设定至少一个执行命令，同时所

述受控端为增加的动作条件触发点选择一个执行命令，新动作条件触发点的执行命令和原

n个动作条件触发点的执行命令共同形成新的命令队列。

2.根据权利要求1所述的一种调度方法，其特征在于，在所述步骤1中，所述动作条件触

发点包括但不限于特定的时间点、特定的位置点、特定动作的发生点。

3.根据权利要求1所述的一种调度方法，其特征在于，在所述步骤2中，所述执行命令包

括到达所述动作条件触发点时，所述受控端所要执行的应对动作。

4.根据权利要求1所述的一种调度方法，其特征在于，在所述步骤3中，所述主控端为每

个动作条件触发点选择一个执行命令，并存储n个动作条件触发点的执行命令；同时所述主

控端将n个动作条件触发点的执行命令预先输入所述受控端中。

5.根据权利要求1所述的一种调度方法，其特征在于，在所述步骤3中，所述主控端发送

自主选择命令至所述受控端，所述受控端自主为每个所述动作条件触发点选择一个执行命

令，并预先存储n个动作条件触发点的执行命令；同时所述受控端将选择的n个动作条件触

发点的执行命令发送给所述主控端。

6.根据权利要求1所述的一种调度方法，其特征在于，在所述步骤5中，还包括：所述受

控端将当前的执行命令及执行应对动作的进程实时反馈给所述主控端。

7.根据权利要求1所述的一种调度方法，其特征在于，在所述步骤5中，还包括：设定一

时间基准值，预估所述受控端到改变执行命令或新增的动作条件触发点的时间点N，所述主

控端发送新的命令队列给所述受控端的时间点与时间点N的差值大于所述时间基准值。

8.根据权利要求7所述的一种调度方法，其特征在于，在所述步骤5中，还包括：所述受

控端接收新的命令队列后，根据新的命令队列在动作条件触发点执行相应的应对动作。
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一种调度方法

技术领域

[0001] 本发明具体涉及一种可实时提升调度效率的调度方法。

背景技术

[0002] 现有的调度系统需要实时控制整体的调度流程，并实时监控调度进程，以便及时

发现可能出现的问题和情况，及时解决，减少损失。

[0003] 调度系统对实时性的需求较高，现有的调度系统是通过主控端全程控制受控端完

成调度任务，对主控端承载的网络的实时性需求很高，但主控端承载的民用网络有时无法

保证传递信息的绝对可靠和严格的时间需求，造成的后果是调度系统的应用范围被大大制

约，甚至使调度系统直接失效。

发明内容

[0004] 本发明的目的是为了解决现有技术的不足，提供一种调度方法，可减轻调度系统

的实时性需求。

[0005] 本发明的目的是通过以下技术方案实现的：

[0006] 一种调度方法，应用于主控端和其控制的受控端，所述方法包括：

[0007] 步骤1，预估n个动作条件触发点，所述n为大于等于1的正整数；

[0008] 步骤2，对每个动作条件触发点设定至少一个执行命令；

[0009] 步骤3，预先为每个所述动作条件触发点选择一个执行命令，并预先将n个动作条

件触发点的执行命令存储在主控端和受控端中，所述n个动作条件触发点的执行命令形成

一命令队列；

[0010] 步骤4，到达所述动作条件触发点时，所述受控端根据所述命令队列，执行相应的

应对动作；

[0011] 步骤5，所述主控端实时监控所述受控端，当所述主控端重新选择或修改所述动作

条件触发点的执行命令时，则形成新的命令队列，并将新的命令队列发送给所述受控端。

[0012] 上述的一种调度方法，其中，在所述步骤1中，所述动作条件触发点包括但不限于

特定的时间点、特定的位置点、特定动作的发生点。

[0013] 上述的一种调度方法，其中，在所述步骤2中，所述执行命令包括到达所述动作条

件触发点时，所述受控端所要执行的应对动作。

[0014] 上述的一种调度方法，其中，在所述步骤2中，所述执行命令为判断命令，包括触发

条件和所述触发条件启动时的应对动作。

[0015] 上述的一种调度方法，其中，在所述步骤3中，所述主控端为每个动作条件触发点

选择一个执行命令，并存储n个动作条件触发点的执行命令；同时所述主控端将n个动作条

件触发点的执行命令预先输入所述受控端中。

[0016] 上述的一种调度方法，其中，在所述步骤3中，所述主控端发送自主选择命令至所

述受控端，所述受控端自主为每个所述动作条件触发点选择一个执行命令，并预先存储n个
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动作条件触发点的执行命令；同时所述受控端将选择的n个动作条件触发点的执行命令发

送给所述主控端。

[0017] 上述的一种调度方法，其中，在所述步骤5中，还包括：所述受控端将当前的执行命

令及执行应对动作的进程实时反馈给所述主控端。

[0018] 上述的一种调度方法，其中，在所述步骤5中，还包括：所述主控端增加动作条件触

发点，对增加的动作条件触发点设定至少一个执行命令，所述主控端为增加的动作条件触

发点选择一个执行命令，形成新的命令队列，并将新的命令队列发送给所述受控端。

[0019] 上述的一种调度方法，其中，在所述步骤5中，还包括：设定一时间基准值，预估所

述受控端到改变执行命令或新增的动作条件触发点的时间点N，所述主控端发送新的命令

队列给所述受控端的时间点与时间点N的差值大于所述时间基准值。

[0020] 上述的一种调度方法，其中，在所述步骤5中，还包括：所述受控端接收新的命令队

列后，根据新的命令队列在动作条件触发点执行相应的应对动作。

[0021] 综上所述，本发明将主控端的部分实时判断工作转交给受控端进行操作，减轻了

整个调度系统的实时性要求，大大扩大了调度系统的调度容量。

[0022] 通过上述方法，减轻了主控端承载的网络的实时性需求压力，使网络硬件的成本

大大降低；同时对时间的实时性要求也大大降低，对时间的实时性要求由毫秒级降低到秒

级或数十秒级，现有的民用网络完全可以承受，大大降低了作为调度系统主要载体的网络

成本需求。

[0023] 本发明的方法可以应用到其它需要集中统一控制大量智能终端设备的场合，经济

效益巨大。且采用本发明的方法对于调度结果无任何的损失，实时性没有延时。

附图说明

[0024] 图1是本发明一种调度方法的流程图。

具体实施方式

[0025] 为使本发明的上述目的、特征和优点能够更为明显易懂，下面结合附图对本发明

的具体实施例做详细的说明。

[0026] 本实施例提供一种调度方法，应用于主控端和其控制的受控端，所述主控端与多

个受控端通信连接，并实时监控所述受控端。

[0027] 所述调度方法包括以下步骤：

[0028] 步骤1，预估n个动作条件触发点，所述n为大于等于1的正整数；

[0029] 步骤2，对每个动作条件触发点设定至少一个执行命令；

[0030] 步骤3，预先为每个所述动作条件触发点选择一个执行命令，并预先将n个动作条

件触发点的执行命令存储在主控端和受控端中，所述n个动作条件触发点的执行命令形成

一命令队列；

[0031] 步骤4，到达所述动作条件触发点时，所述受控端根据所述命令队列，执行相应的

应对动作；

[0032] 步骤5，所述主控端实时监控所述受控端，当所述主控端重新选择或修改所述动作

条件触发点的执行命令时，则形成新的命令队列，并将新的命令队列发送给所述受控端。
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[0033] 在上述步骤1中，所述动作条件触发点包括但不限于特定的时间点、特定的位置

点、特定动作的发生点，所述特定动作的发生点为某一动作的开始时的动作点或某一动作

运动到一定范围的动作点。

[0034] 若选择特定的时间点作为动作条件触发点，则n个选择的特定时间点上的执行命

令形成一命令队列，到所述选择的特定时间点时，所述受控端根据命令队列中此特定的时

间点上的执行命令执行相应的应对动作；若选择特定的位置点作为动作条件触发点，则n个

选择的特定的位置点上的执行命令形成一命令队列，到达所述选择特定的位置点时，所述

受控端根据命令队列中此特定的位置点上的执行命令执行相应的应对动作；若选择特定动

作的发生点作为动作条件触发点，则n个选择的特定动作的发生点上的执行命令形成一命

令队列，到所述选择特定动作的发生点时，所述受控端根据命令队列中此特定动作的发生

点上的执行命令执行相应的应对动作。

[0035] 在上述步骤2中，所述执行命令可以只包括到达所述动作条件触发点时，所述受控

端所要执行的应对动作；即到达所述动作条件触发点时，所述受控端立即执行相应的应对

动作。

[0036] 所述执行命令还可以为判断命令，包括触发条件和所述触发条件启动时的应对动

作，所述触发条件为预先设定的到达所述动作条件触发点时可能发生的若干种情况；即到

达所述动作条件触发点时，所述受控端根据实际情况判断属于哪种触发条件，并根据触发

条件执行相应的应对动作。

[0037] 在上述步骤3中，可以通过所述主控端为每个动作条件触发点选择一个执行命令，

并存储n个动作条件触发点的执行命令；同时所述主控端将n个动作条件触发点的执行命令

预先输入所述受控端中。

[0038] 所述执行命令的选择也可以通过以下方法：所述主控端发送自主选择命令至所述

受控端，所述受控端自主为每个所述动作条件触发点选择一个执行命令，并预先存储n个动

作条件触发点的执行命令；同时所述受控端将选择的n个动作条件触发点的执行命令发送

给所述主控端。

[0039] 在上述步骤5中，还包括：所述受控端将当前的执行命令及执行应对动作的进程实

时反馈给所述主控端，所述主控端根据所述受控端反馈的信息，实时监控所述受控端。

[0040] 所述主控端同时还实时监控整个调度系统的情况，根据调度系统的具体情况，除

了重新选择或修改所述动作条件触发点的执行命令外，还可能增加动作条件触发点，并对

增加的动作条件触发点设定至少一个执行命令，同时所述受控端为增加的动作条件触发点

选择一个执行命令，新动作条件触发点的执行命令和原n个动作条件触发点的执行命令共

同形成新的命令队列。

[0041] 所述主控端将新的命令队列发送给所述受控端，所述受控端接收新的命令队列

后，根据新的命令队列在动作条件触发点执行相应的应对动作。

[0042] 所述主控端需要在所述受控端到达改变执行命令或新增的动作条件触发点前，将

新的命令队列发给所述受控端，具体方法为：

[0043] 设定一时间基准值，预估所述受控端到达改变执行命令或新增的动作条件触发点

的时间点N，所述主控端发送新的命令队列给所述受控端的时间点与时间点N的差值大于所

述时间基准值。所述时间基准值的设定需要考虑所述主控端修改或重新选择执行命令的时
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间、增加新的动作条件触发点的时间、新命令队列生成的时间、将新命令队列发送给所述受

控端的时间、发送过程中网络延迟的时间、所述受控端接收新命令队列和对新命令队列解

码的时间等，预估上述需要考虑的时间的总和，记为M，则所述时间基准值需要大于M。

[0044] 通过设定时间基准值，可以提高调度系统的稳定性，使受控端有充足的反应时间，

并可以有效的执行新的命令队列，可有效维持整个调度系统的持续性。

[0045] 本发明将主控端的部分实时判断工作转交给受控端进行操作，减轻了整个调度系

统的实时性要求，大大扩大了调度系统的调度容量。

[0046] 通过上述方法，减轻了主控端承载的网络的实时性需求压力，使网络硬件的成本

大大降低；同时对时间的实时性要求也大大降低，对时间的实时性要求由毫秒级降低到秒

级或数十秒级，现有的民用网络完全可以承受，大大降低了作为调度系统主要载体的网络

成本需求。

[0047] 本发明的方法可以应用到其它需要集中统一控制大量智能终端设备的场合，经济

效益巨大。且采用本发明的方法对于调度结果无任何的损失，实时性没有延时。

[0048] 以上所述的实施例仅用于说明本发明的技术思想及特点，其目的在于使本领域内

的技术人员能够了解本发明的内容并据以实施，不能仅以本实施例来限定本发明的专利范

围，即凡依本发明所揭示的精神所作的同等变化或修饰，仍落在本发明的专利范围内。
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图1

说　明　书　附　图 1/1 页

7

CN 106647359 B

7


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004
	DES00005
	DES00006

	DRA
	DRA00007


