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{54} Hlida# pohybu nité
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Vynalez se tykd provedeni hlidae pohy-
bu nitd, zejména pro okrouhly pletaci stroj
pro vyrobu peonozkového apod. zboZi. Pro-
vedeni hlidate je prizplisobeno na strej fi-
zeny mikropot&itatem, coZ je provedeno tak, ' L
#e hlidat sestavd z ramene s alespoil jed-
nim privlakem nit& k n&muZ je pfifazena
pruZina oprena o piezoelektiricky méni¢ za-
pojeny do ovlddaciho obvedu stroje.
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Vynélez se tykd hlidade pohybu nits, ze-
jména u okrouhlého pletactho stroje pro vy-
robu ponoZkového apod. zboZi, ktery sesté-
vd z ramene s alespoii jednim vedenim ni-
t&, napfiklad pravlakem nit&, které je pies
pruzny &len prifazeno k piezoelektrickému
ménici, jeZ je zapojen do ovlddaciho obvo-
du stroje.

Jsou znama hlidaci zafizeni, kterq vyuZi-
vaji p¥i své funkci piezoelektricky jev. Tyto
hlidaée jsou rizné konstrukce. Jedno ze za-
Fizeni je uspofdddno tak, Ze vedeni nit& je
uspofaddno na piezoelektrickém méniti pii-
mo, takZe se zvétSujicim se tahem nit& se
zv8t3uje i tlak na piezoelektricky ménid.
Déle je zndmo zaFizeni, kde vedeni nité je
na piezoelektricky mé&ni€ nasazena pfes
pruZny €len. Timto se funkce zlepSuje, aviak
stéle se zv&tSujicim se tlakem v niti se zvét-
Suje i tlak na piezoelektricky ménid. JelikoZ
vedeni nit& je probihajici niti vZdy p¥itlado-
vdano smérem k piezoelektrickému ménici,
stdva se, Ze pri zadrhnuti nité na civce do-
jde k nékolikandsobnému zvy¥eni napsti
v niti, a tim i v piezoelektrickém mé&nidi a
dojde k jeho poSkozeni.

Ukolem vyndlezu je odstranit vySe uvede-
nou nevyhodu, coZ je v podstatd odstrandno
tim, Ze mezi ramenem s vedenim nit& a
biezoelektrickym mé&nidem, které jsou uspo-
fadany rovnobé&Zné, je uspotdddna tlatné
pruZina.

Zatizeni podle vyndlezu je v piikladném
provedeni zndzornéno na vykrese, kde zna-
€1 obr. 1 uspo¥ddani hlidafe nit& p¥i po-
hledu z boku, obr. 2 ramena hlidate s pri-
vlaky niti, obr. 3 elektrické zapojeni hlida-
&e nité.

Znamy jednovdlcovy okrouhly pletaci
stroj pro vyrobu ponoZkového apod. zboZi
je opatfen pletacimi systémy, do kterych
jsou pfivddény nité, a to podle podtu vodih
niti, kterymi je ten ktery pletaci systém opa-
tfen. V kaZdém pletacim systému je uspofa-
ddn hlida¢ pohybu miti oviddajici zastaveni
stroje. Vilastni hlida¢ pohybu niti sestdva
z ramene 1, které je svisle orientovano a
jehoZ horni konec je ohnut vodorovng, pfi-
temZ jsou zde Cty¥i priivlaky 2 (obr. 2) pro
nité Pi, P2, P3, P4, které vedou od civek k
jednotlivfm nezndzornénym vodiim niti
jednoho pletaciho systému. V rameni 1 je
upevnén ¢ep 3, na kterém je nasazena pfred-
pruZend tlatnéd pruZina 4, jejiZz druhy ko-
nec dosedd na piezoelektricky ménic 5, kte-
ry je uspofdddn rovnobé&Zné s ramenem 1.
Piezoelektricky méni€ 5 je pevné uspoiddan
na druhém svislém rameni 6 hlidae, p¥i-
¢emZ ob& ramena 1, 6 jsou p¥Fipevnéna na
kostce 7 usporddané na neznadzorndném ra-
mu vodiét. Vykyv ramene 1 je omezen do-
razy 8, které zamezuji poSkozeni piezoelek-
trického mé&nice 5 p¥i rutni manipulaci, na-
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pfiklad zavddéni nit&. Rameno 1 je uspo-
fadano tak, Ze prochézejici nité P1 aZ P4
jej vykyvuji smérem od piezoelektrického
ménice 5.

Piezoelektricky méni¢ 5 je pfipojen na
neinvertujici vstup operatniho zesilovafe
9 (obr. 3), jehoZ zesileni je mastavovdno k
nému zapojenymi odpory 10, 11. Na vystup
operatniho zesilovafe 9 je napojen obvod
12 pro detekci a vyhodnoceni signélu pro
dalsi vyhodnocovaci obvody, napfikiad ii-
dici mikropocital stroje. Déle za obvodem
12 je napojen vypinaé 13 a vystupni svorka
14 pro moZnost spojeni urdité skupiny hli-
da¢li pohybu miti, aby byla moZnost reduk-
ce pottu propojovanych vodici.

Funkce vySe popsaného zafizenl je na-
sledujici. P¥i pleteni je vétSinou ve funkci
pouze jeden vodi€ niti. Nap¥iklad se zavadi
do jehel nit P1 a prochézi priivlakem 2 v
mirné lomeném sméru, €¢imZ vyvozuje tie-
nim o tento priviak 2 chvéni ramene 1,
které se prendsSi prostfednictvim pruZiny 4
na piezoelektricky ménié¢ 5. PruZina 4 je na-
vrZena tak, aby pFenédSela uZitetné chvéni
ramene 1 na piezoelektricky méni¢ 5 a pii-
tom zamezila jeho poSkozeni. PoSkozeni je
zamezeno rovnéZ pouZitim dorazt 8 a ze-
jména tim, Ze prochdzejici nit p¥i zadrhnu-
ti, tj. pii zvétSeném tahu v niti, vidy vyky-
vuje rameno 1 smérem od piezoelektrické-
ho ménice 5, ¢imZ se zabrégni jeho posko-
zeni.

Pfes operatni zesilova 9, obvod 12, vy-
pinat 13 a svorku 14 je signédl p¥iveden do
Fidiciho mikropo€itate stroje, takZe vypi-
natem 13 lze jednotlivé hlidate odpojovat,
pokud nejsou vyuZity, aby se nezastavoval
stroj. Program mikropoitae umoZiiuje v
urditych tsecich tpletu zaFadit testovani
hlidaéd pohybu niti v jednotlivjch pleta-
cich systémech podle programu pleteni
tpletu. V pFipadé zastaveni pohybu které-
koliv nité hlidaé¢ zareaguje a prost¥ednic-
tvim mikropoditace zastavi stroj.

Hlavni vyhodou vynélezu je to, Ze je spo-
lehlivé provedena kontrola, zda nit& jsou
dodavany do stroje v dob& kdy tomu tak
mé byt. V opaéném pFipadé, tj. kdy pohyb
nit& neni, je stroj povelem od mikropoé&itate
zastaven. Misto privliaku je moZno pouZit
i jiného vedeni niti, napfikilad vhodng tva-
rovaného drdtu, pripevnéného na rameno
1. Dalsi vyhodou je to, e konstrukce ne-
dovoluje zvétSovdni sily na piezoelektricky
méni¢, a to plsobenim piedpruZené tlatné
pruZiny a odtlatovdnim ramene s privla-
kem pilsobenim prochédzejici nité.

Vynalez lze s vyhodou vyuZit pro okrouhlé
pletaci stroje tam, kde jde do jednoho ple-
taciho systému vice niti. Vynélezu lze vy-
uZit 1 v jinych odvétvich textilniho primys-
lu, kde je zapotiebi kontrolovat pohyb niti.
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PREDMET VYNALEZU

1. Hlida¢ nit&, zejména u okrouhlého ple-
taciho stroje pro vyrobu ponoZkového apod.
zboZi, ktery sestdvad z ramene s alespoil jed-
nim vedenim mité, nap¥iklad pravlakem ni-
té, které je pres pruzny &len prifazeno k
piezoelektrickému mé&ni¢i, jeZ je zapojen do
ovladaciho obvodu stroje, vyznacCujici se
tim, Ze mezi ramenem (1) s vedenim (2)
nité (P1 aZ P4) a piezoelektrickym ménifem

(5], které jsou uspofdddny rovnobé&Zné, je
uspofddédna tlatnd pruZina (4).

2. Hlida¢ podle bodu 1, vyznalujicl se
tim, Ze v rameni (1) s vedenim nité je upev-
nén ¢ep {3), na kterém je nasazena tlacné
pruzina (4).

3. Hlida¢ podle bodli 1 a 2, vyznadujici
se tim, Ze k rameni (1) s vedenim nité jsou
piifazeny dorazy (8) omezujici jeho vykyv.
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