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64 Dispositif tendeur pour chaussure de ski.

@ Le dispositif tendeur comprend un levier-tendeur (1)

auxquels sont reliés un premier organe de traction (7)
et un second organe de traction (9). Le dispositif com-
prend des moyens, tel qu'un bossage (10) exergant une
traction différée sur le second organe de traction (9) lors
de l'ouverture du levier-tendeur (1).
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Description

La présente invention a pour objet un dispositif
tendeur pour chaussure de ski agissant sur deux
organes de traction et comprenant un levier-tendeur
articulé sur une embase et relié & au moins un pre-
mier organe de traction.

De la demande de brevet EP 0 407 336 il est
connu d'agir simultanément sur deux cables au
moyen d'un seul dispositif tendeur, de telle sorte
qu'un serrage simultané, respectivement une re-
laxation simultanée de la tige et du pied est possi-
ble au moyen d'une seule boucle.

De la demande de brevet FR 2 661 076 on con-
nait également un dispositif tendeur agissant simul-
tanément sur une boucle de fermeture de la tige de
la chaussure et sur un cable contrélant le ver-
rouillage de la tige de la chaussure autour de son
articulation.

Dans l'application ci-dessus, ainsi que dans le
cas ol l'on désire avoir une position de relaxation
distincte de la position de desserrage complet ou
d'ouverture, il serait intéressant de pouvoir agir de
fagon non simultanée sur les deux organes de trac-
tion.

La présente invention a précisément pour but
d'assurer une action non simultanée sur les deux
organes de traction commandés par le dispositif
tendeur.

Le dispositif tendeur selon l'invention est caracté-
risé en ce qu'il comprend des moyens assurant une
action différée du levier-tendeur sur le second orga-
ne de traction lors de 'ouverture du levier-tendeur.

L'action sur le second organe de traction peut
étre soit simplement différée relativement 4 I'action
sur le premier organe de traction, mais assurée de
fagon automatique lors de l'ouverture du levier-ten-
deur, soit indépendante de l'ouverture de levier-ten-
deur, c'est-a-dire nécessitant une action particuliére
sur le levier-tendeur aprés son ouverture.

La séparation compléte des actions sur les deux
organes de traction est particulierement utile lors-
que le dispositif tendeur est utilisé & la fois pour re-
lacher le serrage de la tige d'une chaussure et as-
surer son ouverture par le déverrouillage d'un dis-
positif de fermeture.

Le dessin annexé représente, a titre d'exemple,
deux formes d'exécution de l'invention.

La fig. 1 est une vue en coupe longitudinale d'un
dispositif tendeur selon une premiére forme d'exé-
cution, en position fermée.

La fig. 2 représente le méme dispositif en cours
d'ouverture.

La fig. 3 représente le méme dispositif totalement
ouvert.

La fig. 4 est une vue en coupe longitudinale
d'une seconde forme d'exécution, en position fer-
mée.

La fig. 5 représente le dispositif de la fig. 4 en
position ouverte.

Le dispositif tendeur représenté aux fig. 1 & 3
comprend un leviertendeur 1 articulé sur une em-
base 2 en forme d'étrier autour d'un axe 3. L'emba-
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se 2 est fixée au moyen de rivets 4 et 5 sur une
partie de la chaussure 6, par exemple une tige. Sur
le levier-tendeur 1, environ & mi-distance entre son
axe d'articulation 3 et son extrémité, est articulée
une boucle rectangulaire 7 constituant un premier
organe de ftraction. Le levier-tendeur 1 présente
une découpe rectangulaire 8 dans laquelle est atta-
chée l'extrémité d'un céble 9 autour de I'axe 3. Le
levier-tendeur 1 présente en outre un court bras
coudé formant un bossage arrondi 10 venant se lo-
ger dans une dépression 11 de la chaussure en
position fermée du levier-tendeur, telle que repré-
sentée a la fig. 1.

Lors de I'ouverture du levier-tendeur 1, la traction
sur la boucle 7 est progressivement relachée, com-
me représenté & la fig. 2. Lors de cette ouverture
aucune traction n'est exercée sur le cable 9, puis-
que celui-ci est attaché a l'axe d'articulation 3 du
levier-tendeur.

Au bout d'un certain angle de rotation du levier-
tendeur 1, le bossage 10 vient buter contre le cable
9 qui s'enroule alors autour du bossage 10 comme
représenté a la fig. 3. Une action retardée est alors
exercée sur le cable 9.

Le point d'attache du cable 9 sur le levier-ten-
deur pourrait étre distinct de I'axe 3, mais proche
de celui-ci de telle sorte que la tension sur le cable
9 contribue & maintenir le levier-tendeur 1 en posi-
tion fermée sans toutefois que la rotation du levier-
tendeur modifie de fagon notable la tension sur le
céble 9 avant que celui-ci rencontre le bossage 10.

Dans le dispositif représenté aux fig. 1 & 3, l'ac-
tion sur le cable 9 a lieu automatiquement lors de
l'ouverture du leviertendeur 1, aprés une certaine
rotation de ce levier-tendeur. Il serait toutefois pos-
sible de donner au bossage 10 une position et une
forme telles que le levier-tendeur n'agisse pas auto-
matiquement sur le cable 9 lors de son ouverture,
mais quil soit nécessaire d'exercer une pression
sur le levier-tendeur ouvert, pour faire pivoter ce le-
vier-tendeur au-dela de sa position ouverte et sta-
ble déterminée par la tension subsistant sur la bou-
cle 7 ou, en l'absence d'une telle traction, la ten-
sion sur le céble 9, de maniére a tirer sur le cable
9 de la méme maniére que représenté a la fig. 3.
Une telle action, non seulement différée, mais auto-
nome sur le cable 9 est nécessaire si 'on désire
utiliser le levier-tendeur pour opérer successivement
une relaxation du serrage de la tige de la chaussu-
re et une ouverture de cette tige.

Une seconde forme d'exécution est représentée
aux fig. 4 et 5. Le dispositif tendeur comprend un
levier principal articulé sur une embase, non repré-
sentée, autour d'un axe 13. En un point intermé-
diaire 14 du levier-tendeur 12 est articulée une
boucle 15 constituant un premier organe de trac-
tion. Autour de l'axe 13 est articulé un second le-
vier 16 venant se loger dans un logement 17 du le-
vier 12 en position fermée de ce dernier. L'autre
extrémité du levier 16 présente un trou circulaire
d'axe paraliéle a I'axe 13 dans lequel est monté un
plot cylindrique 18 dans lequel est fixé un cable 19
qui traverse l'extrémité du levier 16 par une fente
20, le cable 19 constituant un second organe de
traction.
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Prés de son axe d'articulation 13, le levier princi-
pal 12 présente une partie 21 en forme de came
engagée dans une fente 22 du second levier 16,
fente dont le fond est constitué d'un plan incliné 23.

Lors de l'ouverture du levier-tendeur 12, sa partie 5
21 en forme de came effectue une rotation d'envi-
ron 160° dans la fente 22 du second levier 16
avant de rencontrer, par une face de butée 24, le
plan incliné 23 du levier 16. Une rotation subsé-
quente du levier-tendeur 12 a pour effet d'entrainer 10
le second levier 16, comme représenté en 16’ & la
fig. 5, et par conséquent d'exercer une traction sur
le cable 19. Cette rotation subséquente peut étre
assurée soit par fa fin du mouvement de l'ouverture
du levier-tendeur 12, soit par une pression sur ce 15
leviertendeur 12 de maniére a le faire pivoter au-
dela de sa position d'ouverture stable.

Revendications
20

1. Dispositif tendeur pour chaussure de ski agis-
sant sur deux organes de traction (7, 9; 15, 19) et
comprenant un levier-tendeur (1; 12) articulé sur
une embase et relié & au moins un premier organe
de traction (7; 15), caractérisé en ce qu'il comprend 25
des moyens (10; 16) assurant une action différée
du levier-tendeur sur le second organe de traction
(9; 19) lors de l'ouverture du levier-tendeur.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
en ce que le second organe de traction est un ca&- 30
ble (9) attaché au levier-tendeur en un point proche
de son axe d'articulation (3) ou coincidant avec cet
axe et que les moyens assurant une action différée
du levier-tendeur sont constitués par un bossage
(10} du levier-tendeur sur lequel le cable s'enroule 35
a partir d'un angle d'ouverture déterminé du levier-
tendeur.

3. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
en ce qu'il comprend un second levier (16) articulé
autour de l'axe d'articulation du levier-tendeur (12) 40
et auquel est attaché le second organe de traction
(19), ce second levier étant actionné par le levier-
tendeur aprés une certaine rotation de ce dernier.

4, Dispositif selon la revendication 3, caractérisé
en ce que le levier-tendeur (12) présente une partie 45
en forme de came (21) coopérant avec une surface
de butée (23) du second levier aprés une certaine
rotation du levier-tendeur (12).

5. Dispositif selon l'une des revendications 2 a 4,
caractérisé en ce que le second organe de fraction 50
est actionné aprés l'ouverture totale du levier-ten-
deur, par une pression sur le levier-tendeur.
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FIG. 1

FIG. 3
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