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Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegerit fiir eine flexible Magnetscheibe.

@ Fiir den zentrumsgenauen Antrieb einer in einer Kas-

sette (22) befindlichen flexiblen Magnetscheibe (21)
hat die flexible Magnetscheibe (21) eine Kernplatte (23),
die starr in ihrem Zentrum befestigt ist. In dieser Kern-
platte (23) befindet sich eine zentrale Offnung (24) und
eine Antriebs- und Positionierdffnung (25). Die erstge-
nannte weist eine V-formige Eckkante auf, deren Winkel
halbierend wenigstens angenghert senkrecht zu einer Posi-
tionierstirnfliche (25a) der Antriebs- und Positionierdff-
nung (25) ist. Ein Antriebs- und Positionierstift (85) ist auf
einer Blaitfeder (86) montiert, so dass er beim Eingreifen
in die Antriebs- und Positionierd{fnung (25) eine radial ge-
richtete Kraft auf die Positionierstirnfliche (25a) ausiibt
und damit eine zentrische Motorwelle (83b) gegen die
V-férmige Eckkante gepresst wird. Damit hat die Magnet-
scheibe (21) bei jedem Einsetzen in das Aufnahme- und/
oder Wiedergabegerit immer dieselbe Lage, die sich nur
um die Toleranz der Motorwelle indern kann. Damit kann
die Informationsdichte gesteigert werden.
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PATENTANSPRUCHE

1. Aufzeichnungs- und Wiedergabegeriit fiir eine in eine
Kassette (22) eingesetzte flexible Magnetscheibe (21), wobei die
Kassette (22) aus einer oberen Gehausehilfte (22a) und einer
unteren Gehdusehilfte (22b) besteht und in der unteren Gehéu- 3
sehdlfte (22b) eine Ausnehmung (28) fiir den Antrieb der
flexiblen Magnetscheibe (21) vorhanden ist, und ferner wobei die
flexible Magnetscheibe (21) eine starre und unbeweglich in ihrem
Zentrum befestigte Kernplatte (23) aufweist, die ihrerseits eine
zentrale Offnung (24) und eine Antriebs- und Positionieréffnung 10
(25) aufweist, dadurch gekennzeichnet, dass eine Rotationsan-
triebsvorrichtung (82) einen zentrierenden Positionierstift (83b)
und einen federvorgespannten Antriebsstift (85) umfasst, von
denen im Betrieb der genannte zentrierende Positionierstift
(83b) zum Eingreifen in die zentrale Offnung (24) und der
genannte federvorgespannte Antriebsstift (85) zum Eingreifenin
die Antriebs- und Positionier6ffnung (25) bestimmt sind, und
dass fiir die Federvorspannung fiir den Antriebsstift (85) eine
Blattfeder (86) vorhanden ist, auf der der Antriebsstift (85)
befestigtist, derart, dass er beim Eingreifen in die Antriebs-und 20
Positionieroffnung (25) eine Bewegungin radialer Richtung
bezogen auf die flexible Magnetscheibe (21), um wenigstens
einen Teil seines Durchmessers, auszufiihren hat.

2. Gerdtnach Patentanspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass der federvorgespannte Antriebsstift (85) zur Ausiibung
einer Kraft auf die Kernplatte (23) bestimmt ist, um die flexible
Magnetscheibe (21) mit einer V-férmigen Eckkante der zentra-
len Offnung (24) an den zentrierenden Positionierstift (83b)
anzupressen.

3. Gerétnach Patentanspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die genannte Rotationsantriebsvorrichtung (82) einen Per-
manentmagneten (104) aufweist, um die Kernplatte (23) bei
korrekt eingesetzter Magnetscheibe (21) magnetisch zu haltern.
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Die vorliegende Erfindung betrifft ein Aufzeichnungs- und/
oder Wiedergabegerit fiir eine flexible Magnetscheibe gemiss
dem Oberbegriff des unabhéngigen Patentanspruchs 1.

Gemiss dem Stand der Technik sind Zentriervorrichtungen
fiir eine Magnetscheibe mit einer konzentrischen oder spiraligen
Aufzeichnungsspur bekannt. Eine solche Anordnung mit einer
aufgesetzten Kassette fiir eine flexible Magnetscheibe ist in Fig. 1
und 2 dargestellt. Eine Kassette 1 besteht aus einem Kassettenge-
hause 4in Form eines rechteckigen Parallelepipeds, bestehend
auseiner oberen Gehausehilfte 2 und einer unteren Gehiuse-
hilfte 3 und einer flexiblen Magnetscheibe 5 im Zwischenraum 4a
des Kassettengehduses 4,

Die Magnetscheibe 5 hat eine Offnung 6 zum Einsetzen der
Scheibe inihrer zentralen Partie. Anderseits befinden sich in
einer oberen Platte 2a der oberen Gehéusehilfte 2 und in einer
unteren Platte 3a der unteren Gehdusehilfte des Gehiuses 4 ein
Paar obere und untere Lufteinlass6ffnungen 7 und 8 mit
bestimmter Lagebeziehung zur Einsetzoffnung 6 und auch Luft-
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auslassoffnungen 9 und 10 in vier Punkten der Umfangspartie des *

Raumes 4a und zudem ein Paar obere und untere Kopfeinfiihr-
offnungen 11 und 12 in Form von Offnungen, die sich radial zum
Raum 4a erstrecken.

Die Kassette 1 wird durch ein Fithrungsglied 14 in einer

vorbestimmten Lage in einem magnetischen Aufzeichnungs- und

Wiedergabegerit eingesetzt und die Magnetscheibe 5 wird durch
eine Drehwelle 15 fixiert, indem die Magnetscheibe zwischen
einem Antriebsteil 15 und einem Pressteil 16 an einer Partie der
Magnetscheibenmontage6ffnung 6 eingeklemmt wird, wodurch

die Magnetscheibe 5 beziiglich des Antriebsteils 15 zentriert ist. 9

Anderseits wird in die Kopfeinfiihroffnung 12 unter der
Kassette 1 ein Magnetkopf 18 eingefiihrt, der bis zur Beriihrung
mit der Magnetscheibe vorgeschoben wird.

50

Ineiner derart zum Betrieb vorbereiteten Kassette wird die
Antriebswelle 17 durch einen Motor 19 gedreht, wodurch die
Magnetscheibe 5 in der Kassette 1 rotiert wird, und gleichzeitig
wird der Magnetkopfin radialer Richtung der Magnetscheibe 5
bewegt, um die gewiinschte Aufzeichnungs- oder Wiedergabebe-
triebsart durchzufiihren. In diesem Fall besteht die Magnet-
scheibe 5 aus einer flexiblen blattahnlichen Scheibe, und die
Montagedffnung 6 in der Magnetscheibe 5 kann teilweise aufge-
bogen und deformiert sein, wie in Fig. 2 dargestellt ist, oder die
periphere Kantenpartie der Offnung 6 kann durch den Antriebs-
teil 15 beschadigt werden, wenn die Magnetscheibe 5 auf diesen
Antriebsteil 15 aufgesetzt wird. Wenn einmal die Offnung 6
derart deformiert oder beschadigt ist, wird es unmdglich, eine
genaue Zentrierung der Magnetscheibe beziiglich des Antriebs-
teils 15 mit hoher Genauigkeit vorzunehmen. Als Resultat davon
variiert die Lage der Magnetscheibe 5 beziiglich des Antriebsteils
15 bei jeder neuen Verwendung der Scheibe, und dies verhindert
eine genaue Wiedergabe. Die herkémmlichen Vorrichtungen zur
Halterung einer eingesetzten Magnetscheibe bei der Aufzeich-
nung und Wiedergabe wiesen diese Nachteile auf.

Obwohl hier nicht gezeigt, ist auch eine Einsetzeinheit
bekannt, bei der ein Verstirkungsring aus Metall oder Kunstharz
bei der zentralen Offnung 6 einer Magnetscheibe angeordnet st.
Aberauchin diesem Fall ist es sehr schwer, eine Verschiebung

> dermagnetischen Scheibe beim Einsetzen zu vermeiden, nimlich

mindestens soweit, als die Toleranzen der Durchmesser der
Antriebswelle und der zentralen Offnung davon betroffen sind.

Demgemiiss haben die herkémmlichen Einsetzsysteme einige
Nachteile gebracht, so dass jedesmal wenn die Magnetscheibe
eingesetzt wird, Lageverdnderungen vorkommen, so dass es
unmdglich war, die Magnetscheibe immer in demselben Zustand
der Antriebswelle einzusetzen, indem die Lageverschiebung der
Aufzeichnungsspur auf der magnetischen Scheibe beziiglich der
Antriebswelle zu gross ist. Somit entsteht ein bemerkenswerter
Nachlauffehler, durch den eine hohe Dichte der Aufzeichnungs-
spuren verhindert wird.

Esist eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung ein Aufzeich-
nungs- und/oder Wiedergabegerat zu schaffen, mit dem eine
flexible Magnetscheibe mit hoher Genauigkeit eingesetzt und
angetrieben werden kann.

Insbesondere sol! durch die vorliegende Erfindung ein Auf-
zeichnungs- und/oder Wiedergabegerit zum Betrieb einer
Magnetscheibe geschaffen werden, durch die ein Nachlauffehler
in der Aufzeichnungsspur vermieden wird und dadurch eine hohe
Aufzeichnungsdichte bei der Aufzeichnung und der Wiedergabe
der gespeicherten Information ermdglicht wird. Exfindungsge-
méss wird dies mit einem Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabe-
gerdtzum Betrieb einer derartigen flexiblen Magnetscheibe
gemdss den Merkmalen im kennzeichnenden Teil des Patentan-
spruchs 1 erreicht.

Nachfolgend werden Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung
anhand der Zeichnung erldutert. Es zeigen:

Fig. 1 einen Léngsschnitt zur Darstellung einer herk6mmli-
chen Magnetscheibe auf einem herkémmlichen magnetischen
Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegerit;

Fig. 2 einen Léngsschnitt einer Partie in Fig. 2 in vergrosser-
tem Massstab zur Darstellung der Lageverhéltnisse zwischen
einem Antriebsteil der Scheibe und einem Pressglied;

Fig. 3 eine gedehnt dargestellte perspektivische Ansicht einer
Kassette fiir eine flexible Magnetscheibe;

Fig. 4 eine perspektivische Ansicht einer oberen Gehiuse-
hélfte von unten gesehen;

Fig. 5 einen Grundriss einer Kernplatte fiir die flexible
Magnetscheibe von der konkaven Seite aus betrachtet;

Fig. 6 eine perspektivische Ansicht einer Kassette von unten
gesehen;

Fig. 7 einen Léngsschnitt eines Hauptteils der Kassette zur
Darstellung der zentralen Partie;



Fig. 8 einen Léangsschnitt eines Hauptteils der Kassette zur
Darstellung der Filhrungsmittel, bestehend aus einer Fithrungs-
nutim Kassettengehéuse und einem klinkenférmigen Vorsprung
auf einem Verschlussdeckel;

Fig. 9und 10 je einen Léngsschnitt einer Hauptpartie der 3
Kassette zur Darstellung von Modifikationen der Fiihrungs-
mittel;

Fig. 11 einen Lingsschnitt einer Hauptpartie der Kassette zur
Darstellung einer Verriegelung gegen fehlerhafte Loschung;

Fig. 12 eine gedehnt dargestellte perspektivische Ansicht der 10
Kassette und eines Hauptteils des Aufzeichnungs- und/oder
Wiedergabegerites gemdss einer bevorzugten Ausfithrungs-
form, auf dem die Kassette zur Aufzeichnung oder Wiedergabe
eingesetzt werden kann;

Fig. 13 einen Grundriss des oben genannten Gerétes mit
entferntem Kassettenpresser;

Fig. 14 einen Grundriss des Gerédtes mit dem aufgesetzten
Kassettenpresser;

Fig. 15 eine Schnittansicht gemass der Schnittlinie XV-XVin
Fig. 14;

Fig. 16 eine Schnittansicht geméss der Schnittlinie XVI-XVI
in Fig. 14;

Fig. 17 eine Schnittansicht gemdss der Schnittlinie
XVII-XVII in Fig. 14;

Fig. 18 eine gedehnt dargestellte perspektivische Ansicht
eines Rotors des Antriebsmotors;

Fig. 19 eine Schnittansicht gemass der Schnittlinie XIX-XIX
in Fig. 13;

Fig. 20 und 21 Schnittansichten dhnlich der Fig. 19 zur
Darstellung des Betriebs des federnden Antriebsstifts;

Fig. 22 eine gedehnt dargestellte perspektivische Ansicht
eines Hauptteils der Vorrichtung zur Bewegung des Magnet-
kopfs;

Fig. 23 eine perspektivische Ansicht einer Vorrichtung zur
Feststellung des Drehwinkels der Motorwelle eines Schrittschalt- 3
Motors;

Fig. 24 eine Schnittansicht gemass der Schnittlinie
XXIV-XXIV in Fig. 22;

Fig. 25 eine Schnittansicht geméss der Schnittlinie
XXV-XXV in Fig. 24; 4

Fig. 26 einen Langsschnitt eines Teils zur Darstellung des
korrelierten Betriebs zwischen der Verriegelung zur Verhinde-
rung fehlerhafter Loschung an der Kassette und eines Detektors
zur Feststellung der genannten Verriegelung;

Fig. 27 einen schematischen Aufriss zur Darstellung des 4
Prinzips der Korrektur einer Einwiértsbiegung von oberer und
unterer Platte des Kassettengehduses;

Fig. 28 einen Grundriss der Kernplatte in eingesetztem
Zustand mit der Motorwelle und dem federnden Antriebsstift;

Fig. 29 und 30 je einen Grundiriss, dhnlich Fig. 28 zur
Darstellung von Modifikationen der Kernplatte;

Fig. 31 einen Grundriss, dhnlich Fig. 29 zur Darstellung einer
Modifikation der Positioniervorrichtung fiir die Kernplatte;

Fig. 32 einen Grundriss eines Jochs zur Darstellung einer
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von 0,4 mm, und eine magnetische Schicht ist beidseitig gleich-
missig auf den Oberflichen aufgetragen, auf die ein Aufzeich-
nungs/Wiedergabemagnetkopf gelegt wird. Im Zentrum der
flexiblen Magnetscheibe 21 befindet sich eine kreisférmige Off-
nung 21a (Fig. 7), in der eine zentrale Kernplatte 23 aus
ferromagnetischem Material, wie beispielsweise Eisen, befestigt
ist, Die Kernplatte 23 ist durch Pressung aus einer flachen
Scheibe hergestellt und wie Fig. 3 und 7 zeigen, befindet sich auf
einer Seite eine zentrale Ausnehmung 23a und auf der andern
Seite ist eine scheibenformige konvexe Partie 23b gebildet,
withrend an der peripheren Kantenpartie der Kernplatte 23 ein
ringformiger erhdhter Rand 23c geformt ist. Somit ist die Kern-
platte tellerférmig ausgebildet. Wie Fig. 7 zeigt, ist ein ringférmi-
ges doppelseitig klebendes Blatt 27 auf den erhéhten Rand 23¢
der Kernplatte 23 gelegt, und die periphere Kantenpartie der
zentralen Offnung 21a der Magnetscheibe 21 ist mit dem doppel-
seitig beschichteten Blatt 27 verbunden, wodurch die zentrale
Kernplatte 23 und die flexible Magnetscheibe 21 einstiickig
miteinander verbunden sind.

Im Zentrum der Kernplatte 23 befindet sich eine quadratische
Offnung 24 zur Aufnahme des Antriebsstiftes des Motors und an
einer Stelle im Abstand von dieser zentralen Offnung 24 befindet
sich eine rechteckige Antriebs- und Positionier6ffnung 25, fiir
einen Positionierungsstift. Wie in Fig. 5 deutlich gezeigtist,
befindet sich das Zentrum O, der zentralen Offnung 24 neben
dem Zentrum O, der Kernplatte 22 und ebenso neben dem
Zentrum der flexiblen Magnetscheibe 21 und ist um einen
bestimmten Betrag gegen die Positionieroffnung 25 hin verscho-
ben. Die zentrale Offnung 24 und die Positionierdffnung 25 sind
so ausgebildet, dass ein Paar von Diagonalen d, und d, der
zentralen Offnung 24 parallel zu kurzen und langen Stirnfléchen
25b und 25a der Antriebs- und Positionierdffnung 25 liegen.
Zudem ist die Linge einer Seite der zentralen Offnung 24 um
weniges grosser als der Durchmesser der Motorwelle, so dass die
Motorwelle in der Offnung 24 Spiel hat. Der Grund weshalb das
Zentrum der zentralen Offnung 24 vom Zentrum der Kernplatte
23 entfernt st, ist, wie spiter noch zu beschreiben sein wird,
vorgesehen, um das Zentrum der Motorwelle in der zentralen
Offnung 24 der Kernplatte 23 auf das Zentrum der flexiblen
Magnetscheibe 21 auszurichten, wenn die Kassette 26 auf ein
Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegerit gelegt ist.

Anderseits besteht das Kassettengehduse 22 fiir die flexible
Magnetscheibe 21 gemiss Fig. 3 aus einer oberen Gehdusehilfte
22a und einer unteren Gehdusehilfte 22b, die beispielsweise als
Spritzguss Gegenstinde aus einem Kunststoff, der ein antistati-
sches Agens enthlt, geformtsind. Die beiden Gehdusehélften
22aund 22b sind miteinander zu einer flachen rechteckigen
Kassette verschweisst. Nahe bei der zentralen Partie der unteren
Gehiusehilfte 22b befindet sich eine kreisformige Offnung 28 als

50 Antriebsausnehmung, und an der peripheren Kante der

Antriebsausnehmung und auf der inneren Fliche der unteren
Gehiusehilfte 22b befindet sich eine ringformige Erhebung 29.
Wie Fig. 6 und 7 zeigen, ist die konvexe Partie 22b der Kernplatte
23 mit Spiel in die Antriebsausnehmung 28 eingesetzt. Auf der

anderen Modifikation der Vorrichtung zur Lagebestimmung der 55 inneren Fléche der zentralen Partie der oberen Gehéusehélfte

Kernplatte, und

Fig. 33 einen Lingsschnitt eines Teils einer Antriebsvorrich-
tung einer weiteren Modifikation sowohl der Positioniervorrich-
tung als auch der Kernplatte.

Eine Ausfiihrungsform der Erfindung wird nachfolgend
anhand der Fig. 3 bis 28 erliutert. Eine Kassette fiir flexible
Magnetscheiben ist dabei auf ein Aufzeichnungs- und/oder Wie-
dergabegerit gelegt, und die Betriebsart Aufzeichnung und/oder
Wiedergabe wird durchgefiihrt. Zuerst wird eine Erlduterung
beziiglich der Kassette 26 gegeben, die eine flexible Magnet-
scheibe 21 und ein Kassettengehiuse 22 umfasst. Wie Fig. 3 zeigt,
besteht die flexible Magnetscheibe 21 aus beispielsweise einem
diinnen scheibenéhnlichen hochpolymeren Film mit einer Dicke

22a ist eine integral angeformte ringéhnliche Erhebung 30 vor-
handen und ebenfalls um die Erhebung 30 herum befindet sich
eine einstiickig angeformte ringformige Erhebung 31, die kon-
zentrisch zur genannten Erhebung 30 liegt, wie Fig. 4 und 7

60 zeigen. Die vorstehende Linge der Erhebung 30ist grosser als

diejenige der Erhebung 21 und damit steht die Erhebung 30 iiber
die Erhebung 31 vor, wie Fig. 7 zeigt, und dringt in die zentrale
Ausnehmung 23a der Kernplatte 23 mit Spiel ein.

Das Kassettengehduse 22 mit oberer und unterer Gehause-

65 hilfte 22a und 22b, die Kernplatte 23 und die ringformige

Erhebung 30 an der oberen Gehéusehélfte 22a haben die folgen-
den Abmessungen. Die Dicke L, des Kassettengehauses 22 ist
3,4mm, die Dicke L, der Platte der oberen Gehdusehalfte 22¢
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und diejenige der Platte der unteren Gehdusehélfte 22d sind je

0,8 mm, die Dicke L; der oberen Platte 22¢ der oberen Gehiuse-
hélfte 22a der Partie rund um die Erhebung 30ist 1 mm. Die
vorstehende Liange L, der Erhebung 30ist 1,5 mm, die Dicke Lq

der Kernplatte 23ist 0,3 mm, die Dicke L der unteren Platte 22d 3
der unteren Gehausehdlfte 22b, nahe bei der zentralen Offnung
28ist 1.3 mm und die Hhe L, der Kernplatte 23 ist 1,8 mm (siche
Fig. 7).

Wird die Kassette 26 in ein Aufzeichnungs- und/oder Wieder-
gabegerit eingesetzt, wie noch spiter zu beschreiben sein wird, 10
befindet sich die flexible Magnetscheibe 21 nahezu zentral beziig-
lich der Dicke des Kassettengehéuses 22, wie durch ausgezogene
Linienin Fig. 7 dargestelitist, und wird dann rotiert. In diesem
Fall sind der Abstand Ly zwischen dem Rand 23c der Kernplatte
23 und der Innenfliche der oberen Gehiusehilfte 23asowie der 15
Abstand L, zwischen der flexiblen Magnetscheibe 21 und der
dickeren Partie 29 der unteren Gehiusehélfte 22b je 0,4 mm. Der
Abstand Lezwischen der 4ussersten Fliche der Erhebung 30 der
oberen Gehéusehilfte 22a und der unteren Fliiche 23d der
Kernscheibe 23 betrigt 0,4 mm, und der Abstand L,; zwischen
der dusseren Fliche der unteren Geh#usehilfte 22b und der
unteren Fliche 23d der Kernplatte 23 betrigt 0,2 mm (Fig. 7).
Wenn die Kassette 26 nicht in Betrieb ist, befinden sich die
Kernplatte 23 und die flexible Magnetscheibe 21 auf der unteren
Gehdusehélfte 22binfolge ihres Eigengewichts, z. B. wiedurch >
die strichlierte Linie in Fig. 7 dargestelltist. In diesem Falle
tiberlappen sich das dussere Ende der Erhebung 30 der oberen
Gehéusehilfte 22a und die Verdickung 29 der unteren Gehiuse-
hilfte 22bum etwa 0,4 mm (Abstand Ly,), so dass wenn auch die
Kernplatte 23 bewegt wird, ein Teil der Vertiefung 23a der
Kernplatte 23 immer im Eingriff mit dem Vorsprung 30 steht.
Dadurch wird die Grosse des Spiels in einer ebenen Richtung der
Kernplatte 23 und damit der flexiblen Magnetscheibe 21 inner-
halb eines bestimmten Bereichs gehalten und deshalb kénnen
sich der Vorsprung 30 und die zentrale Vertiefung 23a der
Kermplatte 23 durch eine Verschiebung der zentrierenden Kern-
platte 23 nicht voneinander trennen. Fiir den Fall, dass die
Kassette 26 umgewendet wird und infolgedessen die Kernplatte
23 auf die obere Gehausehilfte 22a zu liegen kommt, greift der
Vorsprung 30 vollsténdig in die zentrale Ausnehmung 23a der
Kernplatte 23 ein, so dass, wie im vorgenannten Fall, das Mass
einer Verschiebung der Kernplatte 23 und damit auch der
flexiblen Magnetscheibe 21 innerhalb eines bestimmten Bereichs
gehalten wird.
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Bei einer Kassette 26 mit den oben genannten Konstruktions- 45

merkmalen kann dje Verschiebung der Kernplatte 23 und der
flexiblen Magnetscheibe 21 durch den Vorsprung 30 genau
reguliert werden, bis der Abstand zwischen der oberen Platte 22¢
und der unteren Platte 22d grosser als 2,2 mm wird (néimlich die
Summe der Uberlappungslinge von 0,4 mmund die Dicke der 5
Kernplatte von 1,8 mm) wenn die untere und obere Gehiiuse-
hilfte 22a, 22b vom Zustand in Fig. 7 voneinander weg, nimlich

in der Richtung, bei der die obere Platte 22c und die untere Platte
22d sich voneinander entfernen.

Auf der Innenseite der oberen und der unteren Gehiusehalf- 55

ten22a, 22b befinden sich 4 gebogene Rippen 33 und 34
konzentrisch zur Ausnehmung 28 fiir den Antrieb, und zwarin
gleichmdssigen Abstinden. Wenn das Kassettengehiuse zusam-
mengestellt wird, befinden sich die Rippen 33 der oberen Gehiu-

=]

Dadurch wird das Kassettengehduse 22, das flach ausgebildet ist
und sogar durch eine geringere dussere Kraft leicht deformiert
werden kann, mechanisch verstédrkt. Um mogliche Beschidigun-
gen oder Abniitzungen der flexiblen Magnetscheibe 21 zu verhin-
dern, ist ein Schutz fiir die Scheibe aus einem ungewebten
Gewebe 35 vorhanden, das durch Heissverschmelzung oder
ahnliche Mittel zwischen dem Vorsprung 31 und den Rippen 33
und auch zwischen dem Vorsprung 29 und den Rippen 34 in den
oberen und unteren Gehéusehilften 22a, 22b angeordnet ist.

Der Abstand vom Zentrum der Antriebsausnehmung 28 in
der unteren Gehausehilfte 22b bis zu den Rippen 33 und 34 st
etwas grosser als der Radius der flexiblen Magnetscheibe 21, so
dass auch bei einer Verschiebung der flexiblen Magnetscheibe 21
innerhalb des Kassettengehiuses infolge Spiels der Kernplatte 23
in der Antriebsausnehmung 28 die periphere Kante der flexiblen
Magnetscheibe 21 nicht an den Rippen 33 und 34 anstossen kann.

In der oberen und unteren Gehiuschilfte 22a, 22b des
Kassettengehduses und im Gewebe 35 befinden sich Offnungen
36,37 und 38 derselben Form, die sichin radialer Richtungder
Magnetscheibe 21 erstrecken, wobei sich diese Offnungen 36, 37
und 38 in einander entgegengesetzten Beziehungen tiberlappen.
Wie weiter unten zu beschreiben sein wird, wird ein Magnetkopf
von der Offnung 37 in der unteren Gehéusehilfte 22b durch die
Offnung in der unteren Gewebeschicht 35 eingefithrt, und ein
Drucklappen aus der Offnung 36 wird in der oberen Gehiuse-
halfte 22a durch die Offnung 38 in der oberen Gewebeschicht 35
eingefithrt. In Fig. 3 bedeuten die Referenzzahlen 39a und 39b
Lagestiitzen fiir gegenseitigen Eingriff, wenn die obere und
untere Gehdusehilfte 22a und 22b zusammengesetzt werden.

Gemdiss Fig. 3 und 6ist eine Vertiefung 40 auf beiden
Aussenflichen der oberen und unteren Gehiusehilfte 22a und
22bin der entsprechenden Partie, wo sich die Lappeneinsatz6ff-
nung 36 und die Kopfeinfiihréffaung 37 befinden, und in der
Vertiefung 40 befindet sich ein verschiebbarer Deckel 41 mit
einem U-férmigen Querschnitt aus Aluminium, rostfreiem Stahl
Kunstharz oder dgl., derin einer bestimmten Richtung ver-
schiebbar ist. In der Vertiefung 40 der unteren Gehéusehilfte
22bist eine gerade Fiihrungsnut 42 angeordnet, die sich ldngs
einer Seitenkante des Kassettengehiuses erstreckt, und im ver-
schiebbaren Deckel 41 ist entsprechend eine rastklinkenihnliche
Erhebung 43, beispielsweise an drei Stellen vorhanden, die durch
nachinnen gebogene Teile des Deckels 41 gebildet sind. Die
rastklinkenéhnliche Erhebung 43 des Deckels 41 wird in die
Fiihrungsnut 42 der unteren Gehausehlfte 22b eingesetzt, so
dass der Deckel 41 mittels der Fishrungsnut 42 in Richtung der
Pfeile A und B in Fig. 6 verschiebbarist. Der Deckelverschiebe-
mechanismus ist jedoch nicht auf die beschriebene Ausfiihrun gs-
form beschrinkt. Beispielsweise konnte ein Teil des Deckels 41
gemiss Fig. 9 durch eine Einpressung zur Bildung eines Vor-
sprungs 44a gebildet sein, wobei die Erhebung 44a in die
Fihrungsnut 42 eingreift. Zudem, wie Fig. 10 zeigt, kdnnen auch
V-formige Erhebungen 44b, die sich von einem Deckel 41 nach
innen erstrecken, gebildet werden, und diese Erhebungen 44b
sind gleitbar in die Fiihrungsnut 42 eingesetzt.

Inder Seitenkantenpartie der unteren Gehausehilfte 22b, wo
die Fithrungsnut 42 gebildet ist, wie Fig. 6 zeigt, befindet sich eine
Deckelmontier- und -Entfernvertiefun g 56, die mit der Nut 42,
z.B. andrei Stellenin Verbindung steht. Wenn der Deckel 41
verschoben wird, z. B. in Richtung des Pfeils B in Fig. 6, zur

3

sehilfte 22a und die Rippe 34 der unteren Gehausehalfte 22bauf 6 Stellung, die durch eine strichlierte Linie dargestellt ist, stehen

demselben Umfang, und gleichzeitig liegen die Rippen 33 und 34
nebeneinander bei den vier Ecken des Kassettengehiuses,
wodurch im wesentlichen ein Paar Rippen bei jeder Ecke ange-
ordnetsind. Die flexible Magnetscheibe 21 wird derart angeord-

sich die Vertiefung 56 und die rastklinkenihnliche Erhebung 43
des Deckels 41 einander gegeniiber. In dieser Stellung kann
durch eine Kraft in Zugrichtung auf den Deckel 41 gegeniiber
dem Gehéuse 22 der Deckel leicht vom Kassettengehause 22

net, dass sie durch diese Rippen 33 und 34 umfasstist. Die Rippe 65 entfernt werden.

33 steht auf der Innenfléiche der unteren Platte 22d der unteren
Gehdusehilfte 22b auf, und die Rippen 34 stehen auf der inneren
Flache der oberen Platte 22¢ der oberen Gehiusehiilfte 22a auf.

Injeder der beidensich gegeniiberliegenden Plattenpartien
41aund 41b des Deckels 41 befindet sich eine Offnung 45 mitim
wesentlichen derselben Form wie die Offnungen 36 und 37 fiir



den Lappen und den Magnetkopf. Indem der Deckel 41 entlang

der Fithrungsnut 42 verschoben wird, kénnen die Offnungen 36
und 37 wahlweise geofinet oder geschlossen werden. Im Fall,

dass der Deckel 41 in einer solchen Stellung steht, wie durch eine
ausgezogene Linie in Fig. 6 gezeigtist, sind die Offnung 45im 5
Deckel 41 und die Offnungen 36 und 37 im Kassettengehause
iiberdeckt, so dass die Offnungen 36 und 37 offen sind. Anderer-
seits, im Fall, wenn der Deckel 41 in die Stellung geschoben wird,
die durch strichlierte Linien in Fig. 6 dargestelltist, sind die
Offnungen 36 und 37 mit dem Deckel 41 verschlossen. In der
Seitenpartie des Kassettengehduses 22, wo sich der Deckel 41
befindet, ist ein Ausschnitt 53 angeordnet, wie Fig. 3und 6
zeigen, und der Ausschnitt 53 ist ebenfalls durch die oben
beschriebene Verschiebung des Deckels 41 geoffnet oder
geschlossen. D. h. wenn die Offnung 45 im Deckel 41 die
Offnungen 36 und 37im Kassettengehiuse 22 iiberdecken, und
die Offnung 38 des Gewebes 35 ebenfalls iiberdecktist, ist der
Ausschnitt 53 gedffnet, wobei, wenn die Offnungen 36,37 und 38
durch den Deckel verdeckt sind, ist auch der Ausschmtt 53
verdeckt. Im Falle, dass der Ausschnitt 53 gecffnet ist, kann, wie 20
spater noch beschrieben wird, das Kassettengehéuse in richtiger
Lage in das Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegerit einge-
setzt werden und der Betrieb fiir Aufnahme oder Wiedergabe
kann aufgenommen werden. Aber im Fall, dass der Ausschnitt 53
durch den Deckel 41 verschlossen ist, wie auch spater noch zu
beschreiben sein wird, kann die Kassette 26 nicht in abnormer
Betriebsweise in das Gerit eingeschoben werden und eine Fehl-
bedienung wird verhindert. Zudem, um zu verhindern, dass das
Kassettengehause in falschlicher Richtung ein gesetzt wird, istan
einer bestimmten Ecke des Kassettengehauses 22 ein dreieckfor- 3
miger Ausschnitt 52 gebildet.

In dieser Ausfithrungsformist zudem eine Vorrichtung zur
Verhinderung félschlicher Loschung an einer Ecke des Kasset-
tengehduses 22 angeordnet, so dass die auf der flexiblen Magnet-
scheibe 21 aufgezelchnete Information nicht ausgeloscht werden 3
kann. Dasist, wie Fig. 3und 11 zeigen, eine kanalformige
Ausnehmung 46 an einer bestimmten Ecke der unteren Gehéuse-
halfte 22b des Kassettengehiuses 22 und innerhalb der Ausneh-
mung 46 befindet sich eine Verriegelung 47. Diese ist einstiickig
mit der unteren Gehiusehilfte 22b iiber eine diinne Partie 49, die 4°
durch eine V-formige Nut 48 gebildetist, verbunden. Auf der
Innenfliche des freien Endes der Verriegelung 47 befindet sich
ein einstiickig damit verbundener Anschlag 50, der sich gegen die
obere Platte 22¢ der oberen Gehéuse 22a erstreckt, und das freie
Ende des Anschlags 50 beriihrt die innere Fliche der oberen
Platte 22¢c. Dementsprechend, wenn eine Kraft in Richtung des
Pfeils Cin Fig. 11 auf diese Stelle des Gehéuses 22 ausgeiibt wird,
kann die Verriegelung von der unteren Gehdusehélfte nicht
getrennt werden. Wenn es gewiinscht wird, die Verriegelung 47
von der unteren Gehiusehélfte 22b zu entfernen, um eine 5
falschliche Léschung zu vermeiden, kann eine Kraft in Richtung
des Pfeiles D in Fig. 11 auf das Ende der Verriegelung 47
ausgeiibt werden, wodurch die diinne Partie leicht gebrochen
werden kann, um die Verriegelung 47 zu entfernen. Der Grund
fiir eine derartige Ausbildung liegt darin, dass im diinnen Kasset- 55
tengehduse 22 in bezug auf die Dicke ein Stossen und Einfalten
der Verriegelung nach innen nicht méglich ist. Geméss der
vorgeschlagenen Ausbildung kann die Verriegelung 47 leicht und
sicher nach aussen gefaltet werden.

Anden beiden Eckenpartien der Seite der Offnung 37 der
unteren Gehiusehilfte 22b und an Stellen ausserhalb der Rippen
34 befindet sich ein Paar von Positionierungsléchern 51 zur
Positionierung des Kassettengehduses 22, wenn die Kassette 26
in ein Aufnahme- und/oder Wiedergabegerit eingesetzt werden
muss. In dieser Ausfithrungsform befinden sich Ausschnitte 54
und 55 in Halbkreisform in beiden Seitenpartien des Kassetten-
gehduses 22. In die Ausschnitte 54 und 55 werden ein paar
Tragstiitzen (nicht dargestellt) eines Bewegungsmechanismus
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zum Haltern des Kassettengehéuses 22 und zur Bewegung der
letztgenannten in eine vorbestimmte Lage eingesetzt. Infolge-
dessen ist es durch Verwendung der Selbsteinsetzpartien 54 und
55moglich, das Gerét derart auszubilden, dass ein Selbstwech-
seln der Kassetten 26 und eine selbsttétige Kassettenentnahme
bei der Qualitédtskontrolle moglich sein wird.

Die folgende Beschreibung bezieht sich auf Fig. 12 bis 28 und
betrifft den Aufbau des Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabe-
gerites, in das die Kassette 26 eingefiihrt werden kann.

Gemiss Fig. 12 bis 14 befinden sich auf einem Chassis 61 eines
Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegerites 60 (nachfolgend
einfach als «Gerit» bezeichnet) vier Stifte 63, 64, 65 und 66 zur
Aufnahme einer Kassette 26, Von diesen Stiften sind die oberen
Enden von zwei Stiften 62 und 64 einstiickig mit die Kassette
positionierenden Vorspriingen 67 und 68 versehen, die in ein
Paar von Positionierungslochern 51 im Kassettengehause 22
eingreifen. Die Stifte 63, 64, 65und 66 haben anihren oberen
Enden enisprechende Aufnahmeflichen 63a, 64a, 65a und 66a,
die gleich hoch beziiglich des Chassis 61 sind. Auf dem Chassis 61
befindet sich ein Paar L-formige Tragglieder 69 und 70, an denen
ein Kassettenpresser 72 mittels Drehstift 73 und 74 befestigt ist.
Der Kassettenpresser 72 hat einen flachen Kérper 72a mit
4 Kassettenpressstiften 75, 76, 77 und 78, auf der Unterseite des
Plattenkorpers 72a. Diese sind wie Fig. 15 bis 17 zeigen, mittels

% einer Hiilse 79 im Plattenkdrper 72a beziiglich des Plattenkorpers

72a vertikal verschieblich und sind gleichzeitig mittels Schrau-
benfedern 81 zwischen der Hiilse 79 und einem Federteller 80
nach unten gepresst. Dementsprechend wird die Kassette 26
gegen die Kassettenhaltestifte 63, 64, 65 und 66 durch die

0 Kassettenpressstifte 75, 76, 77 und 78 gepresst.

Wie aus Fig. 14 ersichtlich ist, wird die Kassette 26 an ihren
4 Ecken durch die Kassettenaufnahmestifte 63, 64, 65 und 66
aufgenommen. Anderseits sind die Lagen, wo die Kassetten-
pressstifte 75,76, 77 und 78 des Kassettenpressers 72 die Kassette
5 pach unten hilt, um eine bestimmte Distanz von der Position der
Stifte 63, 64, 65 und 66 gegen das Zentrum der Kassette 26
verschoben. D. h. dass die diagonal gegeniiberliegenden Kasset-
tenpressstifte 75 und 77 nahe bei einer Linie, die die Kassetten-
aufnahmestifte 63 und 65 verbindet und innerhalb dieser beiden
Stifte 63 und 65 angeordnet sind und zudem noch derart ausgebil-
detsind, dass sie mit den Rippen 33 und 34 der Kassette
zusammenwirken. Die Kassettenpressstifte 76 und 78 sowie die
Kassettenaufnahmestifte 64 und 66 haben dieselbe Beziehung
zueinander.

Auf dem Chassis 61 befindet sich ein Antrieb 82 zum Drehen
der flexiblen Magnetscheibe 21 in der Kassette 26. Bei einer
nahezu zentral gelegenen Stelle, die durch die Kassettenaufnah-
mestifte 63, 64, 65 und 66 umgeben ist, befindet sich ein flacher
biirstenloser Motor 83 zum Rotieren der flexiblen Magnet-
scheibe in der Kassette 26. Wie Fig. 18 zeigt, befindet sich auf der
oberen Seite eines Rotors 83a des Motors 83 ein Abstandshalter
84 in Form einer teilweise ausgeschnittenen ringformigen
Scheibe, eine Blattfeder 86, die einen Antriebsstift 85 trigt, um
die flexible Magnetscheibe 21 im Kassettengehiuse 22 zu zentrie-
ren, und ein scheibenférmiges Joch 90 mit einer ringformigen
Vertiefung 88 auf der Oberseite und sind mit einem Paar
Schrauben 91 zusammengehalten. Die Blattfeder 86 befindet sich
zwischen dem Abstandshalter 84 und dem Joch 90 und dex
Abstandshalter 84, die Blattfeder 86 und das Joch 90 sind zudem
mittels Schrauben 92 zusammengehalten, so dass diese Kompo-
nenten zusammen mit der Motorwelle 83b des Motors 83 rotiert
werden.

Gemiiss Fig. 18 befindet sich nahe bei einer zentralen Stelle
der Blattfeder 86 eine hufeisenformige Offnung 94. Eine Stifthal-
tepartie 96 ist einstiickig mit einem Paar L-formiger Arme 95
verbunden, und der Treibstift 85 der Blattfeder 86 ist an der
Stifthaltepartie 96 befestigt. Der unter Federkraft stehende Stift
85 besteht geméss Fig. 19 bis 21 aus einem Schaft 98 mit einem
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nahe der Mitte angeordneten Flansch 98a, und ein Kugellager 99,
100, 101 ist an der oberen Partie des Schafts 98 befestigt. Der

Schaft 98 erstreckt sich durch die Stifthaltepartie 96, und die

untere Partie dieses Schafts 98 ist in einer zylindrischen Befesti-
gung 102 gehaitert. Durch den Flansch 98a des Schafts 98 und das 3
Halteglied 102 wird die Stifthaltepartie 96 der Blattfeder 86 an

Ort gehalten, wodurch der Treibstift 85 an der Stifthaltepartie 96
befestigtist. Der Stift 85 ist derart angeordnet, dass die zylindri-
sche Partie 101 des Lagers durch eine Bohrung 89 in der

Vertiefung 88 des Jochs 90 durchgesteckt werden kann. Demge- 10
mdss ist der Stift 85 innerhalb der Bohrung 89 in der Lage, sichin
Richtung des Pfeils E in Fig. 19 infolge der Federung der
Blattfeder 86 zu bewegen, und insbesondere ist er in Richtung
der Pfeile Fund G drehbar, beziiglich des Arms 95, geméss Fig.
19 (mit andern Worten ist er radial beziiglich des Jochs 19
beweglich). Der Stift 85ist in einer solchen Lage montiert, dass
der Abstand S; gemdss Fig. 19 um weniges grosserist als der
Abstand S, gemdss Fig. 28.

Eine obere Partie 83c der Motorwelle 83b des Motors 83 ist
halbkugelférmig, und die Hohe der oberen Partie 83c der
Motorwelle 83bist auf einer bestimmten Hohe gehaltert. Im
Falle, dass die obere Platte 22c des Kassettengehéduses 22 sich
gegen die untere Platte 22d dreht, wenn die Kassette 26 in das
Gerét 60 eingesetzt wird, kommt die obere Partie 83c mit der
inneren Fldche der oberen Platte 22c in Kontakt und korrigiert
die Drehung der letzteren, wie noch spéter im Detail zu beschrei-
ben sein wird.

Anderseits befinden sich in der Vertiefung 88 des Jochs 90
vier Magnetpaare 104, die unter nahezu gleichen Abstdnden auf
dem Umfang befestigt sind. Auf der Oberseite des inneren und
dusseren Flansches 90a, 90b des Jochs 90 befinden sich Schmier-
blatter 105, 106, bestehend aus einem «Teflon»-Blatt oder dgl.
mit Kohlestoffpartikeln. Wie Fig. 19 bis 21 zeigen, sind die
oberen Seiten der Schmierblétter so angeordnet, dass siein
gleicher Ebene liegen und iiber der Oberseite der Magnete 104
angeordnet sind. Die zylindrische Partie 101 des Lagers am Stift
85 steht iiber die Schmierblatter 105 und 106 vor.

Gemiss Fig. 12 und 13 weist ein Motordeckel 107 in seiner
Oberseite eine Offnung 107a auf. Innerhalb dieser Offnung 107a
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befindet sich das drehbare Joch 90, und die Schmierblatter 105 ¥

und 106 auf dem Joch 90 liegen oberhalb der oberen Seite des
Motordeckels 107.

Alsnichstes wird die Bewegung des Magnetkopfes im Gerit
60 beschrieben. Der Kopfantrieb umfasst einen Kopftriger 110,
auf dem ein Magnetkopf 108 mittels einer Montageplatte 109 4
befestigtist. Eine Leitspindel 112 zur Verschiebung des Trigers
110ist durch einen Schrittschaltmotor 111 angetrieben. Wie Fig.
12 bis 14 zeigen, ist der Schrittschaltmotor 111 an einem vertika-
len Teil 113 des Chassis 61 befestigt, und eine Motorwelle 111a
des Schrittschaltmotors 111 ist direkt mit der Vorschubspindel ~ 5
112 verbunden. Das andere Ende der Vorschubspindel 112 ist
drehbeweglich mit einem ausgeschnittenen Teil 117 des Chassis
61 verbunden, und die Vorschubspindel 112 liegt horizontal
beziiglich des Chassis 61.

In dieser Ausfiihrungsform ist der Kopftréger 110 derart
ausgebildet, dass er entlang der Achse der Vorschubspindel 112
bewegt werden kann. Dazu ist ein Paar Montageblocke 114, 115
zur Halterung einer Fithrungswelle 116 auf dem Chassis befe-
stigt, und beide Endpartien der Fiithrungswelle 116 sind an den
Montagepartien 114 und 115 befestigt. Die Fiihrungswelle 116,
die parallel zur Vorschubspindel 112 liegt, erstreckt sich durch
den Kopftrager 110 und wird in einer Hiilse 118 am Kopftriger
110 gehaltert. Infolgedessen ist der Kopftrager 110 durch den
Fiihrungsschaft 116 in Richtung der Pfeile S und Tin Fig. 12 und
24 verschiebbar gelagert.

Am Kopftriger 110 befindensich, wie Fig. 12 und 22 zeigen,
ein Paar nadelférmiger Montagepartien 112, die im Abstand
voneinander angeordnet sind. Die Vorschubspindel 112 erstreckt
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sich durch eine Offnung 121 in einem vertikalen Teil 113 des
Kopitragers 110 und liegt zwischen dem Paar nadelférmiger
Montagepartien 120. In der oberen Seite dieses Paares von
Montagepartien 120 befinden sich V-férmige Nuten 122a und
122b, und die V-formigen Nuten haben eine Neigung beziiglich
des Steigungswinkels des Gewindes der Vorschubspindel 112in
senkrechter Richtung zur Achse der Vorschubspindel 112. Ein
nadelformiges Glied 124 ist iiber die beiden Montagepartien 120
gelegt, wobei dessen Endteile in den V-férmigen Nuten 122a und
122b aufliegen. Wie Fig. 24 zeigt, ist das nadelférmige Glied 124
indas Gewinde der Vorschubspindel 112 eingelegt. Uber dem
nadelférmigen Glied 124 befindet sich eine Halteplatte 125, die
an den Oberseiten der Montagepartien 120 mittels einem Paar
Schrauben 126 befestigt ist, wodurch das nadelférmige Glied 124
an den Montagepartien 120 befestigt ist. Wie zudem Fig. 25 zeigt,
ist eine Blattfeder 127 an der Unterseite einer der Montagepar-
tien 120 mittels einer Schraube 126 befestigt und mittels einer
elastischen Riickstellkraft des freien Endes der Blattfeder 127
wird die Vorschubspindel 112 gegen das nadelférmige Glied 124
und gegen die Halteplatte 125 gedriickt. Infolge davon kénnen
sich das nadelformige Glied 124 und die Gewindepartie der
Vorschubspindel 112 nie voneinander trennen, und das nadelfor-
mige Glied 124 ist ohne Spiel zwischen zwei sich folgenden
Gewindegéngen gehaltert.

Gemiss Fig. 12 und 24 befindet sich auf dem Kopftriger 110
ein drehbar gelagerter Lappenhalter 129, der einen Lappen 128
aus Filz oder dgl. trdgt. Anders ausgedriickt befinden sich auf
dem Kopftréger 110 ein Paar von vertikalen Stiicken 130, die
senkrecht zum Chassis 61 angeordnet sind, und ein Lager 131 ist
an jedem dieser vertikalen Stiicke 130 angeordnet (siehe Fig. 12
und 13). Drehstifte 132, die am Lappenhalter 129 befestigt sind,
werden durch die Lager 131 getragen, wobei zwischen dem einen
vertikalen Stiick 130 und dem Kopftriger 110 eine Schraubenfe-
der 133 angeordnet ist. Damit wird der Kopftriger 110 normaler-
weise um die Lagerstifte 132 in Richtung des Pfeiles Hin Fig. 12
und 24 gedriickt, ndmlichin der Richtung, in der der Lappen 128
auf den Magnetkopf 108 gedriickt wird. Wenn die Kassette 26
sich nicht auf dem Gerét 60 befindet, ist der Kopftriger 110in
Richtung des Pfeiles I in Fig. 12 entgegen dem Druck der
Schraubenfeder 133 mittels eines bestimmten Druckmittels, wie
der Anker eines Magnets, gepresst, so dass der Lappen 128im
Abstand vom Magnetkopf 108 angeordnet ist. Somit zeigt das
Gerit 60 gemdss Fig. 12 einen Zustand, ohne die Kassette 26 oder
einen Zustand, bei dem das Geriit nicht in Betriebist. Wenn die
Kassette 26 eingelegt ist oder das Gerit in Betrieb ist, wird der
Kopftrédger 110in Richtung des Pfeiles H durch die Kraft der
Feder 133 gepresst. Damit wird die Magnetscheibe 21 in den
Offnungen 36 und 37 im Kassettengehiuse 22 zwischen den
Lappen 128 und den Magnetkopf 108 ausgesetzt.

InFig. 23 ist eine Scheibe 135 aus Kunstharz oder dgl. auf das
andere Ende der Motorwelle 111a des Schrittschaltmotors 111
eingesetzt, und ein Reflektor 136 ist auf der peripheren Oberfli-
che der Scheibe 135 angeordnet. Anderseits ist ein Detektor 137,
bestehend aus einem lichtemittierenden Element und einem

55 lichtempfangenden Element (Photosensor) gegeniiber einer

Stelle der peripheren Oberflachenscheibe 135 angeordnet. Eine
Drehstellung der Motorwelle 111a des Schrittschaltmotors wird
durch den Detektor 137 und den Reflektor 136 festgestelit. Ein
Detektor 137a zur Feststellung der Lage des Kopftragers 110

89 beziiglich der Vorschubspindel 112 befindet sich nahe den Enden

dieser Vorschubspindel 112. Auf der Basis eines Detektorsignals

aus den Detektoren 137a und 137 wird die Start- und Stoplage der
Motorwelle 111a bestimmt. Als Resultat davon kann der magne-

tische Kopf 108 nur um einen Betrag der Bewegung bewegt

65 werden, die es fiir die Magnetscheibe 21 braucht, um mit dem

Magnetkopf 108 ein Signal aufzuzeichnen oder wiederzugeben
(nédmlichinnerhalb eines bestimmten Bewegungsbereichs). Die
Referenzzahl 138 in Fig. 12 bezeichnet optisch einen optischen



Impulsgeber zur Feststellung der Rotationsphase des flachen
biirstenlosen Motors 83.

Der Kassettenhaltestift 65 trigt geméiss Fig. 12 und 26 ein
Detektor 140, der entlang der Achse des Stifts 65 beweglich ist
und zur Feststellung der fehlerhaften Loschungsverriegelung 5
dient. Der Detektor 140 ist am einen Ende mit einer aufrechtste-
henden Detektorpartie 143 versehen. Der Detektor 140 wird
normalerweise durch eine Schraubenfeder 141 nach oben
gepresst und wird durch einen Anschlag 142 am oberen Ende des
Stiftes 65 gegengehaltert. Anderseits ist ein Detektor 144 mit
einem Lichtsender und einem Lichtempféinger (nicht dargestelit)
auf dem Chassis 61 montiert. Der Detektor 144 ist derart
aufgebaut, dass das andere Ende des Detektors 140 zwischen
diesen Lichtsender und Empfinger bei einer abwérts gerichteten
Bewegung des Detektors 140 gelangt. Dies deshalb, weil der
Detektor 140 durch den Anschlag 142 mittels der Feder 141
gehalten wird und die andere Partie des Detektors 140 nach oben
vom Lichtweg entfernt gehaltertist. Wenn die Detektorpartie
143 auf dem Detektor 140 durch die Verriegelung 47 des Kasset-
tengehiuses 22 nach unten gedriickt wird, gelangt die andere
Partie des Detektors 140 in den Lichtweg, wodurch die Aufzeich-
nung ermdglicht ist, andernfalls ist die Aufzeichnung verhindert.

In dieser Ausfithrung sind zur Verhinderung eines falschen
Ladens der Kassette auf dem Gerit 60 die falsche Ladung
verhindernden Vorspriinge 146 und 147 auf dem Chassis 61, nahe %
bei dem kanalformigen Ausschnitt 53 und der dreieckformigen
Ausschnittpartie 52 auf der Kassette 26 angeordnet.

Als nichstes wird der Betrieb des Gerites 60 geméss dem
oben beschriebenen Aufbau erldutert.

Zuerst wird der Deckel 41 der Kassette 26 in Richtung des
Pfeiles A in Fig. 6 verschoben, bis die Offnungen 36 und 37 der
Kassette 26 und die Offnung 45 des Deckels 41 iibereinanderlie-
gen, wodurch die Offnungen 36 und 37 geffnet werden und
gleichzeitig der kanalférmige Ausschnitt 53 auf der Kassette 26
geoffnet wird. Danach wird die Kassette 26 auf das Gerét 60
mittels eines Kassettenladegerites gegeben. In diesem Fall kon-
nen gemiss Fig. 14 die Vorspriinge 146 und 147 des Chassis 61in
denkanalférmigen Ausschnitt 53 und in die dreieckférmige
Ausschnittpartie 52 der Kassette 26 eingreifen, so dass das
Kassettengehiuse 22 in normaler Lageposition angeordnet ist
und die Kassette 26 auf die Kassettenaufnahmestifte 63, 64, 65
und 66 plaziert werden kann. In diesem Fall sind die Verlange-
rungen 67 und 68 der Kassettenempfangsstifte 63 und 64in die
Lagelocher 51 und 52 eingesetzt, die sich im Kassettengehéuse 22
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befinden, wodurch die Kassette 26 in ebener Richtung, d. h. 45

sowohl in Langs- als auch in Querrichtung positioniert ist.
Gleichzeitig wird der Kassettenpresser 72 um die Drehstifte 73
und 74 gedreht und damit konnen die Stifte 75,76, 77, 78 des
Kassettenpressers 72 die Kassette mittels der Schraubenfedern
81 federnd nach unten driicken. Dementsprechend ist die Kas-
sette 26 federnd zwischen den Stiften 63, 64, 65 und 66 einerseits
und andererseits der Stifte 75, 76, 77 und 78 des Kassettenpres-
sers 72 gehaltert, wodurch die Kassette 26 beziiglich der Hohen-
lage eingestellt ist.
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und den Lappen 128 eingeschoben. Im Zusammenhang mit dem
Ladevorgang fiir die Kassette 26 mittels einer Ladevorrichtung
wird das Halteglied 129 fiir den Lappen in Richtung des Pfeiles A
in Fig. 12 und 24 durch die Spulenfeder 133 gedreht, wodurch die
flexible Magnetscheibe 21, die durch die Offnung 45 im Deckel
41die Offnungen 36 und 37 im Kassettengehduse 22 und die
Offnung 38 im Gewebe 35 freigelegt ist, zwischen den Magnet-
kopf 108 und den Lappen 128 gelegt. Im Falle, dass die Verriege-
lung 47 der Kassette 26 nicht entfernt wurde, wird die Detektor-
partie 143 des Detektors 140 gemass der strichlierten Linie in
Fig. 26 entgegen der Kraft der Schraubenfeder 141 mittels der
Verriegelung 147 nach unten gedriickt, wodurch der Lichtstrahl
im Detektor 144 unterbrochen wird. Als Folge davon kann der
Apparat 60 sowohl die Aufzeichnungs- als auch die Wiedergabe-
betriebsart auf der Basis eines vorbestimmten Signals aus dem
Detektor 144 aufnehmen. Anderseits, wenn die Verriegelung 47
weggenommen wurde, kann die Detektorpartie 143 des Detek-
tors 140in den Ausschnitt 46 des Kassettengehéuses 22 eindrin-
gen, wodurch der Detektor 140in Folge der Kraft der Schrauben-
feder 141 nach oben gedriickt bleibt, so dass der Lichtstrahlim
Detektor 144 nicht unterbrochen wird, und als Folge davon bleibt
der Apparat 60in einem Zustand, bei dem keine Aufzeichnung
moglich ist.

Gleichzeitig mit einer solchen Ladeoperation der Kassette 26
wird die Motorwelle 83b in die zentrale Offnung 24 der Kern-
platte 23 durch die Antriebsausnehmung 28 der unteren Gehau-
sehlfte 22b des Kassettengehiuses 22 eingesetzt. Wenn nun die
obere Platte 22¢ der geladenen Kassette 26 gegen die untere
Platte 22b gemdss der strichlierten Linie in Fig. 27 gebogenist,
beriihrt das halbkugelige Ende 83c der Motorwelle 83b eine
mittlere Partie der Innenseite der oberen Partie 22c. Als Folge
davon wird eine Kraft in Richtung der Pfeile J und Kin Fig. 27 auf
die obere Platte 22¢ mittels der Stifte 75, 76, 77 und 78 ausgeiibt.
Dies bewirkt, dass nach dem Einsetzen der Kassette 26 die
Formation der oberen Platte 22a beinahe ausgeglichen wurde
und deshalb diese obere Platte 22a gemiss der ausgezogenen
Linie in Fig. 27 flach ist.

Wenn anderseits die Kassette 26 eingelegt ist, liegen die
Pressstellen der Stifte 75, 76, 77 und 78 des Kassettenpressers 72
auf den Diagonalen zwischen den Stiften 63, 64, 65 und 66, wie
vordem schon erwéihnt wurde, und sie sind in Stellungen, die den
Rippen 33 und 34 entsprechen. Deshalb, wenn die untere Platte
22d des Kassettengehduses 22 nach innen deformiertist, ndmlich
gegen die obere Platte 22c, wie ebenfalls mit einer strichlierten
Linie in Fig. 27 dargestellt ist, erfahrt die untere Platte 22d eine
Kraftin Richtung der Pfeile L und M, via die Rippen 33 der
oberen Gehiusehélfte 22a und die Rippen 34 der unteren
Gehiusehilfte 22b, so dass die Deformation der unteren Platte
22d korrigiert wird und auch die untere Platte 22b flach wird, wie
durch eine ausgezogene Linie in Fig. 27 dargestellt ist. Bei dieser
beschriebenen Ausfiihrungsform kénnen nach innen deformierte
Platten 22¢ und 22d bis zu einem zufriedenstellenden Mass
korrigiert werden. Als Folge davon kann der Raum innerhalb des
Kassettengehiuses, wenn dieses in ein Gerét eingesetztist,

Wenn eine Kassette 26, bei der die Ausschnittpartie 53durch 55 immer konstant gehalten werden, so dass der Rotation der

den Deckel 41 bedeckt ist oderim Falle, dass die dreieckfrmige
Ausschnittpartie 52 nicht in normaler Lage ist (wenn die Lage-
richtung der Kassette nicht richtigist), gelangt die Kassette 26
nicht in die genannte normale Ladestellung, weil die Eckpartien

flexiblen Magnetscheibe 21 kein Hindernis entgegengesetzt ist
und deshalb die Magnetscheibe 21 mit einem relativ geringen
Drehmoment gedreht werden kann.

Mit dem beschriebenen Eindringen einer Kassette 26 wird die

des Deckels 41 und die Kassette 26 an den Vorspriingen 146und 60 Kernplatte 23 durch die Magnete 104 des Jochs 90 angezogen und

147 anstehen. Als Folge davon wird die vorbeschriebene Lade-
operation nicht durchgefiihrt und damit konnen weder Aufzeich-
nung noch Wiedergabe durchgefiihrt werden. Es st deshalb nicht
moglich, dass der Magnetkopf 108 durch Auftreffen auf dem

wird den Schmierblittern 105 und 106 auf den Oberseiten der
Flansche 90a und 90b des Jochs ausgesetzt. In diesem Falle, wenn
die Lagen der Antriebs- und Lagedffnung 25 in der Kernplatte 23
und diejenige des unter Federdruck stehenden Stifts 85 vonein-

Deckel 41, der die Offnung 37 der Kassette 26 verdeckt, beschd- 45 ander verschoben sind, wird der Stift 85 durch die Kernplatte 23

digt werden kénnte.
Andernfalls wird die Partie der Kassette 26, bei der sich die
Offnungen 36 und 37 befinden, zwischen den Magnetkopf 108

infolge der Anziehungskraft zwischen der Kernscheibe 23 und
der Magnete 104 nach unten gedriickt. Als Folge davon wird
gemiiss der ausgezogenen Linie in Fig. 20 der Stift 85 gegen die
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Erstellungskraft der Blattfeder 86, insbesondere der Armpartie
95, nach unten gepresst. Wenn in diesem Falle der Apparat 60 auf
Aufzeichnung oder Wiedergabe gestellt wird und deshalb die
Motorwelle 83b des Motors 83 rotiert wird. rotiert der Stift 85
zusammen mit der Blattfeder 86 und dem Joch 90, beziiglich der 3
Kernplatte 23. Zu dieser Zeit wird die Magnetscheibe 21 zwi-
schen dem Magnetkopf 108 und dem Lappen 128 gehalten, wie
vordem beschrieben wurde. wobei ein Drehmoment auf die
Magnetplatte 21 wirkt. Als Foige davon wird die Kernplatte 23,
auch wenn eine Reibungskraft zwischen den Schmierblattern 105 10
und 106 auf dem Joch 90 und der Kernplatte 23 ausgeiibt wird,
nicht rotiert, und der Stift 85 bewegt sich relativ zur stationiren
Kernplatte 23. Danach, wenn die Antriebs- und Positioniersff-
nung 25 in der Kernplatte 23 erreicht wurde, wie es durch eine
strichlierte Linie in Fig. 28 gezeigt ist, kann die zylindrische
Partie 101 des Stifts 85 in die Offnung 25 in Folge der Riickstell-
kraft der Blattfeder 86 eindringen. Wenn dann die Motorwelle
83bin Richtung des Pieiles N rotiert, wird der Stift 85 noch
weitergedreht und die zylindrische Partie 101 des Stifts 85 gelangt
in Eingriff, zuerst mit einer Positionierstirnfliche 25aim Abstand 20
von der Motorwelle 83b. Dann wird der Stift 85 weiterbewegt
undschldgt an einer Antriebsstirnfléche 25b der Offnung 25 an,
wihrend die zylindrische Partie des Kugellagers 100 am Stift 85
gedreht wird, indem eine Haltekraft durch den Magnetkopf 108
und den Lappen 128 entsteht, wird eine Beharrungskraft infolge
des Unterschieds der Umdrehungen zwischen dem Joch 90 und
der Kernscheibe 23 als Ladedrehmoment auf die Magnetscheibe
21 und die Kernplatte 23 ausgeiibt. In diesem Fall, wie schon
erwédhnt, weil der Abstand S; gemss Fig. 19 um weniges grosser
istalsder Abstand £. gemiss Fig. 28, wird der Stift 85 infolge
einer Torsionsbeanspruchung des Arms 95 der Blattfeder 26
geneigt, wie Fig. 21 zeigi. Als Folge davon hat die Achse des
Stifts 85 eine geringe Neigung beziiglich der vertikalen Richtun g
inFig. 21, so dass auf die Kernplatte 23 eine Kraft in Richtung des
Pfeiles B in Fig. 21 und 28 mittels der zylindrischen Partie 101 des 3
Stifts 85 infolge der Riickstellkraft der Blattfeder 86 ausgeiibt
wird.

Obwohl das Drehmoment, das auf die flexible Magnetscheibe
21 mittels des Magnetkopfes 108 und des Lappens 128 ausgeiibt
wird, klein ist, erlaubt das Kugellager 100 zwischen dem Schaft 98 40
und der zylindrischen Partie 101, dass der Stift sicher in eine Lage
gebracht wird, die mit ausgezogenen Strichen in Fig. 28 darge-
stellt ist, auch wenn die Formgenauigkeit der Einsetzoffnungen
24 und 25 in der Kernplatte 23 nicht sehr gross ist. i

Wenn die Kernplatte 23 in Richtung des Pfeils P bewegt wird, 4
wird die Motorwelle 83b in die durch zwei Stirnflichen 24a und
24b gebildete V-formige Eckkante gepresst und die Kernplatte
23ist an Ort gebracht. Dementsprechend wird das Zentrum der
Magnetscheibe 21, die auf die Kernplatte 23 aufgesetzt ist, nahe
zur Achse der Motorwelie 83b hin bewegt. Wenn nun die 5
Motorwelle 83b rotiert und der Stift 85 in Richtung des Pfeiles N
in Fig. 28 bewegt wird, driickt die zylindrische Partie 101 des
Stifts 85 auf die Antriebsstirnfliche 25b der C)ffnung 25,s0 dass
die Kernplatte 23 und damit die flexible Magnetscheibe 21 in
Richtung des Pfeiles N rotiert wird, Weil nun die flexible 5
Magnetscheibe 21 beziiglich der Motorwelle 83b fixiert ist, wird
sie zentrisch rotiert.

Alsnéchstes wird die Arbeitsweise des Antriebs fiir den
Magnetkopf beschrieben. Zuerst, wenn der Apparat 60z. B. in
die Wiedergabebetriebsart in geladenem Zustand geindert wird, 60
wie vordem beschrieben wurde, rotiert die Magnetscheibe 21 in
der vorbeschriebenen Weise. Zusammen mit dieser Rotation
wird eine aufgezeichnete Information durch den Magnetkopf 108
gelesen, der auf der Aufzeichnungsoberfliche der Magnetplatte
21 gleitet, und ein Signalisiersignal aus der gelesenen Informa-
tion wird einem Schaltkreis eines Schrittschaltmotors zugeleitet.
Jedesmal wenn ein Synchronisiersignal geliefert wird, wird ein
vorbestimmter Antriebsstrom aus der oben genannten Schal-

5
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tungsanordnung dem Schrittschaltmotor 111 zugeleitet, wodurch
die Motorwelle 1112 in Richtung des Pfeiles R in Fig. 12und24in
Schritten geméiss einem vorbestimmten Drehwinkel (z. B. 15%)
gedreht wird. Durch diese Rotation der Motorwelle 111a wird
das nadelformige Glied 124, das ohne Spiel im Gewinde der
Vorschubspindel aufliegt. in Richtung des Pfeiles S bewegt.
Dadurch wird der Kopftrager 110 zusammen mit dem nadelfor-
migen Glied 124 schrittweise bis zur néichsten kreisférmigen
Aufzeichnungsbahn verschoben, namlich bei jeder Umdrehun g
der flexiblen Magnetscheibe 21 und zwar in Richtung des Pfeiles
S. Folglich gleiten sowoh! der Magnetkopf 108 als auch der
Lappenhalter 129, die sich beide auf dem Kopitriger 110 befin-
den, miteinander und der Magnetscheibe 21 dazwischen und
bewegen sich schrittweise in Langsrichtung der Kopf-und Lap-
peneinfithréffnungen 36 und 37in der Kassette, das der radialen
Richtung der Magnetscheibe 21 entspricht.

Weil die Steigung der Vorschubspindel 112 relativ Klein ist
und weil der Schrittschaltmotor 111 einen relativ grossen Dreh-
winkel pro Schritt aufweist, auch wenn die Aufzeichnungsspuren
auf der Magnetscheibe 21 nahe beieinander liegen. istes mo glich,
den Magnetkopf 108 mit hoher Geschwindigkeit beziiglich der
Spuren einzustellen. Dies deshalb. weil bei den Schrittschaltmo-
toren mit gleicher mechanischer Genauigkeit in einer Umdre-
hung das Verhiltnis dieser mechanischen Genauigkeit zum
Schrittwinkel bei Schrittschaltmotoren mit einem grosseren
Schrittwinkel kleiner ist, wodurch der Magnetkops 108 mit hoher
Genauigkeit plaziert werden kann.

Durch die genannte Bewegung wird die Vorschubspindei 112
durch das nadelformige Glied 124 nach unten belastet (Fig.24
und 25). Weil jedoch eine Kraft auf das nadelférmige Glied 124
mittels der Blattfeder 127 ausgeiibt wird, kénnen sich das nadel-
formige Glied und die Vorschubspindel nie voneinander tren-
nen. Auf diese Weise bewegt sich der Magnetkopf 108, der auf
der Magnetscheibe 21 gleitet, schrittweise und in radialer Rich-
tung von der Peripherie gegen das Zentrum der Magnetscheibe
21 bei jeder Umdrehung der Motorwelle 83b, ndmlich jedesmal,
wenn ein Synchronisiersignal auf einer Aufzeichnungsspur auf-
gezeichnet ist. Wenn der Kopftréiger 110 bis zu einer bestimmten
Stelle bewegt wurde und sich der Magnetkopf 108 nahe bei der
innenseitigen Endstelle der magnetischen Fliche der Magnet-
scheibe befindet, wird die Lage des Kopftriigers 110 durch einen
Detektor 137a festgestellt. Dann wenn der Detektor 137 und der
Reflektor 136 infolge der Rotation der Motorwelle 111a des
Schrittschaltmotors 111 gegeniiberstehen, wird die Rotation der
Motorwelle 111ain Richtung des Pfeiles N aufgrund eines Signals
aus dem Detektor 137 angehalten. Wenn jedoch die Vorschub-
spindel 112 in Richtung des Pfeiles R in Fig. 12 und 14 mittels des
Schrittschaltmotors 111 gedreht wird, bewegt sich der Magnet-
kopf108 von einer inneren Endstelle in Richtung des Pfeiles Tin
Fig. 12 und 24 gegen die Peripherie der Magnetscheibe 21, und
wenn der Magnetkopf die aussenseitige Endstelle der magneti-
schen Oberféche erreicht hat, wird die Drehung der Motorwelle
111a in Gegenrichtung zum Pfeil N gestoppt.

Gemiiss dieser Betriebsweise wird die auf der Aufzeichnungs-
flache der flexiblen Magnetscheibe 21 aufgezeichnete Informa-
tion wiedergegeben. Dieselbe Betriebsweise gilt auch im Auf-
zeichnungsbetrieb.

Entsprechend der oben beschriebenen Kassette 26 fiir eine
flexible Magnetscheibe und dem Aufzeichnungs- und/oder Wie-
dergabegerat 60 stosst der federnde Antriebsstift 25 gegendie
Positionijerstirnfliche 25a der Antriebs- und Positionierdffnung
25inder Kernplatte 23, um diese Kernplatte 23 in radialer
Richtung nach aussen zu driicken (in Richtung P in Fig. 28).
Damit presst sich die Motorwelle 83b auf die beiden Stirnflichen
242 und 24b und in die V-férmige Eckkante der zentralen
Offnung 24in der Kernplatte 23, um die Kernplatte 23 und damit
auch die Magnetscheibe 21 zu zentrieren, so dass die Motorwelle
83b und die Kernplatte 23 immer in eine gleichbleibende gegen-



seitige Beziehung gebracht werden, wenn eine Magnetscheibe 21
eingesetzt wird. Auch wenn die Genauigkeit der zentralen

Offnung gering ist, besitzt jede Kernplatte 23 eine eigene Exzen-
trizitdt. Deshalb, wenn lediglich der Durchmesser der Motor-

welle 83 mit hoher Genauigkeit hergestellt wird, kann jede 5
Kernplatte 23 mit immer derselben Exzentrizitét eingesetzt
werden, wenn die Kassette in das Gerat gegeben wird. AlsFolge
davon kann der Nachlauffehler weitestgehend unterdriickt wer-
den, weil die Magnetscheibe 21 inimmer derselben Lage zen-
triert sein wird, sowohl bei der Aufzeichnung als auch bei der
Wiedergabe. Z. B. wenn der Durchmesser der Motorwelle 83b
mit einer Genauigkeit von £ 0,002 mm gefertigt wurde, wird ein
Nachlauffehler im Bereich von * 0,002 mm unterdriickt. Dies
bewirkt, dass eine hohe Informationsdichte bei der Aufzeich-
nung und der Wiedergabe erhalten werden kann.

Eine herkommliche Kassette weist eine Einstellbohrungin
der oberen Platte des Kassettengehduses auf, und ein Detektor
befindet sich bei diesem Loch, um eine Drehlage der magneti-
schen Scheibe 21 zu detektieren.

Bei der vorgeschlagenen Ausfiihrungsform der Exfindungist 20
die Beziehung zwischen der Motorwelle 83b und der Magnet-
scheibe 21 immer im Verhiltnis 1:1, wenn die Magnetscheibe 21
wieder eingesetzt wird. Somit kann ein gewdhnlicher Impulsge-
nerator oder dgl. die Lage der Motorwelle 83b feststellen, und es
ist nicht notig, eine Einstellbohrung geméss der herkdmmlichen 5
Kassette vorzusehen und damit ist der genannte Detektor nicht
notig, Zudem ist bei dieser Ausfithrungsform das Einsetzen der
Magnetscheibe 21 nicht durch Einklemmen derselben von oben
und unten gemiss der bekannten Art durchgefiihrt, sondern
durch eine Anziehungskraft auf die Kernplatte 23 vom Joch 90 an 3
derunteren Gehdusehalfte 22b des Gehduses 22, so dass es
moglichist, das Gerit 60 flach auszufiihren. Auch im Fall eines
relativkleinen Kassettengehiuses ist es moglich, eine relativ
grosse Beschriftungsetikette auf derselben anzubringen.

Indem die Magnetscheibe 21 und die Kernplatte 23 nicht
durch eine Rotationskraft des Stifts 85 rotiert wird, kann die
magnetische Anziehungskraft der Magnete 104 relativ schwach
sein, und als Folge davon besteht keine Gefahr, dass die aufge-
zeichneten Signale auf der Magnetscheibe 21 durch diesen
Magnetfluss geléscht werden. 4

Obwohl illustrierende Ausfithrungsformen der Erfindung mit
Bezug auf die Zeichnung beschrieben wurden, ist es selbstver-
stindlich, dass die Erfindung nicht auf diese genannten Ausfiih-
rungsformen beschrinkt ist, sondern dass verschiedene Ande-
rungen und Modifikationen durchgefiihrt werden kénnen, ohne 4
den Schutzbereich gemiss den Patentanspriichen zu verlassen.

Z.B.kann die Form und die Lage der Offnungen 24 und 25in
der Kernplatte 23 geindert werden, um die Ubertragung des
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Drehmoments auf die Kernplatte 23 durch die Motorwelle 83b
und den Stift 85 an die zentrale Offnung 24 (Einsetzoffnung fiir
die Motorwelle) in der Kernscheibe 23 in einer Lage gemdss Fig.
29 anzuordnen, die in Drehrichtung der Motorwelle 83b aus der
Lage gemass Fig. 28 leicht verschoben st (in Richtung des Pfeils
N). Wie Fig. 30 zeigt, kann die lagebestimmende Stirnfléche 25a
der Antriebs- und Positionierdffnung 25 eine Neigung aufweisen,
und der Antriebsstift 85 kann durch seine Drehbewegung in die
dargestellte Lage gebracht werden, wobei er auf der geneigten,
die Lage bestimmenden Stirnfldche 25a anstossen kann. In dem
Fallist der Stift 85 infolge der Elastizitit des Arms 95 der Blatt-
feder 86 mehr geneigt als es in Fig. 21 dargestelltist, so dass die
Kernplatte 23 in Richtung des Pfeils P mit einer grosseren
Federbelastung vorgespannt ist.

In dieser Ausfiihrungsform wird die Kernplatte 23 durch den
Stift 85 in radialer Richtung nach aussen gepresst (in Richtung
des Pfeils P). Im Gegensatz dazu kann die Kernplatte 23 durch
den Stift 85 radial nachinnen gepresst werden, wie Fig. 31 zeigt.
Uberdies sind die Formen der Offnungen 24 und 25 nicht auf
viereckige Formen beschrénkt. Es sind auch Polygone, wie ein
Fiinfeck oder ein Sechseck denkbar.

In dieser Ausfithrungsform wird das benétigte Drehmoment,
um den Stift 85 in seiner Lage zum Eingreifen in die Offnung 25
zurotieren, durch die Haltekraft mit dem Magnetkopf 108 und
den Lappen 128 erzeugt. Jedoch kann die Drehzahl des Motors
83 wihrend der Zentrierung der Magnetscheibe 21 vergrossert
werden, und die daraus resultierende Kraft kann in positiver
Weise ausgeniitzt werden. Es ist auch moglich, die Kernplatte 23
ohne ein Drehmoment in einer Richtung vorzuspannen. Z. B.
kann gemss Fig. 32 eine Blattfeder 150 mit einem Gewicht 151
an ihrem freien Ende mittig am Stift 85 befestigt werden, und
dieser kann drehbar auf einem Stift 152 auf der Riickseite des
Jochs 90 befestigt sein. Der Stift 85 kann radial nach aussen
gedriickt werden (in Richtung des Pfeils P) beziiglich der Kern-
platte 23 und dadurch kann die letztere einer Vorspannung
unterworfen werden. Zudem, wie in Fig. 33 gezeigt ist, kann der
Positionierstift 153 an seiner Spitze mit einer kegelférmigen
Partie 153a versehen sein und auf der Welle 83a des Motors 83
mittels einer Feder 154 gehaltert sein, so dass die kegelférmige
Partie 153ain die Offnung 25 in der Kernplatte 23 eingreifen
kann und dadurch die Kernplatte 23 in Richtung des Pfeils P
infolge der Kraft der Feder 154, die auf die Positionierkante 25a
der Offnung 25 via die kegelformige Partie 153a einwirkt.

In dieser Ausfiihrungsform werden die Magnete 104 beniitzt,
um die Kernplatte 23 auf dem Joch zu haltern, aber es kann auch
eine andere mechanische Befestigungsart zu demselben Zweck
vorgesehen werden, und in diesem Fallist es nicht n6tig, fiir die
Kernplatte 23 ein magnetisches Material zu verwenden.

9 Blatt Zeichnungen
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