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本发明涉及一种拥有智能控制系统的汽车

座椅。包括车门把手传感器、车门开闭传感器、座

椅压力传感器、座椅前后调节电机和智能控制处

理器；车门把手传感器、车门开闭传感器、座椅压

力传感器和座椅前后调节电机连接智能控制处

理器。结合门把手传感器和车门开闭传感器，使

得在开启车门之前座椅根据要打开的车门以及

乘客的位置自动调整位置，智能性好；配备了多

个压力传感器，根据不同位置压力传感器的数值

可以判断出乘客的体型，针对相同的体重的乘

客，如果体型较瘦，则认为其腿部所需空间更大，

如果乘客较为丰满，则认为其腿部空间可以稍稍

减少，控制更加智能，更加人性化。
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1.一种汽车座椅智能控制系统，其特征在于：包括车门把手传感器、车门开闭传感器、

座椅压力传感器、座椅前后调节电机和智能控制处理器；车门把手传感器、车门开闭传感

器、座椅压力传感器和座椅前后调节电机连接智能控制处理器；

车门把手传感器为人体接触传感器，当车门把手传感器被触摸时，车门把手传感器将

车门把手被触摸信号发送给智能控制处理器；车门开闭传感器设置于车门上，用于检测车

门的开启和关闭状态，并将车门开启和关闭的状态信号发送给智能控制处理器；

座椅压力传感器设置于汽车座椅上，用于检测汽车座椅所承受的压力大小，并将压力

大小数值发送给智能控制处理器；座椅前后调节电机设置于汽车座椅上，用于在智能控制

处理器的控制下调节汽车前排座椅的前后位置；

在左侧车门关闭的情况下，智能控制处理器根据左侧车门把手传感器的被触摸信号以

及左侧前后排座椅压力传感器的压力值，驱动左侧座椅前后调节电机调节前排左侧座椅的

前后位置；在右侧车门关闭的情况下，智能控制处理器根据右侧车门把手传感器的被触摸

信号以及右侧前后排座椅压力传感器的压力值，驱动右侧座椅前后调节电机调节右侧前排

座椅的前后位置；每一个车门具有一个车门把手传感器和一个车门开闭传感器，车门把手

传感器设置在车门外侧；每一个汽车座椅具有一套座椅压力传感器；前排每一个汽车座椅

设置有一个座椅前后调节电机；

智能控制处理器根据座椅压力传感器的数值是否超过阈值判断对应汽车座椅上是否

坐有乘客，如果压力传感器的数值超过阈值则认为有乘客落座，如果不超过阈值则判断没

有乘客落座；

当判断坐有乘客时，智能控制处理器根据座椅压力传感器的数值在1秒钟内的变化范

围是否超过阈值判断对应汽车座椅上的乘客是否坐稳；如果变化范围超过阈值则判断乘客

没有坐稳，如果变化范围不超过阈值则判断乘客坐稳了；

智能控制处理器的工作方法为：

在左侧车门关闭的情况下，如果智能控制处理器同时检测到车左前门把手被触摸信号

和左后门把手被触摸信号，则前排左侧座椅不移动；如果智能控制处理器只检测到车左前

门把手被触摸信号，且车后排左座椅压力传感器检测到没有乘客，则驱动左侧座椅前后调

节电机调节前排左侧座椅的向后移动；如果智能控制处理器只检测到车左后门把手被触摸

信号，且车前排左座椅压力传感器检测到没有乘客，则驱动左侧座椅前后调节电机调节前

排左侧座椅的向前移动；在左侧车门开启后1s，前排左侧座椅停止移动；

在左侧车门关闭的情况下，如果智能控制处理器检测到前排左侧座椅上有乘客且乘客

坐稳，后排左侧座椅上没有乘客，则智能控制处理器根据前排左侧座椅压力传感器的数值，

控制前排左侧座椅前后移动后固定，固定的位置与前排左侧座椅压力传感器的数值相对

应，压力传感器数值越大，前排左侧座椅的固定位置越靠后；

在左侧车门关闭的情况下，如果智能控制处理器检测到后排左侧座椅上有乘客且乘客

坐稳，前排左侧座椅上没有乘客，则智能控制处理器根据后排左侧座椅压力传感器的数值，

控制前排左侧座椅前后移动后固定，固定的位置与后排左侧座椅压力传感器的数值相对

应，压力传感器数值越大，前排左侧座椅的固定位置越靠前；

在左侧车门关闭的情况下，如果智能控制处理器检测到后排左侧座椅上有乘客且乘客

坐稳同时前排左侧座椅上有乘客且乘客坐稳，则智能控制处理器根据后排左侧座椅压力传

权　利　要　求　书 1/2 页

2

CN 113386634 B

2



感器的数值和前排左侧座椅压力传感器的数值，控制前排左侧座椅前后移动后固定，固定

的位置与前排左侧座椅压力传感器的数值和后排左侧座椅压力传感器的数值比例相对应，

前排压力传感器数值越大，前排左侧座椅的固定位置越靠后，后排压力传感器数值越大，前

排左侧座椅的固定位置越靠前，同时要求前排左侧座椅的固定位置不得比设定位置更靠

前；其中的设定位置为预先设置的满足前排乘客落座空间的最靠前的位置；

智能控制处理器控制右侧的方法与左侧相同；

每个座椅上的压力传感器的个数为四个，包括两个中心压力传感器和两个边缘压力传

感器，四个压力传感器检测的压力的总和作为对外输出的压力数值；且当两个边缘压力传

感器检测的压力值的和小于两个中心压力传感器检测的压力数值的和时，计算边缘压力传

感器检测的压力数值的和与中心压力传感器检测的压力数值的和的差值，如果差值大于阈

值则给智能控制处理器发送纤瘦信号，判断该座椅上的乘客较纤瘦，如果差值小于阈值则

给智能控制处理器发送丰腴信号，判断该座椅上的乘客较丰腴；

如果智能控制处理器判断座椅上的乘客较纤瘦，那么在智能控制处理器根据座椅压力

传感器的数值控制前排座椅前后移动后固定，在智能控制处理器检测到的座椅压力传感器

的数值相同的情况下给乘客留出更多空间；

如果智能控制处理器判断座椅上的乘客较丰腴，那么在智能控制处理器根据座椅压力

传感器的数值控制前排座椅前后移动后固定，在智能控制处理器检测到的座椅压力传感器

的数值相同的情况下给乘客留出更少空间。
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一种拥有智能控制系统的汽车座椅

技术领域

[0001] 本发明涉及汽车智能控制领域，尤其涉及一种拥有智能控制系统的汽车座椅。

背景技术

[0002] 为了不断提高轿车的乘坐舒适性，各大汽车公司比以往更加重视对人体工程学研

究成果的应用。在汽车上，座椅是与人体接触最密切的部件。人们对其最基本的要求就是乘

坐时要舒适。尤其是当前车辆拥堵的情况下，对于小空间车辆的需求日益增加；同时由于车

辆空间较小，内部的空间分配就成了一个难题。以往的座椅控制都只能够记忆位置，下次乘

坐时直接将其移动到预订的位置，并不能根据乘客的体重和体型对座椅位置进行智能化调

节。

[0003] 例如CN201911367674.4公开了一种适应性强的智能汽车座椅，利用坐垫压力传感

器检测乘员对坐垫的压力值，实现对乘员的体型判断，并自动控制靠背侧翼和坐垫侧翼转

动至对应的常态靠背侧翼夹角预设值和常态坐垫侧翼夹角预设值，使得两块靠背侧翼之间

的背靠空间以及两块坐垫侧翼之间的坐垫空间适应于乘员的体型，以为体型高大的乘员提

供较大的座椅乘坐空间、为体型瘦小的乘员提供较小的座椅乘坐空间，但是其控制并不能

根据前后排乘客的位置智能调节，同时其体型判断实际是体重判断，针对相同体重的人，实

际所需要的空间也是不同的。

发明内容

[0004] 针对上述内容，为解决上述问题，提供一种汽车座椅智能控制系统，包括车门把手

传感器、车门开闭传感器、座椅压力传感器、座椅前后调节电机和智能控制处理器；车门把

手传感器、车门开闭传感器、座椅压力传感器和座椅前后调节电机连接智能控制处理器；

[0005] 车门把手传感器为人体接触传感器，当车门把手传感器被触摸时，车门把手传感

器将车门把手被触摸信号发送给智能控制处理器；车门开闭传感器设置于车门上，用于检

测车门的开启和关闭状态，并将车门开启和关闭的状态信号发送给智能控制处理器；

[0006] 座椅压力传感器设置于汽车座椅上，用于检测汽车座椅所承受的压力大小，并将

压力大小数值发送给智能控制处理器；座椅前后调节电机设置于汽车座椅上，用于在智能

控制处理器的控制下调节汽车前排座椅的前后位置；

[0007] 在左侧车门关闭的情况下，智能控制处理器根据左侧车门把手传感器的被触摸信

号以及左侧前后排座椅压力传感器的压力值，驱动左侧座椅前后调节电机调节前排左侧座

椅的前后位置；

[0008] 在右侧车门关闭的情况下，智能控制处理器根据右侧车门把手传感器的被触摸信

号以及右侧前后排座椅压力传感器的压力值，驱动右侧座椅前后调节电机调节右侧前排座

椅的前后位置。

[0009] 每一个车门具有一个车门把手传感器和一个车门开闭传感器，车门把手传感器设

置在车门外侧；每一个汽车座椅具有一套座椅压力传感器；前排每一个汽车座椅设置有一
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个座椅前后调节电机；

[0010] 智能控制处理器根据座椅压力传感器的数值是否超过阈值判断对应汽车座椅上

是否坐有乘客，如果压力传感器的数值超过阈值则认为有乘客落座，如果不超过阈值则判

断没有乘客落座；

[0011] 当判断坐有乘客时，智能控制处理器根据座椅压力传感器的数值在1秒钟内的变

化范围是否超过阈值判断对应汽车座椅上的乘客是否坐稳；如果变化范围超过阈值则判断

乘客没有坐稳，如果变化范围不超过阈值则判断乘客坐稳了。

[0012] 智能控制处理器的工作方法为：

[0013] 在左侧车门关闭的情况下，如果智能控制处理器同时检测到车左前门把手被触摸

信号和右前门把手被触摸信号，则前排左侧座椅不移动；如果智能控制处理器只检测到车

左前门把手被触摸信号，且车后排左座椅压力传感器没有乘客，则驱动左侧座椅前后调节

电机调节前排左侧座椅的向后移动；如果智能控制处理器只检测到车左后门把手被触摸信

号，且车前排左座椅压力传感器没有乘客，则驱动左侧座椅前后调节电机调节前排左侧座

椅的向前移动；在左侧车门开启后1s，前排左侧座椅停止移动；

[0014] 在左侧车门关闭的情况下，如果智能控制处理器检测到前排左侧座椅上有乘客且

乘客坐稳，后排左侧座椅上没有乘客，则智能控制处理器根据前排左侧座椅压力传感器的

数值，调节前排左侧座椅的前后移动后固定位置，固定的位置与前排左侧座椅压力传感器

的数值相对应，压力传感器数值越大，前排左侧座椅的固定位置越靠后；

[0015] 在左侧车门关闭的情况下，如果智能控制处理器检测到后排左侧座椅上有乘客且

乘客坐稳，前排左侧座椅上没有乘客，则智能控制处理器根据后排左侧座椅压力传感器的

数值，调节前排左侧座椅的前后移动后固定位置，固定的位置与后排左侧座椅压力传感器

的数值相对应，压力传感器数值越大，前排左侧座椅的固定位置越靠前；

[0016] 在左侧车门关闭的情况下，如果智能控制处理器检测到后排左侧座椅上有乘客且

乘客坐稳同时前排左侧座椅上有乘客且乘客坐稳，则智能控制处理器根据后排左侧座椅压

力传感器的数值和前排左侧座椅压力传感器的数值，调节前排左侧座椅的前后移动后固定

位置，固定的位置与前排左侧座椅压力传感器的数值和后排左侧座椅压力传感器的数值比

例相对应，前排压力传感器数值越大，前排左侧座椅的固定位置越靠后，后排压力传感器数

值越大，前排左侧座椅的固定位置越靠前，同时要求前排左侧座椅的固定位置不得比设定

位置更靠前；其中的设定位置为预先设置的满足前排乘客落座空间的最靠前的位置。

[0017] 智能控制处理器控制右侧的方法与左侧相同。

[0018] 每个座椅上的压力传感器的个数为四个，包括两个中心压力传感器和两个边缘压

力传感器，四个压力传感器检测的压力的总和作为对外输出的压力数值；且当两个边缘压

力传感器检测的压力值的和小于两个中心压力传感器检测的压力数值的和时，计算边缘压

力传感器检测的压力数值的和与中心压力传感器检测的压力数值的和的差值，如果差值大

于阈值则给智能控制处理器发送纤瘦信号，判断该座椅上的乘客较纤瘦，如果差值小于阈

值则给智能控制处理器发送丰腴信号，判断该座椅上的乘客较丰腴；

[0019] 如果智能控制处理器判断座椅上的乘客较纤瘦，那么在智能控制处理器根据座椅

压力传感器的数值调节前排座椅的前后移动后固定位置时，在智能控制处理器检测到的座

椅压力传感器的数值相同的情况下给乘客留出更多空间；
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[0020] 如果智能控制处理器判断座椅上的乘客较丰腴，那么在智能控制处理器根据座椅

压力传感器的数值调节前排座椅的前后移动后固定位置时，在智能控制处理器检测到的座

椅压力传感器的数值相同的情况下给乘客留出更少空间。

[0021] 本发明的有益效果为：

[0022] 本发明结合门把手传感器和车门开闭传感器，使得在开启车门之前座椅根据要打

开的车门以及乘客的位置自动调整位置，智能性好；而且当打开车门后1s后座椅就停止移

动，防止座椅移动带来的安全隐患；当乘客坐稳后智能控制系统根据前后排乘客的体重可

以智能调节座椅位置，提高用于舒适度；

[0023] 检测乘客是否坐稳，可以提高座椅移动时的安全系数，同时坐稳后再根据乘客的

体重分配空间，更加智能安全。

[0024] 本发明还配备了多个压力传感器，根据不同位置压力传感器的数值可以判断出乘

客的体型，针对相同的体重的乘客，如果体型较瘦，则认为其腿部所需空间更大，如果乘客

较为丰满，则认为其腿部空间可以稍稍减少，控制更加智能，更加人性化。

附图说明

[0025] 被包括来提供对所公开主题的进一步认识的附图，将被并入此说明书并构成该说

明书的一部分。附图也阐明了所公开主题的实现，以及连同详细描述一起用于解释所公开

主题的实现原则。没有尝试对所公开主题的基本理解及其多种实践方式展示超过需要的结

构细节。

[0026] 图1为本发明整体架构示意图；

[0027] 图2为本发明的座椅压力传感器布置示意图。其中压力传感器的附图标记为1。

具体实施方式

[0028] 本发明的优点、特征以及达成所述目的的方法通过附图及后续的详细说明将会明

确。

[0029] 实施例1：

[0030] 一种汽车座椅智能控制系统，包括车门把手传感器、车门开闭传感器、座椅压力传

感器、座椅前后调节电机和智能控制处理器；车门把手传感器、车门开闭传感器、座椅压力

传感器和座椅前后调节电机连接智能控制处理器；

[0031] 车门把手传感器为人体接触传感器，当车门把手传感器被触摸时，车门把手传感

器将车门把手被触摸信号发送给智能控制处理器；车门开闭传感器设置于车门上，用于检

测车门的开启和关闭状态，并将车门开启和关闭的状态信号发送给智能控制处理器；

[0032] 座椅压力传感器设置于汽车座椅上，用于检测汽车座椅所承受的压力大小，并将

压力大小数值发送给智能控制处理器；座椅前后调节电机设置于汽车座椅上，用于在智能

控制处理器的控制下调节汽车前排座椅的前后位置；

[0033] 在左侧车门关闭的情况下，智能控制处理器根据左侧车门把手传感器的被触摸信

号以及左侧前后排座椅压力传感器的压力值，驱动左侧座椅前后调节电机调节前排左侧座

椅的前后位置；

[0034] 在右侧车门关闭的情况下，智能控制处理器根据右侧车门把手传感器的被触摸信
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号以及右侧前后排座椅压力传感器的压力值，驱动右侧座椅前后调节电机调节右侧前排座

椅的前后位置。

[0035] 每一个车门具有一个车门把手传感器和一个车门开闭传感器，车门把手传感器设

置在车门外侧；每一个汽车座椅具有一套座椅压力传感器；前排每一个汽车座椅设置有一

个座椅前后调节电机；

[0036] 智能控制处理器根据座椅压力传感器的数值是否超过阈值判断对应汽车座椅上

是否坐有乘客，如果压力传感器的数值超过阈值则认为有乘客落座，如果不超过阈值则判

断没有乘客落座；

[0037] 当判断坐有乘客时，智能控制处理器根据座椅压力传感器的数值在1秒钟内的变

化范围是否超过阈值判断对应汽车座椅上的乘客是否坐稳；如果变化范围超过阈值则判断

乘客没有坐稳，如果变化范围不超过阈值则判断乘客坐稳了。

[0038] 智能控制处理器的工作方法为：

[0039] 在左侧车门关闭的情况下，如果智能控制处理器同时检测到车左前门把手被触摸

信号和右前门把手被触摸信号，则前排左侧座椅不移动；如果智能控制处理器只检测到车

左前门把手被触摸信号，且车后排左座椅压力传感器没有乘客，则驱动左侧座椅前后调节

电机调节前排左侧座椅的向后移动；如果智能控制处理器只检测到车左后门把手被触摸信

号，且车前排左座椅压力传感器没有乘客，则驱动左侧座椅前后调节电机调节前排左侧座

椅的向前移动；在左侧车门开启后1s，前排左侧座椅停止移动；

[0040] 在左侧车门关闭的情况下，如果智能控制处理器检测到前排左侧座椅上有乘客且

乘客坐稳，后排左侧座椅上没有乘客，则智能控制处理器根据前排左侧座椅压力传感器的

数值，调节前排左侧座椅的前后移动后固定位置，固定的位置与前排左侧座椅压力传感器

的数值相对应，压力传感器数值越大，前排左侧座椅的固定位置越靠后；

[0041] 在左侧车门关闭的情况下，如果智能控制处理器检测到后排左侧座椅上有乘客且

乘客坐稳，前排左侧座椅上没有乘客，则智能控制处理器根据后排左侧座椅压力传感器的

数值，调节前排左侧座椅的前后移动后固定位置，固定的位置与后排左侧座椅压力传感器

的数值相对应，压力传感器数值越大，前排左侧座椅的固定位置越靠前；

[0042] 在左侧车门关闭的情况下，如果智能控制处理器检测到后排左侧座椅上有乘客且

乘客坐稳同时前排左侧座椅上有乘客且乘客坐稳，则智能控制处理器根据后排左侧座椅压

力传感器的数值和前排左侧座椅压力传感器的数值，调节前排左侧座椅的前后移动后固定

位置，固定的位置与前排左侧座椅压力传感器的数值和后排左侧座椅压力传感器的数值比

例相对应，前排压力传感器数值越大，前排左侧座椅的固定位置越靠后，后排压力传感器数

值越大，前排左侧座椅的固定位置越靠前，同时要求前排左侧座椅的固定位置不得比设定

位置更靠前；其中的设定位置为预先设置的满足前排乘客落座空间的最靠前的位置。

[0043] 智能控制处理器控制右侧的方法与左侧相同。

[0044] 实施例2：

[0045] 每个座椅上的压力传感器的个数为四个，包括两个中心压力传感器和两个边缘压

力传感器，四个压力传感器检测的压力的总和作为对外输出的压力数值；且当两个边缘压

力传感器检测的压力值的和小于两个中心压力传感器检测的压力数值的和时，计算边缘压

力传感器检测的压力数值的和与中心压力传感器检测的压力数值的和的差值，如果差值大
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于阈值则给智能控制处理器发送纤瘦信号，判断该座椅上的乘客较纤瘦，如果差值小于阈

值则给智能控制处理器发送丰腴信号，判断该座椅上的乘客较丰腴；

[0046] 如果智能控制处理器判断座椅上的乘客较纤瘦，那么在智能控制处理器根据座椅

压力传感器的数值调节前排座椅的前后移动后固定位置时，在智能控制处理器检测到的座

椅压力传感器的数值相同的情况下给乘客留出更多空间；

[0047] 如果智能控制处理器判断座椅上的乘客较丰腴，那么在智能控制处理器根据座椅

压力传感器的数值调节前排座椅的前后移动后固定位置时，在智能控制处理器检测到的座

椅压力传感器的数值相同的情况下给乘客留出更少空间。

[0048] 以上所述，仅为本发明的优选实施方式，但本发明的保护范围并不局限于此，任何

熟悉本技术领域的技术人员在本发明揭露的技术范围内，可轻易想到变化或替换，都应涵

盖在本发明的保护范围之内。因此，本发明的保护范围应以所述权利要求的保护范围为准。
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