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Oppfinnelsen angar en anordning til ferlng av en llne fortrlnns—
vis en elektrlsk kabel, ved vikling pd en trommel, spole eller
lignende. Under v1k1eoperas;onen meddeles apparatet til en resi-
proserende bevegelse parallelt med og i forhold til aksen for
trommelen.

Anordningeh ifalge oppfinnelsen kan anvendes til fering ved
vikling‘éG en lang line f.eks. i form av en elektrisk eller
annen kabel, en slange eller et rep pd en trommel, spole eller

lignende.

Ved vikling av en lihe pd en.trommel kommer linén fra en maskin
som forer linen frem med en hovedsakelig konstant hastighet
eller_ffa en lagringstromﬁel eller andre lagringsorganer, og

som Qanligvis ogsa er utStyrt med en mekanisk fremferingsinn-
rétniné for linen. Under viklingen bé?éger linen seg pd en for-
_1ng51nnretn1ng som vanllgv1s omfatter to ruller som er montert
pa vertlkale akser for fering av kabelen sideveis. Disse forings-
ruller ma ‘vare 1nnst111bare for forskjellige tverrsnitt av
kabelen og vare i stand tll & bevege seg bort fra hinannen under
fijerpdvirkning for & tillate skjeter " og knuter og lignende par-
tier av linen med stérre tverrsnitt & passere. Til tross for
denne fj&rpévirkning av\f@fingérdllene'kan disse uregelmessig-
heter i linen lett hekte seg opp og odelegge foringsprosessen.
Under viklingeh kan feringsinnretningen enten gis en resipro-
serende bevegelse parallelt med trommelaksen, idet trommelens
stilling da er fast, eller vikiingsinnretninqen kan gi trommelen
en resiproserende. bevagelse paralleit med trommelaksen, og i
dette tilfelle vil f@rihgsinnretningen forbli stasjonar. Slaget
av den resiproserende bevegelse svarer i begge tilfelle til

den aksiale lengdé av trommelen.

Trommelen er vanligvis anordnet pd en viklingsinnretning som
lgfter trommelen og gir den en roterende bevegelse. En slik
viklingsinnretning er beskrevet i blant annet SE-C- 76 03752-2
(publ. nr. 399 864). Rotasjonshastigheten av trommelen innstilles
slik at et pa forhand ‘fastlagt strekk oppnas i kabelen. Samtidig
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som trommelrotasjonen starter fra den ene endevegg, s@rges
der for bevegelse av trommelen parallelt med sin akse med en
hastighet som svarer til tykkelsen av linen pr. omdreining av
trommelen. Ndr linen kommer til den annen endevegg, blir trom-
melens bevegelse parallelt med aksen reversert.

Fremstillingen av elektrisk kabel er vanligvis oppdelt i en
rekke trinn. I ett trinn blir kabelen viklet av fra en troﬁmel,-
fort gjennom en maskin som utferer fremstillingsogé;asﬁdnen, ’
og deretter viklet opp pad en trommel ved hjelp av en épesieil
viklingsmaskin. Ved en slik fremstillingsopefasjon'fés der av
forskjellige grunner spenninger og rykk i-kabelen; noe som for-
styrrer fremstillingsoperasjonen og viklingsoperasjoneﬁ.

Viklingsoperasjonen foregdr szrlig rykkvis i det innledende -
trinn, idet trommelrotasjonen starter fra en hasﬁighet pad null,
Slike virkninger kan ogsad opptre hvis kabelen vikles av fra
en lagertrommel som den er ujevnt viklet opp pa, og avviklings-

motstanden plutseliqg avtar.

En vikling av kabelen pa trommelen skikt for skikt er nedvendig
hvis den onskede kabellengde skal‘fé'plass pad en trommel, og
hvis kabelen skal unngd & bli skadet, samt hvis avviklingen skal

. finne sted mest mulig rykkfritt i det neste fremstillingstrinn.

Hensikten med den foreliggende oppfinnelse er é;skaffé en fo-
ringsanordning som gir jevn og feilfri oppvikling p& en’trommei,'

og som motvirker de ovenfor beskrevne ulemper.

Disse hensikter oppnéds med en anordning i henhold til innled-
ningen i krav 1 ved de trekk som er angitt i karakteristikken

i krav 1.

Ytterlige fordeler oppnds hvis anordningen ogsa oppviser de

trekk som er angitt i de uselvstendige krav.

Med "fjzrende beyelig" eller "beyelig og fjzrpavirket" menes
det i henhold til oppfinnelsen at armen ved pavirkning av en
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kraft beyes til en kurve hvis form er en funksjon av kreftene.
Nar steorrelsen av kreftene avtar, vender armen tilbake mot sin
ikke pévirkede stilling. I det ideelle tilfelle gis armen en
avbeyning pad ethvert punkt langs sin lengde, ndr linen utever

en belastning eller kraft pd armen. Andre foretrukne utferelses-
eksempler innbefatter et endelig antall av svingbare forbundne
‘leddarmer. '

Oppfinnelsen er beskrevet i det etterfslgende ved hjelp av et

ikke-begrensende eksempel ved henvisning til tegningen, hvor

Fig. 1 er et lengdesnitt gjennom foringsanordningen og et snitt
" gjennom en del av. kabeltrommelen tatt i. samme retning som trom-

melens akse.
Fig. 2 viser i detalj et snitt A-A pd fig. 1.

Fig. 3 er et oppriss av anordningenjomfattende en male- og
skjzrestasjon med en arm i henhold til oppfinnelsen, idet

kabelen strekker seg pd undersiden av armen.
Fig. 4 viser forenden av armen pd fig. 3 sett ovenfra. -

P& fig. 1 er der vist en anordning 1 til & fore en line 2 som
skal vikles opp. I eksempelet kan linen vere en elektrisk kabel
med rundt, firkantet, sektorformet eller annet tverrsnitt. Appa-
ratet til vikling av kabelen er ikke vist, og bare en del av
trommelen 3 som kabelen vikles pd, ble vist i snitt vinkelrett

pd sin akse 14.

Anordningen 1 omfatter et stativ 12 som bzres av hjulet 13 for
innstilling av avstanden mellom anordningen 1 og trommelen 3.
Anordningen 1 omfatter en arm 6 hvis ene ende er montert pa

en aksel 4 i det viste eksempel, men kan ogsa vere stivt festet.
Armen 6, som er montert pa akselen 4, kan med den ende som lig—'
ger nazrmest akselen 4, vare forsynt med ikke viste innretninger

som kan holde armen i den stilling som er vist med fullt opp-
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trukkne linjer pa figuren, og motvirke nedbeyning av armen ved
belastning. Disse ikke viste fj®rinnretninger er slik dimensjo-
nert at armen antar den stilling som er vist strekpunktert,

ndr den er fullt belastet. En f@ringsinnretning for kabelen

er vist i form av en rekke horisontale ruller 15, 16, 17, 18,

19 og 20 som kabelen skal lgpe pd& i bersring med omkretsflaten
av rullene under vikleoperasjonen.

I henhold til en foretrukket utfgrelsesform bazres armen 6 pa
stativet 12 av en fjarinnretning, f.eks. en stempel/sylinder-
innretning 5 som er pneumatisk eller hydraulisk styft, og hvis
slaglengde og fjervirkning kan innstilles etter valg, f.eks.
som en funksjon av kabelvekten, trommeldiameteren og lengden

av linen som er viklet pad trommelen.

I henhold til en annen utferelsesform blir bevegelsen av armen
dempet av en dempningsinnretning 11 som kan besta av en fjzr,

en stempel/sylinder-innretning eller andre egnederfgaher. Det
er spesielt foretrukket at bdde fjzrinnretningen 5 og dempnings=
innretningen 11 foreligger samtidig, selv om god fﬁnksjon kan
oppnds selv om bare en av disse to innrethinger ellér ingen

av dem benyttes. -

Transportinnretningen kan omfatte de viste ruller eller en ende-
los bane som er innrettet til & bevege seg langs armen. Den
utadvendte overflate av banen kan vaere V-formet ellef flat.
Omkretsflaten av rullene kan v@re sylindrisk, konvéks eller
konkav eller ha V-form i lengdesnitt. En rulle 17 med V-form

er vist pd fig. 2. Den foretrukne vinkel mellom sidene av V-en
er 120°. En slik V-form med vinkelen 120° mellom overflatene av
rullene eller av banen er spesielt fordelaktig néf der vikles
sektorformede kabler med vinkel pd 120°, som da med sine flate
sider ligger an mot de yttre overflater av rullene. Det er ogsa
funnet & vare meget fordelaktig med V-formede ruller for runde
kabler, som da sentreres pé transportinnretningenusom folge av
den strekkraft som utgves av trommelen. Dette gjor det uned-
vendig & anordne vertikale foringsruller ved denrende av armen

som vender mot trommelen, for sideveis feoring av kabelen og
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eliminerer dermed de problemer som er forbundet med slike for-
ingsruller. Disse feringsruller er slik opplagret at avstanden
mellom dem kan ke under fi@®rvirkning for & tillate passasje av
et sted pd kabelen med sterre tverrsnitt. Alle ruller 15, ls,
17, 18, 19 og 20 eller et hvilket som helst antall ruller kan
erstattes av par av ruller som er stilt i vinkel i forhold til
hinannen. En egnet vinkel i dette tilfelle er 120°. P& fig. 1 er
trommelaksen horisontal, og armen har her sitt belastningsmoment
© vinkelrett pd aksen. Bevegelsen kan oppnés uten hensyn til oﬁ
>a;menlef-montert p5 akselen 4 eller er stivt forbundet med ram-

men. eller stativet.

I henhold til en annen utferelsesform innbefatter armen et egnet
antall stive leddarmer 7, 8 og Q'som danner armen ved hjelp

av svingeleddforbindelser i form av fjerelementer 10. Fjzrele-.
mentene 10 motvirker beyning av armen for .& gi en neytralstil-
ling og kan f.eks. innbefatte to konsentriske rer som er fir-
kantet i tverrsnitt, samtidig som sidene av det ene ror danner
en vinkel med sidene av det andre. I de omrider som dannes mel-
lom de kvadratiske ror, og som har trékantet tverrsnitt, er der
elastiske gummielementer som motvirker svingebevegelsén av ledd-
armene i forhold til hverandre. Oppfinnelsen er naturligvis ikke
begrenset til denne utferelse av svingeleddforbindelsen 10 mel-
lom leddarmene 7, 8 og 9, og svingeleddforbindelsen kan etter

valg vere utfert p& andre madter som gir'denvwnskede virkning.

Ved bruk av anordningen i henhold'til'oppfinnelsen blir forenden
av kabelen f@rt via feoringsruller 21 over transportinnretningen
i feringsanordningen 1, som er anbragt pa gnsket avstand fra
trommelaksen. Viklingsapparatet er det som er beskrevet i SE
patentspknad 76 03752-2, Her kan den ende av armen 6 som vender
mot kabeltrommelen, st& pd en fast avstand fra trommelen eller
helt eller tilnarmet i kontakt med trommelen 3. eller den kabel
som vikles pd trommelen, idet det er nedvendig & bevege armen
trinnvis bort fra trommelaksen 14 under vikleoperasjonen. Da
viklemaskinen i det innledende stadium ikke er i stand til &

vikle kabelen opp med dennes matningshastighet, avtar belast-
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ningen pd armene 6, slik at den nzrmer seqg stilling I. For armen
6 har nddd stilling I har trommelen fatt en tilstrekkelig rota-
sjonshastighet til at viklingshastigheten er 1lik eller noe
storre enn den hastighet som kabelen fores frem med. Strek-
kraften sker da utover en p& forhdnd fastlagt verdi og bevirker
at drivkraften pa trommelen reduseres. Som fwlge avfsystemets
treghet blir viklehastigheten bare langsomt redusert, slik at
armen 6 pfesses ned mot stilling II. Der f&s pa denne mate en
startsekvens som innledning til en stasjon®r tilstand, og afﬁén
6 kan bevege seg vertikalt og holde kabelen strukkét hele tiden,
Som det vil ses fra fig. 1 antar armen 6 en buet form som fwige
av at den er beyelig og kan bgyes i vertikalretningeh.'SamtidigA
som trommelen 6 settes i rotasjon beVeger Viklingsapparatet
sideveis, det vil si i retningen for trommelaksen, innti1 ,
kabelen kommer i berpring med endeveggen av trommelen 3, etter
hvor retningen av den line@re bevegelse reverseres., Hastigheten
av denne sideveis bevegelse innstilles slik at trommelen bevéges
sideveis en avstand svarende til tykkelsen av kabelen i lépet

av den tid som en omdreining tar; Samtidig som retningenvav den
line®re bevegelse reverseres, bringes anordningen 1 til & bevege
seg bort fra trommelen, hvis armen star i bérmringlhed trommelen
eller den kabel som vikles pd den. Ellers er vikleanordningen

stasjonar.

I den viste utferelsesform finner vikling av kabelen sted mens
trommelen roterer i retning mot urviseren, men frdmmelen kan
ogsd rotere med urviseren. Anordningen 1, som pd fig. 1 er vist
stdende pd gulvet, kan ogsd hvile pd en fundamentsokkel, slik
at den ligger pd et heyere nivd i forhold til trommelen 3 enn
vist pa tegningen.

i henhold til en annen utferelsesform beveges fgringsanordningen
sideveis mens viklingsapparatet er stasjonart.

Anordningen pd fig. 3 omfatter et stativ 112 som efvutstyrt
med hjul for innstilling av avstanden mellom anordningen 101
og trommelen 103. Anordningen 101 omfatter en arm 106 som er
oppiaget péd en aksel 104. Armen 106 er forsynt med en ikke vist
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transportinnretning som kabelen. 102 (vist strekpunktert) beveger
seg langs p& undersiden. Armen 106 b@res av en fj@rinnretning
105 som kan vare av den samme art som innretningen 5 pad fig.

1. Ved den ene ende er fjzrinnretning 105 forbundet med armen
106, mens dens annen ende 122 er forbundet med stativef 112,

Den ende 122 av fjerinnretningen 105 som er forbundet med sta-
tivet 112, kan forskyves i hmyderetnlnqen i forhold til gulvet
eller akselen 104. Dette kan finne sted enten ved at det svre
parti 123 av stativet 112 er vertikalt forskyvbart, eller ved

at festepunktet 122 for fjarinnretningen 105 er vertikalt for-
skyvbart, f.eks. ved hjelp av en gjengespindel med mutter. Armen
106 er pad lignende mdte som armen 6 dannet av leddarmer 107,
108, 109, 125.

En del av leddarmen 125 er vist pd fig. 4 sett ovenfra. Ledd-
armen er forsynt med en fremre rulle 130 som kabelen 102 beveger
seg langs pd undersiden. Rullen 130 er montert pad en aksel 131
og har en mindre bredde enn avstanden mellom de to sideplater

i leddarmen 125, slik at den kan beveges aksialt. Armen 106
omfatterqbgsé et avfmlingsorgan 132 som avfeler stillingen av
rullen 130 langs akselen 131l. Nar trommelen 103 er i en slik
stilling at kabelen ved bevegelse fra armen 106 og over pa trom-
melen 103 ligger i Vertikalplanet for transportinnretningen,

vil rullen 130 ligge midt p& akselen 131. Hvis trommelen 103
beveges sideveis raskere eller langsommere enn den ideelle for-
skyvning sideveis,'&il kabelen 102 mellom armen 106 og trommelen
danne en vinkel i forhold til vertikalplanet for transportinnret-
ningen, hvorved rullen 103 vil bli forskjevet mot venstre eller
heyre fra sin midtstilling p& akselen 131. En slik forskyvning
avfples av feolerorganene 132 som sender et signal som reaksjon

. pd denne avfeling til drivenheten for sideveis forskyvning av

kabeltrommelen for & korrigere stillingen av trommelen.
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Det er ikke nwdvendig at foringsinnretningen 1 stdr pad et funda-
ment eller et gulv, og den kan vare anordnet hengende ned fra
et stativ eller et tak og vare bevegelig i forhold til trommel-
akselen parallelt med og/eller rettvinklet pd aksen ved hjelp
av en taubanevogn eller pd annen mate. Heller ikke eér det ned-
vendig at aksen for kabeltrommelen er horisontal, og den kan
vere vertikal eller ha en hvilken som helst vinkel med horison-
talplanet. Ogsa i slike tilfeller vil kabelen 1iggé slik an
mot transportinnretningen at den som fglge av det sﬁrekk den
utsettes for vil ligge fast an'mot transportinnreﬁningen og
ikke gli av fra denne, selv om transportinnretningen ligger
under armen 6. Det ligger ogsa innenfor omrddet for oppfinnelsen
at bade viklingsapparatet og feringsanordningen kan bevege seg
sideveis samtidig pa en slik mdte at den samme inbbyrdes be-
vegelse oppnds som om den ene innretning hadde state stille
og den andre hadde beveget seg sideveis.. =
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PATENTKRAV

1. Anordning til styring av oppviklingen av en line (2;
112), fortrinnsvis en elektrisk kabel, pa en trommel eller
lignende, hvor der skaffes en resiproserende bevegelse mellom
anordningen og trommelen (3; 103) parallelt med trommelaksen,
idet anordningen (1; 101) omfatter en arm (6; 106) hvis ene
ende enten kan svinges om en aksel (4; 104) eller er stivt
festet, mens den andre ende er fri, og en transportinnretning
som er anordnet langs armen (6; 106) og er beregnet pa &
stotte og fere linen langs armen mot trommelen, karak -
terisert ved at armen (6; 106) i en rekke
punkter, festepunktet ikke medregnet, er fjzrende beyelig i
et plan i rett vinkel til trommelaksen, hvorved armen far en
utbeyning i alle de nevnte punkter nar linen utever en be-
lastning eller kraft pa armen.

2. Anordning som angitt i krav 1, karakteri-~
sert ved at armen (6; 106) bares av en fje;innretning
(5; 105).

3. Anordning som angitt i krav 2, karakteri-
sert ved at kraften i fjerinnretningen (5; 105) er
regulerbar. '

‘4. ' Anordning som angitt i et av de foregaende krav,
karakterisert ved at armen (6; 106) er

forbundet med en dempningsinnretning (11).

5. Anordning som angitt i et av de foregaende Krav,
karakterisert ved at armen (6; 106) innbe-
fatter minst to leddarmer (7, 8; 107, 108) som er forbundet
ved svingeledd og kan beveges i forhold til hverandre, og

at leddarmene har fjarelementer (10) som motvirker beoyning
av armen (6; 106).

6. Anordning som angitt i krav 5, karakteri-
sert ved at fjerinnretningen og/eller dempnings-
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innretningen er forbundet med den leddarm (7; 107) som er
svingbart forbundet med akselen (4; 104).

7. Anordning som angitt i et av kravene 1-6, karak -
terisert ved at transportinnretningen utgjeres
av-et endelgst band.

8. Anordnlng som angltt i et av kravene 1-6, karak -
terisert vead at transportlnnretnlngen utgjores

av dreibart lagrede ruller.

9. anordning som angitt i krav 8, karakteri-
sert ved at overflaten av rullenevi_lengdesnitt er

V-formet, fortrinnsvis med en vinkel p4d ca. 120°.

10. Anordning som angitt i et av kravene 7-9, kar ak -
terisert ved at der pd begge sider av transport-
innretningen er anordnet styreruller hvis akser staAr hoved-
sakelig vinkelrett pé planet for transportlnnretnlngen.

11. Anordn1ng som angitt i et av de foregaende Kkrav,
karakt g risert v ed at transportinnretningen
som linén (2; 102) er Seregnet pd 4 feores langs, ligger pa
undersiden av armen (6; 106).

12. Anordning som angitt i krav 2 og eventuelt et av kravene
3-11, hvor den ende av fjerinnretningen (5; 105) som ikke

er festet til armen (6; 106), bares av et stativ (12; 112),
karakteri ser t ved at den ende av fjerinn-
retningen‘(S;‘IOS)véom pares av étatiéet (12; 112), er for-
skyvbar i forhold til festepunktet (4; 104) for armen (6;
106). ’

13. Anordning som angitt i et a? de forégéende krav,
karakterisert ved at det nazrmest trommelen
(103) liggende parti av transportinnretningen omfatter en
rulle (130) som er ak51alt bevegelig i rett v1nke1 til det
plan som armen (6 106) er fjzrende bgyelig i.
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14. Anordning som angitt i krav 13,

karakterisert ved at armen har en feler (132)
som avfeler den aksiale stilling av rullen (130).
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