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本实用新型公开了一种智能干粉投料机，包

括有智能控制柜、加料装置、定量输送装置、传动

装置。所述加料装置包括有位于顶部的柱状方形

料斗、位于底部的锥状方形料斗、能随时开启与

闭合的顶盖；所述定量输送装置包括有位于底部

的螺旋输送装置、位于顶部的搅拌装置，所述搅

拌装置安装在输送料仓内，所述输送料仓的顶部

呈方形，与所述锥状方形料斗的底部焊接密封连

接，所述输送料仓的底部敞口呈长条状，与螺旋

输送装置的壳体顶部可拆卸地密封连接；所述传

动装置包括有主轴电机和旋转轴电机，主轴电机

和旋转轴电机均由所述智能控制柜控制，所述主

轴电机与所述螺旋输送装置的主轴联接，所述旋

转轴电机与所述搅拌装置的旋转轴联接。
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1.一种智能干粉投料机，包括有智能控制柜、加料装置、定量输送装置、传动装置，其特

征在于，所述加料装置包括有位于顶部的柱状方形料斗、位于底部的锥状方形料斗、能随时

开启与闭合的顶盖；

所述定量输送装置包括有位于底部的螺旋输送装置、位于顶部的搅拌装置，所述搅拌

装置安装在输送料仓内，所述输送料仓的顶部呈方形，与所述锥状方形料斗的底部焊接密

封连接，所述输送料仓的底部敞口呈长条状，与螺旋输送装置的壳体顶部密封连接；

所述传动装置包括有主轴电机和旋转轴电机，主轴电机和旋转轴电机均与所述智能控

制柜联接，所述主轴电机与所述螺旋输送装置的主轴联接，所述旋转轴电机与所述搅拌装

置的旋转轴联接。

2.根据权利要求1所述的智能干粉投料机，其特征在于，所述方形料斗的内顶部设置有

能取出与置入的网格状栅栏。

3.根据权利要求1所述的智能干粉投料机，其特征在于，所述搅拌装置包括有贯穿所述

输送料仓的旋转轴，固定安装在所述旋转轴上的两个或两个以上的搅拌器。

4.根据权利要求3所述的智能干粉投料机，其特征在于，所述搅拌器呈T字形，包括有与

所述旋转轴垂直安装的立柱，垂直安装在所述立柱顶端的叶片。

5.根据权利要求3所述的智能干粉投料机，其特征在于，所述搅拌器均匀和/或对称地

分布在所述旋转轴上。

6.根据权利要求1至4中任意一项所述的智能干粉投料机，其特征在于，所述螺旋输送

装置包括有圆柱状壳体，安装在所述圆柱状壳体内部的主轴，固定安装在所述主轴上的多

枚单向布置的搅拌叶片。
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一种智能干粉投料机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种投料机，具体地说，涉及一种能防止粉料结块并能精确控制

投放量的智能干粉投料机。

背景技术

[0002] 污水处理过程经常需要向待处理的废水中加入各种各样的药剂，例如：脱硫废水

处理剂、消泡剂、杀菌剂等粉末状药剂，可以有效去除废水中的大部分悬浮物颗粒、重金属

等有害物质，使处理后的污水满足排放标准，同时可以加快水处理。

[0003] 然而现有的污水处理设备中，对于硫废水处理剂、消泡剂、杀菌剂等粉末状药剂的

添加基本都是由人工直接添加，存在严重的粉尘污染问题，更何况杀菌剂气味强烈刺鼻，严

重威胁加药工人的身体健康。

[0004] 为此，也曾设计出干粉投料机，包括有加料部分、传动部分及输送部分，但存在送

料不均匀、不能定量控制投放量，对于流动性差的干粉则不容易实现，仍需要人工辅助来完

成。

实用新型内容

[0005] 本实用新型的目的在于提供一种能精确控制投放量、并能适合各种性能干粉的智

能干粉投料机。

[0006] 本实用新型中的智能干粉投料机，包括有智能控制柜、加料装置、定量输送装置、

传动装置，所述加料装置包括有位于顶部的柱状方形料斗、位于底部的锥状方形料斗、能随

时开启与闭合的顶盖；

[0007] 所述定量输送装置包括有位于底部的螺旋输送装置、位于顶部的搅拌装置，所述

搅拌装置安装在输送料仓内，所述输送料仓的顶部呈方形，与所述锥状方形料斗的底部焊

接密封连接，所述输送料仓的底部敞口呈长条状，与螺旋输送装置的壳体顶部密封连接；

[0008] 所述传动装置包括有主轴电机和旋转轴电机，主轴电机和旋转轴电机均与所述智

能控制柜联接，所述主轴电机与所述螺旋输送装置的主轴联接，所述旋转轴电机与所述搅

拌装置的旋转轴联接。

[0009] 优选地，所述方形料斗的内顶部设置有能取出与置入的网格状栅栏。

[0010] 优选地，所述搅拌装置包括有贯穿所述输送料仓的旋转轴，固定安装在所述旋转

轴上的两个或两个以上的搅拌器。

[0011] 优选地，所述搅拌器呈T字形，包括有与所述旋转轴垂直安装的立柱，垂直安装在

所述立柱顶端的叶片。

[0012] 优选地，所述搅拌器均匀和/或对称地分布在所述旋转轴上。

[0013] 优选地，所述螺旋输送装置包括有圆柱状壳体，安装在所述圆柱状壳体内部的主

轴，固定安装在所述主轴上的多枚单向布置的搅拌叶片。

[0014] 利用本实用新型中的智能干粉投料机后污水处理整个投料过程及精度均可以根
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据需求实现精确计算，有助于污水快速满足排放标准，缩短处理时间，具有结构简单，易于

拆卸与清洗。

附图说明

[0015] 图1是本实用新型中智能干粉投料机的结构示意图。

[0016] 图2是本实用新型中搅拌装置的结构示意图。

[0017] 图3是本实用新型中搅拌装置另一实施例的结构示意图。

具体实施方式

[0018] 为了对本实用新型的技术特征、目的和有益效果有更加清楚的理解，现对本实用

新型的技术方案进行以下详细说明，但不能理解为对本实用新型的可实施范围的限定。

[0019] 如图1所示，本实用新型中的智能干粉投料机包括有智能控制柜4、加料装置1、定

量输送装置2、传动装置3。其中：智能控制柜4为手持式触摸屏结构，内置有PLC控制器，与传

动装置可以是无线信号连接，也可以是导线信号连接，用于控制传动装置3依据精确计算数

据进行传动，并输送定量的粉末药剂。智能控制柜4也可以直接固定安装在传动装置3上，如

图1所示。

[0020] 加料装置1由金属板材焊接成形，上下均呈敞口状，包括有位于顶部的柱状方形料

斗10、位于底部的锥状方形料斗11以及可以随时开启与闭合的顶盖13。在方形料斗10的内

顶部设置有可以取出与置入的网格状栅栏12，用于有效防止结成大块的药剂直接进入到加

料装置1内，影响定量输送装置2的精度。

[0021] 定量输送装置2包括有位于底部的螺旋输送装置20、位于顶部的搅拌装置21。搅拌

装置21安装在输送料仓22内，输送料仓22由金属板材焊接成形，顶部呈方形，与锥状方形料

斗11的底部焊接密封连接，中部呈圆柱状，底部呈敞口长条状，与螺旋输送装置20的壳体顶

部密封连接，进入锥状方形料斗11内的粉末药剂以自由落体的方式进入输送料仓22内，在

输送料仓22内部经搅拌装置21搅拌翻转，防止粉末药剂结块，并能均匀地进入到螺旋输送

装置20内。输送料仓22底部可以通过密封垫与螺旋输送装置20的壳体顶部密封连接，可以

方便更换不同螺旋输送装置20，方便清洗与更换；也可以直接焊接连接，通过拆卸螺旋输送

装置20内部实现清洗与调整输送单位量。

[0022] 如图1和图2所示，搅拌装置21包括有贯穿输送料仓22的旋转轴23，在旋转轴23上

设置有两个或两个以上的搅拌器24，每个搅拌器24包括有与旋转轴23垂直安装的立柱25，

垂直安装在立柱25顶端的叶片26。本实施例以两个搅拌器24为例加以说明，并不限于此，两

个搅拌器24呈旋转对称地固定在旋转轴23上，具体是，立柱25的一端穿过旋转轴23上的贯

穿孔，由紧固件固定。当旋转轴上安装多个搅拌器24时，搅拌器24均匀地分布固定，例如等

角度、等间距错位分布，如图2和图3所示。在立柱25的另一端固定安装一叶片26，叶片26与

旋转轴23平行设置，每个搅拌器24呈T字形，如图1所示。当旋转轴23转动的同时带动搅拌器

24一起转动，用于翻转进入输送料仓22内部的粉末药剂，使得粉末药剂始终处于流动翻转

状态，防止结块，并能均匀地向下输送。

[0023] 如图2所示，立柱25与叶片26也可以是一体成形，且呈镰刀状，借助于镰刀状叶片

26上的弧度及厚薄分布，可以粉末药剂具有更好的流动性，在旋转轴23的转动下，可以使粉
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末药剂始终处理流动状态。

[0024] 螺旋输送装置20包括有圆柱状壳体27，安装在圆柱状壳体27内部的主轴28，固定

安装在主轴28上的多枚单向布置的搅拌叶片29，根据出料数量的需要，可以调整相邻搅拌

叶片29之间的间距，从而可以精确的向一侧输出所需的粉末药剂。

[0025] 传动装置3包括有主轴电机30和旋转轴电机31，主轴电机30和旋转轴电机31均由

智能控制柜控制，其中主轴电机30与螺旋输送装置20内的主轴28联接，旋转轴电机31与搅

拌装置21内的旋转轴23联接。
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图3
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