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一种警棍的伸缩控制机构

(57)摘要

本发明公开了一种警棍的伸缩控制机构，控

制机构包括解锁驱动机构和解锁机构；在解锁驱

动机构与解锁机构之间设有拉绳；解锁驱动机构

包括底座和按压回拉装置，按压回拉装置设在底

座上；解锁机构包括卡座、设置在卡座上的卡置

装置和驱动卡置装置向内运动的解锁杆装置，拉

绳连接在按压回拉装置与解锁杆装置之间。控制

方法为通过解锁驱动机构给予连接件拉力，连接

件带动抵挡拉环部运动，抵挡拉环部带动解锁杆

运动，解锁杆的大端部插入到弹性卡环内，弹性

卡环向内运动，实现解锁。本发明，解锁杆通过拉

力实现对弹性卡环的解锁，克服了现有的采用推

力推动解锁杆实现解锁的技术偏见，这样采用较

短的解锁杆即可实现解锁，占据的空间小。
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1.一种警棍的伸缩控制机构，包括解锁驱动机构和解锁机构；其特征在于：所述的解锁

机构包括卡座、弹性卡环、解锁杆和弹性件，在卡座内设有抵挡部，在卡座内设有容置腔，在

卡座上设有径向延伸的与容置腔相通的滑动槽腔，弹性卡环设在容置腔内并穿过滑动槽

腔，解锁杆穿过抵挡部和弹性卡环，解锁杆包括大端部和小端部，小端部连接在大端部的后

端，在小端部连接有抵挡拉环部，抵挡拉环部位于抵挡部的后端，抵挡部抵挡住抵挡拉环

部，弹性件连接在解锁杆与卡座之间，在抵挡拉环部与解锁驱动机构之间连接有连接件；解

锁杆反向安装，解锁杆的小端部朝后设置；通过解锁驱动机构给予连接件拉力，连接件带动

抵挡拉环部运动，抵挡拉环部带动解锁杆运动，解锁杆的大端部插入到弹性卡环内，弹性卡

环向内运动，实现解锁。

2.根据权利要求1所述的警棍的伸缩控制机构，其特征在于：所述的解锁驱动机构包括

底座、压杆、压块、连杆机构和摆臂，压块连接在压杆的后端，压杆的前端穿过底座，摆臂铰

接在底座上，连杆机构连接在压杆与摆臂之间，在压杆上位于底座与压块之间套有弹性复

位件，连接件连接在摆臂与抵挡拉环部之间。

3.根据权利要求2所述的警棍的伸缩控制机构，其特征在于：所述的连杆机构包括连接

块和连杆，连接块连接在压杆的前端，连杆铰接在摆臂与连接块之间。

4.根据权利要求2所述的警棍的伸缩控制机构，其特征在于：所述的底座包括底座本体

和自底座本体的前端向前延伸的两支承臂，两支承臂之间具有间隙，摆臂的中部铰接在两

支承臂上，连杆机构铰接在摆臂的一端，连接件连接在摆臂的另一端。

5.根据权利要求1所述的警棍的伸缩控制机构，其特征在于：卡座的前端具有前板，解

锁杆穿过前板，在解锁杆的前端设有抵挡块，弹性件套在位于抵挡块与前板的解锁杆上。

6.根据权利要求1所述的警棍的伸缩控制机构，其特征在于：在大端部与小端部之间设

有连接部，连接部呈圆台形。

7.根据权利要求1所述的警棍的伸缩控制机构，其特征在于：所述的连接件为柔性绳。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 108050885 B

2



一种警棍的伸缩控制机构

技术领域

[0001] 本发明涉及伸缩警棍的控制机构。

背景技术

[0002] 伸缩警棍是一种警械，伸缩警棍在未使用时为伸缩式，使用则通过甩出使用。

[0003] 目前的伸缩警棍主要有两种结构，一种是阻力结构，另一种是靠机械结构实现锁

止和解锁。

[0004] 在中国专利申请号为201710269991.7申请日为2017.4.24的专利文献中公开了一

种伸缩式警棍。包括外管；中管；后管；中管锁定机构；后管锁定机构；解锁机构；冲击头，其

特点为：中管锁定机构包括第一鼓蝶、第二鼓蝶和一对鼓蝶弹簧，第一鼓蝶与第一鼓蝶滑动

槽腔滑动配合，第一鼓蝶朝向中管腔的一侧有第一鼓蝶耳，第一鼓蝶耳的中央位置有第一

鼓蝶解锁孔，第一鼓蝶的右侧有第一鼓蝶防冲击槽，第二鼓蝶朝向中管腔的一侧有第二鼓

蝶耳，第二鼓蝶耳上且对应于第一鼓蝶解锁孔的位置设第二鼓蝶解锁孔，第二鼓蝶的右侧

有第二鼓蝶防冲击槽，一对鼓蝶弹簧支承在第一鼓蝶与第二鼓蝶之间。确保中管的左端与

外管的右端可靠锁定，后管的左端与中管的右端同样能被可靠锁定。所述的解锁机构包括

支承盖、解锁杆固定座、解锁按钮、解锁弹簧和解锁杆，支承盖与所述外管的左端配接并且

探入到所述外管腔内，该支承盖具有一解锁弹簧腔，解锁杆固定座与开设在支承盖的支承

盖底壁的中央位置的解锁杆固定座配合孔滑动配合，解锁按钮对应于解锁弹簧腔的位置设

置，解锁弹簧位于解锁弹簧腔内，该弹簧锁弹簧的一端支承在解锁按钮朝向解锁杆固定座

的一侧，而解锁弹簧的另一端支承在所述支承盖底壁朝向解锁弹簧腔的一侧，解锁杆位于

所述的外管腔内，在该解锁杆的左端构成有一螺杆头，该螺杆头依次旋入解锁杆固定座以

及解锁按钮，在解锁杆的右端形成有一解锁杆导向头，该解锁杆导向头与所述的第一鼓蝶

解锁孔以及第二鼓蝶解锁孔相对应。

[0005] 上述结构的伸缩式警棍，在未使用时，中管和后管收缩到外管内，解锁杆促使第一

鼓碟、第二鼓碟克服鼓碟弹簧向内侧运动，同样，解锁杆促使第三鼓碟、第四鼓碟克服鼓碟

弹簧向内侧运动。如需要使用警棍，手握外管，向外甩出中管和后管，此时中管锁定机构跟

随中管运动，后管锁定机构跟随后管运动，当第一鼓碟和第二鼓碟运动到解锁杆导向头处

时，第一鼓碟和第二鼓碟在鼓碟弹簧的作用下向外运动，第一鼓碟和第二鼓碟卡置到中管

锁定槽内，当中管锁定机构运动到导向头处时，后管锁定机构已经脱离解锁杆，当后管锁定

机构运动到后管锁定槽处时，第三鼓碟和第四鼓碟在鼓碟弹簧的作用下向外运动，第三鼓

碟和第四鼓碟卡置到后管锁定槽内。如需要收回警棍，按压解锁机构，解锁杆作用到第一鼓

碟和第二鼓碟，在解锁杆的作用下，第一鼓碟和第二鼓碟克服鼓碟弹簧的弹力向内运动，第

一鼓碟和第二鼓碟脱离中管锁定槽，中管缩回到外管内，同时后管跟随中管运动，当中管缩

回到外管到位后，按压解锁机构，解锁杆作用到第三鼓碟和第四鼓碟，在解锁杆的作用下，

第三鼓碟和第四鼓碟克服鼓碟弹簧的弹力向内运动，第三鼓碟和第四鼓碟脱离后管锁定

槽，后管缩回到中管内。该结构，要实现中管和后管的甩出锁定，中管锁定槽必须要靠近外
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管的后端设置，后管锁定槽必须要靠近中管的后端设置，这样，解锁杆的长度势必要占据外

管轴向空间的大部分位置，而且导向头需要朝后，当中管和后管缩回后，外管内因被解锁杆

占据已经没有更多的利用空间。另外，解锁杆需要与解锁机构固定连接才能实现上述伸缩

式警棍的功能。

[0006] 在中国专利申请号为201310422167.2申请日为2013.9.16的专利文献中公开了一

种警棍的伸缩控制机构，该伸缩控制机构包括一制动机构及一释放机构，其中该制动机构

设在一内管体上邻近其一端的位置，该内管体的另一端能通过一外管体的一端，且由该外

管体的另一端露出，另外，该外管体内邻近其另一端的内壁上设有一卡制凹槽，当该内管体

的一端抵靠至该外管体的另一端时，该制动机构的至少一制动块会因弹力向外扩张，而嵌

入至该卡制凹槽内，所述管体伸长而形成一长棍状，另外，该释放机构固设在该外管体的一

端，该释放机构的一端被按压时，其另一端会插入至该制动机构的一释放孔，以释放该制动

块，使该制动块内缩而不再嵌入至该卡制凹槽，该内管体能缩合至该外管体内而形成一短

棍状。该释放机构具有一释放杆体，该专利文献记载的伸缩控制机构与中国专利申请号为

201710269991.7的伸缩式警棍基本相同，其同样存在的问题是：要完成制动和释放，释放杆

体的长度势必要占据外管体轴向空间的大部分位置，而且释放杆体的自由端需要朝后，当

内管体缩回后，外管体内因被释放杆体占据已经没有更多的利用空间。另外，释放杆体需要

与释放机构固定连接才能实现上述伸缩式警棍的功能。

[0007] 经过对其他文献的检索，发现目前的伸缩警棍的解锁杆都需要占据握杆的大部分

轴向空间，解锁杆的长度较长，且解锁杆的解锁端朝前设置。

发明内容

[0008] 本发明的目的是提供一种警棍的伸缩控制机构及控制方法，利用本发明的控制机

构和控制方法，解锁杆通过拉力实现对弹性卡环的解锁，克服了现有的采用推力推动解锁

杆实现解锁的技术偏见，这样采用较短的解锁杆即可实现解锁，占据的空间小。

[0009] 为达到上述目的，一种警棍的伸缩控制机构，包括解锁驱动机构和解锁机构；所述

的解锁机构包括卡座、弹性卡环、解锁杆和弹性件，在卡座内设有抵挡部，在卡座内设有容

置腔，在卡座上设有径向延伸的与容置腔相通的滑动槽腔，弹性卡环设在容置腔内并穿过

滑动槽腔，解锁杆穿过抵挡部和弹性卡环，解锁杆包括大端部和小端部，小端部连接在大端

部的后端，在小端部连接有抵挡拉环部，抵挡拉环部位于抵挡部的后端，抵挡部抵挡住抵挡

拉环部，弹性件连接在解锁杆与卡座之间，在抵挡拉环部与解锁驱动机构之间连接有连接

件。

[0010] 解锁机构的控制方法为：通过解锁驱动机构给予连接件拉力，连接件带动抵挡拉

环部运动，抵挡拉环部带动解锁杆运动，解锁杆的大端部插入到弹性卡环内，弹性卡环向内

运动，实现解锁。

[0011] 上述警棍的伸缩控制机构及控制方法，在未给予解锁杆拉力的前提下，在弹性件

的作用下抵挡拉环部由抵挡部抵挡。如需要解锁，通过解锁驱动机构给予连接件一拉力，连

接件带动抵挡拉环部向后运动，抵挡拉环部带动解锁杆克服弹性件的弹力向后运动，让大

端部插入到弹性卡环内，弹性卡环向内运动，实现解锁。在该机构中，通过反向安装解锁杆，

让解锁杆的小端部朝后设置，并利用拉力实现解锁，克服了现有的采用推力推动解锁杆实
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现解锁的技术偏见，这样采用较短的解锁杆即可实现解锁，占据的空间小。

[0012] 进一步的，所述的解锁驱动机构包括底座、压杆、压块、连杆机构和摆臂，压块连接

在压杆的后端，压杆的前端穿过底座，摆臂铰接在底座上，连杆机构连接在压杆与摆臂之

间，在压杆上位于底座与压块之间套有弹性复位件，连接件连接在摆臂与抵挡拉环部之间。

解锁的过程为：按压压块，压块带动压杆克服弹性复位件的弹力运动，压杆通过连杆机构带

动摆臂摆动，摆臂拉动连接件，从而拉动抵挡拉环部。

[0013] 进一步的，所述的连杆机构包括连接块和连杆，连接块连接在压杆的前端，连杆铰

接在摆臂与连接块之间。采用连杆机构，机构体积小，且能实现反向拉动连接件的目的。

[0014] 进一步的，所述的底座包括底座本体和自底座本体的前端向前延伸的两支承臂，

两支承臂之间具有间隙，摆臂的中部铰接在两支承臂上，连杆机构铰接在摆臂的一端，连接

件连接在摆臂的另一端。

[0015] 进一步的，卡座的前端具有前板，解锁杆穿过前板，在解锁杆的前端设有抵挡块，

弹性件套在位于抵挡块与前板的解锁杆上。当解锁杆有拉力时，抵挡块跟随解锁杆运动，促

使弹性件发生弹性变形。

[0016] 进一步的，在大端部与小端部之间设有连接部，连接部呈圆台形。这样，在拉动解

锁杆时，通过连接部更容易让大端部插入到弹性卡环内。

[0017] 进一步的，所述的连接件为柔性绳。

附图说明

[0018] 图1为伸缩警棍的立体图。

[0019] 图2为伸缩警棍的分解图。

[0020] 图3为伸缩警棍的左视图。

[0021] 图4为图3的A-A剖视图。

[0022] 图5为图3的B-B剖视图。

[0023] 图6为打击杆回收后伸缩警棍的示意图。

[0024] 图7为解锁驱动机构的立体图。

[0025] 图8为解锁驱动机构的分解图。

[0026] 图9为解锁驱动机构的侧面示意图。

[0027] 图10为解锁驱动机构C-C剖示意图。

[0028] 图11为解锁机构的立体图。

[0029] 图12为解锁机构的分解图。

[0030] 图13为解锁机构的侧面示意图。

[0031] 图14为解锁机构D-D剖示意图。

[0032] 图15为警棍的伸缩控制机构的示意图。

具体实施方式

[0033] 下面结合附图和具体实施方式对本发明进行进一步详细说明。

[0034] 如图1至图6所示，伸缩警棍包括握杆1、打击杆2和伸缩控制机构，伸缩控制机构包

括解锁驱动机构3、解锁机构4和连接件5。
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[0035] 打击杆2的一端插接在握杆1内；在握杆1的前端内壁上设有卡槽11；在握杆1的后

端连接有解锁驱动机构3，在打击杆2的后端连接有解锁机构5，在解锁驱动机构3与解锁机

构4之间设有连接件5。

[0036] 如图2、图4至图10所示，所述的解锁驱动机构3包括底座31、压杆32、压块33、连杆

机构34和摆臂35。

[0037] 所述的底座31包括底座本体311和自底座本体311的前端向前延伸的两支承臂

312。底座本体前端3111的外径小于座体本体后端3112的外径，在底座本体前端3111外壁上

设有外螺纹，底座本体内自后向前具有空腔3113，在底座本体的前端设有顶板3114，顶板封

堵住空腔的前端，在顶板3114上设有通孔3115。底座本体前端3111通过外螺纹连接到握杆1

后端的内壁上，由于底座本体前端外径小于底座本体后端外径，当底座31连接到握杆1上

后，底座本体后端3112的外径与握杆1外径基本相同。两支承臂312之间具有间隙3121。

[0038] 压杆32的前端穿过通孔3115，压杆32的后端位于空腔3113中。压块33连接在压杆

32的后端，在本实施例中，压块33为圆形，压块33位于空腔3113内，压块33与空腔内壁之间

有间隙。

[0039] 所述的连杆机构34包括连接块341和连杆342，连接块341连接在压杆33的前端，连

杆342的一端铰接在连接块341的一端。摆臂35的一端铰接在连杆的另一端上。摆臂35的中

部铰接在两支承臂312上，在摆臂35的另一端设有有连接柱351，连接柱351的中部与摆臂之

间有间隙352。在压杆32上位于顶板3114与压块之间套有弹性复位件36，弹性复位件36为弹

簧。

[0040] 如图2、4、5、6和图11至图14所示，所述的解锁机构4包括卡座41、弹性卡环42、解锁

杆43和弹性件44。

[0041] 卡座前端411的外径小于卡座后端412的外径，卡座前端411外壁上设有外螺纹，卡

座通过螺纹连接到打击杆的内壁上，由于卡座前端411的外径小于卡座后端412的外径，因

此，当卡座安装到打击杆2上后，能让卡座后端的外径与打击杆2的外径基本相同。卡座41的

前端具有前板413，前板413上设有第一通孔4131，在卡座41内设有抵挡部414，在抵挡部414

上设有第二通孔4141，在卡座41内位于抵挡部414的前方设有容置腔415，在卡座41上设有

径向延伸的与容置腔415相通的滑动槽腔416，在本实施例中，滑动槽腔设置有两个，两个滑

动槽腔416相对于卡座的中心相对设置。

[0042] 所述的弹性卡环42包括两个相对于卡座中心相对设置的卡环421和设置在两卡环

之间的复位弹簧422。卡环421包括卡环本体4211、设在卡环本体4211外侧的卡置部4212和

设置在卡环本体内侧的解锁耳4213，卡置部4212的厚度小于卡环本体4211的厚度，两卡环

上的解锁耳在前后方向错位设置，两卡环上的解锁耳具有重叠位，在解锁耳4213上设有解

锁孔42131，解锁孔为腰型孔，两解锁耳上的解锁孔具有相互贯通的重叠位。在没有滑动槽

腔内滑动的设有卡环421。

[0043] 解锁杆43穿过第二通孔、解锁孔、第一通孔。解锁杆43包括大端部431、小端部432

和连接部433，连接部433为圆台形，大端部431连接在连接部433的前端，小端部432连接在

连接部433的后端，在小端部433上连接有抵挡拉环部46，抵挡拉环部46位于抵挡部的后端，

抵挡部414抵挡住抵挡拉环部46，在抵挡拉环部46上设有连接孔461。在大端部431的前端设

有抵挡块45，弹性件44为弹簧，弹簧套在位于抵挡块45与前板的解锁杆上。
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[0044] 在连接孔461上设有连接环50，如图15所示，在连接柱351与连接环50之间连接有

连接件5，连接件为柔性绳等。

[0045] 上述伸缩警棍，在未按压压块33时，由于弹性件44的对抵挡块45的作用，在弹性件

44的作用下抵挡拉环部46由抵挡部414抵挡。如需要使用警棍，向前甩出或拉出打击杆2，当

弹性卡环42运动到卡槽11处时，卡环421在复位弹簧422的作用下向外运动，让卡置部4212

卡置到卡槽11内，避免打击杆回缩，在本发明中，在两卡环之间位于解锁杆的两侧分别设有

复位弹簧422。如需要缩回打击杆2，按压压块33，压块33带动压杆32克服弹性复位件36的弹

力向前运动，压杆32带动连接块341运动，连接块341带动连杆342运动，连杆342带动摆臂35

摆动，摆臂35拉动连接件5，连接件5带动抵挡拉环部46向后运动，抵挡拉环部46带动解锁杆

43克服弹性件44的弹力向后运动，在连接部433的导向作用下，让大端部431插入到解锁孔

内，促使卡环的卡置部克服复位弹簧的弹力脱离卡槽11，将打击杆2缩回。在该结构中，通过

反向安装解锁杆，让解锁杆的小端部朝后设置，并利用拉力实现解锁，解锁杆只需要设置在

打击杆的后端并占据打击杆后端的很小空间即可实现打击杆的回收，当打击杆回收后，解

锁机构位于外管的后端内，在外管的中前端内释放出了大量的可利用空间，该空间可安装

其他的如辣椒水瓶、电筒等辅件。因此，本发明的解锁杆设置克服了现有的解锁杆向前设置

的技术偏见。采用连杆机构，机构体积小，且能实现反向拉动连接件的目的。
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图10
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图13

图14
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