—t
_—y

aey DANMARK :

H

i)

1z PATENTSKRIFT

i
T
X

Patant- og
Yaremeerkestyreisen

DK 176913 B

{81y Int.ClL% GOFC 1/30 (2006.01} GO7C 5/02 {2006.01}
{21} Palentansogning ni PA 2008 (0886

(22} Indleveringsdag: 2008-06-37

{24} Lebedag 2008-08-27

{41)  Alm. tilgeengeliq: 2009-12-28

{(45) Pateniets meddelelse bkg. den: 2010-04-26

(73} Patenihaver Bent Neubauer Holding ApS, Strandvejen 12, 7120 Vejie Ust, Banmark
(72} Opfinder: Bent Neubaust, Strandvejen 12, 7120 Vejle @st, Danmark

{74} Fuldmesglig: PATRADE AfS, Fredens Torv 3 A, 8000 Arhus C, Danmark

G o7 C 504 (2006.01)

(54} Benmwnelse: Elekironisk parkeringsskive

{58} Fremdragne publikaticner:
WO A1 2004114225
WO A1 2004114225
Us A 5410481

{57} Sammendrag:
The present invention concerny 8 parking disc for mounting ot a vehicle where the
parking disc i3 placed visible from outside, where the parking disc includes means for
at least externally indicating a time for initiation of the parking, where means for indi-
cating the time consists of an electronic display which during normal driving shows
the actual time and where the display during parking constantly shows the time of ini-
tiation of the parking. It is the purpose of the invention to provide an electronic park-
tng disc that keops showing the time of the initiation of the parking even if the ignition
of the vehicke is turned on, and where switching to display of actual time only occurs
after fiulfilling operation conditions 1n a way that do aot allow remote operation. This
mav be achieved with a parking disc 35 the one described in the introduction, if the
parking dise s designed so that switching the display when resuming driving is of-
fected on the basis of an electric signal from at least one detector that determines an
actual refative movement of the velicle, where the switching of the display cocurs
after determining 2 minimum value of the movement of the vehicle. Hereby may be
achieved that the slectronic parking dise continnes to show a fixed time that indicates
itiation of the parking unti! the mentioned detector has determined movement of the
vehicle. This may e.g. be that the vehicle has moved a number of meters in relation to

the point at which parking has been imvtiated.

forisasties
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Den foreliggende opfindelse angir en parkeringsskive 4l montering pd et Kaveta), hvor
parkeringsskiven er anbragt synligt udefta, hvor parkeringsskiven indeholder midler til
mindst udvendigt at angive el tidspurkt for parkeringens begyndelse, hvor midier Wl
angivelse af tidspunkitet bestér af et elekironisk display, som under normal kovsel er
tlkoblet et elekironisk ur, hvor displayet ander normal kersel viser alituelt tidspurkt,
hvor en standsning af keretgjet medfarer en omkobling af displayet, hvor displayet
under parkering konstant viser et tidspunkt, som indikerer parkeringens begyndelse, og

-
A
H

wvor displayet ved penoptagelse af korsel omkobles il visning of aktuel tdspunit,
hvor nmbkobling af displayet ved genoptagelse af korsel sker pd basis af et elekirisk

signal fra mindst en detekitor, som {astlegger en fakitisk relativ bevagelse of koretgjet.

Den foreliggende opfindelse anghr endvidere en fremgangsmade Ul drift af en
parkeringsskive monieret pi of kercta], hvor parkeringsskiven er anbragt synligl
udefra, hvor parkeringsskiven omfatier midler til mindst udvendigt at angive et
tidspunict for parkeringens begyndelse, hvor midler t] angivelse af tidspunktet bestdr
af et elektronisk display, som under novmal kersel er tilkoblet et elekivonisk ur, hvor
displayet under novmal kersel viser sktuelt tidspunkt, bvor en standsning af koretajet
medforer en omkobling af displayet, hvor displayet under parkering konstant viser et
tidspunkt, som indikerer parkeringens begyndelse, og hvor displayet ved genoptagelse

af korsel omkobles tl visning af akivel tidspunkt, hvor omkebling af displayer ved
genoptagelse af kersel sker pd basis af et elektrisk signal fra detekiorer, hvilke
detektorer fastlegger en fakiisk relativ bevegelse af kovetgjer, hvor omkoblingen af
displayet sker efter fastlapgelse af en winimumsverdi fra deteltorer for herctejets

bevaegelse

WO O0/75878 Al beskriver en elektromisk P-skive, der under drift af et kevete} viser
aktuel tid, mens parkeringsskiven ved parkeringens begyndelse ved afbrydelse af
bilens tendingasystem fastholder visning af et fast ddspunkt frem ol nmste gang,
tendingen tilshites. Denne kendte teknik har bide ot forud vendende display formet
som on normal dansk parkeringsskive med en enkelt viser, der viser tmer og pé
indersiden af parkeringsskiven findes et digitalt display, siledes at det indadvendende
ur under normal drift virker som et normalt Bilur, For at sikee optimal visning af aktuel

tid, indeholder den elektroniske parkeringsskive en radiomodiager il modiagelise at' ¢t



)

[
L

20

[A]
ey

DK 176813 Bt

)

langbolgesignal fre en sender, der udsender tidsinformation, eller dor findes en

mediager il modtagelse af GPS-sateliitsignaler, der indeholder en tidsinformation.

DBen angivoe parkeringsskive har opndet myndighedernes godbendelse 1 Danmark,
men har pa trods heraf forskellige nlemper. Bo vesentlig ulempe kan vasee, at det or
muligt at nulstifle et parkeringstidspunict ved simpelthen at Ulslotte {ending
karetiet og derefier forfade keretape! igen, dvs. man fornyer sin parkerinpstid, uden at
koretajet har veeret flytiet. En handiing af demne art er ud fra almindelige
parkeringsregler  ikke tlladt, men er neesten umullg at kontroliere. Dwvs.
parkeringsvagter vil med deone elektoniske narkeringaskive vaere ckeptighe, hvis de
er bekendt med, at der er mulighed for, at dor Kan suydes. Der vil sdledes kunne opsid
en rekke sirdssporgemdl mellem parkeringsvagter og ejere af keretgjer forsynet med

elektronisk P-skive, tdet parkeringsvagter kan antage misbrog ved konstatering af at

bilens hjul ikke har vaeret beveget, selvorn parkeringstidspunktet er blevet andret.

DE 29607726 Ul omhandler ligeledes en eleltvonisk  parkeringsskive, hvor
parkeringsskivens we er satellitstyret, Inmidlertid vil enbiver satellitstyring af et wr i en
eigkiromisk  parkeringsskive ikke vere sarlp anvendelic wved  parkering 1
parkeringsaniszg, der er lukkede og uden i adgang fil dben himmel. Dvs. parkering i
kasldre eHer 1 de nedre etager 1 hoje parkeringsbygninger vil betyde, at der ikke

modtages noget satellitsignal.

P 38 29 031 omistter ogsd eco clekironisk parkeringsskive, som akiiveres ved

fraveeret al el tendingssignal, og som deaktiveres ved hjmlp af en delckiorregistrering

af fx motors, gearkasses eller hiuds omdrejninger.

EP 1 639 556 Bl angir en parkeringsskive tl montering pd et kerete, hvor
parkeringsskiven er aubragt synligt udefra, hvor parkeringsskiven mdeholder midler 4
mindst udvendigt at angive ot tidspunit for parkeringens begyndelise, hvor midler il
angivelse af tdspunkiet bestdr af et elekonisk display, som under nonmal korse! e
filkoblet et elekironisk ur, hvor displayet under normal kersel viser aldtuelt tidspunkd,
hvor en standsning af koretgjet medfever en omkobling af displayet, hvor displayet

under parkering konstant viser et tidspunkt, soms indikerer parkeringens hegyndelse, og
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hvor displayet ved genoptagelse af kersel ombobles til visning af akiuel tidspmﬁ(t,

fvor omkoebling af displayet ved genoptagelss af korsel sker péd basis af et eleldrisk
signal fra mindst en detektor, som detektoren fastimgger en fakusk relativ bovegelse
af’ koretgret, hvor omkoblingen af displayet sker efter fastleggelse af en
minrnmsveerdi for kerelejels bevicgelse, hivor smkobiingen af displayet sker pa basis

al en deteldors detektering af en mintoumsaceeleration wnder bevaegelse al koretojet.

Dot er opiindelsens formdl at tilvejebringe en elektronisk parkeringsskive, der
fastholder visning af tidspunktet for parkeringens begyndelse, selvom der tilsiuttes

tending il keretejet, og hvor en omskifining til visning af aktuelt Gdepunit forst sker

{ter opfyldelss af drifishetingelser ud {ra eo kombination al segistrerede signaler,

Diet kan opnds med en parkeringsskive som den, der er beskrevet 1 indledningen, hvis
P :
parkeringsskiven vderligere omfatier mindst ot gyrometer il registrering af keretajets

drejning.

Omkobling afl’ displavet ske pa basis al’ en kombination af mdlte parametve, der
indikerer koretoiets beveegelse. En af parametrere kan vere minunumsacceleration
under koretojets bevagelse. En anden parameter kan udiedes fa et gyrometer, som
angiver drejning om en eller flere akser. Herved kan det opnés, at parkeningsskiven
forst frigives, ndr ef koret bide har accelereeet og drejet. Det forer 1l en mepget
effektiv parkeringsskive for bade brugeren og parkeringsadministraionen, fordi
pilideligheden er meget sior. Ved brug af en kombination af parametre til registrering
af beviegelse eller standsning af keretejer kan denne parkeringsskive anvendes i

mange forskellige koretejer,

Omkobling af displavet kan ske ud fra en minimumsacceleration fastiapt i en ensartet
retning 1 et fastlagt fidsram kombineret med drejning, som kan vers mandst 60°
Herved kan opnds en stor silkkerhed for en faktisk bevagelse af keratajer, det detie, at
en accelerationsdetekior maler skiftende retninger pd en acceleration, kan ndikere, 2t

kereteiet or udsat for vibrationer, feks. ppa. en vindmssig pavirkning, eller at nogen
skubber il korelojet for at opnd en vuggende bevegelse | koretejets affjedring, Huvis

aceclerationen har vierci konstant over nogen tid kombineret med dreining af
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koretajet, betyder det, at kevetijet har opodet en minimumshastighed, og at keretgjet
er drejet. Omvendt kan udeblivelse af et sccelerationssignal anvendes som indikation
for en parkerings begyndelse. Derfor vil ef signal fra en accelerationsmiler, der
overvéger accelerationsretningen 1 kombination med drejning vaere velegnet til via et

3 elektromsk reguleringssyster at foretage en omkobling af parkeringsskivens display.

Herved kan opnds, at den elektroniske parkeringsskive forlsetter med at vise et fast

tidspunkt, der indikerer parkeringens begyndelse, indtl de cmialte detektorer har

.

fastlagt beveegelse al kovetejet. Det kan feks, vere, at kevetjet er blevet drejet og

e

] flyttet ot antal meter § forhold 11l det punki, hvor porkering blev indiedt. P2 den méde
Y ¥

1
T
1

vil det biive meget svaert at snyde med den slekironisk parkeringsskive, og uader
abmindelig brug af parkeringsskiven vil der ved denne opfindelse ikke opstd gener for
brugeren, idet der for den bruger, der har reelle hensigter og ikke onsker at snyde med
parkeringsskivens visning, kan anvende den elekironiske parkeringssiive uden

15 wlemper. Samtidigt vil en parkeringsskive af denne type hurtigh af parkeringsvagter
blive anerkendt som en palidelig parkeringsskive, hvorved der aldeig kan forekomme

snyd, og det aktuelle parkeringstidspunkt bliver aldrig betviviet.

Ved en ferste udforelsesform for en parkeringsskive kan omkoblingen af displayet ske

Y

o

20 ud fra en defektors fastloggelse af en minimumsalsiand for keretojets bevegelse. Ved
fastlzppelse af en bevaegelse for keretejet kan en detektor feks. fastlegge, at hjulene
eller en aksel har roteret et vist antal omgange, eventuelt | samme reining, inden der
sker en omikobling af parkerngsskiven. Dermed vil det vere nasten umulipt at

foretage snyd med den elektroniske parkeringsakive.

25
Crnkobling af displayet kan ske pa basis af en minimumsdreining, der er fastlagt i en
cnsartet retning over ef fastlagt tidsrarn, Herved kan det opnds, at omkoblingen finder
sted effer at keretojet er drejet fra en retning il en anden. Integrerede kredsieh kan
omfatte en gyro, hvilket integrerede signal méler alle vinkelbevegelser § tre retninger.
30

Omkobling  af  displavet kan ske ved en kombination af signaler fra
accelerationsdetekioren og fra gyrometeret. Det kan medfore en meget pélidelig

parkeringsskive.
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Ved en alternativ udfiorelsestorm kan ombkoblingen af displayet ske ud fia en deteldors
fastleggelse af en minimumshastighed for karetgjets bavegelse. Herved kan opnas, at
koretejet skal have opndet en bevmpelseshastighed, for der sker en ombkobling af
displayet. Opndelse af en minimumshastighed p& £ eks. 20-30 kand. v ikke vare
mulig for keretejet, mens det stadig bolder pa en parkenngsplads eller fiyties pa en
parkerimgsplads, og dermed sikves det, at koretojet virkelig er flytiet, inden der sk
tilbagestilling til visning af aktuel tid af den elektroniske parkeringsskives display.
Ogsd denne udforelsesform for opfindelsen vil pd lengere sigt give stor tillid fra dels

bruger, men ogsd fa parkeringsvagter.

Omkoblingen af displayet kan ske ud fra en { keretojet vierende detekiors fasthegoelse
af en minimuwmshastighed, acceleration eller tifbagelapt afstand, hvor et eksisterende
signal 1l koretejets automatiske centrallds 1l avtomsatisk derldsning ved overskridelss
af en minimurnshastighed samtidig anvendes 6} amkoblingen af parkeringsskivens
display. Herved kan opnds, at cksisterende detektorer 1 keretojer udnyites il en
vderligere anvendelss, hvilket kan ske uden at det bliver til gene for korctojets ovrige
fimidioner. Tilkebling af den elektroniske parkeringsskive er kun et sporgsmél om at
vide, hvor der skal skabes elelnsk forbindelse, hvorefier den eleldraniske Peskive vil

fungere optimalt.

Ved en anden alternativ udferclscsform kan omkoblingen af displayet ske ud fra ot
eksisierende elekirisk signal, der udiryldker koretojets hastighed, hvor den elektroniske
parkeringsshive indeholder nudier til fastleggelse af en minimumshastighed ud fra det
eksisterende signal, hvor parkeringsskivens display omkobles pa basis af overskridelse
af den fastlagte minmmumshastighed. Herved kao opnas, at det § eks. er et elektronisk

speedometersignal, der anvendes. Bt signal, som findes 1 koreteier, der anvender

dig

o

itale speedometer, men ogaf | kerctejer, hvor speedometeret sidr [ forbindelse med

I

{

en elektronisk aftastoing af en af kereigjets roterende aksler. Der vil siledes 1ypisk
forekomme en eller flere elektroniske pulser pr. omdreining for denne aksel, hvor den
altuelle hastighed fasthegges ud fra den foriebne td mellem elekiriske pulser. En
signalering af denne type vil direkte i den elekuoniske parkeringsskive kunne

anvendes til fastheggelse af en minimumshastighed. Hvis mpulserne udebliver 1 at

ftey
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fidstum, kan dette anvendes som indikation for en parkering af kewetajet.

Fi radiobdret pavigationssignal kan vdrnyites 61 indikation for keretajets bevagelse til
omkobling af parkeringaskivens display. Herved kan opnés, at det er en fakiisk
stilstand for et koretn, der alciverer parkeringsskiven, mens beviegelse at koretgiet
medierer afsfutning af parkeringen. GPS-signaler kan anvendes, men signaler fra
iokale radiosendere kan ligeledes udnyvttes ved fastlzpgelse af fascforskelle meliom
modtagne signaler. Saledes vil signaler fra mobile sendemaster bunne udnyttes il

indikation af heviegelse og stilstand for et kareiol.

Tegningsbeshrivelse:
Fig. 1 viser en mulig udfarelsesform for opfindelsen i form af et blokdiagram.

Fig. 2 viser et flowdiagram til drift af en parkeringsskive.

En eleltronisl parkeringssicive 2 indeholder et display 4, som stdr | forbindelse med et

elektronisk ur 6, hvor en signalledning 8 stdr 1 forhindelse med en detekior 10 og en
gyrodetektor 30 for at skabe forbindelse fra deteldorsioe 10, 30 4wl en
signalbehandlingsenhed 12, Fra  signalbehandiingsenhed 12 gir en  elelanisk
forbindelse 20 over tif en hukommelsesenhed 14, som over en databus 16 modtager ot

tidssignal fra det elektroniske wr 6, og bvor hukomvmelsesenheden 14 over en databus

18 overforer et sigmal fil display 4, der indeholder segmenter 22, 24, 26 og 28.

Virkeméden af parkeringsskiven pd fig. 1 kan vare som folgende: Under normal drift
vil det elelttroniske ur 6 levere et tidssignal over databus 16, op dette signal

st

videreledes gennemn hukonumelsesenhed 14 ovar daabus 18 4l display 4, sdledes at
displayet viser akivel tid. En betingelse for akivel visning af tid kan vare, at
signaliedningen 20, der  forbinder den eclekironiske styreephed 12 med
Imikommelsesenhed 14, indeholder et logisk 1. Denoe betingelse forbliver wforandret,
sé lenge detektoreme 10, 30 registrerer, at kovetejet korer, Hvis Koretejet er standset,
og detektoreme 10, 30 angiver standsning, vil den elekironiske styreenhed 12 afbryde
det logiske signal pd sipnalledningen 20, efter hvilket hukommelsesenheden 14 ldses
i1l konstant visning af tiden, Dermed vil displayet 4 vise et tidspunkt for parkeringens

bepyndelse. Styreenhed 12 vil fastholde signalledning 20 pa logisk O, indtil der over
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signalledning § og 32 fra detekior 10, 30 kommer ot signal, der indikerer at koretojet
er 1 bevegelse. Derefter vil signalledningen 20 skifie @l en logisk 1, op
hukommelsesenhed 14 dbnes nu, sdledes at det aktuelle tidssignal overfores 4l display

4,

En anden udivrelsesform for opfindelsen kan 1 stedet vdnyite et accelerometer, dey |
forvejen  findes 1 koretejet 1 forbindelse med airbags  cller  andre

siickerhedsforanstaitninger.

Den eleldroniske parkeringsskive kan vere udformet med bide ot udadvendende
display og ¢t indadvendende display, hvor det vdadvendende display kan besti af en
viser, der kan veere udformet 6 visning af faste tidsponkter med £ eks 15 minutters
imtervailer. Den eleldroniske parkeringsskive kan indebolde midler 4 manuel
indstilling af et tidspunkt for parkeringens hegyndelse. Ligeledes kan en justering af
det eleldroniske w viere pikrevet Amvendelse af radiostyrede ure er en oplagt
mulighed, men med fordel kan det elekironiske wr indeholde en lokal svingningskrads,
der ger det mudigt for det clektroniske wr at forsette korrekt visning, selvom
radiosignalerne udebliver. Den clebwroniske parkeringsskive Xan indeholde en
indikation af den aktuelle tilstand, f cks. 1 en lampe eller lysdiode, der indikerer

patkering. En anden mulighed er, at displayet afbrydes, nér der ikke er tale om

parkering.

i+

Fig. 2 vizer ¢t Bowdiagram ] deift al’ en pwhkermgsskive, Ved brug af dette
flowdiagram er gyroen kun aktiv, ndr bilen kerer. Det forer il epergibesparelse og

pger levetiden for batterierne { parkeringaskiven.
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1. Parkeringsskive {2} til montering pd et keretej, hvor parkeringsskiven (2} er anbragt
synligh udelrs, hvor parkeringsskiven (2} omfatter midler #} mindst vdvendigs at
angive et fidspunkt for parkeringens begyndelse, hvor midler il angivelse af
tidspundcter (4) bestdr af et elekironisk display, som under normal kersel er tlkoblet et
elektronisk ur {6}, hvor displayet (6} under normal kersel viser alipelt tidspunkt, og
hvor standsning af koretejet medforer en ombkobling af displayet {4}, hvor displayet
under parkering konstant viser udspunktet for parkeringens begyndsise, og hvor
displayet (4) ved genoptagelse af karsel omkobles 1l visning af alctuel: tidspunkt, hvor
omkobling af displayet (4) ved geneptagelse af kersel sker pa basis af et elekinsk
signal fia mindst en detektor (10). som fastlepger en fakiisk relativ bevegelse af
koretajet, hvor ombkoblingen af displayet (10} sker efer fastlepgelze af en
minimumsverd: for keretojets bevacgelse, kendetegmet ved, at parkeringsskiven
mifatter mindst ef gyrometer 1 registrening af drejning af kevetgjet.

S o

2. Parkeringsskive (2) ifpdge krav |, kendetegnet ved, at omkobling af displayet {4)

sker ud fra at en minionamsaceeleration, der er fastlagt | en ensartet retning over et

fastlagt tidsperiode.

3. Parkeringsskive (2} tolge lvav 1, kendetegnet ved, af omdiobling af displayet {4}
sker ud fra at en mininnnsdreyning, der er fastlagt 1 en ensartet retrong over et fastlagt

tidspariode.

4. Parkeringsskive (2} ifslge krav 2 eller 3, kendetegnet ved, at omkoebling af
digplavet {4) sher ved en kombination af signaler {ra accdlerationsdeiekioren og fra

gyrometeret.

5. Parkeringsskive (2} tfolge krav 1 eller 2, kendetegnet ved, at omboblingen a
displavet (4) skeor pa basis af en detektors (10) fastheggelse af en nunimuomsatstand for

koretajets bevagelse.
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6. Parkeringsskive ifedge kyav 4, kendetegnet ved, st omkoblingen af displavet (4)
sker pa basis af en detektors {10} fastlzgeelse af en minimumshastighed for koretojets

bevgelse,

7. Packeringssiive {2) ifelge krav 4 cller 5, hendetopuet ved, at omboblingen af
displayet {4) sker pd basis af et eksisterende slekirisk signal {108}, der udtrylker
Li‘fiﬁ'iﬁjuis hastighed, at den elektroniske parkeringsskive (2} omfatter midler (123 it
fastlzpgelse af en minimumshastighed pd basic af det eksisterende signal (108}, byvor
parkeringsskivens display (4) omkobles pd basis af oversividelse af den fastdagte

minimumshastighed.

8. Fremgangsmade 0l dntt af en parkeringsskive {2) monteret pi et koretgj, hvor
parkeringsskiven {2} er anbragt synligt udefra, hvor parkeringsskiven (2} omifatier
displayorganer (4) tl mindst udvendigt at angive el tdspunde for parkeringens
begyndelse, hvor midler til angivelse af tidspunkiet {43 bestdr af et elekironisk display,
cm under pormal kersel er lkoblet et elekironisk ur {6), hvor displavet (8) under
normal kersel viser akiuelt tdspunkt, og hvor standsning sl keretejet medforer en
orkobling af’ dispiayet (43, hvor displayet under parkering konstant viser tidspunkiet
for parkeringens begyndelse, og hvor displayer {4) ved penoptagelse af korsel
omkobies til visning af akivelt tidspunkt, hvor omkebling af displayer (4) ved
genoptageise af korsel sicer pad basis af et elelinisk signal fa mindst to deteliarer (109,
aorn fastlepper en fakiisk relaty beveasgelse af kevetojet, hvor omkoblingen af
displayet {10} sker efter fastlezggelse af en minimumsverdl fin begge detebtorer for
karetgets bevacgelse, kendetegnet ved, at ombkoblingen af displayat (4) sker pd basis
af to deteltorers (10, 110) fastlzpgelse af on minimumesacceleration og -drejning

under keretgiets bevazgelse.
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