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Keksinnodn nimitys - Uppfinningens bendmning

Meneteima avonapaisen kestomagneettitahtikoneen yhteydessa

Forfarande i samband med en permamagnetmotor med utprédglade poler

Tiivistelma - Sammandrag

Meneteima avonapaisen kestomagneettitahtikoneen root-
torin nopeuden ja asennon maarittdmiseksi, joka mene-
telma kasittaad vaiheet, joissa laaditaan jannitemalli (41)
kestomagneettitahtikoneesta, muodostetaan jénniteohje
(usrer) kestomagneettitahtikoneen staattorille, méaritetédén
kestomagneettitahtikoneen staattorivirrat (is), lasketaan
roottorin kulmanopeus (42) janniteohjeesta (us ) ja staat-
torivirroista (is) kéyttaen jannitemallia (41). Menetelma ké-
sittaa lisaksi vaiheet, joissa muodostetaan signaali-
injektiolla kestomagneettitahtikoneen roottorin  asennon
seurantasignaali (), muodostetaan roottorin kulmanopeu-
den estimaatti (4, ) lasketusta roottorin kuimanopeudesta
(42) ja roottorin asennon seurantasignaaiistia (€), muodos-
tetaan roottorin asentokulman estimaatti (4,,) muodoste-
tusta roottorin kulmanopeuden estimaatista (d, ) ja rootto-

rin asennon seurantasignaalista (g).

Forfarande for att bestdmma hastigheten och laget fér
en rotor i en permamagnetmotor med utpréaglade poler,
vilket forfarande omfattar steg, i vilkka en spannings-
modell (41) av en permamagnetmotor uppgérs, eft
spanningsriktvarde (Usrr) bildas fér permamagnet-
motorns stator, permamagnetmotoms statorstrommar
(is) bestams, rotorns vinkelhastighet (42) berdknas fran
spanningsriktvardet (User) Ooch statorstrdmmama (is)
genom anvdndning av spanningsmodellen (41).
Forfarandet omfattar vidare steg, i vika med en
signalinjektion bildas en uppfoljningssignal (g) for
rotorns l4ge i permamagnetmotorn, ett estimat (&) for
rotorns vinkelhastighet bildas fran rotorns berdknade
vinkelhastighet (42) och fran uppféljningssignalen (g) fér
rotorns ldge, ett estimat (ém) for rotorns lagesvinkel
bildas fran det bildade estimatet (d,) for rotorns
vinkelhastighet och fran uppftijningssignalen (e) for
rotorns lage.
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