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(S7) Tiivistelm¥

Keksintd tdhtd¥ siihen, ettd julkaisusta DE-PS 1 454 092

tunnettu kaloja yhdenmukaiseen kylkiasentoon suuntaava lai-

te tehtdisiin sen sovellutusalueella yleispitevimmiksi, jot-

ta olisi mahdillista kdsitelld myds vahingoittuneita kaloja,

joita esiintyy kiintedlld tai ajoverkolla kalastettaessa

prosentuaalisesti enemmdn., Suurentunut vaara tidmin laitteen

tukkeutumiselle tuollaisten kalojen takia viltetiin keksin-

ndn mukaisesti silld, ettd suuntausrataan liittyvid nielua

avataan pakko-ohjauksella juuri ennen seuraavan kalan saapu-

mista.

(57) Sammandrag

Uppfinningens m3l Xr att g¥ra den ur patentskriften DE-PS

1 454 092 k&nda buk-rygg-riktbanan f8r fisk mera generell
till sitt anvéndningsomr&de f¥r att ocksd gdra hantering av
skadad fisk m8jlig, vilka pd grund av ankarnit- och driv-~
ndtfiske utgdr en procentuellt stbrre andel. Anordningens
stérre bendgenhet f&r att tilltdppas pd grund av dylika

fiskar undviks genom uppfinningen s&, att gapet till rikt-
stréckan Sppnas genom tvdngsstyrning just fére ankomsten
av féljande fisk.
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Laite kalojen automaattista sydttda varten kalankdsittely-
koneisiin - Anordning f£8r automatisk beskickning av fisk-

bearbetningsmaskiner med fiskar

Keksintd koskee laitetta kalojen automaattista syottod
varten kalankidsittelykoneisiin, kdsittden suuntausradan
kalojen saattamiseksi yhdenmukaiseen kylkiasentoon sekd
ohjaamiseksi eteenpdin tahdistetusti, koostuen ainakin
vhdestd tulokourusta, mikd ottaa vastaan kalat perdkkdin
pdi edelli sekid johtaa ne pddasiallisesti pystyseina-
mdiseen nieluun, mikd muodostuu hammasvalssin vaippa-
pinnan sekd sitd vastapd&td olevan jousivoimaa vastaan

perddantavan ohjauslevyn valille.

Julkaisusta DE-PS 1 454 092 on tunnettu erds edelld
mainitut luokitusominaisuudet omaava laite. Tdssa
laitteessa viedddn jo ennakolta pdd edelld asentoon
saatetut kalat suuntausradalle kalojen saattamiseksi
yhdenmukaiseen kylkiasentoon, tahdissa, minkd madrdd
laitteen jidlkeen liitetty kalankdsittelykone. Suuntaus-

rata koostuu kidyttdlaitteella varustetusta hammasvalssista,

mikd kohoaa pystysuoraan kalojen tulokourussa. Hammas-
valssin vaippapintaa vastapddtd on jousitettu ohjaus-
levy asetetulla etdisyydelld, ja sen loppupdd on
kierretty. Kalat viedddn nopeutetusti ja tahdistettuna
vaippapinnan ja ohjauslevyn vdliin, missd ne pisaran-
muotoisen poikkileikkauksensa ansiosta tulevat suunna-
tuiksi kylkiasennostaan uima-asentoon riippumatta kylki-
asennon suunnasta. Tdstd asennosta ne kddnnetddn ohjaus-

levyn kierretyn pddn avulla yhdenmukaiseen kylkiasentoon.

Tamid laite on osoittautunut kdytdnndssd melko hyvdksi,
silloin kun kalat tulevat kdsittelyyn laadullisesti
hyvidssd tilassa. Nditd edellytyksid ei kuitenkaan tdyteta
kiinteillid tai ajoverkoilla pyydystettdessd. Tdmd jo

kauan tunnettu pyydystapa on erikoisesti energiasddsto-
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mielessd ja saavutettavan paremman suuruusvalikoiman takia
saanut nykyddn lisddntyvdd kannatusta. Td1l1ldin ei ole
vidltettdvissd ettd kalat saapuvat kdsittelyyn suhteellisen
suurelta osaltaan vahingoittuneina. Ndmd vahingoittumiset
aiheutuvat siitd, ettd kalat joudutaan verkon noston
jdlkeen poimimaan tai ravistelemaan verkon silmistd
seurauksin, ettd kiduskannet tai osittain myds alaleuat
repedvdt irti, tai ettd ne murtuvat. Tdlld tavalla
vahingoittuneet kalat kuten myds mahdollinen oheis-

saalis lisdidvdt laitteen tukkeutumisvaaraa, varsinkin
tdllaisen sydttdlaitteen silld osalla, missd kala noste-
taan kylkiasennostaan. Jos tukkeutuminen tapahtuu, on
kysymyksessd oleva rata suljettu, jolloin seuraavaksi
saapuvat kalat kasaantuvat. Tdllainen kasautuma on
poistettava kdsin, mikd vaatii ainakin yhden ty&ntekijan,
jolloin tuollaisesta laitteesta saatu rationalisointihyoty

osaksi hdviadsd.

Keksinndn tarkoituksena on sen takia vdlttdd tuollainen

kasautuminen.

Tdm& tehtdvd ratkaistaan keksinndn mukaisesti siten, etta
ohjauslevyn etdisyys hammasvalssin vaippapinnasta on jdr-

jestetty muuttuvaksi kalojen saapumisen tahdissa.

Tdlld saavutetaan se, ettd mahdollinen tukkeutuma nielu-
kohdassa puretaan oikea-aikaisesti ennen seuraavan kalan
saapumista ja siten vadltetdadn kasaantuminen. Ohjaus-
levyn loitontaminen k&dy parhaiten kalojen saapumisten

vdliaikana.

Useampirattaisissa laitteissa on yksinkertaisuussyista
tarkoituksenmukaista jdrjestdd kaikkien ratojen ohjaus-
levyjen ohjaus yhteiselld tangolla. Silloin on my&s
mahdollista asetella ohjauspintojen etdisyydet vastaavasti

hammasvalssin vaippapinnoista keskitetysti mainitusta
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tangosta.

Sen varmistamiseksi, ettd myBhdssd oleva kala kuitenkin
l4ipiisee nielun asentosuunnattuna, voidaan ohjauspintojen
ohjaus jdrjestdd siten, ettd loitontaminen tapahtuu
hitaasti kasvavalla nopeudella, mutta paluu suurella

nopeudella.

Keksinn®n mukainen laite selostetaan seuraavassa ldhemmin

kuvien avulla.

Kuvat esittdvdt:

Kuva 1, kaaviomainen sivukuva kalojen suuntausradasta
Kuva 2, tdmd laite katsottuna ylhddltd, mydskin kaaviolli-
sena esityksend

Kuva 3, moniratainen rakenne ylhddltd katsottuna

Telineessid, mitd ei ole tdssd ldhemmin esitetty, on laite
pd3d edelld saapuvien kalojen suuntaamiseksi yhdenmukaiseen
kylkiasentoon, kdsittden useita tulokouruja merkittyind
1-5, joita pitkin kalat johdetaan kulkemaan. Syodtettdvén
koneen puoleisen pddn alueella on Jjokaisessa kourussa,
esimerkkind kouru 1, hammasvalssi 6, mikd pdyrii kourun

1 sivussa sijaitsevan, kourun pohjaa 8 vastaan kohtisuoraan
akselin 7 ympdri. Hammasvalssia 6 pyOSritetddn siten, ettd
sen vaippapinta 9, mikd ulottuu kourun 1 sisdpuolelle, liik-
kuu kourun loppupddn suuntaan. Hammasvalssin 6 vaippa-
pinnan 9 ja valssin alemman pddtypinnan yhtymdkohdassa on
viiste 11. Vaippapintaa 9 vastapddtd on kddntyvd ohjaus-
levy 12, mik3d k&dntyy kourun 1 sivussa ja hammasvalssin

6 etupuolella sijaitsevan kddntdakselin 13 ympdri. Se
muodostaa hammasvalssin 6 vaippapinnan 9 kanssa ldhes
pystyseindmdisen nielun 14, mikd voi laajeta jousen 15
voimaa vastaan. Ohjauslevy 12 muuttuu valssin vaippapintaa
9 l5himp3dnd olevasta kohdasta alkaen kierteiseksi, ja sen

alareunaan ja kourun pohjan 8 wvdlille muodostuu rako 16.
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Kddntdakselin 13 siind osassa, mikd ulottuu kourun pohjan
8 alapuolelle, on kiintedsti ohjauslevyyn liittyvd vipu
17, minkd vapaa pdd sattuu ohjaustangon 18 loveen 19, ja
vastaa loven toiseen olkap&dhdn. Ohjaustangon pddhédn
vaikuttaa aksialisesti jousen 20 ty&ntbvoima, ja se
pitdd ohjaustangon toista pddtd painettuna muotokappaleen
21 kehdid vasten. Muotokappaletta pyOritetddn tahdissa

jdljessd seuraavan kalankdsittelykoneen kanssa.

Laitteen toimintatapaa selostetaan nyt seuraten yhta

tydskentelyrataa:

Tarkoitukseen sopivasta esisuuntausosasta saapuvat kalat
pdd edelld ja kyljellddn yksittdin tulokourun 1 pohjalla
8 nieluun 14, minkd muodostavat hammasvalssin 6 vaippapinta
9 sekd ohjauslevy 12, hammasvalssin alkaessa kuljettaa
kaloja. Kalan pisaranmuotoisen vartalonpoikkileikkauksen
sekd terdvdmuotoisen vatsan ansiosta ahtautuu vatsaosa
kalan kylkiasennon suunnasta riippuen joko hammasvalssin
6 viisteeseen 11 tai kourun pohjan 8 ja ohjauspinnan 12
alareunan muodostamaan rakoon 16. Jousen 15 aikaansaama
voima ohjauslevyyn 12 saa tdmidn puristamaan kalat uima-
asentoon. Tdstd asennosta kdantdd ohjauspinnan 12 kier-
retty osa kalat suunnaltaan yhdenmukaiseen kylkiasentoon.
Viisteeseen 11 tai rakoon 16 kiilantuneiden kalojen
vapauttamiseksi ohjataan ohjauslevy 12 saapuvien kalojen
tahdissa ulospdin juuri ennen seuraavan kalan saapumista
vivulla 17, mikd mddrdd ohjauslevyn 12 etdisyyden hammas-
valssin 6 vaippapinnasta 9 ja saa liikkeensd ohjaustangon
18 vdlitykselld muotokappaleesta 21. Jos kdsittelyyn
tulee muita kalakokoja, muutetaan kaikkien ratojen
ohjauslevyihin liittyvien vipujen liikkeen middrddvian

ohjaustangon perusasentoa ja siten nielun 14 laajuutta.
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Patenttivaatimukset:

1. Laite kalojen automaattista sy6ttd8d varten kalankd-
sittelykoneisiin, kdsittien suuntausradan kalojen saat-
tamiseksi yhdenmukaiseen kylkiasentoon seki ohjaamisek-
si sekd eteenpdin tahdistetusti, koostuen ainakin
yhdestd tulokourusta (1), mikd ottaa vastaan kalat pe-
rdkkdin pdd edelld ja johtaa ne pddasiallisesti pysty-
seindmdiseen nieluun (14), miki muodostuu hammasvalssin
(6) vaippapinnan (9) sek3 siti vastapddtd olevan jousi-
voimaa vastaan perdidnantavan ohjauslevyn (12) vidlille,
tunnettau siitd, ettd ohjauslevyn (12) etdisyys
hammasvalssin (6) vaippapinnasta (9) on jirjestetty

muuttuvaksi kalojen saapumisen tahdissa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnet¢t -
tu siitd, ettd ohjauslevyn (12) liike ulospdin ta-

pahtuu aina kahden kalan vilisen jakson aikana.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, mik3 on
rakennettu useampirataisena, t unne t t u siitd,

ettd kunkin radan ohjauslevyt (12) ovat aseteltavissa

yhteisestd tangosta (18).

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, t unn e t -
t u siitd, ettd ohjauslevyjen (12) lepoasennossa ot-
tama etdisyys asianomaisesta hammasvassien (6) vaippa-
pinnasta (9) on keskitetty aseteltavissa tangon (18)
kautta.

5. Patenttivaatimusten 1 - 4 mukainen laite, t u n -
nettau siitd, ettd ohjauslevyjen (12) liike ulos-
pdin tapahtuu hitaasti kasvavalla nopeudella ja niiden
paluuliike suurella nopeudella.
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Patentkrav:

1. Anordning f&r automatisk beskickning av fiskbearbet-
ningsmaskiner med fiskar, med buk-rygg-uppriktnings-
stridcka fér uppriktning av desamma i enlighet buk-
rygglige tillika taktstyrd vidareledning, bestdende av
minst en styrkanal (1), vilken tar upp de enskilda fis-
karna efter varandra med huvudet foére, vilken kanal ma-
tar fram desamma till en visentligen lodrdt spalt (14),
som bildas mellan mantelytan (19) pd en tandad vals (6)
och en mittemot denna liggande, mot en fjdderkraft ut-
vikbar styryta (12), k @& nne t e c k n ad dirav, att
styrytan (12), i takt med fiskfrekvensen, utformas
styrbar bort frdn den tandade valsens (6) mantelyta
(9.

2. Anordning enligt patentkravet 1, k @ nne t ec k -
n a d dirav, att utstyrningen av styrytan (12) sker i
taktintervallet mellan tvd fiskar.

3. Anordning enligt patentkravet 1 och 2, vilken ar ut-
formad med flera banor, k annetecknad darav,
att styrytorna (12) f8r varje bana dr utstyrbara over

ett gemensamt system av stdnger (18).

4. Anordning enligt patentkrav 3, k @ nneteck -
n a d dirav, att det i vilol#ge intagna avstdndet f&r
styrytorna (12) till respektive mantelytor (9) pa de
tandade valsarna (6) &r centralt stdllbara S6ver syste-

met med stidnger (18).

5. Anordning enligt patentkraven 1 - 4, k @& nn e -
t ecknad didrav, att utstyrningen av styrytorna
(12) sker med lidngsamt vixande hastighet och deras

dtergdng med hég hastighet.

Viitejulkaisuja-Anférda publikationer -
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