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interprevisao séo fornecidos. O método de decodificacdo inclui: determinar informacgdes de movimento
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bloco de decodificacdo com base nas informacdes de movimento de previsdo para obter um primeiro
bloco de previsdo de decodificacdo; desempenhar busca de movimento de primeira precisdo em um
bloco de imagem de referéncia de previsao para obter pelo menos um segundo bloco de previsao de
decodificacdo, onde uma localizacdo de busca da busca de movimento é determinada usando-se um
previsor de vetor de movimento e a primeira precisao; calcular uma diferenca entre o primeiro bloco de
previsdo de decodificacdo e cada segundo bloco de previsdo de decodificacdo para obter um previsor
de vetor de movimento alvo do primeiro bloco de decodificacdo; e atualizar o previsor de vetor de
movimento alvo através da busca de movimento. Portanto, a preciséo de movimento de interprevisédo é
aperfeicoada.
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“METODO E APARELHO PARA CODIFICACAO E DECODIFICACAO DE
IMAGEM ATRAVES DE INTERPREDICAQ?”
CAMPO DA TECNICA

[001] A presente invencao faz referéncia ao campo das tecnologias de
imagem de video e, em particular, a um método e a um aparelho para codificacdo
e decodificacdo de imagem atraves de interpredicao.

FUNDAMENTOS

[002] Em uma armacdo de codificacdo e decodificagdo de video, uma
estrutura de codificacdo hibrida € normalmente usada para codificacdo e
decodificacdo de sequéncia de video. Um lado de codificador da estrutura de
codificacdo hibrida normalmente inclui um moédulo de predi¢cdo, um modulo de
transformacdo, um modulo de quantizacdo, e um médulo de codificacdo de
entropia. Um lado de decodificador da estrutura de codificagcdo hibrida inclui
normalmente um mddulo de decodificacdo de entropia, um modulo de
desquantizacdo, um moédulo de transformacdo inversa, e um modulo de
compensacao de predicdo. Esses modulos de codificacdo e decodificacdo
podem ser combinados para remover eficazmente informagdes redundantes de
uma sequéncia de video e assegurar que uma imagem codificada da sequéncia
de video seja obtida no lado de decodificador.

[003] Em uma armacédo de codificacdo e decodificacdo de video, uma
imagem de uma sequéncia de video € normalmente dividida em blocos de
imagem para codificacdo. Uma imagem é dividida em diversos blocos de
imagem, e esses blocos de imagem sao codificados e decodificados usando-se
0s modulos supracitados.

[004] Nos moddulos supracitados, o modulo de predicdo é configurado
para obter informacdes de bloco de predicdo de um bloco de imagem de uma
imagem codificada de uma sequéncia de video no lado de codificador, de modo
a determinar, com base em um modo especifico, se um residual do bloco de
imagem precisa ser obtido. O moddulo de compensacdo de predicdo €
configurado para obter informacdes de bloco de predicdo de um bloco de
imagem decodificada atual no lado de decodificador, e entdo determinar, com
base em um modo especifico, se vai se obter ou ndo o bloco de imagem
decodificada atual com base em um residual de bloco de imagem obtida atravées
de decodificagdo. O médulo de predicdo e o médulo de compensacdo de
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predicdo normalmente incluem duas tecnologias: intrapredi¢céo e interpredicéo.
Na tecnologia de interpredicdo, uma imagem que é adjacente a uma imagem
atual e usada para interpredicéo é referida como uma imagem de referéncia.

[005] Na tecnologia de interpredicdo, para remover eficazmente
informacgdes redundantes de um bloco de imagem atual, um lado de codificador
e um lado de decodificador precisam obter um bloco de imagem simétrico que
seja mais similar ao bloco de imagem atual a partir da imagem de referéncia, de
modo a reduzir um residual do bloco de imagem atual. Quando interpredicao é
desempenhada no bloco de imagem atual, a imagem de referéncia € buscada
guanto a um bloco de imagem simétrico apropriado com base nas informacdes
de movimento de predicdo. Neste caso, informacdes de vetor de movimento nas
informagdes de movimento de predicdo sdo determinadas por informagdes de
vetor de movimento de um bloco adjacente. Em outras palavras, todas as
informacdes de uma imagem de referéncia anterior podem ser usadas para
codificar e decodificar o bloco de imagem atual. Pode ser aprendido que, na
codificacéo e decodificacao de inter quadro, informacdes de vetor de movimento
de um bloco adjacente sdo usadas diretamente como um preditor de vetor de
movimento de um bloco atual. Esta maneira de obter diretamente um preditor de
vetor de movimento de interpredicdo inevitavelmente causa um desvio de
precisdo de movimento de predigéo.

SUMARIO

[006] Modalidades da presente invencdo fornecem um método e um
aparelho para codificacdo e decodificacdo de imagem através de interpredicao,
de modo a aperfeicoar a precisédo de movimento de interpredicao.

[007] De acordo com um primeiro aspecto, um método para codificacdo
de imagem através de interpredicdo € fornecido, incluindo: determinar
informagdes de movimento de predicdo de um primeiro bloco de codificacao,
onde as informacgdes de movimento de predicdo incluem um preditor de vetor de
movimento e informacbes de imagem de referéncia de predicdo, e as
informacdes de imagem de referéncia de predicdo sado usadas para representar
um bloco de imagem de referéncia de predicdo; desempenhar predigdo
bidirecional no primeiro bloco de codificacdo com base nas informacbes de
movimento de predi¢cdo para obter um bloco de predi¢do de codificacao inicial do
primeiro bloco de codificacdo, e obter um primeiro bloco de predicdo de
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codificacéo do primeiro bloco de codificagdo com base no bloco de predicdo de
codificacdo inicial, desempenhar busca de movimento de primeira precisdo no
bloco de imagem de referéncia de predicédo para obter pelo menos um segundo
bloco de predicao de codificagdo, onde uma localizacdo de busca da busca de
movimento € determinada usando-se o preditor de vetor de movimento e a
primeira precisao; calcular uma diferenca entre o primeiro bloco de predicao de
codificacéo e cada segundo bloco de predicéao de codificacédo, e usar um preditor
de vetor de movimento entre o primeiro bloco de codificagdo e um segundo bloco
de predicéo de codificagdo com uma menor diferenga como um preditor de vetor
de movimento alvo do primeiro bloco de codificacdo; desempenhar predicéo
bidirecional no primeiro bloco de codificacdo com base no preditor de vetor de
movimento alvo para obter um terceiro bloco de predicdo de codificacdo do
primeiro bloco de codificacéo; e obter um bloco de predicao de codificacao alvo
do primeiro bloco de codificacdo com base no terceiro bloco de predicdo de
codificacéo, e codificar o primeiro bloco de codificacdo com base no bloco de
predicéo de codificacdo alvo.

[008] O efeito benéfico reside em que quando se esta codificando o
primeiro bloco de codificacdo, um lado de codificador pode atualizar o preditor
de vetor de movimento alvo através de busca de movimento, de modo a
aperfeicoar a precisdo de movimento de interpredicao.

[009] Com referéncia ao primeiro aspecto, em um projeto possivel, as
informacBes de movimento de predicdo incluem informacdes de movimento de
predicdo antecipada e informacdes de movimento de predicdo retroativa, o
preditor de vetor de movimento inclui um preditor de vetor de movimento de
avango e um preditor de vetor de movimento de retorno, e o bloco de imagem de
referéncia de predicdo inclui um bloco de imagem de referéncia de predicdo
antecipada e um bloco de imagem de referéncia de predig&o retroativa.

[010] Com referéncia ao primeiro aspecto, em um projeto possivel, o
bloco de predicdo de codificagdo inicial inclui um bloco de predicdo de
codificacdo inicial antecipada e um bloco de predicdo de codificacdo inicial
retroativa, e o desempenho de predicdo bidirecional no primeiro bloco de
codificacdo com base nas informag¢des de movimento de predigao para obter um
bloco de predi¢cao de codificacao inicial do primeiro bloco de codificacéo inclui:
desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de codificagcdo com base
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nas informacdes de movimento de predicdo antecipada para obter o bloco de
predicdo de codificacao inicial antecipada do primeiro bloco de codificacéo; e
desempenhar predicao retroativa no primeiro bloco de codificagcdo com base nas
informagdes de movimento de predicéo retroativa para obter o bloco de predicéo
de codificagao inicial retroativa do primeiro bloco de codificacao.

[011] Com referéncia ao primeiro aspecto, em um projeto possivel, a
obtencédo de um primeiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro bloco de
codificacdo com base no bloco de predigcéao de codificacéo inicial inclui a seguinte
maneira: desempenhar somatoério ponderado no bloco de predicdo de
codificacdo inicial antecipada e no bloco de predicdo de codificacdo inicial
retroativa para obter o primeiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro
bloco de codificacdo; ou usar o bloco de predicdo de codificacdo inicial
antecipada como o primeiro bloco de predi¢céo de codificacdo do primeiro bloco
de codificacdo; ou usar o bloco de predicéo de codificacéo inicial retroativa como
o primeiro bloco de predicédo de codificacdo do primeiro bloco de codificacao.

[012] O efeito benéfico reside em que depois de desempenhar predi¢ao
bidirecional no primeiro bloco de codificacdo com base nas informacdes de
movimento de predicao, o lado de codificador pode combinar o bloco de predicéo
de codificacdo inicial antecipada e o bloco de predicdo de codificacdo inicial
retroativa para obter o primeiro bloco de predi¢céo de codificacédo, ou pode obter
o primeiro bloco de predi¢céo de codificagcdo com base em um bloco de predicéo
de codificacdo inicial em uma Unica direcdo. As implantacdes sdo diversificadas
e podem ser selecionadas de maneira flexivel com base em uma situacao real.

[013] Com referéncia ao primeiro aspecto, em um projeto possivel, o
segundo bloco de predicao de codificagdo inclui um segundo bloco de predi¢cao
de codificacdo antecipada e um segundo bloco de predicdo de codificacédo
retroativa, e o desempenho de busca de movimento de primeira precisdo no
bloco de imagem de referéncia de predicédo para obter pelo menos um segundo
bloco de predicdo de codificacdo inclui: desempenhar busca de movimento da
primeira precisao no bloco de imagem de referéncia de predi¢cédo antecipada com
base no preditor de vetor de movimento de avanco, e usar cada bloco de
predicdo de codificacdo antecipada encontrado como o segundo bloco de
predicdo de codificacdo antecipada para obter o pelo menos um segundo bloco
de predicdo de codificacéo; e desempenhar busca de movimento da primeira
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precisao no bloco de imagem de referéncia de predicéo retroativa com base no
preditor de vetor de movimento de retorno, e usar cada bloco de predicdo de
codificacdo retroativa encontrado como o0 segundo bloco de predicdo de
codificacéo retroativa para obter o pelo menos um segundo bloco de predi¢ao de
codificacédo, onde a primeira preciséo inclui precisao integral de pixel, preciséo
de 1/2 pixel, precisado de 1/4 de pixel, ou precisédo de 1/8 de pixel.

[014] Com referéncia ao primeiro aspecto, em um projeto possivel, o
preditor de vetor de movimento alvo inclui um preditor de vetor de movimento de
avanco alvo e um preditor de vetor de movimento de retorno alvo, e o calculo de
uma diferenca entre o primeiro bloco de predi¢édo de codificacdo e cada segundo
codificacdo bloco de predicao, e usar um preditor de vetor de movimento entre o
primeiro bloco de codificagcdo e um segundo bloco de predicdo de codificacdo
com uma menor diferengca como um preditor de vetor de movimento alvo do
primeiro bloco de codificacdo inclui: comparar diferencas entre os segundos
blocos de predicéo de codificacdo antecipada e o primeiro bloco de predicdo de
codificacéo, e usar um preditor de vetor de movimento de avanco alvo entre o
primeiro bloco de codificagcdo e um segundo bloco de predicdo de codificacdo
antecipada com uma menor diferenca como o preditor de vetor de movimento
alvo; e/ou comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
codificacéo retroativa e o primeiro bloco de predicdo de codificagcdo, e usar um
preditor de vetor de movimento de retorno alvo entre o primeiro bloco de
codificacdo e um segundo bloco de predi¢édo de codificacdo retroativa com uma
menor diferenca como o preditor de vetor de movimento alvo.

[015] O efeito benéfico reside em que diferencas entre segundos blocos
de predicdo de codificacdo obtidos através de desempenho de busca de
movimento no bloco de imagem de referéncia de predicéo e o primeiro bloco de
predicdo de codificacdo sdo comparadas para atualizar o preditor de vetor de
movimento alvo do primeiro bloco de codificacdo, aperfeicoando assim a
precisdo de movimento de interpredicéo.

[016] Com referéncia ao primeiro aspecto, em um projeto possivel, o
terceiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro bloco de codificagao inclui
um terceiro bloco de predicéo de codificagdo antecipada e um terceiro bloco de
predicéo de codificacdo retroativa, e o desempenho de predicéo bidirecional no
primeiro bloco de codificacdo com base no preditor de vetor de movimento alvo

Petic&o 870230083114, de 19/09/2023, pag. 30/106



6/63

para obter um terceiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro bloco de
codificacdo inclui: desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de
codificacdo com base no preditor de vetor de movimento de avanco para obter o
terceiro bloco de predicdo de codificagdo antecipada do primeiro bloco de
codificacéo; e desempenhar predicdo retroativa no primeiro bloco de codificacéo
com base no preditor de vetor de movimento de retorno alvo para obter o terceiro
bloco de predicdo de codificacéo retroativa do primeiro bloco de codificacéo.

[017] Com referéncia ao primeiro aspecto, em um projeto possivel, a
obtencdo de um bloco de predicdo de codificagdo alvo do primeiro bloco de
codificacdo com base no terceiro bloco de predicdo de codificacdo inclui:
desempenhar somatorio ponderado no terceiro bloco de predicéo de codificacédo
antecipada e no terceiro bloco de predicao de codificacao retroativa para obter o
bloco de predicdo de codificacéo alvo do primeiro bloco de codificacdo; ou usar
o terceiro bloco de predi¢céo de codificacdo antecipada como o bloco de predicéo
de codificacdo alvo do primeiro bloco de codificacédo; ou usar o terceiro bloco de
predicdo de codificacéo retroativa como o bloco de predicéo de codificagcéo alvo
do primeiro bloco de codificagao.

[018] O efeito benéfico reside em que depois de desempenhar predicao
bidirecional em um terceiro bloco de codificacdo com base no preditor de vetor
de movimento alvo para obter o terceiro bloco de predicao de codificacdo, o lado
de codificador pode combinar o terceiro bloco de predicdo de codificacédo
antecipada e o terceiro bloco de predi¢do de codificacao retroativa para obter o
bloco de predicéo de codificacédo alvo do primeiro bloco de codificacédo, ou pode
obter o bloco de predi¢do de codificacao alvo do primeiro bloco de codificacéo
com base em um terceiro bloco de predicdo de codificacdo em uma Unica
direcdo. As implantacdes sdo diversificadas e podem ser selecionadas de
maneira flexivel com base em uma situagéo real.

[019] De acordo com um segundo aspecto, um método para
decodificacdo de imagem através de interpredicdo € fornecido, incluindo:
determinar informacdes de movimento de predicdo de um primeiro bloco de
decodificagdo, onde as informacdes de movimento de predi¢cdo incluem um
preditor de vetor de movimento e informagfes de referéncia de imagem de
predicédo, e as informacOes de imagem de referéncia de predicdo sado usadas
para representar um bloco de imagem de referéncia de predicdo; desempenhar
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predicdo bidirecional no primeiro bloco de decodificagdo com base nas
informacBes de movimento de predicdo para obter um bloco de predicdo de
decodificacao inicial do primeiro bloco de decodificacdo, e obter um primeiro
bloco de predi¢céo de decodificacédo do primeiro bloco de decodificacdo com base
no bloco de predicao de decodificagéo inicial; desempenhar busca de movimento
de primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predicdo para obter
pelo menos um segundo bloco de predicdo de decodificacdo, onde uma
localizacdo de busca da busca de movimento é determinada usando-se o
preditor de vetor de movimento e a primeira precisédo; calcular uma diferenca
entre o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo e cada segundo bloco de
predicdo de decodificacdo, e usar um preditor de vetor de movimento entre o
primeiro bloco de decodificacdo e um segundo bloco de predicdo de
decodificagdo com uma menor diferenca como um preditor de vetor de
movimento alvo do primeiro bloco de decodificacdo; desempenhar predicéo
bidirecional no primeiro bloco de decodificacdo com base no preditor de vetor de
movimento alvo para obter um terceiro bloco de predicdo de decodificacdo do
primeiro bloco de decodificacéo; e obter um bloco de predi¢cdo de decodificacéo
alvo do primeiro bloco de decodificacdo com base no terceiro bloco de predicéo
de decodificacdo, e decodificar o primeiro bloco de decodificacdo com base no
bloco de predicao de decodificacao alvo.

[020] O efeito benéfico reside em que, quando se estd codificando o
primeiro bloco de decodificacdo, um lado de decodificador pode atualizar o
preditor de vetor de movimento alvo através de busca de movimento, de modo a
aperfeicoar a precisdo de movimento de interpredicao.

[021] Com referéncia ao segundo aspecto, em um projeto possivel, as
informacBes de movimento de predicdo incluem informacdes de movimento de
predicdo antecipada e informacdes de movimento de predicdo retroativa, o
preditor de vetor de movimento inclui um preditor de vetor de movimento de
avango e um preditor de vetor de movimento de retorno, e o bloco de imagem de
referéncia de predicédo inclui um bloco de imagem de referéncia de predicado
antecipada e um bloco de imagem de referéncia de predig&o retroativa.

[022] Com referéncia ao segundo aspecto, em um projeto possivel, 0
bloco de predicdo de decodificacdo inicial inclui um bloco de predicdo de
decodificacao inicial antecipada e um bloco de predicdo de decodificacao inicial
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retroativa, e o desempenho de predicdo bidirecional no primeiro bloco de
decodificacdo com base nas informacdes de movimento de predicédo para obter
um bloco de predi¢cédo de decodificacao inicial do primeiro bloco de decodificacéo
inclui: desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de decodificagéo
com base nas informacfes de movimento de predicdo antecipada para obter o
bloco de predicdo de decodificacdo inicial antecipada do primeiro bloco de
decodificacdo; e desempenhar predicdo retroativa no primeiro bloco de
decodificagdo com base nas informag¢des de movimento de predigéo retroativa
para obter o bloco de predicdo de decodificacéo inicial retroativa do primeiro
bloco de decodificacao.

[023] Com referéncia ao segundo aspecto, em um projeto possivel, a
obtencdo de um primeiro bloco de predi¢do de decodificacdo do primeiro bloco
de decodificagdo com base no bloco de predicdo de decodificacao inicial inclui a
seguinte maneira: desempenhar somatorio ponderado no bloco de predicdo de
decodificacao inicial antecipada e no bloco de predicdo de decodificacéo inicial
retroativa para obter o primeiro bloco de predicdo de decodificagdo do primeiro
bloco de decodificacédo; ou usar o bloco de predicdo de decodificacéo inicial
antecipada como o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo do primeiro
bloco de decodificacdo; ou usar o bloco de predicdo de decodificacdo inicial
retroativa como o primeiro bloco de predi¢cao de decodificacdo do primeiro bloco
de decodificagéo.

[024] O efeito benéfico reside em que depois de desempenhar predicao
bidirecional no primeiro bloco de decodificacdo com base nas informacfes de
movimento de predicdo, o lado de decodificador pode combinar o bloco de
predicdo de decodificacdo inicial antecipada e o bloco de predicdo de
decodificacdo inicial retroativa para obter o primeiro bloco de predicdo de
decodificagéo, ou pode obter o primeiro bloco de predigao de decodificagdo com
base em um bloco de predicdo de decodificacdo inicial em uma Unica direcao.
As implantagbes sao diversificadas, e podem ser selecionadas de maneira
flexivel com base em uma situacgao real.

[025] Com referéncia ao segundo aspecto, em um possivel projeto, o
segundo bloco de predicdo de decodificagdo inclui um segundo bloco de
predicdo de decodificagdo antecipada e um segundo bloco de predicdo de
decodificacéo retroativa, e 0 desempenho de busca de movimento de primeira
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precisao no bloco de imagem de referéncia de predicdo para obter pelo menos
um segundo bloco de predicdo de decodificacdo inclui: desempenhar busca de
movimento da primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predicéo
antecipada com base no preditor de vetor de movimento de avanco, e usar cada
bloco de predicdo de decodificagdo antecipada encontrado como o segundo
bloco de predicdo de decodificacdo antecipada para obter o pelo menos um
segundo bloco de predicdo de decodificacdo; e desempenhar busca de
movimento da primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predigéo
retroativa com base no preditor de vetor de movimento de retorno, e usar cada
bloco de predicdo de decodificacdo retroativa encontrado como o segundo bloco
de predicdo de decodificacao retroativa para obter o pelo menos um segundo
bloco de predicdo de decodificacdo, onde a primeira precisao inclui preciséo
integral de pixel, precisdo de 1/2 pixel, precisdo de 1/4 de pixel, ou precisao de
1/8 de pixel.

[026] Com referéncia ao segundo aspecto, em um projeto possivel, 0
preditor de vetor de movimento alvo inclui um preditor de vetor de movimento de
avanco alvo e um preditor de vetor de movimento de retorno alvo, e o calculo de
uma diferenca entre o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo e cada
segundo bloco de predicdo de decodificacdo, e usar um preditor de vetor de
movimento entre o primeiro bloco de decodificacdo e um segundo bloco de
predicdo de decodificagdo com uma menor diferengca como um preditor de vetor
de movimento alvo do primeiro bloco de decodificacdo inclui: comparar
diferencas entre os segundos blocos de predi¢do de decodificacdo antecipada e
o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo, e usar um preditor de vetor de
movimento de avanco alvo entre o primeiro bloco de decodificacdo e um segundo
bloco de predicédo de decodificacdo antecipada com uma menor diferenca como
o preditor de vetor de movimento alvo; e/ou comparar diferencas entre os
segundos blocos de predicdo de decodificacéo retroativa e o primeiro bloco de
predicdo de decodificacdo, e usar um preditor de vetor de movimento de retorno
alvo entre o primeiro bloco de decodificagcdo e um segundo bloco de predi¢céo de
decodificagao retroativa com uma menor diferengca como o preditor de vetor de
movimento alvo.

[027] O efeito benéfico reside em que diferencas entre os segundos
blocos de predicdo de decodificacdo obtidas pelo desempenho de busca de
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movimento no bloco de imagem de referéncia de predicdo e no primeiro bloco
de predicao de decodificacdo sdo comparadas para atualizar o preditor de vetor
de movimento alvo do primeiro bloco de decodificacédo, aperfeicoando assim a
precisdo de movimento de interpredigéo.

[028] Com referéncia ao segundo aspecto, em um projeto possivel, o
terceiro bloco de predicdo de decodificacdo do primeiro bloco de decodificacao
inclui um terceiro bloco de predicdo de decodificacdo antecipada e um terceiro
bloco de predicdo de decodificagdo retroativa, e o desempenho de predicéo
bidirecional no primeiro bloco de decodificacdo com base no preditor de vetor de
movimento alvo para obter um terceiro bloco de predicdo de decodificacdo do
primeiro bloco de decodificacdo inclui: desempenhar predi¢cdo antecipada no
primeiro bloco de decodificagdo com base no preditor de vetor de movimento de
avanco para obter o terceiro bloco de predicéo de decodificacdo antecipada do
primeiro bloco de decodificacdo; e desempenhar predicao retroativa no primeiro
bloco de decodificacdo com base no preditor de vetor de movimento de retorno
alvo para obter o terceiro bloco de predicdo de decodificacdo retroativa do
primeiro bloco de decodificag&o.

[029] Com referéncia ao segundo aspecto, em um projeto possivel, a
obtencdo de um bloco de predicdo de decodificacdo alvo do primeiro bloco de
decodificagcdo com base no terceiro bloco de predicdo de decodificacao inclui a
seguinte maneira: desempenhar somatoério ponderado no terceiro bloco de
predicdo de decodificacdo antecipada e no terceiro bloco de predicdo de
decodificacao retroativa para obter o bloco de predicdo de decodificacédo alvo do
primeiro bloco de decodificacdo; ou usar o terceiro bloco de predicdo de
decodificacdo antecipada como o bloco de predicdo de decodificagdo alvo do
primeiro bloco de decodificacdo; ou usar o terceiro bloco de predicdo de
decodificagédo retroativa como o bloco de predicdo de decodificagcdo alvo do
primeiro bloco de decodificagéo.

[030] O efeito benéfico reside em que depois de desempenhar predi¢cao
bidirecional em um terceiro bloco de decodificacdo com base no preditor de vetor
de movimento alvo para obter o terceiro bloco de predi¢édo de decodificagéao, o
lado de decodificador pode combinar o terceiro bloco de predicdo de
decodificacdo antecipada e o terceiro bloco de predicdo de decodificacédo
retroativa para obter o bloco de predicao de decodificacdo alvo do primeiro bloco
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de decodificagéo, ou pode obter o bloco de predicdo de decodificagéo alvo do
primeiro bloco de decodificagdo com base em um terceiro bloco de predicao de
decodificacdo em uma Unica direcdo. As implantacdes sdo diversificadas, e
podem ser selecionadas de maneira flexivel com base em uma situacao real.

[031] De acordo com um terceiro aspecto, um aparelho para codificagéo
de imagem através de interpredicdo € fornecido, incluindo: uma unidade de
determinacdo, configurada para determinar informacfes de movimento de
predicdo de um primeiro bloco de codificagdo, onde as informagdes de
movimento de predicdo incluem um preditor de vetor de movimento e
informacdes de imagem de referéncia de predicéo, e as informacfes de imagem
de referéncia de predicdo sdo usadas para representar um bloco de imagem de
referéncia de predicdo; uma unidade de processamento, configurada para:
desempenhar predicdo bidirecional no primeiro bloco de codificagdo com base
nas informacdes de movimento de predicdo para obter um bloco de predicdo de
codificacdo inicial do primeiro bloco de codificacéo, e obter um primeiro bloco de
predicéo de codificagdo do primeiro bloco de codificacdo com base no bloco de
predicdo de codificacao inicial; desempenhar busca de movimento de primeira
precisdo no bloco de imagem de referéncia de predicdo para obter pelo menos
um segundo bloco de predicao de codificacdo, onde uma localizacdo de busca
da busca de movimento é determinada usando-se o preditor de vetor de
movimento e a primeira precisao; calcular uma diferenga entre o primeiro bloco
de predicdo de codificacdo e cada segundo bloco de predicdo de codificacéo, e
usar um preditor de vetor de movimento entre o primeiro bloco de codificacdo e
um segundo bloco de predicao de codificagdo com uma menor diferengca como
um preditor de vetor de movimento alvo do primeiro bloco de codificacéo; e
desempenhar predicdo bidirecional no primeiro bloco de codificacdo com base
no preditor de vetor de movimento alvo para obter um terceiro bloco de predi¢céo
de codificacdo do primeiro bloco de codificacéo; e uma unidade de codificacao,
configurada para: obter um bloco de predicdo de codificacdo alvo do primeiro
bloco de codificacdo com base no terceiro bloco de predicdo de codificacéo, e
codificar o primeiro bloco de codificagdo com base no bloco de predicdo de
codificagéo alvo.

[032] Com referéncia ao terceiro aspecto, em um projeto possivel, as

informagdes de movimento de predi¢do incluem informacdes de movimento de
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predicdo antecipada e informacdes de movimento de predicdo retroativa, o
preditor de vetor de movimento inclui um preditor de vetor de movimento de
avanco e um preditor de vetor de movimento de retorno, e o bloco de imagem de
referéncia de predi¢ao inclui um bloco de imagem de referéncia de predicéo
antecipada e um bloco de imagem de referéncia de predig&o retroativa.

[033] Com referéncia ao terceiro aspecto, em um projeto possivel, o
bloco de predicdo de codificacdo inicial inclui um bloco de predicdo de
codificacédo inicial antecipada e um bloco de predigcdo de codificacédo inicial
retroativa, e quando estd desempenhando predi¢cdo bidirecional no primeiro
bloco de codificacdo com base nas informacdes de movimento de predicéo para
obter o bloco de predicdo de codificacéo inicial do primeiro bloco de codificacéo,
a unidade de processamento é especificamente configurada para: desempenhar
predi¢cdo antecipada no primeiro bloco de codificagdo com base nas informacdes
de movimento de predicdo antecipada para obter o bloco de predicdo de
codificacdo inicial antecipada do primeiro bloco de codificacédo; e desempenhar
predicéo retroativa no primeiro bloco de codificagdo com base nas informacgdes
de movimento de predicdo retroativa para obter o bloco de predicdo de
codificacdo inicial retroativa do primeiro bloco de codificacao.

[034] Com referéncia ao terceiro aspecto, em um projeto possivel,
quando se esta obtendo o primeiro bloco de predicao de codificacdo do primeiro
bloco de codificacdo com base no bloco de predicdo de codificacao inicial, a
unidade de processamento € especificamente configurada para: desempenhar
somatorio ponderado no bloco de predicéo de codificacdo inicial antecipada e no
bloco de predicdo de codificagao inicial retroativa para obter o primeiro bloco de
predicdo de codificacdo do primeiro bloco de codificacédo; ou usar o bloco de
predicdo de codificacdo inicial antecipada como o primeiro bloco de predicdo de
codificacdo do primeiro bloco de codificagdo; ou usar o bloco de predicao de
codificacéao inicial retroativa como o primeiro bloco de predicao de codificacéo do
primeiro bloco de codificagéo.

[035] Com referéncia ao terceiro aspecto, em um possivel projeto, o
segundo bloco de predicao de codificacdo inclui um segundo bloco de predigao
de codificacdo antecipada e um segundo bloco de predicdo de codificagéo
retroativa, e quando esta desempenhando busca de movimento da primeira

precisao no bloco de imagem de referéncia de predicdo com base no preditor de

Petic&o 870230083114, de 19/09/2023, pag. 37/106



13/63

vetor de movimento para obter pelo menos um segundo bloco de predicao de
codificacdo, a unidade de processamento € especificamente configurada para:
desempenhar busca de movimento da primeira precisdo no bloco de imagem de
referéncia de predi¢do antecipada com base no preditor de vetor de movimento
de avanco, e usar cada bloco de predi¢ao de codificacdo antecipada encontrado
como o segundo bloco de predicédo de codificacdo antecipada para obter o pelo
menos um segundo bloco de predicédo de codificacdo; e desempenhar busca de
movimento da primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predigéo
retroativa com base no preditor de vetor de movimento de retorno, e usar cada
bloco de predicdo de codificacdo retroativa encontrado como o segundo bloco
de predicéo de codificacdo retroativa para obter o pelo menos um segundo bloco
de predicéo de codificacdo, onde a primeira precisao inclui precisao integral de
pixel, precisédo de 1/2 pixel, precisdo de 1/4 de pixel, ou precisdo de 1/8 de pixel.

[036] Com referéncia ao terceiro aspecto, em um projeto possivel, o
preditor de vetor de movimento alvo inclui um preditor de vetor de movimento de
avango alvo e um preditor de vetor de movimento de retorno alvo, e quando se
esta calculando a diferenca entre o primeiro bloco de predi¢do de codificacéo e
cada segundo bloco de predicdo de codificacédo, e usando o preditor de vetor de
movimento entre o primeiro bloco de codificacdo e o segundo bloco de predicdo
de codificacdo com uma menor diferengca como o preditor de vetor de movimento
alvo do primeiro bloco de codificacdo, a unidade de processamento é
especificamente configurada para: comparar diferencas entre os segundos
blocos de predicéo de codificacdo antecipada e o primeiro bloco de predicdo de
codificacéo, e usar um preditor de vetor de movimento de avanco alvo entre o
primeiro bloco de codificagcdo e um segundo bloco de predicdo de codificacdo
antecipada com uma menor diferenca como o preditor de vetor de movimento
alvo; ou comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
codificacéo retroativa e o primeiro bloco de predicdo de codificacdo, e usar um
preditor de vetor de movimento de retorno alvo entre o primeiro bloco de
codificacdo e um segundo bloco de predicao de codificagao retroativa com uma
menor diferenga como o preditor de vetor de movimento alvo.

[037] Com referéncia ao terceiro aspecto, em um projeto possivel, o
terceiro bloco de predicao de codificacdo do primeiro bloco de codificagéo inclui
um terceiro bloco de predicéo de codificacdo antecipada e um terceiro bloco de
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predicdo de codificacdo retroativa, e quando estd desempenhando predi¢do
bidirecional no primeiro bloco de codificagdo com base no preditor de vetor de
movimento alvo para obter o terceiro bloco de predicdo de codificacdo do
primeiro bloco de codificacdo, a unidade de processamento € especificamente
configurada para: desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de
codificacdo com base no preditor de vetor de movimento de avanco para obter o
terceiro bloco de predicdo de codificacdo antecipada do primeiro bloco de
codificacéo; e desempenhar predicéo retroativa no primeiro bloco de codificagéo
com base no preditor de vetor de movimento de retorno alvo para obter o terceiro
bloco de predicdo de codificacéo retroativa do primeiro bloco de codificacéo.

[038] Com referéncia ao terceiro aspecto, em um projeto possivel,
quando se esta obtendo o bloco de predi¢cdo de codificacdo alvo do primeiro
bloco de codificacdo com base no terceiro bloco de predicdo de codificacéo, a
unidade de processamento € especificamente configurada para: desempenhar
somatorio ponderado no terceiro bloco de predicdo de codificacdo antecipada e
no terceiro bloco de predicdo de codificacéo retroativa para obter o bloco de
predi¢cao de codificagdo alvo do primeiro bloco de codificagéo; ou usar o terceiro
bloco de predicdo de codificacdo antecipada como o bloco de predicdo de
codificacdo alvo do primeiro bloco de codificacdo; ou usar o terceiro bloco de
predicdo de codificacdo retroativa como o bloco de predicdo de codificacéo alvo
do primeiro bloco de codificagao.

[039] De acordo com um quarto aspecto, um aparelho para decodificacao
de imagem através de interpredicdo € fornecido, incluindo: uma unidade de
determinacdo, configurada para determinar informacbes de movimento de
predicdo de um primeiro bloco de decodificagcdo, onde as informacbes de
movimento de predicdo incluem um preditor de vetor de movimento e
informacdes de imagem de referéncia de predicdo, e as informac¢des de imagem
de referéncia de predicdo séo usadas para representar um bloco de imagem de
referéncia de predicdo; uma unidade de processamento, configurada para:
desempenhar predicao bidirecional no primeiro bloco de decodificacdo com base
nas informacdes de movimento de predi¢cdo para obter um bloco de predicdo de
decodificagao inicial do primeiro bloco de decodificacdo, e obter um primeiro
bloco de predi¢céao de decodificacédo do primeiro bloco de decodificacdo com base
no bloco de predicao de decodificacao inicial; desempenhar busca de movimento
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de primeira precisao no bloco de imagem de referéncia de predicéo para obter
pelo menos um segundo bloco de predicdo de decodificacdo, onde uma
localizacdo de busca da busca de movimento € determinada usando-se o
preditor de vetor de movimento e a primeira precisédo; calcular uma diferenca
entre o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo e cada segundo bloco de
predicdo de decodificacdo, e usar um preditor de vetor de movimento entre o
primeiro bloco de decodificacdo e um segundo bloco de predicdo de
decodificagdo com uma menor diferenca como um preditor de vetor de
movimento alvo do primeiro bloco de decodificacdo; e desempenhar predicéo
bidirecional no primeiro bloco de decodificacdo com base no preditor de vetor de
movimento alvo para obter um terceiro bloco de predicdo de decodificacdo do
primeiro bloco de decodificacédo; e uma unidade de decodificacédo, configurada
para: obter um bloco de predicdo de decodificacdo alvo do primeiro bloco de
decodificacdo com base no terceiro bloco de predicdo de decodificacdo, e
decodificar o primeiro bloco de decodificacdo com base no bloco de predicédo de
decodificacéo alvo.

[040] Com referéncia ao quarto aspecto, em um projeto possivel, as
informacBes de movimento de predicdo incluem informacdes de movimento de
predicdo antecipada e informacdes de movimento de predicdo retroativa, o
preditor de vetor de movimento inclui um preditor de vetor de movimento de
avango e um preditor de vetor de movimento de retorno, e o bloco de imagem de
referéncia de predicdo inclui um bloco de imagem de referéncia de predicdo
antecipada e um bloco de imagem de referéncia de predicéo retroativa.

[041] Com referéncia ao quarto aspecto, em um projeto possivel, o bloco
de predicéo de decodificacéo inicial inclui um bloco de predicdo de decodificacéo
inicial antecipada e um bloco de predicdo de decodificacdo inicial retroativa, e
quando se esta desempenhando predicdo bidirecional no primeiro bloco de
decodificacdo com base nas informacdes de movimento de predi¢cédo para obter
o0 bloco de predicédo de decodificacao inicial do primeiro bloco de decodificacéo,
a unidade de processamento € especificamente configurada para: desempenhar
predicdo antecipada no primeiro bloco de decodificacdo com base nas
informagdes de movimento de predicdo antecipada para obter o bloco de
predicdo de decodificacao inicial antecipada do primeiro bloco de decodificacéo;
e desempenhar predicao retroativa no primeiro bloco de decodificacdo com base
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nas informacdes de movimento de predigdo retroativa para obter o bloco de
predicdo de decodificacdo inicial retroativa do primeiro bloco de decodificacao.

[042] Com referéncia ao quarto aspecto, em um projeto possivel, quando
se esté obtendo o primeiro bloco de predi¢cao de decodificagdo do primeiro bloco
de decodificacdo com base no bloco de predicdo de decodificacdo inicial, a
unidade de processamento € especificamente configurada para: desempenhar
somatorio ponderado no bloco de predicdo de decodificacéo inicial antecipada e
no bloco de predicdo de decodificagédo inicial retroativa para obter o primeiro
bloco de predicao de decodificacdo do primeiro bloco de decodificagédo; ou usar
o bloco de predi¢do de decodificacdo inicial antecipada como o primeiro bloco
de predicdo de decodificacdo do primeiro bloco de decodificacéo; ou usar o bloco
de predicéo de decodificacéo inicial retroativa como o primeiro bloco de predicéo
de decodificagao do primeiro bloco de decodificagéo.

[043] Com referéncia ao quarto aspecto, em um projeto possivel, o
segundo bloco de predicdo de decodificacdo inclui um segundo bloco de
predicdo de decodificagdo antecipada e um segundo bloco de predicdo de
decodificagdo retroativa, e quando se esta desempenhando busca de movimento
da primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predi¢cdo com base
no preditor de vetor de movimento para obter o pelo menos um segundo bloco
de predicdo de decodificacdo, a unidade de processamento € especificamente
configurada para: desempenhar busca de movimento da primeira precisdo no
bloco de imagem de referéncia de predicdo antecipada com base no preditor de
vetor de movimento de avanco e usar cada bloco de predicdo de decodificacao
antecipada encontrado como o segundo bloco de predicdo de decodificacéo
antecipada para obter o pelo menos um segundo bloco de predicdo de
decodificacdo; e desempenhar busca de movimento da primeira precisdo no
bloco de imagem de referéncia de predi¢do retroativa com base no preditor de
vetor de movimento de retorno, e usar cada bloco de predicdo de decodificacao
retroativa encontrado como o segundo bloco de predicdo de decodificacéo
retroativa para obter o pelo menos um segundo bloco de predicdo de
decodificagéo, onde a primeira precisao inclui precisao integral de pixel, preciséo
de 1/2 pixel, precisao de 1/4 de pixel, ou precisao de 1/8 de pixel.

[044] Com referéncia ao quarto aspecto, em um projeto possivel, o

preditor de vetor de movimento alvo inclui um preditor de vetor de movimento de
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avango alvo e um preditor de vetor de movimento de retorno alvo, e quando se
esta calculando a diferenca entre o primeiro bloco de predicdo de decodificacéo
e cada segundo bloco de predicdo de decodificacéo, e usando o preditor de vetor
de movimento entre o primeiro bloco de decodificacdo e o segundo bloco de
predicdo de decodificacdo com uma menor diferenca como o preditor de vetor
de movimento alvo do primeiro bloco de decodificacdo, a unidade de
processamento é especificamente configurada para: comparar diferencas entre
0s segundos blocos de predicdo de decodificagao antecipada e o primeiro bloco
de predicdo de decodificacdo, e usar um preditor de vetor de movimento de
avanco alvo entre o primeiro bloco de decodificacdo e um segundo bloco de
predicdo de decodificacdo antecipada com uma menor diferenca como o preditor
de vetor de movimento alvo; ou comparar diferencas entre os segundos blocos
de predicdo de decodificacdo retroativa e o primeiro bloco de predicdo de
decodificacao, e usar um preditor de vetor de movimento de retorno alvo entre o
primeiro bloco de decodificacdo e um segundo bloco de predicdo de
decodificagcao retroativa com uma menor diferengca como o preditor de vetor de
movimento alvo.

[045] Com referéncia ao quarto aspecto, em um projeto possivel, o
terceiro bloco de predicdo de decodificacdo do primeiro bloco de decodificacao
inclui um terceiro bloco de predicdo de decodificacdo antecipada e um terceiro
bloco de predicao de decodificacao retroativa, e quando se esta desempenhando
predicdo bidirecional no primeiro bloco de decodificacdo com base no preditor
de vetor de movimento alvo para obter o terceiro bloco de predicdo de
decodificacéo do primeiro bloco de decodificacdo, a unidade de processamento
€ especificamente configurada para: desempenhar predicdo antecipada no
primeiro bloco de decodificagcdo com base no preditor de vetor de movimento de
avanco alvo para obter o terceiro bloco de predicdo de decodificagdo antecipada
do primeiro bloco de decodificacdo; e desempenhar predicdo retroativa no
primeiro bloco de decodificagdo com base no preditor de vetor de movimento de
retorno alvo para obter o terceiro bloco de predicdo de decodificacdo retroativa
do primeiro bloco de decodificagéo.

[046] Com referéncia ao quarto aspecto, em um projeto possivel, quando
se esta obtendo o bloco de predicéo de decodificacédo alvo do primeiro bloco de
decodificagcdo com base no terceiro bloco de predicdo de decodificacdo, a
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unidade de processamento € especificamente configurada para: desempenhar
somatorio ponderado no terceiro bloco de predicdo de decodificacdo antecipada
e no terceiro bloco de predicdo de decodificacdo retroativa para obter o bloco de
predicdo de decodificagdo alvo do primeiro bloco de decodificacdo; ou usar o
terceiro bloco de predi¢céo de decodificacao antecipada como o bloco de predicao
de decodificacdo alvo do primeiro bloco de decodificacdo; ou usar o terceiro
bloco de predicdo de decodificacdo retroativa como o bloco de predicdo de
decodificagéo alvo do primeiro bloco de decodificac&o.

[047] De acordo com um quinto aspecto, um dispositivo de codificacédo é
fornecido, e o dispositivo inclui um processador e uma memdéria, onde a memoaria
armazena um programa legivel por computador, e o processador roda o
programa na memoria para implantar o método de codificagdo de acordo com o
primeiro aspecto.

[048] De acordo com um sexto aspecto, um dispositivo de decodificacdo
€ fornecido, e o dispositivo inclui um processador e uma memoria, onde a
memdaria armazena um programa legivel por computador, e o processador roda
0 programa na memoria para implantar o método de decodificagdo de acordo
com o segundo aspecto.

[049] De acordo com um sétimo aspecto, um meio de armazenamento
de computador € fornecido, configurado para armazenar uma instrucdo de
software de computador para o primeiro aspecto e o segundo aspecto, onde a
instrucdo de software de computador inclui um programa projetado para
desempenhar os aspectos precedentes.

[050] Deve ser entendido que o terceiro ao sétimo aspectos das
modalidades da presente invencdo sdo consistentes com as solucdes técnicas
do primeiro e do segundo aspectos das modalidades da presente invencéo, e
efeitos benéficos obtidos por todos os aspectos e pelas maneiras de projeto
implantaveis correspondentes sao similares. Detalhes ndo s&o descritos
novamente.

BREVE DESCRICAO DOS DESENHOS

[051] A Figura 1A e a Figura 1B s&o respectivamente diagramas
esquematicos de selecionamento de informac¢des de movimento de predicao de
um bloco atual em um modo de mesclagem e em um modo de ndo mesclagem;

[052] A Figura 2 € um diagrama de blocos esquematico de um aparelho
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codec de video ou de um dispositivo eletrdnico;

[053] A Figura 3 € um diagrama de blocos esquematico de um sistema
codec de video;

[054] A Figura 4 € um fluxograma de um método para codificacdo de
imagem através de interpredicdo de acordo com uma modalidade da presente
invencao

[055] A Figura 5 é um fluxograma de um método para decodificacdo de
imagem através de interpredicdo de acordo com uma modalidade da presente
invencéao

[056] A Figura 6A, a Figura 6B, a Figura 7, a Figura 8A, a Figura 8B,
Figura 8C, a Figura 8D, a Figura 9A e a Figura 9B séo diagramas esquematicos
de um processo para decodificacdo de imagem através de interpredicdo de
acordo com uma modalidade da presente invencao;

[057] A Figura 10 é um diagrama estrutural de um aparelho para
codificacdo de imagem através de interpredicdo de acordo com uma modalidade
da presente invencao;

[058] A Figura 11 é um diagrama estrutural de um codificador de imagem
usando interpredicdo de acordo com uma modalidade da presente invencao;

[059] A Figura 12 é um diagrama estrutural de um aparelho para
decodificagdo de imagem através de interpredicdo de acordo com uma
modalidade da presente invencéo; e

[060] A Figura 13 é um diagrama estrutural de um decodificador de
imagem usando interpredicdo de acordo com uma modalidade da presente
invencao.

DESCRIC}AO DE MODALIDADES

[061] A seguir se descreve clara e completamente as solu¢des técnicas
nas modalidades da presente invengdo com referéncia aos desenhos anexos
nas modalidades da presente invencdo. Evidentemente, as modalidades
descritas séo algumas e nao todas as modalidades da presente invencéo. Todas
as outras modalidades obtidas por uma pessoa de habilidade comum na técnica
com base nas modalidades da presente invengdo sem esforgos criativos estaréo
abrangidas pelo escopo de protecéo da presente invencgao.

[062] Uma tecnologia de interpredicdo é classificada em um modo de

mesclagem (Merge) e um modo de ndo mesclagem, e o modo de néo
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mesclagem é classificado adicionalmente em um modo de pular (SKIP) e um
modo de ndo pular.

[063] No modo de ndo mesclagem e em um modo de nao pular do modo
de mesclagem na tecnologia de interpredicdo, informacgdes redundantes de um
bloco de imagem atual sdo removidas com base nas informacfes de pixel de
uma imagem codificada ou decodificada adjacente a uma imagem atual para se
obter um residual.

[064] Na tecnologia de interpredicdo, para remover eficazmente as
informagdes redundantes do bloco de imagem atual, um lado de codificador ou
um lado de decodificador precisa obter um bloco de imagem que seja mais
similar ao bloco de imagem atual a partir de uma imagem de referéncia, de modo
a reduzir um residual do bloco de imagem atual. O lado de codificador ou o lado
de decodificador obtém normalmente um bloco de imagem da imagem de
referéncia supracitada através da estimativa de movimento. Em uma tecnologia
de codificacédo e decodificacdo de video existente, uma imagem de referéncia é
normalmente buscada quanto a um bloco de imagem simétrico apropriado em
uma unidade de um bloco de imagem durante codificacdo e decodificacdo em
um processo de estimativa de movimento. Em algumas modalidades, um bloco
de imagem € uma unidade de predicdo de uma imagem a ser codificada por um
lado de codificador ou uma unidade de predicdo de uma imagem a ser
reconstruida por um lado de decodificador. Em algumas modalidades, um bloco
de imagem é uma unidade de transformacdo de uma imagem a ser codificada
pelo lado de codificador ou uma unidade de transformacdo de uma imagem a
ser reconstruida pelo lado de decodificador. Em algumas modalidades, um bloco
de imagem é uma unidade de codificacdo ou uma subunidade de codificacdo de
uma imagem a ser codificada pelo lado de codificador, ou uma unidade de
decodificagdo ou uma subunidade de decodificacdo de uma imagem a ser
reconstruida pelo lado de decodificador. Nenhuma limitacdo é imposta.

[065] No modo de ndo mesclagem da tecnologia de interpredicdo, um
codificador desempenha subtracdo em um valor de pixel correspondente a um
bloco de imagem atual e um valor de pixel correspondente a um bloco de imagem
simétrico para obter um residual, desempenha codificacdo de entropia em um
valor obtido depois que o residual é transformado e quantizado e, finalmente,

grava, em um fluxo de cdédigo, tanto um fluxo de bits obtido através de
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codificacdo de entropia quanto um deslocamento de movimento (a saber, uma
diferenca de vetor de movimento) obtidos através de busca.
Correspondentemente, durante a compensacao de predicdo (ou referida como
compensagao de movimento), um lado de decodificador desempenha primeiro
codificac@o de entropia apds obter um fluxo de bits de codificacdo de entropia,
para obter um residual correspondente e uma diferenca de vetor de movimento
correspondente; entdo obtém um valor de vetor de movimento com base na
diferenca de vetor de movimento obtida e um valor de vetor de movimento de
um bloco adjacente; obtém um bloco de imagem simétrico correspondente a
partir de uma imagem de referéncia com base no valor de vetor de movimento;
e adiciona um valor de pixel correspondente ao bloco de imagem simétrico e um
valor de pixel correspondente ao residual para obter um valor do bloco de
imagem atual decodificada.

[066] No modo de nao pular do modo de mesclagem da tecnologia de
interpredicdo, um lado de codificador desempenha subtracdo em um valor de
pixel correspondente a um bloco de imagem atual e um valor de pixel
correspondente a um bloco de imagem simétrico para obter um residual,
desempenha codificacdo de entropia em um valor obtido apds o residual ser
transformado e quantizado, e finalmente grava um fluxo de bits obtido através de
codificacdo de entropia em um fluxo de cédigo. Correspondentemente, durante
a compensacao de predicao (ou referida como compensacao de movimento), um
lado de decodificador primeiro desempenha codificacdo de entropia apés obter
um fluxo de bits de codificacdo de entropia, para obter um residual
correspondente; obtém um bloco de imagem simétrico correspondente a partir
de uma imagem de referéncia com base em um valor de vetor de movimento de
um bloco adjacente; e adiciona um valor de pixel correspondente ao bloco de
imagem simétrico e um valor de pixel correspondente ao residual para obter um
valor do bloco de imagem atual decodificada.

[067] Em um modo de pular do modo de mesclagem da tecnologia de
interpredicdo, para salvar uma taxa de bits, um residual e uma diferenca de vetor
de movimento nao precisam ser obtidos. Em ambos os processos de codificacéo
e decodificagcdo, um bloco de imagem simétrico correspondente é obtido
diretamente com base nas informac¢des de movimento de um bloco adjacente e

€ usado como um valor de um bloco de imagem atual.
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[068] Como mostrado na Figura 1A, em um modo de mesclagem, os
blocos adjacentes sdo marcados com valores de indice diferentes, e os valores
de indice sdo usados para determinar um bloco adjacente cujas informacdes de
vetor de movimento sdo usadas por um bloco atual como informagbes de
movimento de predicdo do bloco atual. Como mostrado na Figura 1B, em um
modo de ndo mesclagem, uma lista de preditor de vetor de movimento €&
construida pela deteccdo de um bloco adjacente, e um preditor de vetor de
movimento € selecionado a partir da lista de predicdo de vetor de movimento
para um bloco atual como um preditor de vetor de movimento do bloco atual.
Pode ser aprendido que, em codificacdo e decodificacdo inter quadro,
informacBes de vetor de movimento de um bloco adjacente sdo usadas
diretamente como um preditor de vetor de movimento de um bloco atual. Esta
maneira de obter diretamente um preditor de vetor de movimento de
interpredicdo inevitavelmente causa um desvio de precisdo de movimento de
predicao.

[069] A Figura 2 € um diagrama de blocos esquemético de um aparelho
codec de video ou dispositivo eletrdnico 50. O aparelho ou o dispositivo
eletrbnico pode ser incorporado em um codec de acordo com uma modalidade
da presente invencéo. A Figura 3 é um diagrama de aparelho esquematico de
um sistema codec de video de acordo com uma modalidade da presente
invengao. A seguir se descreve as unidades na Figura 2 e na Figura 3

[070] O dispositivo eletrdnico 50 pode ser, por exemplo, um terminal
movel ou equipamento de usuario em um sistema de comunicacfes sem fio.
Deve ser entendido que as modalidades da presente invengdo podem ser
implantadas por qualquer dispositivo ou aparelho eletrénico que pode precisar
codificar, ou decodificar, ou codificar e decodificar uma imagem de video.

[071] O aparelho 50 pode incluir um alojamento configurado para ser
incorporado no dispositivo e proteger o mesmo. O aparelho 50 pode
adicionalmente incluir um mostrador 32 em uma forma de um mostrador de
cristal liquido. Em outra modalidade da presente invencao, o mostrador pode ser
qualquer tecnologia de exibicdo apropriada aplicada a exibicdo de imagem ou
video. O aparelho 50 pode adicionalmente incluir um teclado 34. Em outra
modalidade da presente invencéo, qualquer mecanismo apropriado de dados ou

de interface de usuario pode ser usado. Por exemplo, uma interface de usuario
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pode ser implantada como um teclado virtual ou um sistema de entrada de dados
para servir como uma parte de um mostrador sensivel ao toque. O aparelho pode
incluir um microfone 36 ou qualquer entrada de audio apropriada, e a entrada de
audio pode ser entrada de sinal digital ou analégico. O aparelho 50 pode
adicionalmente incluir o dispositivo de saida de dudio a seguir. Nesta modalidade
da presente invencao, o dispositivo de saida de audio pode ser qualquer um
dentre um fone de ouvido 38, um alto-falante, uma conexao de saida de audio
analdgica ou uma conexao de saida de audio digital. O aparelho 50 pode
também incluir uma bateria 40. Em outra modalidade da presente invencao, o
dispositivo pode ser movido por qualquer dispositivo de energia movel
apropriado, tal como uma célula solar, uma célula de combustivel, ou um gerador
de mecanismo de reldgio. O aparelho pode adicionalmente incluir uma porta de
infravermelho 42 configurada para desempenhar comunicagao de linha de visdo
de curto alcance com outro dispositivo. Em outra modalidade, o aparelho 50 pode
adicionalmente incluir qualquer solucdo de comunicacdo de curto alcance
apropriada, tal como uma conexao Bluetooth sem fio ou uma conexdo com fio
USB/linha direta.

[072] O aparelho 50 pode incluir um controlador 56 ou um processador
configurado para controlar o aparelho 50. O controlador 56 pode ser conectado
a uma memoria 58. Nesta modalidade da presente inven¢do, a memoria pode
armazenar dados de imagem e dados de &audio, e/ou pode armazenar uma
instrucdo implantada no controlador 56. O controlador 56 também pode ser
conectado a um circuito codec 54 adaptado para implantar codificacdo e
decodificacdo de dados de audio e/ou video, ou o controlador 56 é conectado a
um circuito codec 54 para implantar codificacdo e decodificacao auxiliar.

[073] O aparelho 50 pode adicionalmente incluir um leitor de cartdo 48 e
um cartdo inteligente 46 que sé&o configurados para fornecer informagdes de
usuario e sao adaptados para fornecer informacgdes para autenticacdo de rede e
autenticacao de usuario autorizado.

[074] O aparelho 50 pode adicionalmente incluir um circuito de interface
de radio 52. O circuito de interface de radio € conectado ao controlador e é
adaptado para gerar, por exemplo, um sinal de comunicagéo sem fio usado para
se comunicar com uma rede de comunicacdes celular, um sistema de

comunicac¢des sem fio, ou uma rede de area local sem fio. O aparelho 50 pode
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adicionalmente incluir uma antena 44. A antena esta conectada ao circuito de
interface de radio 52 para enviar sinais de radiofrequéncia gerados no circuito de
interface de radio 52 para outros (uma pluralidade de) aparelhos e receber sinais
de radiofrequéncia de outros (uma pluralidade de) aparelhos.

[075] Em algumas modalidades da presente invengao, o aparelho 50
inclui uma camera que tem capacidade de gravar ou detectar um Unico quadro.
O codec 54 ou o controlador recebe e processa esses Unicos quadros. Em
algumas modalidades da presente invencéo, o aparelho pode receber dados de
imagem de video a serem processadas a partir de outro dispositivo antes de
transmissdo e/ou armazenamento. Em algumas modalidades da presente
invencéo, o aparelho 50 pode receber, através de uma conexao sem fio ou com
fio, uma imagem para codificagdo/decodificacao.

[076] A Figura 3 é um diagrama de blocos esquemaético de outro sistema
codec de video 10 de acordo com uma modalidade da presente invengdo. Como
mostrado na Figura 3, o sistema codec de video 10 inclui um aparelho de fonte
12 e um aparelho de destino 14. O aparelho de fonte 12 gera dados de video
codificados. Portanto, o aparelho de fonte 12 pode ser referido como um
aparelho de codificacdo de video ou um dispositivo de codificacdo de video. O
aparelho de destino 14 pode decodificar os dados de video codificados gerados
pelo aparelho de fonte 12. Portanto, o aparelho de destino 14 pode ser referido
como um aparelho de decodificacdo de video ou um dispositivo de decodificacao
de video. O aparelho de fonte 12 e o aparelho de destino 14 podem ser casos
de um aparelho codec de video ou de um dispositivo codec de video. O aparelho
de fonte 12 e o aparelho de destino 14 podem incluir uma ampla faixa de
aparelhos, incluindo um computador de mesa, um aparelho de computacéo
movel, um computador do tipo notebook (por exemplo, um laptop), um
computador do tipo tablet, um conversor, um aparelho telefénico tal como um
smartphone, uma televisdo, uma camera, um aparelho de exibicdo, um
reprodutor de meios digitais, um console de videogame, um computador interno
em veiculo, ou outro aparelho similar.

[077] O aparelho de destino 14 pode receber os dados de video
codificados a partir do aparelho fonte 12 através de um canal 16. O canal 16
pode incluir um ou mais meios e/ou aparelhos que podem transmitir os dados de

video codificados do aparelho fonte 12 para o aparelho de destino 14. Em um
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caso, o canal 16 pode incluir um ou mais meios de comunicag&o que habilitam o
aparelho de fonte 12 a transmitir diretamente os dados de video codificados para
o aparelho de destino 14 em tempo real. Neste caso, o aparelho de fonte 12 pode
modular os dados de video codificados de acordo com um padrdo de
comunicacdes (por exemplo, um protocolo de comunicacdo sem fio), e pode
transmitir os dados de video modulados para o aparelho de destino 14. O um ou
mais meios de comunicacao pode (m) incluir meios de comunicacéo sem fio e/ou
com fio, tais como um espectro de radiofrequéncia (RF) ou uma ou mais linhas
de transmisséo fisica. O um ou mais meios de comunicagdo pode (m) formar
uma parte de uma rede com base em pacote (por exemplo, uma rede de area
local, uma rede de longa distancia, ou uma rede global (por exemplo, a Internet)).
O um ou mais meios de comunicagbes podem incluir um roteador, um
comutador, uma estagédo base, ou outro dispositivo que facilita a comunicagéo
do aparelho de fonte 12 para o aparelho de destino 14.

[078] Em outro caso, o canal 16 pode incluir um meio de armazenamento
que armazena os dados de video codificados gerados pelo aparelho de fonte 12.
Neste caso, o aparelho de destino 14 pode acessar o0 meio de armazenamento
através de acesso por disco ou acesso por cartdo. O meio de armazenamento
pode incluir varios meios de armazenamento de dados de acesso locais, tais
como um Blu-ray, um DVD, um CD-ROM, uma memoria flash, ou outros meios
de armazenamento digital apropriados configurados para armazenar os dados
de video codificados.

[079] Em outro caso, o canal 16 pode incluir um servidor de arquivo ou
outro aparelho de armazenamento intermediario que armazena os dados de
video codificados gerados pelo aparelho de fonte 12. Neste caso, o aparelho de
destino 14 pode acessar, através de transmissao por streaming ou por download,
os dados de video codificados armazenados no servidor de arquivo ou no outro
dispositivo de armazenamento intermediario. O servidor de arquivo pode ser de
um tipo de servidor que pode armazenar dados de video codificados e transmitir
os dados de video codificados para o aparelho de destino 14. O servidor de
arquivo no caso inclui um servidor de rede (por exemplo, aplicado a um site de
rede), um servidor de Protocolo de Transferéncia de Arquivo (FTP), um aparelho
de armazenamento anexado a rede (NAS), e uma unidade de disco local.

[080] O aparelho de destino 14 pode acessar os dados de video
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codificados através de uma conexdo de dados padrdo (por exemplo, uma
conexdo com a Internet). Um tipo de exemplo da conexdo de dados inclui um
canal de radio (por exemplo, uma conexdo Wi-Fi), uma conexao com fio (por
exemplo, uma DSL ou um modem de cabo) ou uma combinagao de ambos que
sdo adaptados para acessar os dados de video codificados armazenados no
servidor de arquivo. A transmissédo dos dados de video codificados a partir do
servidor de arquivo pode ser transmissdo por streaming, transmissao por
download ou uma combinacdo das mesmas.

[081] A tecnologia da presente invengdo ndo é limitada a um cenério de
aplicacdo sem fio. Por exemplo, a tecnologia pode ser usada para suportar
codificacao e decodificacdo de video nos varios aplicativos multimidia seguintes:
difuséo de televisao por via aérea, transmissao de televisdo a cabo, transmissao
de televisdo por satélite, transmissdo de video por streaming (por exemplo, pela
Internet), codificacdo de dados de video armazenados em meios de
armazenamento de dados, decodificacdo de dados de video armazenados em
meios de armazenamento de dados, e outros aplicativos. Em alguns casos, o
sistema codec de video 10 pode ser configurado para suportar transmissao de
video unidirecional ou bidirecional, de modo a suportar aplicativos tais como
transmissao de streaming de video, reproducéo de video, difusdo de video e/ou
telefonia com video.

[082] No exemplo da Figura 3, o aparelho de fonte 12 inclui uma fonte de
video 18, um codificador de video 20 e uma interface de saida 22. Em alguns
casos, a interface de saida 22 pode incluir um modulador/demodulador (modem)
e/ou um transmissor. A fonte de video 18 pode incluir um aparelho de captura de
video (por exemplo, uma camera de video), um arquivo de video incluindo dados
de video previamente capturados, uma interface de entrada de video
configurada para receber dados de video a partir de um fornecedor de contetdo
de video, e/ou um sistema de computacao grafica configurado para gerar dados
de video, ou uma combinacao das fontes de dados de video supracitadas.

[083] O codificador de video 20 pode codificar dados de video a partir da
fonte de video 18. Em alguns casos, o aparelho de fonte 12 transmite
diretamente os dados de video codificados para o aparelho de destino 14
usando-se a interface de saida 22. Os dados de video codificados também

podem ser armazenados no meio de armazenamento ou no servidor de arquivo
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para acesso posterior pelo aparelho de destino 14 para decodificagdo e/ou
reproducao.

[084] No exemplo da Figura 3, o aparelho de destino 14 inclui uma
interface de entrada 28, um decodificador de video 30, e um aparelho mostrador
32. Em alguns casos, a interface de entrada 28 inclui um receptor e/ou um
modem. A interface de entrada 28 pode receber os dados de video codificados
através do canal 16. O aparelho mostrador 32 pode ser integrado no aparelho
de destino 14 ou pode estar localizado fora do aparelho de destino 14.
Normalmente, o aparelho mostrador 32 exibe dados de video decodificados. O
aparelho mostrador 32 pode incluir varios aparelhos mostradores, tais como um
mostrador de cristal liquido (LCD), um mostrador de plasma, um mostrador de
diodo emissor de luz organico (OLED), ou outro tipo de aparelho mostrador.

[085] O codificador de video 20 e o decodificador de video 30 podem
operar de acordo com um padrédo de compressao de video (por exemplo, o
padrdo H.265 de Codificacdo de Video de Alta Eficiéncia) e podem estar em
conformidade com um modelo de teste HEVC (HM). A descricao de texto ITU-
TH.265 (V3) (04/2015) do padrao H.265 foi publicada em 29 de abril de 2015 e
pode ser baixada de http://handle.itu.int/11.1002/1000/12455, e todo o contetdo
do arquivo € incorporado no presente documento a titulo de referéncia.

[086] Alternativamente, o codificador de video 20 e o decodificador de
video 30 podem operar de acordo com outro padréo proprietario ou da industria.
O padrao inclui ITU-T H.261, ISO/IEC MPEG-1 Visual, o ITU-T H.262, o ISO/IEC
MPEG-2 Visual, ITU-T H.263, ISO/IEC MPEG-4 Visual ou ITU -T H.264 (também
referido como ISO/IEC MPEG-4 AVC), e inclui extensdes de codificagdo de video
escalavel (SVC) e codificacdo de video multivisdao (MVC). Deve ser entendido
gue a tecnologia da presente invencao nao esta limitada a qualquer padréo ou
tecnologia codec especifico.

[087] Além disso, a Figura 3 € meramente um exemplo, e a tecnologia da
presente invencao pode ser aplicada a aplicagdes codec de video (por exemplo,
codificagédo de video unilateral ou decodificacdo de video) que né&o incluem
necessariamente qualquer comunicacdo de dados entre um aparelho de
codificacdo e um aparelho de decodificacdo. Em outro exemplo, os dados sé&o
recuperados a partir de uma memoéria local, e os dados s&o transmitidos por

transmissao de streaming de rede, ou os dados sdo operados em uma maneira
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semelhante. O aparelho de codificacdo pode codificar dados e armazenar os
dados na memoria, e/ou o aparelho de decodificacdo pode recuperar dados da
memoria e decodificar os dados. Em muitos casos, codificacdo e decodificacédo
sdo desempenhados por uma pluralidade de aparelhos que n&o se comunicam
entre si, mas somente codificam dados para a memoria e/ou recuperam dados
da memoria e decodificam os dados.

[088] O codificador de video 20 e o decodificador de video 30 podem,
cada um deles, ser implantado como qualquer um de uma pluralidade de
circuitos apropriados, tais como um ou mais microprocessadores, um
processador de sinal digital (DSP), um circuito integrado de aplicacéo especifica
(ASIC), um arranjo de porta programavel por campo (FPGA), légica discreta,
hardware ou qualquer combinagcdo dos mesmos. Se a tecnologia for parcial ou
totalmente implantada usando-se software, um aparelho pode armazenar uma
instrucdo do software em um meio de armazenamento legivel por computador
nao transitério apropriado, e pode executar, usando-se um ou mais
processadores, uma instrucdo em hardware para executar a tecnologia na
presente invencao. Qualquer um dos itens supracitados (incluindo hardware,
software, uma combinacdo de hardware e software e semelhantes) pode ser
considerado como o um ou mais processadores. O codificador de video 20 e 0
decodificador de video 30 podem, cada um deles, ser incluidos em um ou mais
codificadores ou decodificadores, o codificador de video 20 e o decodificador de
video 30 podem, cada um deles, ser integrados como parte de um
codificador/decodificador combinado (codec (CODEC)) em outro aparelho.

[089] Na presente invencédo, pode ser normalmente indicado que o
codificador de video 20 envia informacgfes para outro aparelho (por exemplo, o
decodificador de video 30) usando um sinal. O termo "envio usando-se um sinal"
pode normalmente se referir a um elemento sintatico e/ou representar
transmissdo de dados de video codificados. A transmissdo pode ocorrer em
tempo real ou quase em tempo real. Alternativamente, esta comunicagao pode
ocorrer ao longo de um periodo de tempo, por exemplo, pode ocorrer quando
um elemento sintatico € armazenado em um meio de armazenamento legivel por
computador usando-se dados binarios codificados durante a codificagdo. O
elemento sintatico pode ser recuperado pelo aparelho de decodificacdo a

qualquer momento depois de ser armazenado no meio.
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[090] Como mostrado na Figura 4, uma modalidade da presente
invencdo fornece um método para codificacdo de imagem através de
interpredicdo. Um procedimento especifico € conforme a seguir.

[091] Etapa 401: Determinar informagcdes de movimento de predigéo de
um primeiro bloco de codificacdo, onde as informacdes de movimento de
predicdo incluem um preditor de vetor de movimento e informacdes de imagem
de referéncia de predicdo, e as informacdes de imagem de referéncia de
predicdo sdo usadas para representar um bloco de imagem de referéncia de
predicéo.

[092] O primeiro bloco de codificacdo € um bloco atualmente a ser
processado e a ser codificado, o preditor de vetor de movimento nas informacgdes
de movimento de predig&o inclui um preditor de vetor de movimento de avango
e um preditor de vetor de movimento de retorno, e as informagdes de imagem
de referéncia de predicao incluem informacdes de indice de quadro de referéncia
de um bloco de imagem de referéncia de predicdo antecipada e informacdes de
indice de quadro de referéncia de um bloco de imagem de referéncia de predi¢do
retroativa.

[093] Além disso, o bloco de imagem de referéncia de predicdo do
primeiro bloco de codificacdo é obtido com base no preditor de vetor de
movimento ou nas informacdes de imagem de referéncia de predi¢do do primeiro
bloco de codificagao.

[094] Opcionalmente, as informacdes de movimento de predicdo do
primeiro bloco de codificacdo incluem o preditor de vetor de movimento de
avancgo, o preditor de vetor de movimento de retorno, uma contagem de ordem
de imagem (Picture Order Count, POC) correspondente ao bloco de imagem de
referéncia de predicdo antecipada e uma POC correspondente ao bloco de
imagem de referéncia de predicao retroativa; ou pode incluir somente o preditor
de vetor de movimento de avanco e uma POC correspondente ao bloco de
imagem de referéncia de predicdo antecipada; ou pode incluir somente o preditor
de vetor de movimento de retorno e uma POC correspondente ao bloco de
imagem de referéncia de predigéo retroativa.

[095] Especificamente, para um método para determinar informacgdes de
movimento de predi¢cdo do primeiro bloco de codificagéo, fazer referéncia a um
meétodo para determinar informacgdes de movimento de predicdo de um bloco de
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codificacdo atual na técnica anterior.

[096] Se um modo de mesclagem de interpredicao € usado, uma lista de
informacdes de movimento de predicdo candidatas € construida com base nas
informagdes de movimento de um bloco adjacente do primeiro bloco de
codificacdo, e informacdes de movimento de predicdo candidatas s&o
selecionadas da lista de informacfes de movimento de predicdo candidatas
como as informacdes de movimento de predicdo do primeiro bloco de
codificacéo. A lista de informacfes de movimento candidatas inclui um preditor
de vetor de movimento, informagdes de indice de quadro de referéncia de um
bloco de imagem de referéncia, e semelhantes. Deve ser notado que o preditor
de vetor de movimento neste modo € um valor de vetor de movimento do bloco
adjacente.

[097] Seum modo de ndo mesclagem de interpredicdo é usado, uma lista
de preditor de vetor de movimento é construida com base nas informacdes de
movimento de um bloco adjacente do primeiro bloco de codificacdo, e um vetor
de movimento é selecionado da lista de preditor de vetor de movimento como o
preditor de vetor de movimento do primeiro bloco de codificagdo. Deve ser
notado que o preditor de vetor de movimento neste modo pode ser um valor de
vetor de movimento do bloco adjacente, ou pode ser uma soma de um valor de
vetor de movimento de um bloco adjacente selecionado e uma diferenca de vetor
de movimento do primeiro bloco de codificacdo. A diferenca de vetor de
movimento é uma diferenca entre um vetor de movimento obtido
desempenhando-se estimativa de movimento no primeiro bloco de codificacéo e
o valor de vetor de movimento do bloco adjacente selecionado.

[098] Etapa 402: Desempenhar predicédo bidirecional no primeiro bloco
de codificacdo com base nas informacdes de movimento de predi¢cao para obter
um bloco de predicao de codificacao inicial do primeiro bloco de codificagéo, e
obter um primeiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro bloco de
codificacdo com base no bloco de predicao de codificacéo inicial.

[099] Além disso, quando uma POC correspondente ao bloco de imagem
de referéncia de predicdo ndo € igual a uma POC do primeiro bloco de
codificacédo, predicdo bidirecional, incluindo predicdo antecipada e predigcéo
retroativa, € desempenhada no primeiro bloco de codificacdo com base nas
informacdes de movimento de predicdo. Quando a POC correspondente ao
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bloco de imagem de referéncia de predi¢cdo € menor que a POC do primeiro bloco
de codificacdo, predicdo antecipada é desempenhada no primeiro bloco de
codificacdo com base nas informacfes de movimento de predi¢do; ou quando a
POC correspondente ao bloco de imagem de referéncia de predi¢cao é maior que
a POC do primeiro bloco de codificacdo, predicao retroativa € desempenhada no
primeiro bloco de codificacdo com base nas informagdes de movimento de
predicao.

[0100] Especificamente, o desempenho de predicdo bidirecional no
primeiro bloco de codificacdo com base nas informagfes de movimento de
predicdo para obter um bloco de predicdo de codificacdo inicial antecipada do
primeiro bloco de codificacéo inclui os processos a seguir.

[0101] $S421. Desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de
codificagdo com base nas informagbes de movimento de predigdo, para ser
especifico, desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de codificacéo
com base nas informacfes de movimento de predicdo antecipada para obter o
bloco de predicdo de codificacdo inicial antecipada do primeiro bloco de
codificagéo.

[0102] Em wuma possivel implantacdo, a predicdo antecipada €
desempenhada no primeiro bloco de codificacdo com base no bloco de imagem
de referéncia de predicdo antecipada nas informacdes de movimento de
predicdo para obter o bloco de predicdo de codificacdo inicial antecipada do
primeiro bloco de codificacao.

[0103] Em outra implantacdo possivel, a predicdo antecipada €
desempenhada no primeiro bloco de codificacdo com base no preditor de vetor
de movimento de avanco nas informac¢des de movimento de predi¢cdo para obter
o bloco de predicdo de codificacdo inicial antecipada do primeiro bloco de
codificacéo.

[0104] S422. Desempenhar predicdo retroativa no primeiro bloco de
codificacdo com base nas informacbes de movimento de predi¢cdo, para ser
especifico, desempenhar predicéo retroativa no primeiro bloco de codificacéo
com base nas informac¢des de movimento de predi¢do retroativa para obter um
bloco de predicdo de codificacdo inicial retroativa do primeiro bloco de
codificagéo.

[0105] Em wuma possivel implantacdo, predicdo antecipada €
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desempenhada no primeiro bloco de codificagédo com base no bloco de imagem
de referéncia de predicéo retroativa nas informacdes de movimento de predicéo
para obter o bloco de predicéo de codificacao inicial antecipada do primeiro bloco
de codificagéo.

[0106] Em outra implantagcdo possivel, predicdo antecipada é
desempenhada no primeiro bloco de codificacdo com base no preditor de vetor
de movimento de retorno nas informacdes de movimento de predi¢cao para obter
o0 bloco de predicdo de codificagdo inicial antecipada do primeiro bloco de
codificagéo.

[0107] O bloco de predicéo de codificacéo inicial inclui o bloco de predicdo
de codificacdo inicial antecipada e o bloco de predicdo de codificacdo inicial
retroativa.

[0108] Além disso, a obtencdo de um primeiro bloco de predicdo de
codificacdo do primeiro bloco de codificacdo com base no bloco de predicdo de
codificacdo inicial inclui as trés implantacdes a seguir.

[0109] Em uma primeira implantagdo, o somatorio ponderado é
desempenhado no bloco de predi¢céo de codificacao inicial antecipada e no bloco
de predicdo de codificacdo inicial retroativa para obter o primeiro bloco de
predicdo de codificacdo do primeiro bloco de codificacao.

[0110] Nesta implantacéo, opcionalmente, um valor médio do bloco de
predicéo de codificacao inicial antecipada e do bloco de predi¢do de codificacéo
inicial retroativa € usado como o primeiro bloco de predicdo de codificacdo do
primeiro bloco de codificacao.

[0111] Em uma segunda implantag&o, o bloco de predicéo de codificacédo
inicial antecipada é usado como o primeiro bloco de predicdo de codificacdo do
primeiro bloco de codificacao.

[0112] Em uma terceira implantacdo, o bloco de predicado de codificacao
inicial retroativa € usado como o primeiro bloco de predicéo de codificacdo do
primeiro bloco de codificagéo.

[0113] Etapa 403: Desempenhar estimativa de movimento da primeira
precisédo no bloco de imagem de referéncia de predicdo com base no preditor de
vetor de movimento para obter pelo menos um segundo bloco de predicao de
codificagéo.

[0114] Em algumas modalidades, esta etapa é para desempenhar busca
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de movimento da primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de
predicdo, onde uma localizac&o de busca da busca de movimento é determinada
usando-se o preditor de vetor de movimento e a primeira precisdo. Em uma
implantacgéo viavel, a localizacao da busca de movimento é uma localizacdo que
esta ao redor de uma localizacdo representada pelo preditor de vetor de
movimento e que esta dentro da cobertura da primeira precisdo. Por exemplo,
se a localizacdo indicada pelo preditor de vetor de movimento for (1, 1) e a
primeira precisdo tiver precisdo de 1/2 pixel, a localizagdo da busca de
movimento sera (1,5, 1), (1,5, 1,5), (1,5, -0,5), (1, 1), (1, 1,5), (1, -0,5), (-0,5, 1),
(0,5, 1,5) e (0,5, -0,5).

[0115] Especificamente, o desempenho de estimativa de movimento de
primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predicdo com base no
preditor de vetor de movimento para obter pelo menos um segundo bloco de
predicdo de codificacdo inclui os seguintes processos:

[0116] $S431. Desempenhar busca de movimento da primeira precisdo no
bloco de imagem de referéncia de predicéo antecipada com base no preditor de
vetor de movimento de avanco, e usar cada bloco de predicdo de codificacao
antecipada encontrado como um segundo bloco de predicdo de codificacédo
antecipada para obter o pelo menos um segundo bloco de predicdo de
codificagéo.

[0117] S432. Desempenhar busca de movimento da primeira preciséo no
bloco de imagem de referéncia de predicéo retroativa com base no preditor de
vetor de movimento de retorno, e usar cada bloco de predicdo de codificacédo
retroativa encontrado como um segundo bloco de predicdo de codificacao
retroativa para obter o pelo menos um segundo bloco de predi¢ao de codificacéo,
onde o segundo bloco de predicdo de codificacdo inclui o segundo bloco de
predicdo de codificacdo antecipada e o segundo bloco de predicédo de
codificacéo retroativa.

[0118] A primeira precisao inclui precisao integral de pixel, precisao de 1/2
pixel, preciséo de 1/4 de pixel, ou precisao de 1/8 de pixel. Isso ndo € limitado.

[0119] Etapa 404: Calcular uma diferenca entre o primeiro bloco de
predi¢céo de codificacdo e cada segundo bloco de predi¢céo de codificacao, e usar
um preditor de vetor de movimento entre o0 primeiro bloco de codificacdo e um

segundo bloco de predicéo de codificagcdo com uma menor diferenga como um
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preditor de vetor de movimento alvo do primeiro bloco de codificacéo.

[0120] Especificamente, o calculo de uma diferenca entre o primeiro bloco
de predicdo de codificacdo e cada segundo bloco de predicdo de codificacédo, e
usar um preditor de vetor de movimento entre o primeiro bloco de codificacao e
um segundo bloco de predicao de codificagdo com uma menor diferen¢ca como
um preditor de vetor de movimento alvo o primeiro bloco de codificacao inclui os
seguintes processos:

[0121] $S441. Comparar diferencas entre os segundos blocos de predicao
de codificagao antecipada e o primeiro bloco de predicao de codificacao, e usar
um preditor de vetor de movimento de avanco alvo entre o primeiro bloco de
codificacdo e um segundo bloco de predicdo de codificacdo antecipada com uma
menor diferenga como o preditor de vetor de movimento alvo.

[0122] $S442. Comparar diferencas entre os segundos blocos de predicao
de codificacéo retroativa e o primeiro bloco de predicdo de codificacdo, e usar
um preditor de vetor de movimento de retorno alvo entre o primeiro bloco de
codificacdo e um segundo bloco de predicao de codificagao retroativa com uma
menor diferenga como o preditor de vetor de movimento alvo, onde o preditor de
vetor de movimento alvo inclui o preditor de vetor de movimento de avanco alvo
e o preditor de vetor de movimento de retorno alvo.

[0123] Especificamente, quando diferengas entre os segundos blocos de
predicdo de codificacdo e o primeiro bloco de predicdo de codificacdo sao
comparadas, uma soma de valores absolutos de diferencas de pixel nos dois
blocos de imagem pode ser usada como um valor da diferenca entre o segundo
bloco de predicdo de codificacéo e o primeiro bloco de predicdo de codificacéo.
Opcionalmente, uma soma de valores quadrados de diferencas de pixel nos dois
blocos de imagem pode ser usada como um valor da diferenca entre o segundo
bloco de predicdo de codificacédo e o primeiro bloco de predi¢cdo de codificagéo.
Um método de comparacao de diferencas ndo é especificamente limitado.

[0124] Etapa 405: Desempenhar predi¢cao bidirecional no primeiro bloco
de codificagdo com base no preditor de vetor de movimento alvo para obter um
terceiro bloco de predicao de codificagao do primeiro bloco de codificacao.

[0125] Especificamente, o desempenho de predicdo bidirecional no
primeiro bloco de codificacdo com base no preditor de vetor de movimento alvo

para obter um terceiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro bloco de
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codificacéo inclui os seguintes processos:

[0126] S451 Desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de
codificacdo com base no preditor de vetor de movimento de avancgo alvo para
obter um terceiro bloco de predicdo de codificagdo antecipada do primeiro bloco
de codificagéo.

[0127] S452. Desempenhar predicdo retroativa no primeiro bloco de
codificacdo com base no preditor de vetor de movimento de retorno alvo para
obter um terceiro bloco de predicdo de codificacao retroativa do primeiro bloco
de codificacdo, onde o terceiro bloco de codificacdo de predigcdo do primeiro
bloco de codificacdo inclui o terceiro bloco de predicao de codificacdo antecipada
do terceiro bloco de predicédo de codificacéo retroativa.

[0128] Etapa 406: Obter um bloco de predicao de codificagdo alvo do
primeiro bloco de codificagdo com base no terceiro bloco de predicdo de
codificacdo, e codificar o primeiro bloco de codificacdo com base no bloco de
predicdo de codificacdo alvo.

[0129] Especificamente, a obtengcdo de um bloco de predicdo de
codificacéo alvo do primeiro bloco de codificacdo com base no terceiro bloco de
predicdo de codificacdo inclui as trés implantacdes a seguir.

[0130] Em uma primeira implantacdo, o somatério ponderado €
desempenhado no terceiro bloco de predicdo de codificagcdo antecipada e no
terceiro bloco de predicdo de codificacdo retroativa para obter o bloco de
predicdo de codificacdo alvo do primeiro bloco de codificacéo.

[0131] Nesta implantacdo, opcionalmente, um valor médio do terceiro
bloco de predicéo de codificagdo antecipada e do terceiro bloco de predicao de
codificacdo retroativa € usado como o bloco de predicao de codificacdo alvo do
primeiro bloco de codificacao.

[0132] Em uma segunda implantagcéo, o terceiro bloco de predicao de
codificacédo antecipada € usado como o bloco de predicao de codificacao alvo do
primeiro bloco de codificagéo.

[0133] Em uma terceira implantacdo, o terceiro bloco de predicdo de
codificacdo retroativa é usado como o bloco de predi¢cdo de codificacdo alvo do
primeiro bloco de codificacao.

[0134] Deve ser entendido que, em algumas modalidades, um bit

sinalizador pode ser codificado em informagdes de camada mais alta de um fluxo
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de codigo, como um nivel de fatia, um nivel de imagem, ou um nivel de
sequéncia, e o bit sinalizador € usado para indicar se 0 método de codificacéo
de imagem mostrado na Figura 4 é ou ndo aplicado.

[0135] Como mostrado na Figura 5, uma modalidade da presente
invencdo fornece um método para decodificacdo de imagem através de
interpredicdo. Um procedimento especifico € conforme a seguir.

[0136] Etapa 501: Determinar informacdes de movimento de predicédo de
um primeiro bloco de decodificagdo, onde as informagdes de movimento de
predi¢cao incluem um preditor de vetor de movimento e informagdes de imagem
de referéncia de predicdo, e as informacdes de imagem de referéncia de
predicdo sdo usadas para representar um bloco de imagem de referéncia de
predicéo.

[0137] O primeiro bloco de decodificagdo € um bloco a ser processado
atualmente que precisa ser construido com base nas informacgfes de fluxo de
coédigo analisadas, o preditor de vetor de movimento nas informacfes de
movimento de predi¢do inclui um preditor de vetor de movimento de avango e
um preditor de vetor de movimento de retorno, e as informacdes de imagem de
referéncia de predicao incluem informacdes de indice de quadro de referéncia
de um bloco de imagem de referéncia de predicdo antecipada e informacdes de
indice de quadro de referéncia de um bloco de imagem de referéncia de predicdo
retroativa.

[0138] Além disso, o bloco de imagem de referéncia de predicdo do
primeiro bloco de codificacdo é obtido com base no preditor de vetor de
movimento ou nas informacdes de imagem de referéncia de predi¢cdo do primeiro
bloco de decodificagao.

[0139] Opcionalmente, as informacdes de movimento de predi¢cdo do
primeiro bloco de decodificagdo incluem o preditor de vetor de movimento de
avancgo, o preditor de vetor de movimento de retorno, uma contagem de ordem
de imagem (Picture Order Count, POC) correspondente ao bloco de imagem de
referéncia de predicdo antecipada, e uma POC correspondente ao bloco de
imagem de referéncia de predicao retroativa; ou pode incluir somente o preditor
de vetor de movimento de avanco e uma POC correspondente ao bloco de
imagem de referéncia de predicdo antecipada; ou pode incluir somente o preditor
de vetor de movimento de retorno e uma POC correspondente ao bloco de
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imagem de referéncia de predicéo retroativa.

[0140] Especificamente, para um método para determinar informacgdes de
movimento de predi¢cdo do primeiro bloco de decodificacdo, fazer referéncia a
um método para determinar informagfes de movimento de predicdo de um bloco
de decodificagcdo atual no estado da técnica.

[0141] Se um modo de mesclagem de interpredicdo € usado, uma lista de
informacdes de movimento de predicdo candidatas € construida com base nas
informagdes de movimento de um bloco adjacente do primeiro bloco de
decodificagdo, e informacdes de movimento de predicdo candidatas séo
selecionadas da lista de informacGes de movimento de predicdo candidatas
como as informacdes de movimento de predicdo do primeiro bloco de
decodificagdo. A lista de informagdes de movimento candidatas inclui um preditor
de vetor de movimento, informacgdes de indice de quadro de referéncia de um
bloco de imagem de referéncia, e semelhantes. Deve ser notado que o preditor
de vetor de movimento neste modo € um valor de vetor de movimento do bloco
adjacente.

[0142] Seum modo de ndo mesclagem de interpredicédo é usado, uma lista
de preditor de vetor de movimento é construida com base nas informacdes de
movimento de um bloco adjacente do primeiro bloco de decodificacédo, e um vetor
de movimento é selecionado da lista de preditor de vetor de movimento como o
preditor de vetor de movimento do primeiro bloco de decodificagdo. Deve ser
notado que o preditor de vetor de movimento neste modo pode ser um valor de
vetor de movimento do bloco adjacente, ou pode ser uma soma de um valor de
vetor de movimento de um bloco adjacente selecionado e uma diferenca de vetor
de movimento do primeiro bloco de decodificacdo. A diferenca de vetor de
movimento pode ser obtida diretamente através de decodificacao.

[0143] Etapa 502: Desempenhar predi¢ao bidirecional no primeiro bloco
de decodificacdo com base nas informacdes de movimento de predicdo para
obter um bloco de predicdo de decodificacdo inicial do primeiro bloco de
decodificacdo, e obter um primeiro bloco de predicdo de decodificacdo do
primeiro bloco de decodificagdo com base no bloco de predi¢céo de decodificacédo
inicial.

[0144] Além disso, quando uma POC correspondente ao bloco de imagem
de referéncia de predicdo ndo € igual a uma POC do primeiro bloco de
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decodificagéo, a predi¢cdo bidirecional incluindo predicao antecipada e predicéo
retroativa é desempenhada no primeiro bloco de decodificacdo com base nas
informacdes de movimento de predicdo. Quando a POC correspondente ao
bloco de imagem de referéncia de predi¢cdo € menor que a POC do primeiro bloco
de decodificacéo, predicdo antecipada é desempenhada no primeiro bloco de
decodificacdo com base nas informacfes de movimento de predicédo; ou quando
a POC correspondente ao bloco de imagem de referéncia de predicdo é maior
que a POC do primeiro bloco de decodificacdo, predicdo retroativa é
desempenhada no primeiro bloco de decodificacdo com base nas informacdes
de movimento de predicédo.

[0145] Especificamente, o desempenho de predicdo bidirecional no
primeiro bloco de decodificacdo com base nas informacdes de movimento de
predicéo para obter um bloco de predi¢céo de decodificacao inicial antecipada do
primeiro bloco de decodificacdo inclui os processos a segulir.

[0146] S521. Desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de
decodificagdo com base nas informagdes de movimento de predigéo, para ser
especifico, desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de
decodificacdo com base nas informacdes de movimento de predicdo antecipada
para obter o bloco de predicdo de decodificacéo inicial antecipada do primeiro
bloco de decodificagao.

[0147] Em uma implantacdo possivel, predicdo antecipada é
desempenhada no primeiro bloco de decodificagdo com base no bloco de
imagem de referéncia de predicdo antecipada nas informac¢des de movimento de
predicdo para obter o bloco de predicdo de decodificacéo inicial antecipada do
primeiro bloco de decodificag&o.

[0148] Em outra implantacdo possivel, predicdo antecipada €
desempenhada no primeiro bloco de decodificagdo com base no preditor de vetor
de movimento de avanco nas informac¢des de movimento de predi¢cdo para obter
o bloco de predicdo de decodificacao inicial antecipada do primeiro bloco de
decodificagéo.

[0149] S522. Desempenhar predicdo retroativa no primeiro bloco de
decodificagdo com base nas informacdes de movimento de predigédo, para ser
especifico, desempenhar predicéo retroativa no primeiro bloco de decodificacéo

com base nas informacdes de movimento de predicdo retroativa para obter um
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bloco de predicdo de decodificagdo inicial retroativa do primeiro bloco de
decodificacao.

[0150] Em wuma possivel implantacdo, predicdo antecipada €
desempenhada no primeiro bloco de decodificagdo com base no bloco de
imagem de referéncia de predicéo retroativa nas informacdes de movimento de
predicdo para obter o bloco de predicdo de decodificacéo inicial antecipada do
primeiro bloco de decodificacao.

[0151] Em outra implantagcdo possivel, predicdo antecipada é
desempenhada no primeiro bloco de decodificacdo com base no preditor de vetor
de movimento de retorno nas informacgdes de movimento de predi¢cao para obter
o bloco de predicdo de decodificacdo inicial antecipada do primeiro bloco de
decodificagéo.

[0152] O bloco de predicdo de decodificagdo inicial inclui o bloco de
predicdo de decodificacdo inicial antecipada e o bloco de predicdo de
decodificacao inicial retroativa.

[0153] Além disso, a obtencdo de um primeiro bloco de predicdo de
decodificagéo do primeiro bloco de decodificacdo com base no bloco de predicéo
de decodificacdo inicial inclui as trés implantacfes a seguir.

[0154] Em uma primeira implantacdo, somatdrio ponderado €
desempenhado no bloco de predicdo de decodificacao inicial antecipada e no
bloco de predicéo de decodificacao inicial retroativa para obter o primeiro bloco
de predicao de decodificacdo do primeiro bloco de decodificacéo.

[0155] Nesta implantacdo, opcionalmente, um valor médio do bloco de
predicdo de decodificacdo inicial antecipada e do bloco de predicdo de
decodificacdo inicial retroativa é usado como o primeiro bloco de predi¢do de
decodificacdo do primeiro bloco de decodificacao.

[0156] Em uma segunda implantacdo, o bloco de predicdo de
decodificacéo inicial antecipada € usado como o primeiro bloco de predi¢do de
decodificacéo do primeiro bloco de decodificacao.

[0157] Emuma terceira implantacao, o bloco de predicédo de decodificacao
inicial retroativa € usado como o primeiro bloco de predi¢éo de decodificagéo do
primeiro bloco de decodificacao.

[0158] Etapa 503: Desempenhar estimativa de movimento de primeira
precisao no bloco de imagem de referéncia de predicdo com base no preditor de

Petic&o 870230083114, de 19/09/2023, pag. 64/106



40/63

vetor de movimento para obter pelo menos um segundo bloco de predicao de
decodificacao.

[0159] Em algumas modalidades, esta etapa € para desempenhar busca
de movimento da primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de
predicdo, onde uma localizag&o de busca da busca de movimento é determinada
usando-se o preditor de vetor de movimento e a primeira precisdo. Em uma
implantacéo viavel, a localizacdo da busca de movimento é uma localizacéo que
esta ao redor de uma localizagdo representada pelo preditor de vetor de
movimento e que estd dentro da cobertura da primeira precisdo. Por exemplo,
se a localizacédo indicada pelo preditor de vetor de movimento € (1, 1) e a primeira
precisao tiver precisdo de 1/2 pixel, a localizacdo da busca de movimento sera
(1,5, 1), (1,5,1,5), (1,5, -0,5), (1, 1), (1, 1,5), (1, -0,5), (0,5, 1), (-0,5, 1,5) e (-
0,5, -0,5).

[0160] Especificamente, o desempenho de estimativa de movimento da
primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predicdo com base no
preditor de vetor de movimento para obter pelo menos um segundo bloco de
predicdo de decodificacéo inclui os seguintes processos:

[0161] S531. Desempenhar busca de movimento da primeira precisdo no
bloco de imagem de referéncia de predicdo antecipada com base no preditor de
vetor de movimento de avancgo, e usar cada bloco de predicao de decodificacao
antecipada encontrado como um segundo bloco de predicdo de decodificacéo
antecipada para obter o pelo menos um segundo bloco de predicdo de
decodificacao.

[0162] S532. Desempenhar busca de movimento da primeira preciséo no
bloco de imagem de referéncia de predicéo retroativa com base no preditor de
vetor de movimento de retorno, e usar cada bloco de predi¢cdo de decodificacao
retroativa encontrado como um segundo bloco de predicdo de decodificacédo
retroativa para obter o pelo menos um segundo bloco de predicdo de
decodificacdo, onde o segundo bloco de predicdo de decodificacdo inclui o
segundo bloco de predicdo de decodificacdo antecipada e o segundo bloco de
predicéo de decodificacdo retroativa.

[0163] A primeira preciséo inclui precisao integral de pixel, precisdo de 1/2
pixel, preciséo de 1/4 de pixel, ou precisao de 1/8 de pixel. Isso ndo € limitado.

[0164] Etapa 504: Calcular uma diferengca entre o primeiro bloco de
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predicéo de decodificagdo e cada segundo bloco de predi¢cdo de decodificacéo,
e usar um preditor de vetor de movimento entre o primeiro bloco de decodificacéo
e um segundo bloco de predicdo de decodificagdo com uma menor diferenca
como um preditor de vetor de movimento alvo do primeiro bloco de
decodificagéo.

[0165] Especificamente, o calculo de uma diferenca entre o primeiro bloco
de predicdo de decodificagdo e cada segundo bloco de predicdo de
decodificagédo, e o uso de um preditor de vetor de movimento entre o primeiro
bloco de decodificagdo e um segundo bloco de predicdo de decodificacdo com
uma menor diferenca como um preditor de vetor de movimento alvo do primeiro
bloco de decodificacéo inclui 0s seguintes processos:

[0166] S541. Comparar diferencas entre os segundos blocos de predi¢cao
de decodificacdo antecipada e o primeiro bloco de predi¢cdo de decodificacéo, e
usar um preditor de vetor de movimento de avanco alvo entre o primeiro bloco
de decodificacdo e um segundo bloco de predicdo de decodificagdo com uma
menor diferenga como o preditor de vetor de movimento alvo.

[0167] S542. Comparar diferencas entre os segundos blocos de predi¢cao
de decodificacéo retroativa e o primeiro bloco de predi¢cdo de decodificacéo, e
usar um preditor de vetor de movimento de retorno alvo entre o primeiro bloco
de decodificagcdo e um segundo bloco de predicdo de decodificacao retroativa
com uma menor diferenca como o preditor de vetor de movimento, onde o
preditor de vetor de movimento alvo inclui o preditor de vetor de movimento de
avanco alvo e o preditor de vetor de movimento de retorno alvo.

[0168] Especificamente, quando diferengas entre os segundos blocos de
predicdo de decodificacdo e o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo sé&o
comparadas, uma soma de valores absolutos de diferencas de pixel nos dois
blocos de imagem pode ser usada como um valor da diferenca entre o segundo
bloco de predicdo de decodificacdo e o primeiro bloco de predicdo de
decodificacdo. Opcionalmente, uma soma de valores quadrados de diferencas
de pixel nos dois blocos de imagem pode ser usada como um valor da diferenca
entre o segundo bloco de predicdo de decodificagdo e o primeiro bloco de
predicdo de decodificacdo. Um método de comparacdo de diferencas néo é
especificamente limitado.

[0169] Etapa 505: Desempenhar predi¢cao bidirecional no primeiro bloco
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de decodificagcdo com base no preditor de vetor de movimento alvo para obter
um terceiro bloco de predicdo de decodificacdo do primeiro bloco de
decodificacao.

[0170] Especificamente, o desempenho de predigdo bidirecional no
primeiro bloco de decodificagdo com base no preditor de vetor de movimento
alvo para obter um terceiro bloco de predi¢do de decodificacdo do primeiro bloco
de decodificacéo inclui os seguintes processos:

[0171] S551. Desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de
decodificagdo com base no preditor de vetor de movimento de avango alvo para
obter um terceiro bloco de predicdo de decodificacdo antecipada do primeiro
bloco de decodificacao.

[0172] S552. Efetuar predicdo retroativa no primeiro bloco de
decodificagcdo com base no preditor de vetor de movimento de retorno alvo para
obter um terceiro bloco de predicdo de decodificacao retroativa do primeiro bloco
de decodificacdo, onde o terceiro bloco de predicdo de decodificacdo do primeiro
bloco de decodificagdo inclui o terceiro bloco de predicdo de decodificacédo
antecipada e o terceiro bloco de predicdo de decodificacao retroativa.

[0173] Etapa 506: Obter um bloco de predicdo de decodificacdo alvo do
primeiro bloco de decodificagdo com base no terceiro bloco de predicdo de
decodificagéo, e decodificar o primeiro bloco de decodificagdo com base no bloco
de predicao de decodificacédo alvo.

[0174] Especificamente, a obtencdo de um bloco de predicdo de
decodificacdo alvo do primeiro bloco de decodificacdo com base no terceiro
bloco de predicdo de decodificacao inclui as trés implantacdes a seguir.

[0175] Em wuma primeira implantacdo, somatério ponderado é
desempenhado no terceiro bloco de predicdo de decodificacdo antecipada e no
terceiro bloco de predicdo de decodificacdo retroativa para obter o bloco de
predicdo de decodificacéo alvo do primeiro bloco de decodificacao.

[0176] Nesta implantagdo, opcionalmente, um valor médio do terceiro
bloco de predicéo de decodificacdo antecipada e o terceiro bloco de predicdo de
decodificagéo retroativa € usado como o bloco de predigédo de decodificagéo alvo
do primeiro bloco de decodificagéo.

[0177] Em uma segunda implantacédo, o terceiro bloco de predicdo de
decodificacdo antecipada € usado como o bloco de predicdo de decodificacéo
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alvo do primeiro bloco de decodificagéo.

[0178] Em uma terceira implantacdo, o terceiro bloco de predicdo de
decodificacao retroativa é usado como bloco de predicdo de decodificacdo alvo
do primeiro bloco de decodificag&o.

[0179] Deve ser entendido que, em algumas modalidades,
correspondentes a um lado de codificador, um bit de sinalizacdo pode ser
primeiro analisado em informacdes de camada mais alta de um fluxo de cédigo,
tal como um nivel de faixa, um nivel de imagem, ou um nivel de sequéncia, e 0
bit sinalizador é usado para indicar se o0 método de decodificacdo de imagem
mostrado na Figura 5 é ou ndo aplicado.

[0180] A seguir se descreve em detalhe o método de codificacdo na Figura
4 e o método de decodificacdo na Figura 5 usando-se diversas modalidades
especificas.

MODALIDADE 1

[0181] Como mostrado na Figura 6A e na Figura 6B, um bloco de
decodificagdo atual é um primeiro bloco de decodificacdo, e informacdes de
movimento de predicdo do bloco de decodificagdo atual sdo obtidas. E
presumido que preditores de vetor de movimento de avanco e de retorno do
bloco de decodificacdo atual sdo respectivamente (-10, 4) e (5, 6), uma POC
correspondente ao bloco de decodificacdo atual é 4, uma POC correspondente
a um bloco de imagem de referéncia de predicdo antecipada é 2, e uma POC
correspondente a um bloco de imagem de referéncia de predicao retroativa é 6.

[0182] Predicdo antecipada e predicdo retroativa sdo desempenhadas
separadamente no bloco de decodificacéo atual para obter um bloco de predicao
de decodificacdo antecipada inicial (Forward Prediction Block, FPB) e um bloco
de predicédo de decodificacdo retroativa inicial (Backward Prediction Block, BPB)
do bloco de decodificacdo atual, e € presumido que o bloco de predicdo de
decodificacdo antecipada inicial e o bloco de predicdo de decodificacédo
retroativa inicial sdo respectivamente um FPB 1 e um BPB 1. O somatorio
ponderado é desempenhado no FPB 1 e no BPB 1 para obter um primeiro bloco
de predicao de decodificacdo (Decoding Prediction Block, DPB) do bloco de
decodificagdo atual, e é presumido que o primeiro bloco de predicdo de
decodificacédo € um DPB 1.

[0183] (-10, 4) e (5, 6) sdo usados como entrada de referéncia dos

Peti¢c&o 870230083114, de 19/09/2023, pag. 68/106



44/63

preditores de vetor de movimento de avanco e de retorno, e busca de movimento
de primeira precisdo € desempenhada separadamente no bloco de imagem de
referéncia de predicdo antecipada e no bloco de imagem de referéncia de
predicao retroativa. Nesse caso, a primeira precisao é de 1/2 pixel de precisdo
em uma faixa de 1 pixel. O primeiro bloco de predicéo de decodificacdo DPB 1
€ usado como uma referéncia. Diferencas entre o primeiro bloco de predicdo de
decodificacdo DPB 1 e cada um de novos blocos de predicdo de decodificacédo
antecipada e retroativa correspondentes encontrados através da busca de
movimento sdo comparadas para se obter preditores de vetor de movimento de
avanco e de retorno correspondentes a um novo bloco de predicdo de
decodificacdo com uma menor diferenca do DPB 1, para servir como preditores
de vetor de movimento alvo. E presumido que os preditores de vetor de
movimento de avanco e de retorno sao respectivamente (=11, 4) e (6, 6).

[0184] Os preditores de vetor de movimento alvo sdo atualizados para (—
11, 4) e (6, 6). Além disso, predicdo antecipada e predicdo retroativa sdo
desempenhadas no primeiro bloco de decodificagcdo com base nos preditores de
vetor de movimento alvo, e somatoério ponderado € desempenhado no novo
bloco de predicdo de decodificacdo antecipada e no bloco de predicdo de
decodificacdo retroativa obtidos para obter um bloco de predicdo de
decodificacéo alvo. E presumido que o bloco de predi¢éo de decodificacdo alvo
€ um DPB 2, e o bloco de predicao de decodificacdo do bloco de decodificagédo
atual é atualizado para o DPB 2.

[0185] Deve ser notado que, quando busca de movimento da primeira
precisdo € desempenhada no bloco de imagem de referéncia de predi¢do
antecipada e no bloco de imagem de referéncia de predicédo retroativa, a primeira
precisdo pode ser qualquer precisdo especificada, por exemplo, pode ser
precisdo integral de pixel, precisdo de 1/2 pixel, precisdo de 1/4 de pixel, ou
preciséo de 1/8 de pixel.

MODALIDADE 2

[0186] Como mostrado na Figura 6A e na Figura 6B, um bloco de
codificagdo atual é um primeiro bloco de codificagdo, e informacdes de
movimento de predicdo do bloco de codificacéo atual s&o obtidas. E presumido
que os preditores de vetor de movimento de avanco e de retorno do bloco de
codificacdo atual sao respectivamente (10, 4) e (5 6), uma POC
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correspondente ao bloco de codificacdo atual € 4, uma POC correspondente a
uma imagem de referéncia de predicdo antecipada o bloco € 2 e uma POC
correspondente a um bloco de imagem de referéncia de predicao retroativa é 6.

[0187] Predicdo antecipada e predicdo retroativa séo desempenhadas
separadamente no bloco de codificacéo atual para obter um bloco de predi¢ao
de codificacdo antecipada inicial e um bloco de predicéo de codificacao retroativa
inicial do bloco de codificacédo atual, e € presumido que o bloco de predi¢do de
codificacdo antecipada inicial e o bloco de predicdo de codificacdo retroativa
inicial sdo respectivamente um FPB 1 e um BPB 1. O somatorio ponderado é
desempenhado no FPB 1 e no BPB 1 para obter um primeiro bloco de predicéo
de codificacdo do bloco de codificacdo atual, e € presumido que o primeiro bloco
de predicao de codificacdo € um DPB 1.

[0188] [0188] (10, 4) e (5, 6) sao usados como entrada de referéncia dos
preditores de vetor de movimento de avanco e de retorno, e busca de movimento
de primeira precisdo € desempenhada separadamente no bloco de imagem de
referéncia de predigcdo antecipada e no bloco de imagem de referéncia de
predicao retroativa. Nesse caso, a primeira preciséo é precisdo de 1/2 pixel em
uma faixa de 1 pixel. O primeiro bloco de predicéo de codificacdo DPB 1 € usado
como referéncia. Diferencas entre o primeiro bloco de predicdo de codificacédo
DPB 1 e cada um de novos blocos correspondentes de predicdo de codificacao
antecipada e retroativa encontrados através da busca de movimento séo
comparadas para obter preditores de vetor de movimento de avanco e de retorno
correspondentes a um novo bloco de predicédo de codificagdo com uma menor
diferenca do DPB 1, para servir como preditores de vetor de movimento alvo. E
presumido que os preditores de vetor de movimento de avanco e de retorno séo
respectivamente (-11, 4) e (6, 6).

[0189] Os preditores de vetor de movimento alvo sao atualizados para (-
11, 4) e (6, 6). Além disso, predicdo antecipada e predicdo retroativa sao
desempenhadas no primeiro bloco de codificacdo com base nos preditores de
vetor de movimento alvo, e somatorio ponderado é desempenhado no novo
bloco de predicdo de codificagdo antecipada e novo bloco de predicdo de
codificacéo retroativa obtidos para obter um bloco de predicdo de codificagéo
alvo. E presumido que o bloco de predicdo de codificacdo alvo é um DPB 2 e 0

bloco de predicéo de codificacdo do bloco de codificacao atual € atualizado para
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o DPB 2.

[0190] Deve ser notado que, quando a busca de movimento da primeira
precisdo € desempenhada no bloco de imagem de referéncia de predicéo
antecipada e no bloco de imagem de referéncia de predicéo retroativa, a primeira
precisdo pode ser qualquer precisdo especificada, por exemplo, pode ser
precisao integral de pixel, precisdo de 1/2 pixel, precisdo de 1/4 de pixel, ou
precisao de 1/8 de pixel.

MODALIDADE 3

[0191] Como mostrado na Figura 7, um bloco de decodificagéo atual é um
primeiro bloco de decodificacdo, e informacdes de movimento de predicdo do
bloco de decodifica¢do atual s&o obtidas. E presumido que um preditor de vetor
de movimento de avanco do bloco de decodificacdo atual € (-21, 18), uma POC
correspondente ao bloco de decodificagdo atual é 4, e uma POC correspondente
a um bloco de imagem de referéncia de predicdo antecipada é 2.

[0192] Predicao antecipada é desempenhada no bloco de decodificacdo
atual para obter um bloco de predicdo de decodificacdo antecipada inicial do
bloco de decodificacdo atual, e é presumido que o bloco de predicdo de
decodificacdo antecipada inicial € um FPB 1. Neste caso, o FPB 1 é usado como
um primeiro bloco de predicao de decodificacdo do bloco de decodificacdo atual,
e o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo é denotado como um DPB 1.

[0193] (-21, 18) é usado como entrada de referéncia do preditor de vetor
de movimento de avanco, e busca de movimento de primeira precisdo €
desempenhada no bloco de imagem de referéncia de predicdo antecipada.
Nesse caso, a primeira precisdo é precisdo de 1 pixel em uma faixa de 5 pixels.
O primeiro bloco de predicdo de decodificacdo DPB 1 é usado como uma
referéncia. Diferencas entre o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo DPB
1 e novos blocos de predicdo de decodificacdo retroativa correspondentes
encontrados através da busca de movimento sdo comparadas para obter um
preditor de vetor de movimento de avancgo correspondente a um novo bloco de
predicédo de decodificacdo com uma menor diferenca do DPB 1, para servir como
um preditor de vetor de movimento alvo. E presumido que o preditor de vetor de
movimento de avanco é (-19, 19).

[0194] O preditor de vetor de movimento alvo é atualizado para (-19, 19).
Além disso, predicdo antecipada é desempenhada no primeiro bloco de
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decodificagdo com base no preditor de vetor de movimento alvo, e o novo bloco
de predicdo de decodificacdo antecipada obtido € usado como um bloco de
predicio de decodificacdo alvo. E presumido que o bloco de predicdo de
decodificagdo alvo é um DPB 2, e o bloco de predicdo de decodificacdo do bloco
de decodificagdo atual é atualizado para o DPB 2.

[0195] Deve ser notado que, quando busca de movimento da primeira
precisdo € desempenhada no bloco de imagem de referéncia de predicéo
antecipada e em um bloco de imagem de referéncia de predi¢céo retroativa, a
primeira precisdo pode ser qualquer precisao especificada, por exemplo, pode
ser precisao integral de pixel, precisdo de 1/2 pixel, precisdo de 1/4 de pixel, ou
precisao de 1/8 de pixel.

MODALIDADE 4

[0196] Como mostrado na Figura 7, um bloco de codificacdo atual € um
primeiro bloco de codificacéo, e informacdes de movimento de predi¢cao do bloco
de codificacdo atual sdo obtidas. E presumido que um preditor de vetor de
movimento de avanco do bloco de codificacdo atual € (-21, 18), uma POC
correspondente ao bloco de codificagédo atual é 4, e uma POC correspondente a
um bloco de imagem de referéncia de predi¢do antecipada é 2.

[0197] Predicdo antecipada é desempenhada no bloco de codificacdo
atual para obter um bloco de predicdo de codificagdo antecipada inicial do bloco
de codificacdo atual, e € presumido que o bloco de predicdo de codificacdo
antecipada inicial € um FPB 1. Neste caso, o FPB 1 € usado como um primeiro
bloco de predicéo de codificacdo do bloco de codificacao atual, e o primeiro bloco
de predicao de codificacdo é denotado como um DPB 1.

[0198] (-21, 18) é usado como entrada de referéncia do preditor de vetor
de movimento de avanco, e busca de movimento de primeira precisdo €
desempenhada no bloco de imagem de referéncia de predicdo antecipada.
Nesse caso, a primeira precisdo é precisao de 1 pixel em uma faixa de 5 pixels.
O primeiro bloco de predicdo de codificagdo DPB 1 é usado como uma
referéncia. Diferencas entre o primeiro bloco de predicéo de codificacdo DPB 1
e novos blocos de predicdo de codificagdo retroativa correspondentes
encontrados através da busca de movimento sdo comparadas para obter um
preditor de vetor de movimento de avango correspondente a um novo bloco de

predicdo de codificacdo com uma menor diferenca do DPB 1, para servir como
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um preditor de vetor de movimento alvo. E presumido que o preditor de vetor de
movimento de avanco é (—19, 19).

[0199] O preditor de vetor de movimento alvo é atualizado para (—19, 19).
Além disso, predicdo antecipada é desempenhada no primeiro bloco de
codificacdo com base no preditor de vetor de movimento alvo, e o novo bloco de
predicdo de codificacdo antecipada obtido é usado como um bloco de predicéo
de codificacéio alvo. E presumido que o bloco de predicdo de codificacéo alvo é
um DPB 2, e o bloco de predigéo de codificacdo do bloco de codificacao atual é
atualizado para o DPB 2.

[0200] Deve ser notado que, quando busca de movimento da primeira
precisdo € desempenhada no bloco de imagem de referéncia de predicéo
antecipada e em um bloco de imagem de referéncia de predi¢céo retroativa, a
primeira precisdo pode ser qualquer precisao especificada, por exemplo, pode
ser precisao integral de pixel, precisdo de 1/2 pixel, precisdo de 1/4 de pixel, ou
precisao de 1/8 de pixel.

MODALIDADE 5

[0201] Como mostrado na Figura 8A, na Figura 8B, na Figura 8C e na
Figura 8D, um bloco de codificacdo atual € um primeiro bloco de codificacéo, e
informacdes de movimento de predicdo do bloco de codificacdo atual s&o
obtidas. E presumido que preditores de vetor de movimento de avanco e de
retorno do bloco de codificagéo atual séao respectivamente (-6, 12) e (8, 4), uma
POC correspondente ao bloco de codificacdo atual é 8, uma POC
correspondente a um bloco de imagem de referéncia de predicdo antecipada é
4, e uma POC correspondente a um bloco de imagem de referéncia de predicao
retroativa é 12.

[0202] Predicdo antecipada e predicdo retroativa sdo separadamente
desempenhadas no bloco de codificacdo atual para obter um bloco de predicéo
de codificacdo antecipada inicial e um bloco de predicéo de codificacao retroativa
inicial do bloco de codificacédo atual, e € presumido que o bloco de predicdo de
codificacdo antecipada inicial e o bloco de predicdo de codificacdo retroativa
inicial sdo respectivamente um FPB 1 e um BPB 1. Somat6rio ponderado é
desempenhado no FPB 1 e no BPB 1 para obter um primeiro bloco de predigé&o
de codificacéo do bloco de codificacdo atual, e € presumido que o primeiro bloco
de predicao de codificagcdo € um DPB 1.
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[0203] (-6, 12) e (8, 4) sdo usados como entrada de referéncia dos
preditores de vetor de movimento de avanco e de retorno, e busca de movimento
de primeira precisdo € desempenhada separadamente no bloco de imagem de
referéncia de predigdo antecipada e no bloco de imagem de referéncia de
predicao retroativa. O primeiro bloco de predicéo de codificacdo DPB 1 é usado
como uma referéncia. Diferencas entre o primeiro bloco de predicdo de
codificacdo DPB 1 e cada um de novos blocos correspondentes de predicdo de
codificac@o antecipada e retroativa encontrados através da busca de movimento
sdo comparadas para obter preditores de vetor de movimento de avanco e de
retorno correspondentes a um novo bloco de predicdo de codificagdo com uma
menor diferenca do DPB 1, para servir como preditores de vetor de movimento
alvo. E presumido que os preditores de vetor de movimento de avanco e de
retorno sao respectivamente (-11, 4) e (6, 6).

[0204] Os preditores de vetor de movimento alvo sdo atualizados para (—
11, 4) e (6, 6). Além disso, predicdo antecipada e predicdo retroativa sdo
desempenhadas no primeiro bloco de codificacdo com base nos preditores de
vetor de movimento alvo, e somatoério ponderado € desempenhado no novo
bloco de predicdo de codificacdo antecipada e no novo bloco de predicdo de
codificacdo retroativa obtidos para obter um bloco de predicdo de codificacédo
alvo. E presumido que o bloco de predicéo de codificacéo alvo é um DPB 2, e 0
bloco de predicao de codificacao do bloco de codificacdo atual é atualizado para
o DPB 2.

[0205] Subsequentemente, (=11, 4) e (6, 6) sdo usados como entrada de
referéncia dos preditores de vetor de movimento de avanco e de retorno, e busca
de movimento da primeira precisdo € desempenhada separadamente no bloco
de imagem de referéncia de predicdo antecipada e no bloco de imagem de
referéncia de predicao retroativa. O bloco de predi¢do de codificacdo DPB 2 do
bloco de codificagdo atual é usado como uma referéncia. Diferengas entre o
primeiro bloco de predi¢cao de codificagdo DPB 2 e cada um de novos blocos de
predicdo de codificacdo antecipada e retroativa correspondentes encontrados
através da busca de movimento sdo comparadas para obter preditores de vetor
de movimento de avango e de retorno correspondentes a um novo bloco de
predicdo de codificacdo com uma menor diferenca do DPB 2, para servirem

como novos preditores de vetor de movimento alvo. E presumido que os
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preditores de vetor de movimento de avango e de retorno sao respectivamente
(=7, 11) e (6, 5).

[0206] Subsequentemente, os preditores de vetor de movimento alvo sdo
atualizados para (-7, 11) e (6, 5). Além disso, predi¢cdo antecipada e predicao
retroativa sdo desempenhadas no primeiro bloco de codificagcdo com base nos
altimos preditores de vetor de movimento alvo, e somatério ponderado €
desempenhado no novo bloco de predicdo de codificacdo antecipada e no bloco
de predicdo de codificacdo retroativa para obter um bloco de predicdo de
codificacdo alvo. E presumido que o bloco de predigéo de codificacéo alvo é um
DPB 3, e o bloco de predicdo de codificacdo do bloco de codificacdo atual &
atualizado para o DPB 3.

[0207] Além disso, o preditor de vetor de movimento alvo pode ser
subsequentemente atualizado de acordo com o método supracitado, de modo
gue uma quantidade de repeticbes ndo seja limitada.

[0208] Deve ser notado que, quando busca de movimento da primeira
precisdo € desempenhada no bloco de imagem de referéncia de predicdo
antecipada e no bloco de imagem de referéncia de predicéo retroativa, a primeira
precisdo pode ser qualquer precisdo especificada, por exemplo, pode ser
precisao integral de pixel, precisdo de 1/2 pixel, precisdo de 1/4 de pixel, ou
preciséo de 1/8 de pixel.

MODALIDADE 6

[0209] Nesta modalidade, uma maneira de obter um preditor de vetor de
movimento em um processo de codificacdo de um modo de ndo mesclagem de
interpredicdo é diferente daquele nas modalidades supracitadas. A modalidade
6 descreve em detalhe um processo de decodificacdo do modo de néo
mesclagem de interpredicdo. Da mesma forma, o processo de codificacdo e o
processo de decodificacdo sdo semelhantes no modo de ndo mesclagem de
interpredicao, e detalhes ndo séo descritos novamente no presente documento.

[0210] Como mostrado na Figura 9A e na Figura 9B, um bloco de
decodificacdo atual € um primeiro bloco de decodificacdo, e informacdes de
movimento de predicdo do bloco de decodificacdo atual s&o obtidas. E
presumido que valores de vetor de movimento para frente e para trds do bloco
de decodificacédo atual s&o respectivamente (-10, 4) e (5, 6), diferencas de vetor

de movimento para frente e para tras séo respectivamente (-2, 1) e (1, 1), uma
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POC correspondente ao bloco de decodificagdo atual é 4, uma POC
correspondente a um bloco de imagem de referéncia de predicdo antecipada é
2, e uma POC correspondente a um bloco de imagem de referéncia de predicéo
retroativa é 6.

[0211] Predicdo antecipada e predicdo retroativa séo desempenhadas
separadamente no bloco de decodificacdo atual para obter um bloco de predicao
de decodificacdo antecipada inicial (-FPB) e um bloco de predicdo de
decodificagdo retroativa inicial (BPB) do bloco de decodificacdo atual, e é
presumido que o bloco de predi¢cao de decodificacdo antecipada inicial e o bloco
de predicao de decodificacdo retroativa inicial sdo respectivamente um FPB 1 e
um BPB 1. Somatorio ponderado é desempenhado no FPB 1 e no BPB 1 para
obter um primeiro bloco de predicdo de decodificagcdo (DPB) do bloco de
decodificacdo atual, e é presumido que o primeiro bloco de predicdo de
decodificacdo € um DPB 1.

[0212] Preditores de vetor de movimento de avanco e de retorno (—10, 4)
+(-2,1)=(-12,5)e (5,6) + (1, 1) = (6, 7) sdo usados como entrada de referéncia
dos vetores de movimento para frente e para tras, e busca de movimento de
primeira precisdo € desempenhada separadamente no bloco de imagem de
referéncia de predicdo antecipada e no bloco de imagem de referéncia de
predicao retroativa. Nesse caso, a primeira precisao € de precisao de 1/4 de pixel
em uma faixa de 1 pixel. O primeiro bloco de predicéo de decodificacdo DPB 1
€ usado como uma referéncia. Diferencas entre o primeiro bloco de predicdo de
decodificacdo DPB1 e cada um de novos blocos de predicdo de decodificacédo
antecipada e retroativa correspondentes encontrados através da busca de
movimento sdo comparadas para obter vetores de movimento para frente e para
tras correspondentes a um novo bloco de predicdo de decodificacdo com uma
menor diferenca do DPB1, para servir como preditores de vetor de movimento
alvo. E presumido que os vetores de movimento para frente e para tras séo
respectivamente (-11, 4) e (6, 6).

[0213] Os preditores de vetor de movimento alvo sé&o atualizados para (-
11, 4) e (6, 6). Além disso, predicdo antecipada e predi¢cdo retroativa séo
desempenhadas no primeiro bloco de decodificagdo com base nos preditores de
vetor de movimento alvo, e somatorio ponderado é desempenhado no novo

bloco de predicdo de decodificacdo antecipada e no bloco de predicdo de
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decodificagao retroativa para obter um bloco de predi¢éo de decodificagéo alvo.
E presumido que o bloco de predicdo de decodificacdo alvo é um DPB 2, e 0
bloco de predicéo de decodificacdo do bloco de decodificacédo atual é atualizado
para o DPB 2.

[0214] Deve ser notado que, quando busca de movimento da primeira
precisdo € desempenhada no bloco de imagem de referéncia de predicéo
antecipada e no bloco de imagem de referéncia de predicao retroativa, a primeira
precisdo pode ser qualquer precisdo especificada, por exemplo, pode ser
precisao integral de pixel, precisdo de 1/2 pixel, precisdo de 1/4 de pixel, ou
precisao de 1/8 de pixel.

[0215] Em conclusdo, os meétodos de codificacdo e decodificacdo
precedentes podem ser aplicados a todos os processos de predi¢do bidirecional
em codificacdo e decodificacdo de imagem de video, e um preditor de vetor de
movimento atualizado e blocos de predicdo de codificacdo e decodificacdo
podem ser aplicados a todos os processos de codificacdo e decodificacao de
imagem de video. Um sistema codec obtém blocos de predi¢do de codificacdo e
decodificagdo atuais com base nas informacfes de movimento de predicéo de
blocos de codificacdo e decodificacdo atuais; desempenha busca de movimento
com base em um preditor de vetor de movimento e um bloco de imagem de
referéncia de predicdo para obter novos blocos de predicdo de codificacdo e
decodificacédo; e atualiza o preditor de vetor de movimento e os blocos de
predicdo de codificacdo e decodificacdo dos blocos de codificacdo e
decodificacdo atuais através de comparacdo de diferencas com blocos de
predicdo de codificacéo e decodificacdo atuais, de modo a aperfeicoar preciséo
de movimento.

[0216] De acordo com as modalidades supracitadas, como mostrado na
Figura 10, uma modalidade da presente invencéo fornece um aparelho 1000
para codificacdo de imagem através de interpredicdo. Como mostrado na Figura
10, o aparelho 1000 inclui uma unidade de determinag¢do 1001, uma unidade de
processamento 1002, e uma unidade de codificacdo 1003.

[0217] A unidade de determinacdo 1001 é configurada para determinar
informagdes de movimento de predicdo de um primeiro bloco de codificacao,
onde as informacgdes de movimento de predicdo incluem um preditor de vetor de

movimento e informacdes de imagem de referéncia de predicdo, e as
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informagdes de imagem de referéncia de predicdo sdo usadas para representar
um bloco de imagem de referéncia de predicao.

[0218] A wunidade de processamento 1002 € configurada para:
desempenhar predicdo bidirecional no primeiro bloco de codificagdo com base
nas informacdes de movimento de predi¢cdo para obter um bloco de predicdo de
codificacdo inicial do primeiro bloco de codificacédo, e obter um primeiro bloco de
predicdo de codificacdo do primeiro bloco de codificacdo com base no bloco
inicial de predicdo de codificagdo; desempenhar busca de movimento de
primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predi¢cdo para obter pelo
menos um segundo bloco de predi¢do de codificacdo, onde uma localizacao de
busca da busca de movimento é determinada usando-se o preditor de vetor de
movimento e a primeira precisao; calcular uma diferenga entre o primeiro bloco
de predicdo de codificacdo e cada segundo bloco de predi¢cdo de codificacéo, e
usar um preditor de vetor de movimento entre o primeiro bloco de codificacdo e
um segundo bloco de predicdo de codificacdo com uma menor diferenca como
um preditor de vetor de movimento alvo do primeiro bloco de codificacéo; e
desempenhar predicdo bidirecional no primeiro bloco de codificagdo com base
no preditor de vetor de movimento alvo para obter um terceiro bloco de predicéo
de codificacdo do primeiro bloco de codificacao.

[0219] A unidade de codificacdo 1003 é configurada para: obter um bloco
de predicao de codificacdo alvo do primeiro bloco de codificagdo com base no
terceiro bloco de predicdo de codificacdo, e codificar o primeiro bloco de
codificacdo com base no bloco de predicdo de codificacao alvo.

[0220] Opcionalmente, as informacdes de movimento de predi¢ao incluem
informagdes de movimento de predicdo antecipada e informac¢des de movimento
de predicao retroativa, o preditor de vetor de movimento inclui um preditor de
vetor de movimento de avango e um preditor de vetor de movimento de retorno,
e 0 bloco de imagem de referéncia de predicéo inclui um bloco de imagem de
referéncia de predicdo antecipada e um bloco de imagem de referéncia de
predicéo retroativa.

[0221] Opcionalmente, o bloco de predicao de codificagédo inicial inclui um
bloco de predicéo de codificagao inicial antecipada e um bloco de predicéo de
codificacdo inicial retroativa, e quando se estd desempenhando predicédo
bidirecional no primeiro bloco de codificacdo com base nas informacfes de
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movimento de predi¢ao para obter o bloco de predicao de codificacao inicial do
primeiro bloco de codificagdo, a unidade de processamento 1002 ¢é
especificamente configurada para:

desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de codificacao
com base nas informagfes de movimento de predicdo antecipada para obter o
bloco de predicdo de codificacdo inicial antecipada do primeiro bloco de
codificacao; e

desempenhar predicdo retroativa no primeiro bloco de codificagao
com base nas informacgSes de movimento de predicdo retroativa para obter o
bloco de predicdo de codificacdo inicial retroativa do primeiro bloco de
codificacéo.

[0222] Opcionalmente, quando se estd obtendo o primeiro bloco de
predicéo de codificagdo do primeiro bloco de codificacdo com base no bloco de
predicdo de codificacdo inicial, a unidade de processamento 1002 é
especificamente configurada para:

desempenhar somatério ponderado no bloco de predicdo de
codificacédo inicial antecipada e no bloco de predicdo de codificacdo inicial
retroativa para obter o primeiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro
bloco de codificacéo; ou

usar o bloco de predicdo de codificacdo inicial antecipada como o
primeiro bloco de predi¢cdo de codificacdo do primeiro bloco de codificagcéo; ou

usar o bloco de predicdo de codificacao inicial retroativa como o
primeiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro bloco de codificacéo.

[0223] Opcionalmente, o segundo bloco de predicéo de codificacao inclui
um segundo bloco de predicéo de codificacdo antecipada e um segundo bloco
de predicao de codificacao retroativa, e quando esta desempenhando busca de
movimento da primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predi¢éo
com base no preditor de vetor de movimento para obter o pelo menos um
segundo bloco de predicao de codificacdo, a unidade de processamento 1002 é
especificamente configurada para:

desempenhar busca de movimento da primeira preciséo no bloco de
imagem de referéncia de predi¢cdo antecipada com base no preditor de vetor de
movimento de avanco, e usar cada bloco de predicédo de codificacdo antecipada
encontrado como o segundo bloco de predicédo de codificacdo antecipada para
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obter o pelo menos um segundo bloco de predi¢céo de codificacéo; e

desempenhar busca de movimento da primeira precisdo no bloco de
imagem de referéncia de predicéo retroativa com base no preditor de vetor de
movimento de retorno, e usar cada bloco de predicdo de codificacao retroativa
encontrado como o segundo bloco de predicdo de codificacdo retroativa para
obter o pelo menos um segundo bloco de predicdo de codificacéo.

[0224] A primeira precisao inclui precisdo integral de pixel, precisdo de 1/2
pixel, precisdo de 1/4 de pixel, ou precisao de 1/8 de pixel.

[0225] Opcionalmente, o preditor de vetor de movimento alvo inclui um
preditor de vetor de movimento de avanco alvo e um preditor de vetor de
movimento de retorno alvo, e quando se esta calculando a diferenca entre o
primeiro bloco de predi¢cédo de codificacdo e cada segundo bloco de predicdo de
codificacédo, e usando o preditor de vetor de movimento entre o primeiro bloco
de codificacdo e o segundo bloco de predi¢do de codificacdo com uma menor
diferenca como o preditor de vetor de movimento alvo do primeiro bloco de
codificacdo, a unidade de processamento 1002 é especificamente configurada
para:

comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
codificacdo antecipada e o primeiro bloco de predi¢édo de codificacdo, e usar um
preditor de vetor de movimento de avanco entre o primeiro bloco de codificacédo
e um segundo bloco de predicdo de codificacdo antecipada com uma menor
diferenca como o preditor de vetor de movimento alvo; ou

comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
codificacéo retroativa e o primeiro bloco de predicdo de codificagcdo, e usar um
preditor de vetor de movimento de retorno alvo entre o primeiro bloco de
codificacdo e um segundo bloco de predi¢édo de codificacdo retroativa com uma
menor diferenga como o preditor de vetor de movimento alvo.

[0226] Opcionalmente, o terceiro bloco de predicdo de codificagdo do
primeiro bloco de codificacéo inclui um terceiro bloco de predi¢cao de codificacéo
antecipada e um terceiro bloco de predicéo de codificacdo retroativa, e quando
esta desempenhando predicao bidirecional no primeiro bloco de codificagdo com
base no preditor de vetor de movimento alvo para obter o terceiro bloco de
predicdo de codificacdo do primeiro bloco de codificacdo, a unidade de
processamento 1002 é especificamente configurada para:
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desempenhar predigdo antecipada no primeiro bloco de codificacao
com base no preditor de vetor de movimento de avanco alvo para obter o terceiro
bloco de predicéo de codificacdo antecipada do primeiro bloco de codificacdo; e

desempenhar predicao retroativa no primeiro bloco de codificagao
com base no preditor de vetor de movimento de retorno alvo para obter o terceiro
bloco de predicdo de codificacéo retroativa do primeiro bloco de codificacéo.

[0227] Opcionalmente, quando se esta obtendo o bloco de predicdo de
codificacéo alvo do primeiro bloco de codificacdo com base no terceiro bloco de
predicdo de codificacdo, a unidade de processamento 1002 € especificamente
configurada para:

desempenhar somatorio ponderado no terceiro bloco de predicdo de
codificacdo antecipada e no terceiro bloco de predicao de codificacao retroativa
para obter o bloco de predicdo de codificacdo alvo do primeiro bloco de
codificacdo; ou

usar o terceiro bloco de predicdo de codificacdo antecipada como o
bloco de predicao de codificagédo alvo do primeiro bloco de codificacdo; ou

usar o terceiro bloco de predicdo de codificagdo retroativa como o
bloco de predicdo de codificacédo alvo do primeiro bloco de codificacao.

[0228] Deve ser notado que, para implantacdo da funcdo e uma maneira
de interacéo de cada unidade do aparelho 1000 nesta modalidade da presente
invencao, deve-se fazer referéncia adicionalmente a descricbes em uma
modalidade de método relacionada. Detalhes ndo sdo descritos novamente no
presente documento.

[0229] De acordo com um mesmo conceito de invengdo, como mostrado
na Figura 11, uma modalidade da presente invencao fornece adicionalmente um
codificador 1100. Como mostrado na Figura 11, o codificador 1100 inclui um
processador 1101 e uma memdria 1102. O cédigo de programa usado para
executar as solucdes da presente invencéo € armazenado na memoria 1102, e
€ usado para instruir o processador 1101 a desempenhar o método de
codificacdo mostrado na Figura 4

[0230] Cddigo correspondente ao método mostrado na Figura 4 também
pode ser construido em um chip desempenhando-se programacdo de projeto
para o processador, de modo que quando o chip esteja ativo, 0 método mostrado
na Figura 4 possa ser desempenhado.
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[0231] De acordo com as modalidades supracitadas, como mostrado na
Figura 12, uma modalidade da presente invencéo fornece um aparelho 1200
para decodificacdo de imagem através de interpredicdo. Como mostrado na
Figura 12, o aparelho 1200 inclui uma unidade de determinagdo 1201, uma
unidade de processamento 1202, e uma unidade de decodificagdo 1203.

[0232] A unidade de determinacdo 1201 € configurada para determinar
informacdes de movimento de predicdo de um primeiro bloco de decodificacéo,
onde as informagdes de movimento de predi¢cdo incluem um preditor de vetor de
movimento e informacbes de imagem de referéncia de predicdo, e as
informacdes de imagem de referéncia de predicdo sao usadas para representar
um bloco de imagem de referéncia de predicao.

[0233] A wunidade de processamento 1202 é configurada para:
desempenhar predicao bidirecional no primeiro bloco de decodificacdo com base
nas informacdes de movimento de predicdo para obter um bloco de predicdo de
decodificacao inicial do primeiro bloco de decodificacdo, e obter um primeiro
bloco de predi¢céo de decodificacéo do primeiro bloco de decodificagdo com base
no bloco de predicao de decodificagao inicial; desempenhar busca de movimento
de primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predicdo para obter
pelo menos um segundo bloco de predicdo de decodificacdo, onde uma
localizacdo de busca da busca de movimento é determinada usando-se o
preditor de vetor de movimento e a primeira precisédo; calcular uma diferenca
entre o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo e cada segundo bloco de
predicdo de decodificacdo, e usar um preditor de vetor de movimento entre o
primeiro bloco de decodificacdo e um segundo bloco de predicdo de
decodificagdo com uma menor diferenca como um preditor de vetor de
movimento alvo do primeiro bloco de decodificacdo; e desempenhar predicéo
bidirecional no primeiro bloco de decodificacdo com base no preditor de vetor de
movimento alvo para obter um terceiro bloco de predicdo de decodificacdo do
primeiro bloco de decodificagéo.

[0234] A unidade de decodificagcdo 1203 € configurada para: obter um
bloco de predi¢céo de decodificacao alvo do primeiro bloco de decodificagdo com
base no terceiro bloco de predicdo de decodificacdo, e decodificar o primeiro
bloco de decodificagcdo com base no bloco de predicdo de decodificacao alvo.

[0235] Opcionalmente, as informacdes de movimento de predi¢ao incluem
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informagdes de movimento de predi¢cao antecipada e informac¢des de movimento
de predicao retroativa, o preditor de vetor de movimento inclui um preditor de
vetor de movimento de avancgo e um preditor de vetor de movimento de retorno,
e 0 bloco de imagem de referéncia de predi¢éo inclui um bloco de imagem de
referéncia de predicdo antecipada e um bloco de imagem de referéncia de
predicéo retroativa.

[0236] Opcionalmente, o bloco de predicdo de decodificacdo inicial inclui
um bloco de predi¢c&o de decodificagdo inicial antecipada e um bloco de predicéo
de decodificacdo inicial retroativa, e quando estd desempenhando predicao
bidirecional no primeiro bloco de decodificacdo com base nas informacfes de
movimento de predicdo para obter o bloco de predicdo de decodificacdo inicial
do primeiro bloco de decodificacdo, a unidade de processamento 1202 é
especificamente configurada para:

desempenhar predi¢do antecipada no primeiro bloco de decodificacédo
com base nas informacf6es de movimento de predicdo antecipada para obter o
bloco de predicdo de decodificacéo inicial antecipada do primeiro bloco de
decodificagao; e

desempenhar predicao retroativa no primeiro bloco de decodificacao
com base nas informacBes de movimento de predicao retroativa para obter o
bloco de predicdo de decodificagdo inicial retroativa do primeiro bloco de
decodificagéo.

[0237] Opcionalmente, quando se esta obtendo o primeiro bloco de
predicdo de decodificacdo do primeiro bloco de decodificacdo com base no bloco
de predicdo de decodificacdo inicial, a unidade de processamento 1202 é
especificamente configurada para:

desempenhar somatério ponderado no bloco de predicdo de
decodificagéo inicial antecipada e no bloco de predi¢cado de decodificagao inicial
retroativa para obter o primeiro bloco de predicdo de decodificagdo do primeiro
bloco de decodificacéo; ou

usar o bloco de predicdo de decodificacdo inicial antecipada como o
primeiro bloco de predi¢ao de decodificacdo do primeiro bloco de decodificacéo;
ou

usar o bloco de predicdo de decodificacao inicial retroativa como o
primeiro bloco de predicdo de decodificacdo do primeiro bloco de decodificacéo.
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[0238] Opcionalmente, o segundo bloco de predicdo de decodificacdo
inclui um segundo bloco de predicao de decodificacao antecipada e um segundo
bloco de predicdo de decodificacdo retroativa, e quando esta desempenhando
busca de movimento da primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de
predicdo com base no preditor de vetor de movimento para obter o pelo menos
um segundo bloco de predicdo de decodificacdo, a unidade de processamento
1202 é especificamente configurada para:

desempenhar busca de movimento da primeira precisdo no bloco de
imagem de referéncia de predigdo antecipada com base no preditor de vetor de
movimento de avanco, e usar cada bloco de predicdo de decodificacédo
antecipada encontrado como o segundo bloco de predicao de decodificacéo para
obter o pelo menos um segundo bloco de predigéo de decodificacédo de; e

desempenhar busca de movimento da primeira precisdo no bloco de
imagem de referéncia de predicéo retroativa com base no preditor de vetor de
movimento de retorno, e usar cada bloco de predicdo de decodificacao retroativa
encontrado como o segundo bloco de predi¢cao de decodificacao retroativa para
obter pelo menos um segundo bloco de predicdo de decodificac&o.

[0239] A primeira precisao inclui precisdo integral de pixel, precisdo de 1/2
pixel, precisdo de 1/4 de pixel, ou precisao de 1/8 de pixel.

[0240] Opcionalmente, o preditor de vetor de movimento alvo inclui um
preditor de vetor de movimento de avanco alvo e um preditor de vetor de
movimento de retorno alvo, e quando se esta calculando a diferenca entre o
primeiro bloco de predicdo de decodificacdo e cada segundo bloco de predicéo
de decodificagdo, e usando o preditor de vetor de movimento entre o primeiro
bloco de decodificacdo e o segundo bloco de predicdo de decodificacdo com
uma menor diferenca como o preditor de vetor de movimento alvo do primeiro
bloco de decodificacdo, a unidade de processamento 1202 é especificamente
configurada para:

comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
decodificacédo antecipada e o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo, e usar
um preditor de vetor de movimento de avanco alvo entre o primeiro bloco de
decodificagéo e um segundo bloco de predi¢cao de decodificagdo antecipada com
uma menor diferenca como o preditor de vetor de movimento; ou

comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
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decodificagéo retroativa e o primeiro bloco de predi¢cdo de decodificacdo, e usar
um preditor de vetor de movimento de retorno alvo entre o primeiro bloco de
decodificacdo e um segundo bloco de predicdo de decodificacao retroativa com
uma menor diferenca como o preditor de vetor de movimento alvo.

[0241] Opcionalmente, o terceiro bloco de predigédo de decodificacdo do
primeiro bloco de decodificacdo inclui um terceiro bloco de predicdo de
decodificacdo antecipada e um terceiro bloco de predicdo de decodificacdo
retroativa, e quando se esta desempenhando predi¢do bidirecional no primeiro
bloco de decodificacdo com base no preditor de vetor de movimento alvo para
obter o terceiro bloco de predicdo de decodificacdo do primeiro bloco de
decodificacéo, a unidade de processamento 1202 é especificamente configurada
para:

desempenhar predicao antecipada no primeiro bloco de decodificacao
com base no preditor de vetor de movimento de avanco alvo para obter o terceiro
bloco de predicdo de decodificacdo antecipada do primeiro bloco de
decodificagao; e

desempenhar predicao retroativa no primeiro bloco de decodificacao
com base no preditor de vetor de movimento de retorno alvo para obter o terceiro
bloco de predicdo de decodificacdo retroativa do primeiro bloco de
decodificagéo.

[0242] Opcionalmente, quando se esta obtendo o bloco de predicdo de
decodificacdo alvo do primeiro bloco de decodificacdo com base no terceiro
bloco de predicdo de decodificacdo, a unidade de processamento 1202 é
especificamente configurada para:

desempenhar somatorio ponderado no terceiro bloco de predi¢do de
decodificacdo antecipada e no terceiro bloco de predicdo de decodificacéo
retroativa para obter o bloco de predicao de decodificacdo alvo do primeiro bloco
de decodificacéo; ou

usar o terceiro bloco de predicdo de decodificacdo antecipada como
0 bloco de predicdo de decodificacdo alvo do primeiro bloco de decodificacéo;
ou

usar o terceiro bloco de predicéo de decodificacdo retroativa como o
bloco de predicdo de decodificacéo alvo do primeiro bloco de decodificacéo.

[0243] Deve ser notado que, para implantacdo de funcéo e maneira de

Peti¢c&o 870230083114, de 19/09/2023, pag. 85/106



61/63

interacdo de cada unidade do aparelho 1200 nesta modalidade da presente
invencéao, deve-se fazer referéncia adicional a descricbes em uma modalidade
de método relacionada. Detalhes ndo sdo descritos novamente no presente
documento.

[0244] Deve ser entendido que a divisdo das unidades no aparelho 1200
e no aparelho 1000 € meramente divisdo de funcéo légica. Em uma implantacéo
real, todas as ou algumas das unidades podem ser integradas em uma entidade
fisica, ou as unidades podem estar fisicamente separadas. Por exemplo, as
unidades supracitadas podem ser elementos de processamento dispostos
separadamente, ou podem ser integradas em um chip de um controlador para
implantacdo, ou podem ser armazenadas em um elemento de memodria de um
controlador em uma forma de cédigo de programa e invocadas por um elemento
de processamento do controlador para implantar funcbes das unidades
supracitadas. Além disso, as unidades podem ser integradas ou podem ser
implantadas separadamente. O elemento de processamento pode ser um chip
de circuito integrado e tem uma capacidade de processamento de sinal. Em um
processo de implantacéo, as etapas nos métodos supracitados ou nas unidades
supracitadas podem ser implantadas usando-se um circuito l6gico integrado de
hardware no elemento de processamento, ou usando-se instrucbes em uma
forma de software. O elemento de processamento pode ser um processador de
propdsito geral, tal como uma unidade de processamento central (em inglés:
Central Processing Unit, CPU abreviadamente); ou pode ser configurado como
um ou mais circuitos integrados que desempenham os métodos supracitados,
como um ou mais circuitos integrados de aplicacdo especifica (em inglés:
application-specific integrated circuit, ASIC abreviadamente), um ou mais
microprocessadores (em inglés: digital signal processor, DSP abreviadamente),
Ou um ou mais arranjo de portas programaveis por campo (em inglés: field-
programmable gate array, FPGA abreviadamente).

[0245] De acordo com um mesmo conceito de invengdo, uma modalidade
da presente invencédo fornece adicionalmente um decodificador 1300. Como
mostrado na Figura 13, o decodificador 1300 inclui um processador 1301 e uma
memoéria 1302. O codigo de programa usado para executar as solucdes da
presente invencao € armazenado na memoria 1302, e é usado para instruir o

processador 1301 a desempenhar o metodo de decodificacdo mostrado na
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Figura 5.

[0246] Caodigo correspondente ao método mostrado na Figura 5 tambéem
pode ser construido em um chip desempenhando-se programacao de projeto
para o processador, de modo que quando o chip esteja ativo, 0 método mostrado
na Figura 5 possa ser desempenhado.

[0247] Pode ser entendido que, o processador no codificador 1100 e o
decodificador 1300 nas modalidades da presente invencdo podem ser uma CPU,
um DSP, um ASIC, ou um ou mais circuitos integrados configurados para
controlar execucdo de programa nas solucdes da presente invencao. Uma ou
mais memodrias incluidas em um sistema de computador podem ser uma
memoria somente para leitura (em inglés: read-only memory, ROM
abreviadamente) ou outro tipo de dispositivo de armazenamento estatico que
tenha capacidade de armazenar informacdes estaticas e uma instrucdo estatica,
uma memoria de acesso aleatorio (em inglés: random access memory RAM
abreviadamente) ou outro tipo de dispositivo de armazenamento dinamico que
tenha capacidade de armazenar informagdes e uma instrugcdo, ou pode ser uma
memoéria de disco magnético. Essas memoarias sdo conectadas ao processador
usando-se um barramento ou podem ser conectadas ao processador usando-se
um cabo de conexé&o dedicado.

[0248] Uma pessoa de habilidade comum na técnica pode entender que
todas as ou algumas das etapas nos métodos supracitados das modalidades
podem ser implantadas por um programa instruindo um processador. O
programa supracitado pode ser armazenado em um meio de armazenamento
legivel por computador. O meio de armazenamento é um meio ndo transitorio
(em inglés: non- transitory), tal como uma memdria de acesso aleatdrio, uma
memaoria somente para leitura, uma meméoria flash, um disco rigido, uma unidade
de estado sélido, uma fita magnética (em inglés: magnetic tape), um disquete
(em inglés: floppy disk), um disco oOptico (em inglés: optical disc) ou qualquer
combinagcdo dos mesmos.

[0249] A presente invengcdo é descrita com referéncia a respectivos
fluxogramas e diagramas de blocos dos métodos e dos dispositivos nas
modalidades da presente invencdo. Deve ser entendido que instrugbes de
programa de computador podem ser usadas para implantar cada processo e

cada bloco nos fluxogramas e nos diagramas de blocos e uma combinacao de
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um processo e um bloco nos fluxogramas e nos diagramas de bloco. Estas
instrucdes de programas de computador podem ser fornecidas para um
computador de propoésito geral, um computador dedicado, um processador
incorporado, ou um processador de qualquer outro dispositivo de processamento
de dados programavel para gerar uma maquina, para que as instrucdes
executadas por um computador ou um processador de qualquer outro dispositivo
de processamento de dados programavel gerem um aparelho para implantar
uma funcéo especifica em um ou mais processos nos fluxogramas ou em um ou
mais blocos nos diagramas de blocos.

[0250] As descricdes supracitadas sdo meramente exemplos de
implantacGes da presente invencédo, mas nao se destinam a limitar o escopo de
protecdo da presente invencao. Qualquer variagdo ou substituicdo prontamente
determinada por uma pessoa habilitada na técnica dentro do escopo técnico
revelado na presente invencdo estara abrangida pelo escopo de protecdo da
presente invencgao. Portanto, o escopo de protecao da presente invencao estara

sujeito ao escopo de protecéo das reivindicagoes.
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REIVINDICACOES

1. Método para codificacdo de imagem através de interpredicao

implementado por um aparelho para codificacdo de imagem através de
interpredicdo, CARACTERIZADO pelo fato de que compreende:

determinar (401) informagdes de movimento de predicdo de um
primeiro bloco de codificacédo, em que as informacdes de movimento de predicdo
compreendem um preditor de vetor de movimento e informacdes de imagem de
referéncia de predicdo, e as informacdes de imagem de referéncia de predicéo
sao usadas para representar um bloco de imagem de referéncia de predicao;

desempenhar (402) predicdo bidirecional no primeiro bloco de
codificacdo com base nas informacdes de movimento de predicdo para obter um
bloco de predi¢céo de codificacao inicial do primeiro bloco de codificacéo, e obter
um primeiro bloco de predi¢cédo de codificacdo do primeiro bloco de codificacéo
com base no bloco de predicédo de codificacédo inicial,

desempenhar busca de movimento de primeira precisdo no bloco de
imagem de referéncia de predicdo para obter pelo menos um segundo bloco de
predicdo de codificacdo, em que uma localizacdo de busca da busca de
movimento € determinada usando-se o preditor de vetor de movimento e a
primeira precisdo, em que o segundo bloco de predicdo de codificacdo
compreende um segundo bloco de predicdo de codificagcdo antecipada e um
segundo bloco de predicao de codificacao retroativa, e o desempenho de busca
de movimento de primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de
predicdo para obter pelo menos um segundo bloco de predicdo de codificacdo
compreende:

desempenhar busca de movimento da primeira precisao no bloco de
imagem de referéncia de predicdo antecipada com base no preditor de vetor de
movimento de avanco, e usar cada bloco de predi¢céo de codificacdo antecipada
encontrado como o segundo bloco de predicéo de codificacdo antecipada para
obter o pelo menos um segundo bloco de predicéo de codificacéo; e

desempenhar busca de movimento da primeira precisdo no bloco de
imagem de referéncia de predigcdo retroativa com base no preditor de vetor de
movimento de retorno, e usar cada bloco de predi¢cdo de codificacdo retroativa
encontrado como o segundo bloco de predicdo de codificacéo retroativa para
obter o pelo menos um segundo bloco de predi¢cdo de codificacdo, em que
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a primeira precisdo compreende precisao de pixel inteiro, precisao de
1/2 pixel, precisédo de 1/4 de pixel, ou precisao de 1/8 de pixel;

calcular (404) uma diferenca entre o primeiro bloco de predicédo de
codificacéo e cada segundo bloco de predigao de codificagéo, e usar um preditor
de vetor de movimento entre o primeiro bloco de codificagdo e um segundo bloco
de predicéo de codificagdo com uma menor diferenca como um preditor de vetor
de movimento alvo do primeiro bloco de codificacéo;

desempenhar (405) predicdo bidirecional no primeiro bloco de
codificacdo com base no preditor de vetor de movimento alvo para obter um
terceiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro bloco de codificacao; e

obter (406) um bloco de predicao de codificacao alvo do primeiro bloco
de codificacdo com base no terceiro bloco de predicao de codificagéo, e codificar
o primeiro bloco de codificacdo com base no bloco de predicdo de codificagédo
alvo.

2. Método, de acordo com a reivindicacédo 1, CARACTERIZADO pelo
fato de que as informagbes de movimento de predicdo compreendem
informagdes de movimento de predicdo antecipada e informacdes de movimento
de predicéo retroativa, o preditor de vetor de movimento compreende um preditor
de vetor de movimento de avanco e um preditor de vetor de movimento de
retorno, e o bloco de imagem de referéncia de predicdo compreende um bloco
de imagem de referéncia de predicdo antecipada e um bloco de imagem de
referéncia de predicéo retroativa.

3. Método, de acordo com a reivindicacdo 2, CARACTERIZADO pelo
fato de que o bloco de predi¢cédo de codificacao inicial compreende um bloco de
predicédo de codificagao inicial antecipada e um bloco de predicao de codificacédo
inicial retroativa, e o desempenho de predi¢céo bidirecional no primeiro bloco de
codificacdo com base nas informagdes de movimento de predigao para obter um
bloco de predicdo de codificacdo inicial do primeiro bloco de codificacéo
compreende:

desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de codificacdo
com base nas informacgfes de movimento de predicdo antecipada para obter o
bloco de predicdo de codificacdo inicial antecipada do primeiro bloco de
codificacéo; e

desempenhar predicdo retroativa no primeiro bloco de codificacado
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com base nas informagSes de movimento de predicdo retroativa para obter o
bloco de predicdo de codificacdo inicial retroativa do primeiro bloco de
codificacéo.

4. Método, de acordo com a reivindicacdo 3, CARACTERIZADO pelo
fato de que a obtencdo de um primeiro bloco de predicdo de codificacdo do
primeiro bloco de codificacdo com base no bloco de predicdo de codificacédo
inicial compreende:

desempenhar somatério ponderado no bloco de predicdo de
codificacédo inicial antecipada e no bloco de predicdo de codificacéo inicial
retroativa para obter o primeiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro
bloco de codificacéo; ou

usar o bloco de predicdo de codificacéo inicial antecipada como o
primeiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro bloco de codificagéo; ou

usar o bloco de predicdo de codificacdo inicial retroativa como o
primeiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro bloco de codificacéo.

5. Método, de acordo com a reivindicacdo 4, CARACTERIZADO pelo
fato de que o preditor de vetor de movimento alvo compreende um preditor de
vetor de movimento de avanco alvo e um preditor de vetor de movimento de
retorno alvo, e o calculo de uma diferencga entre o primeiro bloco de predicdo de
codificacdo e cada segundo bloco de predicdo de codificacdo, e uso de um
preditor de vetor de movimento entre o primeiro bloco de codificagdo e um
segundo bloco de predicédo de codificacdo com uma menor diferengca como um
preditor de vetor de movimento alvo do primeiro bloco de codificacédo
compreende:

comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
codificacdo antecipada e o primeiro bloco de predi¢édo de codificacdo, e usar um
preditor de vetor de movimento de avango alvo entre o primeiro bloco de
codificacdo e um segundo bloco de predicéo de codificacado antecipada com uma
menor diferenga como o preditor de vetor de movimento alvo; e/ou

comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
codificacéo retroativa e o primeiro bloco de predi¢céo de codificagcéo, e usar um
preditor de vetor de movimento de retorno alvo entre o primeiro bloco de
codificacdo e um segundo bloco de predicao de codificacao retroativa com uma

menor diferenga como o preditor de vetor de movimento alvo.
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6. Método, de acordo com a reivindicacdo 5, CARACTERIZADO pelo
fato de que o terceiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro bloco de
codificacdo compreende um terceiro bloco de predicdo de codificacdo
antecipada e um terceiro bloco de predicdo de codificacdo retroativa, e o
desempenho de predicao bidirecional no primeiro bloco de codificacdo com base
no preditor de vetor de movimento alvo para obter um terceiro bloco de predicéo
de codificacdo do primeiro bloco de codificacdo compreende:

desempenhar predigdo antecipada no primeiro bloco de codificacao
com base no preditor de vetor de movimento de avanco alvo para obter o terceiro
bloco de predi¢cédo de codificacdo antecipada do primeiro bloco de codificacéo; e

desempenhar predicdo retroativa no primeiro bloco de codificacao
com base no preditor de vetor de movimento de retorno alvo para obter o terceiro
bloco de predicao de codificagcéo retroativa do primeiro bloco de codificagéo.

7. Método, de acordo com a reivindicacdo 6, CARACTERIZADO pelo
fato de que a obtencédo de um bloco de predicdo de codificacédo alvo do primeiro
bloco de codificagcdo com base no terceiro bloco de predicdo de codificacdo
compreende:

desempenhar somatorio ponderado no terceiro bloco de predicdo de
codificacdo antecipada e no terceiro bloco de predi¢do de codificacéo retroativa
para obter o bloco de predicdo de codificacdo alvo do primeiro bloco de
codificacéo; ou

usar o terceiro bloco de predi¢do de codificacdo antecipada como o
bloco de predi¢do de codificacdo alvo do primeiro bloco de codificacdo; ou

usar o terceiro bloco de predicdo de codificagdo retroativa como o
bloco de predicao de codificagéo alvo do primeiro bloco de codificacao.

8. Método para decodificacdo de imagem através de interpredicao,
implementado por um aparelho para decodificacdo de imagem através de
interpredicdo, CARACTERIZADO pelo fato de que compreende:

determinar (501) informacbes de movimento de predicdo de um
primeiro bloco de decodificacdo, em que as informacdes de movimento de
predicdo compreendem um preditor de vetor de movimento e informacdes de
imagem de referéncia de predicéo, e as informacdes de imagem de referéncia
de predicao sdo usadas para representar um bloco de imagem de referéncia de

predicéo;
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desempenhar (502) predicdo bidirecional no primeiro bloco de
decodificacdo com base nas informacdes de movimento de predicédo para obter
um bloco de predicao de decodificacéo inicial do primeiro bloco de decodificacéo,
e obter um primeiro bloco de predicdo de decodificacdo do primeiro bloco de
decodificagdo com base no bloco de predicdo de decodificacédo inicial;

desempenhar busca de movimento de primeira precisdo no bloco de
imagem de referéncia de predicdo para obter pelo menos um segundo bloco de
predicdo de decodificacdo, em que uma localizagdo de busca da busca de
movimento € determinada usando-se o preditor de vetor de movimento e a
primeira precisdo, em que o segundo bloco de predicdo de decodificacédo
compreende um segundo bloco de predicdo de decodificacdo antecipada e um
segundo bloco de predicdo de decodificacao retroativa, e o desempenho de
busca de movimento de primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de
predicdo para obter pelo menos um segundo bloco de predicdo de decodificacéo
compreende:

desempenhar busca de movimento da primeira precisao no bloco de
imagem de referéncia de predicdo antecipada com base no preditor de vetor de
movimento de avanco, e usar cada bloco de predicdo de decodificacédo
antecipada encontrado como o segundo bloco de predicdo de decodificacéo
antecipada para obter o pelo menos um segundo bloco de predicdo de
decodificagao; e

desempenhar busca de movimento da primeira precisao no bloco de
imagem de referéncia de predicéo retroativa com base no preditor de vetor de
movimento de retorno, e usar cada bloco de predi¢cdo de decodificacao retroativa
encontrado como o segundo bloco de predi¢cao de decodificacao retroativa para
obter o pelo menos um segundo bloco de predicdo de decodificacdo, em que

a primeira precisao compreende precisao de pixel inteiro, precisao de
1/2 pixel, preciséo de 1/4 de pixel, ou precisao de 1/8 de pixel;

calcular (504) uma diferenca entre o primeiro bloco de predicéo de
decodificacéo e cada segundo bloco de predicdo de decodificacdo, e usar um
preditor de vetor de movimento entre o primeiro bloco de decodificagédo e um
segundo bloco de predicdo de decodificagdo com uma menor diferenga como
um preditor de vetor de movimento alvo do primeiro bloco de decodificacéo;

desempenhar (505) predicdo bidirecional no primeiro bloco de
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decodificagdo com base no preditor de vetor de movimento alvo para obter um
terceiro bloco de predicédo de decodificacdo do primeiro bloco de decodificacao;
e

obter (506) um bloco de predicdo de decodificagéo alvo do primeiro
bloco de decodificacdo com base no terceiro bloco de predigéo de decodificacéo,
e decodificar o primeiro bloco de decodificacdo com base no bloco de predicéo
de decodificacéo alvo.

9. Método, de acordo com a reivindicacdo 8, CARACTERIZADO pelo
fato de que as informagbes de movimento de predicdo compreendem
informacdes de movimento de predi¢cdo antecipada e informacdes de movimento
de predicéo retroativa, o preditor de vetor de movimento compreende um preditor
de vetor de movimento de avanco e um preditor de vetor de movimento de
retorno, e o bloco de imagem de referéncia de predicdo compreende um bloco
de imagem de referéncia de predicdo antecipada e um bloco de imagem de
referéncia de predicéo retroativa.

10. Método, de acordo com a reivindicacdo 9, CARACTERIZADO
pelo fato de que o bloco de predicdo de decodificacao inicial compreende um
bloco de predicéo de decodificacéo inicial antecipada e um bloco de predicdo de
decodificacao inicial retroativa, e o desempenho de predicdo bidirecional no
primeiro bloco de decodificacdo com base nas informacdes de movimento de
predicdo para obter um bloco de predicdo de decodificacdo inicial do primeiro
bloco de decodificacdo compreende:

desempenhar predi¢do antecipada no primeiro bloco de decodificacéo
com base nas informacfes de movimento de predicdo antecipada para obter o
bloco de predicdo de decodificacdo inicial antecipada do primeiro bloco de
decodificacao; e

desempenhar predicao retroativa no primeiro bloco de decodificacao
com base nas informacdes de movimento de predicao retroativa para obter o
bloco de predicdo de decodificagédo inicial retroativa do primeiro bloco de
decodificagéo.

11. Método, de acordo com a reivindicacdo 10, CARACTERIZADO
pelo fato de que a obtenc&o de um primeiro bloco de predi¢cédo de decodificacéo
do primeiro bloco de decodificacdo com base no bloco de predicdo de
decodificagéo inicial compreende:
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desempenhar somatério ponderado no bloco de predicdo de
decodificacao inicial antecipada e no bloco de predicdo de decodificacéo inicial
retroativa para obter o primeiro bloco de predicdo de decodificagdo do primeiro
bloco de decodificagéo; ou

usar o bloco de predicdo de decodificacdo inicial antecipada como o
primeiro bloco de predi¢do de decodificacdo do primeiro bloco de decodificacéo;
ou

usar o bloco de predicdo de decodificacao inicial retroativa como o
primeiro bloco de predicao de decodificagdo do primeiro bloco de decodificacéo.

12. Método, de acordo com a reivindica¢do 11, CARACTERIZADO
pelo fato de que o preditor de vetor de movimento alvo compreende um preditor
de vetor de movimento de avanco alvo e um preditor de vetor de movimento de
retorno alvo, e o calculo de uma diferenca entre o primeiro bloco de predi¢do de
decodificacédo e cada segundo bloco de predicdo de decodificacédo, e uso de um
preditor de vetor de movimento entre o primeiro bloco de decodificacdo e um
segundo bloco de predicdo de decodificagdo com uma menor diferengca como
um preditor de vetor de movimento alvo do primeiro bloco de decodificacédo
compreende:

comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
decodificagédo antecipada e o primeiro bloco de predicao de decodificacdo, e usar
um preditor de vetor de movimento de avanco alvo entre o primeiro bloco de
decodificacdo e um segundo bloco de predicao de decodificacdo antecipada com
uma menor diferenca como o preditor de vetor de movimento alvo; e/ou

comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
decodificagéo retroativa e o primeiro bloco de predi¢cdo de decodificacdo, e usar
um preditor de vetor de movimento de retorno alvo entre o primeiro bloco de
decodificagdo e um segundo bloco de predicao de decodificagao retroativa com
uma menor diferenca como o preditor de vetor de movimento alvo.

13. Método, de acordo com a reivindicagcdo 12, CARACTERIZADO
pelo fato de que o terceiro bloco de predi¢cao de decodificagdo do primeiro bloco
de decodificagdo compreende um terceiro bloco de predicdo de decodificagéo
antecipada e um terceiro bloco de predicdo de decodificacdo retroativa, € o
desempenho de predicdo bidirecional no primeiro bloco de decodificagdo com
base no preditor de vetor de movimento alvo para obter um terceiro bloco de
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predicéo de decodificagdo do primeiro bloco de decodificacdo compreende:

desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de decodificacéao
com base no preditor de vetor de movimento de avanco alvo para obter o terceiro
bloco de predicdo de decodificacdo antecipada do primeiro bloco de
decodificagéo; e

desempenhar predicao retroativa no primeiro bloco de decodificacao
com base no preditor de vetor de movimento de retorno alvo para obter o terceiro
bloco de predicdo de decodificagdo retroativa do primeiro bloco de
decodificagéo.

14. Método, de acordo com a reivindicacdo 13, CARACTERIZADO
pelo fato de que a obtencdo de um bloco de predicdo de decodificacdo alvo do
primeiro bloco de decodificagdo com base no terceiro bloco de predicdo de
decodificagdo compreende:

desempenhar somatorio ponderado no terceiro bloco de predicdo de
decodificacdo antecipada e no terceiro bloco de predicdo de decodificacéo
retroativa para obter o bloco de predicao de decodificacdo alvo do primeiro bloco
de decodificacao; ou

usar o terceiro bloco de predicdo de decodificacdo antecipada como
o bloco de predicdo de decodificacdo alvo do primeiro bloco de decodificacao;
ou

usar o terceiro bloco de predicdo de decodificacdo retroativa como o
bloco de predi¢do de decodificacédo alvo do primeiro bloco de decodificacéo.

15. Aparelho para codificacdo de imagem através de interpredicao,
CARACTERIZADO pelo fato de que compreende:

uma unidade de determinacdo (1001), configurada para determinar
informacdes de movimento de predicdo de um primeiro bloco de codificacdo, em
que as informacbes de movimento de predicdo compreendem um preditor de
vetor de movimento e informacdes de imagem de referéncia de predicéo, e as
informacgdes de imagem de referéncia de predicdo sado usadas para representar
um bloco de imagem de referéncia de predicao;

uma unidade de processamento (1002), configurada para:
desempenhar predicdo bidirecional no primeiro bloco de codificagdo com base
nas informacdes de movimento de predi¢cdo para obter um bloco de predicdo de
codificacao inicial do primeiro bloco de codificacédo, e obter um primeiro bloco de
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predicéo de codificagdo do primeiro bloco de codificacdo com base no bloco de
predicdo de codificacao inicial; desempenhar busca de movimento de primeira
precisdo no bloco de imagem de referéncia de predicdo para obter pelo menos
um segundo bloco de predi¢cao de codificagdo, em que uma localizacao de busca
da busca de movimento é determinada usando-se o preditor de vetor de
movimento e a primeira precisdo; calcular uma diferenca entre o primeiro bloco
de predicdo de codificacdo e cada segundo bloco de predicdo de codificacéo, e
usar um preditor de vetor de movimento entre o primeiro bloco de codificacao e
um segundo bloco de predicao de codificagdo com uma menor diferengca como
um preditor de vetor de movimento alvo do primeiro bloco de codificacdo; e
desempenhar predicdo bidirecional no primeiro bloco de codificacdo com base
no preditor de vetor de movimento alvo para obter um terceiro bloco de predicéo
de codificagéo do primeiro bloco de codificacéo;

em que o segundo bloco de predicao de codificacdo compreende um
segundo bloco de predicdo de codificacdo antecipada e um segundo bloco de
predicdo de codificagao retroativa, e ao desempenhar busca de movimento da
primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predicdo com base no
preditor de vetor de movimento para obter o pelo menos um segundo bloco de
predicdo de codificacdo, a unidade de processamento (1002) é especificamente
configurada para:

desempenhar busca de movimento da primeira precisao no bloco de
imagem de referéncia de predicdo antecipada com base no preditor de vetor de
movimento de avanco, e usar cada bloco de predicédo de codificacdo antecipada
encontrado como o segundo bloco de predicéo de codificacdo antecipada para
obter o pelo menos um segundo bloco de predicéo de codificacéo; e

desempenhar busca de movimento da primeira precisao no bloco de
imagem de referéncia de predigdo retroativa com base no preditor de vetor de
movimento de retorno, e usar cada bloco de predi¢cdo de codificacdo retroativa
encontrado como o segundo bloco de predicdo de codificacdo retroativa para
obter o pelo menos um segundo bloco de predicédo de codificacdo, em que

a primeira precisao compreende precisao de pixel inteiro, precisao de
1/2 pixel, precisao de 1/4 de pixel, ou precisao de 1/8 de pixel; e

uma unidade de codificacdo (1003), configurada para: obter um bloco
de predicao de codificacdo alvo do primeiro bloco de codificagdo com base no
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terceiro bloco de predicdo de codificacdo, e codificar o primeiro bloco de
codificacdo com base no bloco de predicdo de codificacao alvo.

16. Aparelho, de acordo com a reivindicacdo 15, CARACTERIZADO
pelo fato de que as informacdes de movimento de predicdo compreendem
informagdes de movimento de predicdo antecipada e informacdes de movimento
de predicéo retroativa, o preditor de vetor de movimento compreende um preditor
de vetor de movimento de avanco e um preditor de vetor de movimento de
retorno, e o bloco de imagem de referéncia de predicdo compreende um bloco
de imagem de referéncia de predicdo antecipada e um bloco de imagem de
referéncia de predicéo retroativa.

17. Aparelho, de acordo com a reivindicacdo 16, CARACTERIZADO
pelo fato de que o bloco de predicao de codificacdo inicial compreende um bloco
de predicdo de codificacdo inicial antecipada e um bloco de predicao de
codificacdo inicial retroativa, e ao desempenhar predicdo bidirecional no primeiro
bloco de codificacdo com base nas informacdes de movimento de predicédo para
obter o bloco de predicéo de codificacao inicial do primeiro bloco de codificacéo,
a unidade de processamento (1002) é especificamente configurada para:

desempenhar predicdo antecipada no primeiro bloco de codificacdo
com base nas informacfes de movimento de predicdo antecipada para obter o
bloco de predicdo de codificacdo inicial antecipada do primeiro bloco de
codificacéo; e

desempenhar predi¢do retroativa no primeiro bloco de codificacédo
com base nas informac6es de movimento de predicao retroativa para obter o
bloco de predicdo de codificagdo inicial retroativa do primeiro bloco de
codificagéo.

18. Aparelho, de acordo com a reivindicacdo 17, CARACTERIZADO
pelo fato de que ao obter o primeiro bloco de predi¢c&o de codificagdo do primeiro
bloco de codificacdo com base no bloco de predicdo de codificacdo inicial, a
unidade de processamento (1002) € especificamente configurada para:

desempenhar somatério ponderado no bloco de predicdo de
codificacédo inicial antecipada e no bloco de predicdo de codificacéo inicial
retroativa para obter o primeiro bloco de predicdo de codificagdo do primeiro
bloco de codificacéo; ou

usar o bloco de predicdo de codificacdo inicial antecipada como o
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primeiro bloco de predi¢cdo de codificacdo do primeiro bloco de codificagéo; ou

usar o bloco de predicdo de codificacdo inicial retroativa como o
primeiro bloco de predicdo de codificacdo do primeiro bloco de codificacéo.

19. Aparelho, de acordo com a reivindicagao 18, CARACTERIZADO
pelo fato de que o preditor de vetor de movimento alvo compreende um preditor
de vetor de movimento de avanco alvo e um preditor de vetor de movimento de
retorno alvo, e ao calcular a diferenca entre o primeiro bloco de predicdo de
codificacédo e cada segundo bloco de predicdo de codificagdo, e usar o preditor
de vetor de movimento entre o primeiro bloco de codificagdo e o segundo bloco
de predicdo de codificacdo com uma menor diferenca como o preditor de vetor
de movimento alvo do primeiro bloco de codificacdo, a unidade de
processamento (1002) é especificamente configurada para:

comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
codificacdo antecipada e o primeiro bloco de predi¢do de codificacdo, e usar um
preditor de vetor de movimento de avanco alvo entre o primeiro bloco de
codificacdo e um segundo bloco de predicéo de codificacado antecipada com uma
menor diferenga como o preditor de vetor de movimento alvo; e/ou

comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
codificacao retroativa e o primeiro bloco de predicdo de codificacdo, e usar um
preditor de vetor de movimento de retorno alvo entre o primeiro bloco de
codificacdo e um segundo bloco de predicdo de codificagao retroativa com uma
menor diferenca como o preditor de vetor de movimento alvo.

20. Aparelho, de acordo com a reivindica¢do 19, CARACTERIZADO
pelo fato de que o terceiro bloco de predicéo de codificacdo do primeiro bloco de
codificacdo compreende um terceiro bloco de predicdo de codificacéo
antecipada e um terceiro bloco de predicdo de codificacdo retroativa, e ao
desempenhar predicdo bidirecional no primeiro bloco de codificagdo com base
no preditor de vetor de movimento alvo para obter o terceiro bloco de predicéo
de codificacdo do primeiro bloco de codificacdo, a unidade de processamento
(1002) é especificamente configurada para:

desempenhar predigdo antecipada no primeiro bloco de codificacao
com base no preditor de vetor de movimento de avanco alvo para obter o terceiro
bloco de predicédo de codificacdo antecipada do primeiro bloco de codificacdo; e

desempenhar predicdo retroativa no primeiro bloco de codificacéo
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com base no preditor de vetor de movimento de retorno alvo para obter o terceiro
bloco de predicdo de codificacéo retroativa do primeiro bloco de codificacéo.

21. Aparelho, de acordo com a reivindicacdo 20, CARACTERIZADO
pelo fato de que ao obter o bloco de predi¢cado de codificagéo alvo do primeiro
bloco de codificacdo com base no terceiro bloco de predicdo de codificacéo, a
unidade de processamento (1002) € especificamente configurada para:

desempenhar somatorio ponderado no terceiro bloco de predicdo de
codificacéo antecipada e no terceiro bloco de predicao de codificacao retroativa
para obter o bloco de predicdo de codificacdo alvo do primeiro bloco de
codificacdo; ou

usar o terceiro bloco de predicdo de codificacdo antecipada como o
bloco de predicao de codificagédo alvo do primeiro bloco de codificacdo; ou

usar o terceiro bloco de predicdo de codificagdo retroativa como o
bloco de predicdo de codificacédo alvo do primeiro bloco de codificacao.

22. Aparelho para decodificacdo de imagem através de interpredicao,
CARACTERIZADO pelo fato de que compreende:

uma unidade de determinacdo (1201), configurada para determinar
informacdes de movimento de predicdo de um primeiro bloco de decodificacéo,
em que as informacfes de movimento de predicdo compreendem um preditor de
vetor de movimento e informacdes de imagem de referéncia de predicao, e as
informacgdes de imagem de referéncia de predicdo sdo usadas para representar
um bloco de imagem de referéncia de predicao;

uma unidade de processamento (1202), configurada para:
desempenhar predicao bidirecional no primeiro bloco de decodificacdo com base
nas informacdes de movimento de predi¢cdo para obter um bloco de predicdo de
decodificacao inicial do primeiro bloco de decodificacdo, e obter um primeiro
bloco de predi¢éo de decodificacédo do primeiro bloco de decodificacdo com base
no bloco de predicao de decodificacéo inicial; desempenhar busca de movimento
de primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predicdo para obter
pelo menos um segundo bloco de predicdo de decodificacdo, em que uma
localizacdo de busca da busca de movimento é determinada usando-se o
preditor de vetor de movimento e a primeira precisdo; calcular uma diferenca
entre o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo e cada segundo bloco de
predicdo de decodificacdo, e usar um preditor de vetor de movimento entre o
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primeiro bloco de decodificacdo e um segundo bloco de predicdo de
decodificacdo com uma menor diferenca como um preditor de vetor de
movimento alvo do primeiro bloco de decodificacdo; e desempenhar predicéo
bidirecional no primeiro bloco de decodificacdo com base no preditor de vetor de
movimento alvo para obter um terceiro bloco de predicdo de decodificacdo do
primeiro bloco de decodificacao;

em que o segundo bloco de predicdo de decodificacdo compreende
um segundo bloco de predicao de decodificacao antecipada e um segundo bloco
de predicéo de decodificacéo retroativa, e ao desempenhar busca de movimento
da primeira precisdo no bloco de imagem de referéncia de predicdo com base
no preditor de vetor de movimento para obter o pelo menos um segundo bloco
de predicdo de decodificacdo, a unidade de processamento (1202) é
especificamente configurada para:

desempenhar busca de movimento da primeira precisao no bloco de
imagem de referéncia de predicdo antecipada com base no preditor de vetor de
movimento de avanco, e usar cada bloco de predicdo de decodificacéo
antecipada encontrado como o segundo bloco de predicdo de decodificacéo
antecipada para obter o pelo menos um segundo bloco de predicdo de
decodificacao; e

desempenhar busca de movimento da primeira precisao no bloco de
imagem de referéncia de predicéo retroativa com base no preditor de vetor de
movimento de retorno, e usar cada bloco de predicdo de decodificacao retroativa
encontrado como o segundo bloco de predi¢cdo de decodificacao retroativa para
obter o pelo menos um segundo bloco de predicéo de decodificacdo, em que

a primeira precisdo compreende precisao de pixel inteiro, precisao de
1/2 pixel, precisédo de 1/4 de pixel, ou precisdo de 1/8 de pixel; e

uma unidade de decodificacdo (1203), configurada para: obter um
bloco de predicéo de decodificacdo alvo do primeiro bloco de decodificacdo com
base no terceiro bloco de predicdo de decodificacdo, e decodificar o primeiro
bloco de decodificagdo com base no bloco de predicdo de decodificacao alvo.

23. Aparelho, de acordo com a reivindicagéo 22, CARACTERIZADO
pelo fato de que as informacdes de movimento de predicdo compreendem
informacgdes de movimento de predicdo antecipada e informac¢des de movimento

de predicéo retroativa, o preditor de vetor de movimento compreende um preditor
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de vetor de movimento de avanco e um preditor de vetor de movimento de
retorno, e o bloco de imagem de referéncia de predicdo compreende um bloco
de imagem de referéncia de predicdo antecipada e um bloco de imagem de
referéncia de predicéo retroativa.

24. Aparelho, de acordo com a reivindicagao 23, CARACTERIZADO
pelo fato de que o bloco de predicdo de decodificacao inicial compreende um
bloco de predicéo de decodificacao inicial antecipada e um bloco de predicdo de
decodificagéo inicial retroativa, e ao desempenhar predigdo bidirecional no
primeiro bloco de decodificacdo com base nas informacdes de movimento de
predicdo para obter o bloco de predicéo de decodificacao inicial do primeiro bloco
de decodificacdo, a unidade de processamento (1202) é especificamente
configurada para:

desempenhar predicao antecipada no primeiro bloco de decodificacao
com base nas informacfes de movimento de predicdo antecipada para obter o
bloco de predicdo de decodificacdo inicial antecipada do primeiro bloco de
decodificagao; e

desempenhar predicao retroativa no primeiro bloco de decodificacao
com base nas informac6es de movimento de predicdo retroativa para obter o
bloco de predicdo de decodificagdo inicial retroativa do primeiro bloco de
decodificagéo.

25. Aparelho, de acordo com a reivindicagao 24, CARACTERIZADO
pelo fato de que ao obter o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo do
primeiro bloco de decodificacdo com base no bloco de predicédo de decodificacéo
inicial, a unidade de processamento (1202) é especificamente configurada para:

desempenhar somatério ponderado no bloco de predicdo de
decodificacao inicial antecipada e no bloco de predicdo de decodificacao inicial
retroativa para obter o primeiro bloco de predicao de decodificagdo do primeiro
bloco de decodificacéo; ou

usar o bloco de predicdo de decodificacdo inicial antecipada como o
primeiro bloco de predi¢do de decodificacdo do primeiro bloco de decodificacéo;
ou

usar o bloco de predicdo de decodificacao inicial retroativa como o
primeiro bloco de predicdo de decodificacdo do primeiro bloco de decodificacéo.

26. Aparelho, de acordo com a reivindicagao 25, CARACTERIZADO
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pelo fato de que o preditor de vetor de movimento alvo compreende um preditor
de vetor de movimento de avanco alvo e um preditor de vetor de movimento de
retorno alvo, e ao calcular a diferenca entre o primeiro bloco de predicdo de
decodificagédo e cada segundo bloco de predicdo de decodificagéo, e usar o
preditor de vetor de movimento entre o primeiro bloco de decodificacdo e o
segundo bloco de predicédo de decodificacdo com uma menor diferenca como o
preditor de vetor de movimento alvo do primeiro bloco de decodificacédo, a
unidade de processamento (1202) é especificamente configurada para:

comparar diferengcas entre os segundos blocos de predicdo de
decodificacédo antecipada e o primeiro bloco de predi¢do de decodificacdo, e usar
um preditor de vetor de movimento de avanco alvo entre o primeiro bloco de
decodificagdo e um segundo bloco de predi¢cao de decodificagdo antecipada com
uma menor diferengca como o preditor de vetor de movimento alvo; ou

comparar diferencas entre os segundos blocos de predicdo de
decodificacao retroativa e o primeiro bloco de predicdo de decodificacdo, e usar
um preditor de vetor de movimento de retorno alvo entre o primeiro bloco de
decodificagdo e um segundo bloco de predicao de decodificacao retroativa com
uma menor diferenca como o preditor de vetor de movimento alvo.

27. Aparelho, de acordo com a reivindicacdo 26, CARACTERIZADO
pelo fato de que o terceiro bloco de predi¢cao de decodificagdo do primeiro bloco
de decodificagdo compreende um terceiro bloco de predicdo de decodificacéo
antecipada e um terceiro bloco de predicdo de decodificacdo retroativa, e ao
desempenhar predicao bidirecional no primeiro bloco de decodificacdo com base
no preditor de vetor de movimento alvo para obter o terceiro bloco de predicéo
de decodificacdo do primeiro bloco de decodificacdo, a unidade de
processamento (1202) € especificamente configurada para:

desempenhar predi¢ao antecipada no primeiro bloco de decodificagao
com base no preditor de vetor de movimento de avanco alvo para obter o terceiro
bloco de predicdo de decodificacdo antecipada do primeiro bloco de
decodificacao; e

desempenhar predicao retroativa no primeiro bloco de decodificacao
com base no preditor de vetor de movimento de retorno alvo para obter o terceiro
bloco de predicdo de decodificacdo retroativa do primeiro bloco de
decodificagéo.
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28. Aparelho, de acordo com a reivindicagao 27, CARACTERIZADO
pelo fato de que ao obter o bloco de predicdo de decodificacédo alvo do primeiro
bloco de decodificacdo com base no terceiro bloco de predi¢céo de decodificacéo,
a unidade de processamento (1202) é especificamente configurada para:

desempenhar somatorio ponderado no terceiro bloco de predi¢do de
decodificacdo antecipada e no terceiro bloco de predicdo de decodificacédo
retroativa para obter o bloco de predicao de decodificacdo alvo do primeiro bloco
de decodificacao; ou

usar o terceiro bloco de predicdo de decodificacdo antecipada como
o bloco de predicdo de decodificacdo alvo do primeiro bloco de decodificacéo;
ou

usar o terceiro bloco de predicdo de decodificacdo retroativa como o
bloco de predicao de decodificacdo alvo do primeiro bloco de decodificacéo.
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Determinar informag¢des de movimento de predi¢do de um 401
primeiro bloco de co6digo, onde as informagdes de movimento de /\/
predi¢do incluem um preditor de vetor de movimento e
informacdes de imagem de referéncia de predi¢ao

'

Desempenhar predigao bidirecional no primeiro bloco de cédigo com 402

base nas informacdes de movimento de predigdo para obter um bloco

de predicao de codificacao inicial do primeiro bloco de codigo, e f\/

obter um primeiro bloco de predi¢ao de codificacdo do primeiro bloco
de codigo com base no bloco de predicao de codificagdo inicial

. . . . 403
Desempenhar estimativa de movimento da primeira precisdo em um

bloco de imagem de referéncia de predigdes com base no preditor f\/
de vetor de movimento para obter pelo menos um segundo bloco de
predicao de codificagao

Calcular uma diferenca entre o primeiro bloco de predicao de
codificacdo e cada segundo bloco de predicao de codificagdo, e usar
um preditor de vetor de movimento entre o primeiro bloco de codigo e f\/
um segundo bloco de previsdo de codificagdo com uma menor
diferenca como um preditor de vetor de movimento alvo do primeiro
bloco de codigo

405

Desempenhar predigao bidirecional no primeiro bloco de codigo com
base no preditor de vetor de movimento alvo para obter um terceiro f\/
bloco de predicdo de codificagao do primeiro bloco de codigo

404

Obter um bloco de predig¢ao de codificacdo alvo do primeiro bloco 406
de cédigo com base no terceiro bloco de predi¢ao de codificacao, e f\/
codificar o primeiro bloco de cddigo com base no bloco de predigao
de codificacao alvo

FIG 4
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Determinar informag¢des de movimento de predi¢do de um primeiro S01
bloco de decodificagdo, onde as informagdes de movimento de [\/
predi¢do incluem um preditor de vetor de movimento e informagdes
de imagem de referéncia de predig@o

Desempenhar predic¢ao bidirecional no primeiro bloco de

decodificagdo com base nas informagdes de movimento de predigdo 502

para obter um bloco de predi¢do de decodificacdo inicial do primeiro

bloco de decodificagdo, e obter um primeiro bloco de predi¢ao de f\/

decodificagdo do primeiro bloco de decodificacdo com base no bloco
de predicao de decodifica¢do inicial

. : . e 503
Desempenhar estimativa de movimento de primeira precisdo em um
bloco de imagem de referéncia de predicdo com base no preditor de f\/
vetor de movimento para obter pelo menos um segundo bloco de
predicao de decodificacao

Calcular uma diferenca entre o primeiro bloco de predigdo de
} . - . ~ 504
decodificagdo e cada segundo bloco de predi¢ao de decodificacdo, e
usar um preditor de vetor de movimento entre o primeiro bloco de f\/
decodificagdo e um segundo bloco de predicao de decodificacao
com uma menor diferenga como um preditor de vetor de movimento
alvo do primeiro bloco de decodificacao

'

Desempenhar previsao bidirecional no primeiro bloco de S
decodificagdo com base no preditor de vetor de movimento alvo para /\/
obter um terceiro bloco de predi¢ao de decodificagdo do primeiro
bloco de decodificagdo

Obter um bloco de predi¢ao de decodificagao alvo do primeiro >06
bloco de decodificacdo com base no terceiro bloco de predicao de f\/
decodificacdo, e decodificar o primeiro bloco de decodificacdo com
base no bloco de predi¢cao de decodificagdo alvo

FIG. 5
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