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(54)发明名称

一种碎石设备治疗床

(57)摘要

本发明公开了一种碎石设备治疗床，包括驱

动座、安装在所述驱动座顶部的安装基座和治疗

床本体，所述驱动座用于带动所述安装基座进行

多维度移动，所述驱动座由伸缩柱、摆动柱、Y轴

移动座、X轴移动座以及安装在所述驱动座内部

的多维驱动机构和控制组件组成，所述治疗床本

体锁接在所述安装基座上。本发明的治疗床可多

方向、多角度移动，且无需手动调整，操作方便。
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1.一种碎石设备治疗床，其特征在于：包括驱动座、安装在所述驱动座顶部的安装基座

和治疗床本体，所述驱动座用于带动所述安装基座进行多维度移动，所述驱动座由伸缩柱、

摆动柱、Y轴移动座、X轴移动座以及安装在所述驱动座内部的多维驱动机构和控制组件组

成，所述治疗床本体锁接在所述安装基座上；

所述伸缩柱由若干空心柱竖直活动嵌套组成，所述摆动柱为铰接在所述伸缩柱顶部的

弧形壳体，所述摆动柱可相对所述伸缩柱沿XZ面摆动，所述Y轴移动座滑动安装在所述摆动

柱顶部，所述X轴移动座滑动安装在所述Y轴移动座的顶部，所述安装基座锁接在所述X轴移

动座的顶部；

所述多维驱动机构由二维驱动模组、摆动模组和升降模组组成，所述二维驱动模组包

括X轴驱动模块和Y轴驱动模块，所述X轴驱动模块用于驱动所述X轴移动座沿X轴方向移动，

所述Y轴驱动模块用于驱动所述Y轴移动座沿Y轴方向移动，所述摆动模组用于驱动所述摆

动柱摆动，所述升降模组用于驱动所述伸缩柱沿Z轴方向升降；

所述X轴驱动模块的两端固定在所述Y轴移动座的内壁上，所述Y轴驱动模块的两端分

别转动连接在所述摆动柱的内壁上。

2.如权利要求1所述的一种碎石设备治疗床，其特征在于：所述控制组件由电源、控制

芯片、运动控制卡和通信模块组成，所述控制芯片分别与所述运动控制卡和通信模块电性

连接，所述控制芯片通过所述通信模块接收外部指令、通过运动控制卡控制所述多维驱动

机构运动。

3.如权利要求2所述的一种碎石设备治疗床，其特征在于：所述治疗床本体由固定床

板、分别拼接在所述固定床板两侧的第一延展板和第二延展板组成，所述固定床板的一侧

开设有一圆角矩形缺口。

4.如权利要求3所述的一种碎石设备治疗床，其特征在于：所述治疗床本体的床面上铺

设有形状相适应的软垫，所述治疗床本体与所述软垫通过魔术贴可拆卸粘合。

5.如权利要求4所述的一种碎石设备治疗床，其特征在于：所述固定床板的两侧面分别

设有若干拼接孔，所述拼接孔内部设有卡接凸块，所述第一延展板和第二延展板靠近所述

固定床板的一侧均设有若干与所述拼接孔相适配的卡钉，所述卡钉上设有与所述卡接凸块

相适配的凹环。

6.如权利要求5所述的一种碎石设备治疗床，其特征在于：所述摆动柱的摆动角度为‑

45°至45°。

7.如权利要求1‑6任一项所述的一种碎石设备治疗床，其特征在于：所述驱动座的底部

还设有带锁扣的万向轮。
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一种碎石设备治疗床

技术领域

[0001] 本发明涉及治疗床装置技术领域，特别涉及一种碎石设备治疗床。

背景技术

[0002] 体外碎石即体外冲击波碎石术（ESWL），是通过体外碎石设备产生冲击波，对准患

者病灶的结石多次释放能量而击碎体内的结石，使之随尿液排出体外。体外冲击波碎石设

备通常是由高能冲击波发生器和治疗床组成，使用时，需要调整高能冲击波发生器或治疗

床的位置，使得高能冲击波发生器能对准患者病灶，然而高能冲击波发生器体积较大不便

移动，而现有的治疗床通常通过手动调整或只能前后左右微调，无法满足要求。

发明内容

[0003] 为解决上述问题，本发明提供了一种碎石设备治疗床。

[0004] 本发明采用以下技术方案：

[0005] 一种碎石设备治疗床，包括驱动座、安装在所述驱动座顶部的安装基座和治疗床

本体，所述驱动座用于带动所述安装基座进行多维度移动，所述驱动座由伸缩柱、摆动柱、Y

轴移动座、X轴移动座以及安装在所述驱动座内部的多维驱动机构和控制组件组成，所述治

疗床本体锁接在所述安装基座上。

[0006] 进一步地，所述控制组件由电源、控制芯片、运动控制卡和通信模块组成，所述控

制芯片分别与所述运动控制卡和通信模块电性连接，所述控制芯片通过所述通信模块接收

外部指令、通过运动控制卡控制所述多维驱动机构运动。

[0007] 进一步地，所述治疗床本体由固定床板、分别拼接在所述固定床板两侧的第一延

展板和第二延展板组成，所述固定床板的一侧开设有一圆角矩形缺口。

[0008] 进一步地，所述治疗床本体的床面上铺设有形状相适应的软垫，所述治疗床本体

与所述软垫通过魔术贴可拆卸粘合。

[0009] 进一步地，所述固定床板的两侧面分别设有若干拼接孔，所述拼接孔内部设有卡

接凸块，所述第一延展板和第二延展板靠近所述固定床板的一侧均设有若干与所述拼接孔

相适配的卡钉，所述卡钉上设有与所述卡接凸块相适配的凹环。

[0010] 进一步地，所述伸缩柱由若干空心柱竖直活动嵌套组成，所述摆动柱为铰接在所

述伸缩柱顶部的弧形壳体，所述摆动柱可相对所述伸缩柱沿XZ面摆动，所述Y轴移动座滑动

安装在所述摆动柱顶部，所述X轴移动座滑动安装在所述Y轴移动座的顶部，所述安装基座

锁接在所述X轴移动座的顶部。

[0011] 进一步地，所述多维驱动机构由二维驱动模组、摆动模组和升降模组组成，所述二

维驱动模组包括X轴驱动模块和Y轴驱动模块，所述X轴驱动模块用于驱动所述X轴移动座沿

X轴方向移动，所述Y轴驱动模块用于驱动所述Y轴移动座沿Y轴方向移动，所述摆动模组用

于驱动所述摆动柱摆动，所述升降模组用于驱动所述伸缩柱沿Z轴方向升降。

[0012] 进一步地，所述X轴驱动模块的两端固定在所述Y轴移动座的内壁上，所述Y轴驱动
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模块的两端分别转动连接在所述摆动柱的内壁上。

[0013] 进一步地，所述摆动柱的摆动角度为‑45°至45°。

[0014] 进一步地，所述驱动座的底部还设有带锁扣的万向轮。

[0015] 采用上述技术方案后，本发明与背景技术相比，具有如下优点：

[0016] 本发明的治疗床可以沿X轴、Y轴、Z轴移动以及XZ面摆动，从而灵活调节治疗床本

体的位置，使得无需移动患者和高能冲击波发生器即可方便对准病灶，尤其是XZ面摆动可

方便行动困难的患者上下床，满足治疗床多方向、多角度移动的需求；

[0017] 本发明的治疗床通过控制芯片接收外部指令进行治疗床的自动调节，无需手动调

整治疗床，操作方便。

附图说明

[0018] 图1为本发明的治疗床带延展板的整体结构示意图；

[0019] 图2为本发明的治疗床不带延展板的整体结构示意图；

[0020] 图3为本发明的驱动座、安装基座和治疗床本体的部分结构示意图；

[0021] 图4为本发明的治疗床本体的俯视图；

[0022] 图5为图1中A处的放大图。

[0023] 附图标记说明：

[0024] 100、驱动座；110、伸缩柱；120、摆动柱；130、Y轴移动座；140、X轴移动座；150、行程

开关；

[0025] 200、安装基座；

[0026] 300、治疗床本体；310、固定床板；311、圆角矩形缺口；312、魔术贴；313、拼接孔；

314、卡接凸块；320、第一延展板；330、第二延展板；340、卡钉；341、凹环；

[0027] 400、万向轮。

具体实施方式

[0028] 为了使本发明的目的、技术方案及优点更加清楚明白，以下结合附图及实施例，对

本发明进行进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具体实施例仅用以解释本发明，并不

用于限定本发明。

实施例

[0029] 如图1‑5所示，一种碎石设备治疗床，包括驱动座100、安装在所述驱动座100顶部

的安装基座200和治疗床本体300，所述驱动座100用于带动所述安装基座200进行多维度移

动，所述驱动座100由伸缩柱110、摆动柱120、Y轴移动座130、X轴移动座140以及安装在所述

驱动座100内部的多维驱动机构和控制组件组成，所述治疗床本体300锁接在所述安装基座

200上。

[0030] 所述控制组件由电源、控制芯片、运动控制卡和通信模块组成，所述控制芯片分别

与所述运动控制卡和通信模块电性连接，所述控制芯片通过所述通信模块接收外部指令、

通过运动控制卡控制所述多维驱动机构运动。本实施例的控制芯片采用64位MCU单片机，通

信模块采用WLAN网络，此外，通信模块还可以采用4G、5G、WIFI无线网络实现通信。
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[0031] 所述治疗床本体300由固定床板310、分别拼接在所述固定床板310两侧的第一延

展板320和第二延展板330组成，所述固定床板310的一侧开设有一圆角矩形缺口311。所述

治疗床本体300的床面上铺设有形状相适应的软垫，所述治疗床本体300与所述软垫通过魔

术贴312可拆卸粘合。所述固定床板310的两侧面分别设有若干拼接孔313，所述拼接孔313

内部设有卡接凸块314，所述第一延展板320和第二延展板330靠近所述固定床板310的一侧

均设有若干与所述拼接孔313相适配的卡钉340，所述卡钉340上设有与所述卡接凸块314相

适配的凹环341。

[0032] 第一延展板320和第二延展板330可根据实际需要的长度进行拼接或拆卸，从而灵

活调节治疗床本体300的长度，且方便收纳。采用拼接孔313和卡钉340相适配的结构，方便

快速安装和拆卸第一延展板320和第二延展板330。

[0033] 所述伸缩柱110由若干空心柱竖直活动嵌套组成，所述摆动柱120为铰接在所述伸

缩柱110顶部的弧形壳体，所述摆动柱120可相对所述伸缩柱110沿XZ面摆动。所述Y轴移动

座130滑动安装在所述摆动柱120顶部；所述X轴移动座140滑动安装在所述Y轴移动座130的

顶部；所述安装基座200锁接在所述X轴移动座140的顶部；此外，本实施例的X轴移动座140

和Y轴移动座130的底部均安装有行程开关150，所述行程开关150与所述控制芯片电性连

接。通过多维驱动机构的驱动，使得驱动座100可以沿X轴、Y轴、Z轴移动以及XZ面摆动，从而

灵活调节治疗床本体300的位置，使得无需移动患者即可方便对准病灶，而且由于X轴移动

座140和Y轴移动座130的底部设置有行程开关150，使得X轴移动座140和Y轴移动座130的移

动范围被限制，避免由于外部指令输入错误导致X轴移动座140，Y轴移动座130移动范围过

大造成脱落或卡壳的情况。本实施例的Y轴移动座130上还设有紧急制动按钮，用于治疗床

在紧急情况下的强制停止运动。

[0034] 所述多维驱动机构由二维驱动模组、摆动模组和升降模组组成，所述二维驱动模

组包括X轴驱动模块和Y轴驱动模块，所述X轴驱动模块用于驱动所述X轴移动座140沿X轴方

向移动，所述Y轴驱动模块用于驱动所述Y轴移动座130沿Y轴方向移动，所述摆动模组用于

驱动所述摆动柱120摆动，所述升降模组用于驱动所述伸缩柱110沿Z轴方向升降。所述X轴

驱动模块的两端固定在所述Y轴移动座130的内壁上，所述Y轴驱动模块的两端分别转动连

接在所述摆动柱120的内壁上。

[0035] 所述摆动柱120的摆动角度为‑45°至45°。

[0036] 所述驱动座100的底部还设有带锁扣的万向轮400，方便治疗床的整体移动。

[0037] 以上所述，仅为本发明较佳的具体实施方式，但本发明的保护范围并不局限于此，

任何熟悉本技术领域的技术人员在本发明揭露的技术范围内，可轻易想到的变化或替换，

都应涵盖在本发明的保护范围之内。因此，本发明的保护范围应该以权利要求的保护范围

为准。
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图2

图3
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图4

图5
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