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(57)摘要

本发明涉及一种用于电弧焊的焊炬(1)的手

柄(11)，该焊炬(1)包括：保持器(12)，用于保持

焊接电极(2)并用于将电流传输给焊接电极(2)；

以及颈部(13)，该颈部(13)附接在保持器(12)

上，用于支承保持器(12)并用于将电流传输给保

持器(12)，其中，颈部(13)布置成与电缆(3)连

接，用于将电流传输给颈部(13)，手柄(11)布置

成在手柄(11)的远端(113)处附接在颈部(13)

上，手柄(11)布置成在手柄(11)内部接收电缆

(3)，以及手柄(11)包括由柔性材料例如硅橡胶

制成的本体(115)，用于允许手柄(11)的远端

(113)相对于手柄(11)的近端(114)运动。本发明

还涉及用于电弧焊的焊炬(1)。
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1.用于电弧焊的焊炬(1)的手柄(11)，所述焊炬(1)包括

-保持器(12)，用于保持焊接电极(2)和用于将电流传输给所述焊接电极(2)；以及

-颈部(13)，所述颈部(13)附接在所述保持器(12)上，用于支承所述保持器(12)和用于

将电流传输给所述保持器(12)，

其中，所述颈部(13)布置成与电缆(3)连接，用于将电流传输给所述颈部(13)，

手柄(11)布置成在所述手柄(11)的远端(113)处附接在所述颈部(13)上，以及

所述手柄(11)布置成在所述手柄(11)内部接收所述电缆(3)，

其特征在于：

所述手柄(11)包括由柔性材料例如硅橡胶制成的本体(115)，用于允许所述手柄(11)

的远端(113)相对于所述手柄(11)的近端(114)运动。

2.根据权利要求1所述的手柄(11)，其特征在于：所述手柄(11)包括第一插入件(111)，

所述第一插入件(111)在所述手柄(11)的远端(113)处附接在所述本体(115)上，其中，第一

插入件(111)布置成附接在所述颈部(13)上。

3.根据权利要求1或2所述的手柄(11)，其特征在于：所述手柄(11)布置成在所述手柄

(11)的近端(114)处附接在电缆保护器(4)上。

4.根据权利要求3所述的手柄(11)，其特征在于：所述手柄(11)包括第二插入件(112)，

所述第二插入件(112)在所述手柄(11)的近端(114)处附接在所述本体(115)上，其中，所述

第二插入件(112)布置成附接在所述电缆保护器(4)上。

5.根据权利要求3所述的手柄(11)，其特征在于：所述手柄(11)布置成在所述手柄(11)

的近端(114)处在所述本体(115)内部接收套筒(14)，其中，所述套筒(14)由刚性材料例如

聚酰胺制成，且当所述手柄(11)附接在电缆保护器(4)上时，所述本体(115)和电缆保护器

(4)被夹持在所述第二插入件(112)和夹具(5)之间。

6.根据前述任意一项权利要求所述的手柄(11)，其特征在于：所述手柄(11)包括在所

述手柄(11)的外表面的至少一部分上的图案(116)，用于改善在手柄(11)上的抓握。

7.根据前述任意一项权利要求所述的手柄(11)，其特征在于：所述手柄(11)包括两个

侧部凸起(117)，所述两个侧部凸起(117)布置在所述手柄(11)的侧部，彼此远离地延伸，用

于改善在手柄(11)上的抓握。

8.用于电弧焊的焊炬(1)，包括：

-保持器(12)，用于保持焊接电极(2)和将电流传输给所述焊接电极(2)；

-颈部(13)，所述颈部(13)附接在所述保持器(12)上，用于支承所述保持器(12)和用于

将电流传输给所述保持器(12)；以及

-手柄(11)，所述手柄(11)在所述手柄(11)的远端(113)处附接在所述颈部(13)上，

其中，所述颈部(13)布置成与电缆(3)连接，用于将电流传输给所述颈部(13)，以及

所述手柄(11)布置成在所述手柄(11)内部接收所述电缆(3)，

其特征在于：所述手柄(11)包括由柔性材料例如硅橡胶制成的本体(115)，用于允许所

述手柄(11)的远端(113)相对于所述手柄(11)的近端(114)运动。

9.根据权利要求8所述的焊炬(1)，其特征在于：所述手柄(11)包括第一插入件(111)，

所述第一插入件(111)在所述手柄(11)的远端(113)处附接在所述本体(115)上，其中，所述

第一插入件(111)布置成附接在所述颈部(13)上。
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10.根据权利要求8或9所述的焊炬(1)，其特征在于：所述手柄(11)布置成在所述手柄

(11)的近端(114)处附接在电缆保护器(4)上，用于保护所述电缆。

11.根据权利要求10所述的焊炬(1)，其特征在于：所述手柄(11)包括第二插入件

(112)，所述第二插入件(112)在所述手柄(11)的近端(114)处附接在所述本体(115)上，其

中，所述第二插入件(112)布置成附接在所述电缆保护器(4)上。

12.根据权利要求10所述的焊炬(1)，其特征在于：所述焊炬(1)包括套筒(14)，所述套

筒(14)在所述手柄(11)的近端(114)处布置在所述手柄(11)的本体(115)内部，其中，所述

套筒(14)由刚性材料例如聚酰胺制成，且当所述手柄(11)附接在所述电缆保护器(4)上时，

所述本体(115)和电缆保护器(4)被夹持在第二插入件(112)和夹具(5)之间。

13.根据权利要求8至12中任意一项所述的焊炬(1)，其特征在于：所述手柄(11)包括在

所述手柄(11)的外表面的至少一部分上的图案(116)，用于改善在手柄(11)上的抓握。

14.根据权利要求8至13中任意一项所述的焊炬(1)，其特征在于：所述手柄(11)包括两

个侧部凸起(117)，所述两个侧部凸起(117)布置在手柄(11)的侧部，彼此远离地延伸，用于

改善在手柄(11)上的抓握。

15.一种焊炬(1)，其包括根据权利要求1至7中任意一项所述的手柄。
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用于焊炬的手柄以及焊炬

技术领域

[0001] 本发明涉及焊接，特别是涉及一种用于焊炬的手柄。本发明还涉及一种焊炬。

背景技术

[0002] 通常，TIG(钨惰性气体)焊炬的手柄由耐热材料(例如聚酰胺)制成。由于硬焊炬的

操作杆臂，这种手柄使得焊工的腕和手臂紧张，从而导致焊工的腕和手臂疲劳和疼痛。即使

当保护电缆的电缆盖通过接头而与手柄连接时，也出现该问题。即使当电缆由非常柔性的

材料制成时，也会由于在需要频繁改变焊接位置的困难地点进行焊接而引起类似的紧张。

[0003] 文献US4145595A1公开了一种气体屏蔽电弧焊炬，其由保持器部分和手柄部分构

成，该保持器部分有用于保持钨电极的筒，该手柄部分向保持器部分供给电流以及惰性气

体，该保持器部分可相对于手柄弯曲，以便采取任何所希望的角度工作位置。

[0004] 不过，这种装置没有克服与改变焊接位置的需要相关的问题。另外，具有可弯曲颈

部的焊炬的使用寿命相对较短，因为将使得允许颈部弯曲的结构产生较大变形，从而导致

该结构中的断裂。

[0005] 与当前手柄相关的另一问题是它们通常是坚硬和光滑的材料。由于焊炬的重量和

操作杆臂，焊炬在焊工手中的滑动和运动会降低焊接质量，并且可能需要暂停焊接顺序。在

焊炬结构中使用的典型手柄材料的光滑表面需要来自手抓握的更大压力，这增加了手和腕

的紧张力。

[0006] 已经尝试解决与光滑表面相关的问题，例如通过将聚氨酯或热塑性弹性体区域添

加在硬塑料手柄上，用于增加摩擦。为了通过标准的热线测试，仍然需要硬塑料体。这些附

加的高摩擦区域的问题是它们抵抗机械应力、热量、灰尘和火花的耐久性较差。因此，这些

区域通常在大量使用时变脏、磨损或撕裂。当使用较高焊接温度时，这些问题尤其突出。

发明内容

[0007] 本发明的目的是提供一种用于焊炬的手柄和一种焊炬，以便克服上述问题。

[0008] 本发明的目的通过一种用于焊炬的手柄和一种焊炬来实现，它们特征在独立权利

要求中阐述。本发明的优选实施例在从属权利要求中公开。

[0009] 本发明基于提供用于电弧焊的焊炬的手柄的宗旨，其中，手柄布置成在手柄内部

接收电缆，该手柄包括由柔性材料(例如硅橡胶)制成的本体，用于允许手柄的远端相对于

手柄的近端运动。

[0010] 术语焊炬既涉及例如用于钨惰性气体焊接的焊炬，也涉及例如用于金属惰性气体

焊接的焊枪。

[0011] 本发明的手柄和焊炬的优点在于，焊炬的柔性手柄允许电缆已经在手柄自身内弯

曲，这减少了手臂和腕的紧张，从而减少了焊工的腕和手臂的疲劳、疼痛和潜在伤害。

[0012] 与典型的硬质聚酰胺相比，柔性材料还提供了手柄的更好抓握，因此降低了保持

焊炬所需的压力。
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[0013] 在需要不断改变焊炬的手柄和颈部的工作角度的位置处进行焊接的情况下，柔性

手柄也能够高效和快速地工作。

附图说明

[0014] 下面将参考附图通过优选实施例更详细地介绍本发明，附图中：

[0015] 图1是根据本发明实施例的焊炬的示意剖视图；

[0016] 图2a表示了根据本发明实施例的焊炬的手柄的本体；

[0017] 图2b表示了根据本发明实施例的焊炬的第一插入件；

[0018] 图2c表示了根据本发明实施例的焊炬的第二插入件；

[0019] 图2d表示了根据实施例的焊炬的保持器和颈部，其中，电缆附接在颈部上；

[0020] 图3表示了电缆保护器在脱开状态中附接在根据实施例的焊炬的手柄上；以及

[0021] 图4是焊炬的手柄的剖视图。

具体实施方式

[0022] 用于焊炬的手柄

[0023] 本发明涉及一种用于焊炬1的手柄11，该焊炬1用于电弧焊，例如钨惰性气体焊接

或金属惰性气体焊接。手柄11布置成在焊接过程中由焊炬1的用户来握持。

[0024] 焊炬1包括保持器12，用于保持焊接电极2和用于将电流传输给焊接电极2。例如，

在钨惰性气体焊接或金属惰性气体焊接中，保持器12还将屏蔽气体传输给焊接区域。

[0025] 焊炬1包括附接在保持器12上的颈部13，用于支承保持器12和用于将电流传输给

保持器12。例如，在钨惰性气体焊接或金属惰性气体焊接中，颈部13还将屏蔽气体传输给保

持器12。颈部13布置成与电缆3连接，以便将电流传输给颈部13。在钨惰性气体焊接中，电缆

3还将屏蔽气体传输给颈部13。在电缆3和颈部13之间的连接在图2d中表示。

[0026] 手柄11布置成在手柄11的远端113处附接在颈部13上。当使用焊炬1进行焊接时，

远端113是手柄11的、朝向焊接区域的端部。手柄11布置成在手柄11内接收电缆3。当电缆3

被接收在手柄11内并与颈部13连接时，手柄11支承颈部13和电缆3。

[0027] 手柄11包括由柔性材料制成的本体115，用于允许手柄11的远端113相对于手柄11

的近端114运动。换句话说，本体115是柔性的，以使得它能够弯曲，用于允许远端113相对于

近端114运动，或者反之亦然。近端114是手柄11的、与远端113相对的端部。例如，本体的肖

氏A硬度在30到70之间。根据实施例，手柄11由硅橡胶制成。也可选择，手柄11由一些其它绝

缘橡胶制成。例如，本体115通过模制形成。在图2a中表示了本体115。

[0028] 根据实施例，手柄11包括第一插入件111，该第一插入件111在手柄11的远端113处

附接在本体115上，其中，第一插入件111布置成附接在颈部13上。第一插入件111的目的是

方便手柄11附接在颈部13上。第一插入件111由基本刚性的材料制成，例如塑料。例如，通过

在至少局部环绕第一插入件111模制本体115的过程中产生的形锁合的连接，或者通过将第

一插入件111和本体115胶接在一起，使得第一插入件111附接在本体115上。第一插入件111

在图2b中表示。

[0029] 根据实施例，第一插入件111包括用于控制电流流动的触发器111a。第一插入件

111还可以包括用于控制焊接处理的控件(图中未示出)或用于查看与焊接处理相关的数据
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的屏幕(图中未示出)。

[0030] 根据实施例，手柄11布置成在该手柄11的近端114处附接在电缆保护器4或电缆盖

上。电缆保护器4的目的是保护电缆3防止其受到在焊接过程中出现的机械应力。通常，电缆

保护器4由皮革制成。

[0031] 根据实施例，手柄11包括第二插入件112，该第二插入件112在手柄11的近端114处

附接在本体115上，其中，第二插入件112布置成附接在电缆保护器4上。第二插入件112的目

的是方便手柄11附接在电缆保护器4上。第二插入件112由基本刚性的材料制成，例如塑料。

例如，通过在至少局部环绕第二插入件112模制本体115的过程中产生的形锁合的连接，或

者通过将第二插入件112和本体115胶接在一起，使得第二插入件112附接在本体115上。例

如，通过将电缆保护器4夹持在第二插入件112和夹具5之间，使得第二插入件112附接在电

缆保护器4上。第二插入件112在图2c中表示。在图3中表示了在第二插入件112和电缆保护

器4之间的连接。

[0032] 根据替代实施例，手柄11布置成在手柄11的近端114处在本体115内部接收套筒

14。套筒14的目的是方便手柄11附接在电缆保护器4上。套筒14由基本刚性材料制成，例如

聚酰胺。当手柄11附接在电缆保护器4上时，本体115和电缆保护器4布置成夹持在套筒14和

夹具5之间。

[0033] 根据实施例，手柄11包括在手柄11的外表面的至少一部分上的图案116，用于改善

在手柄11上的抓握。优选是，图案116布置在本体115的表面上。

[0034] 根据实施例，手柄11包括两个侧部凸起117，这两个侧部凸起117布置在手柄11的

侧部，彼此远离地延伸，用于改善在手柄11上的抓握。优选是，凸起布置在本体115上。该凸

起在图4中表示。

[0035] 焊炬

[0036] 本发明还涉及一种用于电弧焊的焊炬1，例如钨惰性气体焊接。

[0037] 焊炬1包括保持器12，用于保持焊接电极2和用于将电流传输给焊接电极2。

[0038] 焊炬1包括附接在保持器12上的颈部13，用于支承保持器12和用于将电流传输给

保持器12。例如，在钨惰性气体焊接或金属惰性气体焊接中，颈部13还将屏蔽气体传输给保

持器12。颈部13布置成与电缆3连接，用于将电流传输给颈部13。电缆3和颈部13之间的连接

在图2d中表示。根据实施例，颈部13包括阀(图中未示出)，用于控制屏蔽气体的流动。

[0039] 焊炬1包括手柄11，该手柄11在手柄11的远端113处附接在颈部13上。当使用焊炬1

来焊接时，远端113是手柄11的朝向焊接区域的端部。手柄11布置成在手柄11内接收电缆3。

当电缆3被接收在手柄11内并与颈部13连接时，手柄11支承颈部13和电缆3。

[0040] 手柄11包括由柔性材料制成的本体115，用于允许手柄11的远端113相对于手柄11

的近端114运动。换句话说，本体115是柔性的，以使得远端113能够相对于近端114运动，或

者反之亦然。近端114是手柄11的与远端113相对的底部。根据实施例，手柄由硅橡胶制成。

例如，本体115通过模制形成。在图2a中表示了本体115。

[0041] 根据实施例，电缆3布置成将屏蔽气体传输给颈部13，该颈部13布置成将屏蔽气体

传输给保持器12，且保持器12布置成将屏蔽气体传输给焊接区域。屏蔽气体例如用于钨惰

性气体焊接。

[0042] 根据实施例，电缆3布置成将冷却流体(例如冷却液或冷却气体)传输给颈部13，且
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颈部13布置成将冷却流体传输给保持器12。

[0043] 根据实施例，手柄11包括第一插入件111，该第一插入件111在手柄11的远端113处

附接在本体115上，其中，第一插入件111布置成附接在颈部13上。第一插入件111的目的是

方便手柄11附接在颈部13上。第一插入件111由基本刚性的材料制成，例如塑料。例如，通过

在至少局部环绕第一插入件111模制本体115的过程中产生的形锁合的连接，或者通过将第

一插入件111和本体115胶接在一起，使得第一插入件111附接在本体115上。第一插入件11

在图2b中表示。

[0044] 根据实施例，第一插入件111包括用于控制电流流动的触发器111a。第一插入件

111还可以包括用于控制焊接处理的控件(图中未示出)或用于查看与焊接处理相关的数据

的屏幕(图中未示出)。

[0045] 根据实施例，手柄11布置成在该手柄11的近端114处附接在电缆保护器4或电缆盖

上。电缆保护器4的目的是保护电缆3防止其受到在焊接过程中出现的机械应力。通常，电缆

保护器4由皮革制成。

[0046] 根据实施例，手柄11包括第二插入件112，该第二插入件112在手柄11的近端114处

附接在本体115上，其中，第二插入件112布置成附接在电缆保护器4上。第二插入件112的目

的是方便手柄11附接在电缆保护器4上。第二插入件112由基本刚性的材料制成，例如塑料。

例如，通过在至少局部环绕第二插入件112模制本体115的过程中产生的形锁合的连接，或

者通过将第二插入件112和本体115胶接在一起，使得第二插入件112附接在本体115上。例

如，通过将电缆保护器4夹持在第二插入件112和夹具5之间，第二插入件112附接在电缆保

护器4上。第二插入件112在图2c中表示。在图3中表示了在第二插入件112和电缆保护器4之

间的连接。

[0047] 根据另一实施例，焊炬1包括套筒14，该套筒14在手柄11的近端114处布置在手柄

11的本体115内部，其中，套筒14由刚性材料制成，例如聚酰胺，当手柄11附接在电缆保护器

4上时，本体115和电缆保护器4被夹持在第二插入件112和夹具5之间。

[0048] 根据实施例，手柄11包括在手柄11的外表面的至少一部分上的图案116，用于改善

在手柄11上的抓握。优选是，图案116布置在本体115的表面上。

[0049] 根据实施例，手柄11包括两个侧部凸起117，这两个侧部凸起117布置在手柄11的

侧部，彼此远离地延伸，用于改善在手柄11上的抓握。优选是，凸起布置在本体115上。该凸

起在图4中表示。

说　明　书 4/4 页

7

CN 112088064 A

7



图1
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图3

图4
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