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一种医学检验标本接收、分拣、记录和存储

装置

(57)摘要

本发明涉及一种医学检验标本接收、分拣、

记录和存储装置，标本架上放置多个标本管，并

贴合定位架放置；机械臂的端部设置夹头，机械

臂运动到定位架处，通过夹头夹起标本架上的标

本管，经扫码器的侧面，在第一传送带的标本架

上放置标本管；第一传送带的一侧设置推杆装

置，另一侧设置冷藏柜，冷藏柜的内部设置第二

传送带，第二传送带的两侧设置第一自动门和第

二自动门；机械臂，夹头，扫码器，第一传送带，推

杆装置，第二传送带，第一自动门和第二自动门

分别连接控制器。本发明自动识别、自动分类、自

动记录、识别和分类一体化。
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1.一种医学检验标本接收、分拣、记录和存储装置，其特征在于，包括：

标本架(1)，所述标本架(1)上放置多个标本管(2)，并贴合定位架(3)放置；

机械臂(4)，所述机械臂(4)的端部设置夹头(5)，所述机械臂(4)运动到定位架(3)处，

通过夹头(5)夹起标本架(1)上的标本管(2)，经扫码器(6)的侧面，在第一传送带(7)的标本

架(1)上放置标本管(2)；

所述第一传送带(7)的一侧设置推杆装置(8)，另一侧设置冷藏柜(9)，所述冷藏柜(9)

的内部设置第二传送带(91)，所述第二传送带(91)的两侧设置第一自动门(92)和第二自动

门(93)；

所述机械臂(4)，夹头(5)，扫码器(6)，第一传送带(7)，推杆装置(8)，第二传送带(91)，

第一自动门(92)和第二自动门(93)分别连接控制器(10)；

所述定位架(3)为L形挡板；

所述第一传送带(7)和第二传送带(91)的上平面共面；

所述第一自动门(92)和第二自动门(93)的高度分别大于放置在标本架(1)上的标本管

(2)的高度；

送来的标本架(1)内放置多个标本管(2)，通过定位架(3)进行定位，为机械臂(4)寻找

位置提供基准；

控制器(10)控制机械臂(4)运动到标本架(1)的上方，控制器(10)控制夹头(5)夹起标

本管(2)，机械臂(4)和夹头(5)配合，带动标本管(2)运动给扫码器(6)进行扫码，扫码器(6)

将扫到的信息送给控制器(10)，之后标本管(2)被带到第一传送带(7)上方，放入到第一传

送带(7)上的标本架1内，控制器(10)控制运动到推杆装置(8)和冷藏柜(9)之间，控制器

(10)控制第一传送带(7)停止，推杆装置(8)推动标本架(1)，冷藏柜(9)上的第一自动门

(92)开启，标本架(1)被推入到冷藏柜(9)中，控制器(10)控制第一自动门(92)关闭；

当需要拿出冷藏柜(9)内的标本架1时，控制器(10)控制第二自动门(93)打开，第二传

送带(91)输送标本架(1)，将标本架(1)送出；

标本接收部分的扫码器(6)对标本管(2)进行扫描记录，待所有标本管(2)记录完成后，

控制器(10)将标本架(1)和标本管(2)的数据进行汇总，记录科室和标本数量，打印接收报

告。

2.根据权利要求1所述的一种医学检验标本接收、分拣、记录和存储装置，其特征在于，

所述标本管(2)的侧面设置用于识别的二维码。

3.根据权利要求1所述的一种医学检验标本接收、分拣、记录和存储装置，其特征在于，

所述夹头(5)为气动夹紧头，为四连杆结构。

4.根据权利要求1所述的一种医学检验标本接收、分拣、记录和存储装置，其特征在于，

所述第一传送带(7)侧面设置多组推杆装置(8)和冷藏柜(9)。

5.根据权利要求1所述的一种医学检验标本接收、分拣、记录和存储装置，其特征在于，

所述推杆装置(8)为气动推杆。

6.根据权利要求1所述的一种医学检验标本接收、分拣、记录和存储装置，其特征在于，

所述控制器(10)连接触显液晶屏。

7.根据权利要求1所述的一种医学检验标本接收、分拣、记录和存储装置，其特征在于，

所述控制器(10)连接打印机(11)。
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一种医学检验标本接收、分拣、记录和存储装置

技术领域

[0001] 本发明涉及医学检验设备技术领域，特别是一种自动识别、自动分类、自动记录、

识别和分类一体化的医学检验标本接收、分拣、记录和存储装置。

背景技术

[0002] 医学检验通常通过试管对血液样本进行收集，再集中到检验部门统一检测，当检

测数量多时，工作量大，分拣、记录和存储过程容易出错。医学检验项目种类繁多，包括分子

诊断，免疫诊断及化学诊断，根据不同的方式分有可分为对血液的检测，尿液的检测等等。

现在的标本上多存在扫描码，在进行标本收集前都会通过扫描码对患者信息及所需检验项

目进行配对登记，方便工作人员收集分拣及后期错误的发生。但种类繁多的检验项目标本

在收集分拣时往往对工作人员的专业素质要求较高，且工作量较大，需要的人力较多。而且

人工收集分拣出现错误的几率也会高出许多。

[0003] 机械臂是指高精度，高速机器手，机械臂是一个多输入多输出、高度非线性、强耦

合的复杂系统。因其独特的操作灵活性,已在工业装配,安全防爆等领域得到广泛应用。机

械臂是一个复杂系统,存在着参数摄动、外界干扰及未建模动态等不确定性。因而机械臂的

建模模型也存在着不确定性，对于不同的任务,需要规划机械臂关节空间的运动轨迹，从而

级联构成末端位姿。机械臂能够实现三维坐标的精确定位，为精确搬运提供可能，为工作中

替代人工提供了可能。

[0004] 需要一种自动识别、自动分类、自动记录、识别和分类一体化的医学检验标本接

收、分拣、记录和存储装置。

发明内容

[0005] 本发明的目的是提供一种自动识别、自动分类、自动记录、识别和分类一体化的医

学检验标本接收、分拣、记录和存储装置。

[0006] 一种医学检验标本接收、分拣、记录和存储装置，包括：

[0007] 标本架，所述标本架上放置多个标本管，并贴合定位架放置；

[0008] 机械臂，所述机械臂的端部设置夹头，所述机械臂运动到定位架处，通过夹头夹起

标本架上的标本管，经扫码器的侧面，在第一传送带的标本架上放置标本管；

[0009] 所述第一传送带的一侧设置推杆装置，另一侧设置冷藏柜，所述冷藏柜的内部设

置第二传送带，所述第二传送带的两侧设置第一自动门和第二自动门；

[0010] 所述机械臂，夹头，扫码器，第一传送带，推杆装置，第二传送带，第一自动门和第

二自动门分别连接控制器。

[0011] 所述定位架为L形挡板。

[0012] 所述标本管的侧面设置用于识别的二维码。

[0013] 所述夹头为气动夹紧头，为四连杆结构。

[0014] 所述第一传送带侧面设置多组推杆装置和冷藏柜。
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[0015] 所述推杆装置为气动推杆。

[0016] 所述第一传送带和第二传送带的上平面共面。

[0017] 所述第一自动门和第二自动门的高度分别大于放置在标本架上的标本管的高度。

[0018] 所述控制器连接触显液晶屏。

[0019] 所述控制器连接打印机。

[0020] 本发明标本架上放置多个标本管，并贴合定位架放置；机械臂的端部设置夹头，机

械臂运动到定位架处，通过夹头夹起标本架上的标本管，经扫码器的侧面，在第一传送带的

标本架上放置标本管；第一传送带的一侧设置推杆装置，另一侧设置冷藏柜，冷藏柜的内部

设置第二传送带，第二传送带的两侧设置第一自动门和第二自动门；机械臂，夹头，扫码器，

第一传送带，推杆装置，第二传送带，第一自动门和第二自动门分别连接控制器。送来的标

本架内放置多个标本管，通过定位架进行定位，为机械臂寻找位置提供基准。控制器控制机

械臂运动到标本架的上方，控制器控制夹头夹起标本管，机械臂和夹头配合，带动标本管运

动给扫码器进行扫码，扫码器将扫到的信息送给控制器，之后标本管被带到第一传送带上

方，放入到第一传送带上的标本架内。控制器控制运动到推杆装置和冷藏柜之间，控制器控

制第一传送带停止，推杆装置推动标本架，冷藏柜上的第一自动门开启，标本架被推入到冷

藏柜中，控制器控制第一自动门关闭。当需要拿出冷藏柜内的标本架时，控制器控制第二自

动门打开，第二传送带输送标本架，将标本架送出。本发明自动识别、自动分类、自动记录、

识别和分类一体化。

附图说明

[0021] 图1为本发明的结构示意图；

[0022] 图2为本发明第一传送带和冷藏柜的主视向示意图；

[0023] 图3为本发明第一传送带和冷藏柜的俯视向示意图；

[0024] 图4为本发明的连接关系图；

[0025] 图中：1、标本架，2、标本管，3、定位架，4、机械臂，5、夹头，6、扫码器，7、第一传送

带，8、推杆装置，9、冷藏柜，10、控制器，11、打印机，91、第二传送带，92、第一自动门，93、第

二自动门。

具体实施方式

[0026] 以下结合附图和具体实施例，对本发明做进一步说明。

[0027] 一种医学检验标本接收、分拣、记录和存储装置，包括：标本架1，标本架1上放置多

个标本管2，并贴合定位架3放置；机械臂4，机械臂4的端部设置夹头5，机械臂4运动到定位

架3处，通过夹头5夹起标本架1上的标本管2，经扫码器6的侧面，在第一传送带7的标本架1

上放置标本管2；第一传送带7的一侧设置推杆装置8，另一侧设置冷藏柜9，冷藏柜9的内部

设置第二传送带91，第二传送带91的两侧设置第一自动门92和第二自动门93；机械臂4，夹

头5，扫码器6，第一传送带7，推杆装置8，第二传送带91，第一自动门92和第二自动门93分别

连接控制器10。

[0028] 定位架3为L形挡板。标本管2的侧面设置用于识别的二维码。夹头5为气动夹紧头，

为四连杆结构。第一传送带7侧面设置多组推杆装置8和冷藏柜9。推杆装置8为气动推杆。第
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一传送带7和第二传送带91的上平面共面。第一自动门92和第二自动门93的高度分别大于

放置在标本架1上的标本管2的高度。控制器10连接触显液晶屏。控制器10连接打印机11。

[0029] 送来的标本架1内放置多个标本管2，通过定位架3进行定位，为机械臂4寻找位置

提供基准。控制器10控制机械臂4运动到标本架1的上方，控制器10控制夹头5夹起标本管2，

机械臂4和夹头5配合，带动标本管2运动给扫码器6进行扫码，扫码器6将扫到的信息送给控

制器10，之后标本管2被带到第一传送带7上方，放入到第一传送带7上的标本架1内。控制器

10控制7运动到推杆装置8和冷藏柜9之间，控制器10控制第一传送带7停止，推杆装置8推动

标本架1，冷藏柜9上的第一自动门92开启，标本架1被推入到冷藏柜9中，控制器10控制第一

自动门92关闭。当需要拿出冷藏柜9内的标本架1时，控制器10控制第二自动门93打开，第二

传送带91输送标本架1，将标本架1送出。

[0030] 标本接收部分的扫码器6对标本管2进行扫描记录，待所有标本管2记录完成后，控

制器10将标本架1和标本管2的数据进行汇总，记录科室和标本数量，打印接收报告。

[0031] 以上显示和描述了本发明的基本原理、主要特征和优点。本行业的技术人员应该

了解，本发明不受上述实施例的限制，上述实施例和说明书中描述的只是说明本发明的原

理，在不脱离本发明精神和范围的前提下本发明还会有各种变化和改进，这些变化和改进

都落入要求保护的本发明范围内。本发明要求保护范围由所附的权利要求书及其等同物界

定。
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图1

图2
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图3

图4
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