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Vynalez se tykd pojizdného stroje k podbijeni, nivelovéni a rovnéani koleje, s pod~-
vozkovym rémem, ktery se opird o podvozky a nese hnaci, brzdici, napdjeci a Fidici
tstroji, nejméné s jednim podbijecim agregatem vybavenym podbijecimi ndstroji, které
Jsou vySkovd nastavitelné prostfednictvim pfestavovacich pohonfi, jsou po dvejicich
prestavitelné v podélném sméru koleje proti sob& a schopné vibraci, & se zdvihacim
a rovnacim agregdtem koleje vybavenym zdvihacimi a rovnacimi néstreoji, uvadénymi
v Cinnost prodtfednictvim zdvihacich a rovnacich pohont, zejména ne zdkledd nivelad-
nihe 2 rovnaciho vztaindho systému, piifem podbijeci, zdvihaci a rovnaci agregéty,
umisténé mezi dvima od sebe vzdalenymi podvozky jsou vEetnd pohonfl uloZeny spoleénid
ns nosném rému nastrojd, ktery md na jednom konci op&rné vodici dvojkoll a druhym
koncem je kloubovd spojen s podvozkovym rémem.

Podbijeci stroj podle &s. patentu &, 221 265 slouZ?i zejména k podbijeni vyhybek
a ma podvozkovy rdm, ktery se opira o podvozky a nese hnaci, brzdici, napdjeci & i~
dici vedeni. Tento stroj md dva vySkové nastavitelné podbijeci agregdty vyhybek,
které jsou vzédjemnd nezdvisle posuvné podél spoleéného vedeni spojeného s podvozko~
vyn rdmem a3 leZiclfho ve vodorovné roviné kolmo k podélnému sm&ru stroje. Vibrujici
podbijeci ndstroje, které jsou prestavitelné v podélné ose koleje proti sob&, jsou
umist&ny na vidlicové vykyvné pace. Pifed pobijecimi agregéty vyhybek je ve sméru
préace umistén zdvihacl a rovnaci agregat vyhybek, ktery sestévd ze &ty rovnacich
kladek a okolky & ze zdvihaciho hdku, ktery je pro kaZdou kolejnici uloZen mezi dvé-
ma rovnacimi kladkami, Zdvihaci & rovnaci esgregat ie spojen prostiednictvim vySko~
vych nastavovacich a bofnich rovnacich pohonli s podvozkovym rémem na zpfisob nosniku,
K nivelovdni 8 vyrovnédvéni koleje je na podvozkovém rému umistdn vzteZny systém,
Podbijeci stroje pro vyhybky se v praxi velice osvéd&ily, protoZe v dfisledku vzé-
jemn& nezdvislého priéného posouvani podbijecich agregédtl pro vyhybky podle obr. 5
a G lze podbijeci nastroje pfizpfisobit velice tézZkym podminkédm, které se vyskytuji
pfi podbijeni vyhybek a jsou vyvolavéany jazyky, prfidrinymi kolejnicemi apod. Vykon-
nost strojni podbijetky vyhybek je v3ak pondkud omezena zejména v rovnych tsecich
koleje.

Z inzeratu v Casopise "Der Eisenbshningenieur", se3it G, Cerven 1983, je zndmy
prototyp spojité pojiZdé&jiciho stroje k podbijeni, nivelovéni & vyrovnavéni koleje.
Tento prototyp spojitd pojizdného stroje, ktery je ve zkuSebnim provozu, md nosny
ram nastroj@, ktery je umistén mezi podvozky, a podvozkovy rém, ktery nese hnaci,
brzdici, nspadjeci a Fidici ustroji. Na nosném rdmu ndstrojd, ktery se jednim koncem”
opiréd opdrnym vodicim dvojkolim o kolej & druhym koncem je spojen kloubové s pod=-
vozkovym rémem, jsou uloZeny podbijeci néstroje pro podbijeni tsekd koleje a zdvi-
haci & vyrovnavaci agregdt v&etn& pohonu., Tento prototyp stroje je vybesven ke spo-
le€nému krokovému dopifednému pohybu popsanych agregétt nivelainim @ rovnacim vztaZe
nym systémem, ktery je pfifazen ndstroj@m. ProtoZe nosny ram nesouci podbijeci,
zdvihaci{ a rovnaci agregdty, se opird svym zednim koncem pifivrécenym k podbijecimu
agreqatu pres op&rné vodic{ dvojkoli o kolej, pfend3{i se zna&na &ast sil vyvolave-~
nych hmotnosti a pohybem podbijecich, zdvihacich & rovnacich egregat b&hem jizdy
pi‘es op&rné vodici dvojkoli na kolej. Ndsledkem toho je ,podvozkovy rém stroje, ktery
se vici krokové pohyblivému nosnémt rému nédstroj pohybuje spojitd dopfedu, vystaven
podstatné men3Simu statickému & dynamickému namdhdni, ProtoZe tedy siln€jsi otfesy a
vibrace neplisobi ani na stanovistd obsluhy stroje, méd obsluha podstatnd zlepSené
pracovni podminky. Tento poprvé realizovany typ skute&né& préceschopného, spojité
pojizdného stroje k podbijeni, nivelaci & rovndni koleje otvird 3iroké moZnosti vy~
voje, zejména proti dosavadnimu stavu techniky do oboru standardnich strojnich pod-
bijeek s krokovym dopFfednym pohybem. '
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Uzelen vynalezu je vytvorfit pojizdny stroj k podbijeni, nivelovani a rovnani ko=
leje tak, aby umoznoval ¢plné podbijeni i téch nejobtiznéjSich tsekd koleje, zejména
vyhybek, a vykonné podbijeni jednodusdich rovnych dsek@ koleje.

Pedstats vyndlezu spoéivad v tom, Ze je stroj opatfen podbijecimi, zdvihacimi a
rovnacimi agregaty vyhybek ke zpracovédni tGseku s vyhybkami i rovnych tsekd koleje,
které jsou umistény v pracovnim sméru p¥imo pied opdrnym vodicim dvojkolim, spojenym
s Jednim koncem nosného ramu ndstrojf, jehoz druhy konec je spojen s podvozkovym ra-
mem vykyvnd prostfednictvim spojovaciho ¢stroji pro vykyvovani a vedeni opd&rnéha vo-
diciho dvojkoli ve vyhybkach & odbo&kéch,.

Se strojni podbijetkou této konstrukce lze p#i vyuZiti vdech vyhod, kterych se
dosahuje pouZitim vlastniho nosného rdmu ndstrojf,pro podbijeci agregaty, centrovet
a nastavit podbijeci, zdvihaci a rovnaci agregdty vyhybek vykyvnutim a popojizdénim
nosného ramu ndstrojt s opdrnym vodicim dvojkolim i v Usecich s vyhybkami, zejméns
v odbotkach, a to nezdvisle nes podvozkovém rému, 2 to pfesnd na podbijenénm mistd,
Tim, Ze podbijeci egregat vyhybek je umistén ve sméru préce bezprostifedné pfed opdr-
nym vodicim dvejkolim, lze dosdhnout asutomatického centrovani podbijecich agregatd,
které se prizpsobuje pribShu koleji i v nejobti2n&jsich tsecich koleje, takZe pii
zvy3ené hospadérnosti nejsou tfeba v podstatd 2adné piidavné néastroje e zafizeni

-k pFi&nému posouvéni podbijeciho agregétu, Pomoci zdvihaciho a rovnaciho agregatu,

uloZeného na nosném rému ndstrojl, se mGZe prakticky v kaZdém Useku vyhybky kolej
zachytit, zdvihnout @& vyrovnat. Strojni podbijetka podle vyndlezu, kterd je konstruké-
nd pomérné jednoduchd, umoZnuje pfi vysokém vykonu ve vyhybkéch stejnomérnou kvalitu
podbijeni, piitem% bez Eesovd narodného prestavovdni stroje & bez pferuSeni provozu
lze provadét vykonné podbijeni ndsledujiciho Useku koleje. Vynalez umoZnuje prede-
viim jednodu38i a Gfelndj3i vyuZiti nastrojd v obtiZfnych usecich koleje 2 v odbo&~
kach vyhybek, Zejména v pomdrnd t&Zce zpracovatelnych tsecich koleje s vyhybkemi ma
pifitom obsluha podstatnd v&t3i pohodli, protoZe prevdZnd Cast sil, vibreci apod. se
neprenasi na podvozkovy rém,

Podle vyhodného provedeni vynalezu je podbijeci agregét vyhybek, umistény pred
op&rnym vodicim dvojkolim a opatieny podbijecimi nastroji, vykyvnymi do stran v ro~
vind kolmé k pohybu do zdbdru, & zdvihaci & rovnaci agregdt vyhybek, unistény e smd-
ru prace pied podbijecim agregdtem a opat¥eny zdvihacimi haky a vodicimi kladkami,
ulaZen vyskové nastaviteln® ne bo&nd vykyvném nosném rdmu ndstrojfi. Kombinace 2qregété
pro zpracovéni vyhybek & nosndho rému nédstrojfé, ktery je veden op&rnym vodicim dvoj-
kolim, umoZfnuje rychle p#izplisobit polohu podbijecich nastrojt podle piekdZek jako

- Jsou jazyky, pridriné kolejnice, srdcovky apod., tak¥e v podstaté v3echny body kii-

Zeni praZct a koleji ve vyhybkach se dsji podbit jednoduZeji a lépe. Kromd toho je

v diisledku specidlniho zdvihaciho agregétu pro vyhybky moZné prakticky na viech Use~
cich vyhybky zejeti a vyjeti z vyhybky s spolehlivé zachyceni koleje pro jeii rychls
nivelovéni, P

Podle dalSiho vyhodného proveden{ vyndlezu je stroj opatien nejméné jednim pod-
bijecim agregdtem vyhybek, ktery je vykyvny do stran spolu s nosnym rdmem ndstroj@
a jehoZ ob& podbijeci kladive, piifezend jednomu podbijecimu nédstroji, jsou uloZens
vzédjemnd nezdvisle vykyvng v rovin& kolmé k pristavovacimu pohybu prostiednictvim
odddlenych pohonfi, Vzdjemn#& nezdvislé boéni nsstevovani podbijecich kladiv kazdého
podbijeciho néstroje zsji3tuje ve spojeni s lepdim centrovanim podbijecich agregatd,
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vyvolanym op&raym vodicim dvojkolim nosného ramu, dokonslej$i zprscovéani obtiZnych
tusek koleje, zejméns vyhybek, pricemz podbijejici kladive se polohové prizplsobu-
ji existujicim pfekdZkdm, aby cely tsek vyhybky byl podbit spojité a stejnomdrni.

Podle dal5iho provedeni vynalezu jsou podbijeci agregdty, pifazené jedné kole-
ji a umist&né pied opdrnym vodicim dvojkolim, prostrfednictvim vlastnich pohonfi vzdé-
jemnd nezdvisle vySkovd nastavitelné @& posuvné nepfi& k podélné ose stroje ve vede-
nich, upevndnych na nosném rému nastrojt. P#i tomto bolnim prfestevovani podbijecich
sgregatd pro vyhybky lze zejména v siln€ zakiivenych Usecich koleje s vyhybkami jeS-
t8 pfesnéji centrovat néstroje jednotlivych agregatlt @ ve spojeni s bocné vykyvnymi
podbijecimi kladivy presn&ji nestevit podbijeci néstroje.

Podle dalsiho vyznaku vyndlezu sestédvd zdvihaci a rovnaci agregédt vyhybek z nd~
strojového ramu, ktery je pojizdny po koleji &tyfmi rovnacimi kladkami s okolky, je
spojen s nosnym rémem nastrojd prostfednictvim pfestavovacich pohonl & je opatien
zdvihacimi hdky, z nichz kaZdy je umistdn mezi dv&ma vodicimi kladkami & je vyZkov& .
a stranovd naestsvitelny prostfednictvim pohoné. Pii této konstrukci preniSeji dvoji-~
ce rovnacich kladek velké rovnaci sily na kolejnice ve vyhybkéch, pfifemZ v d@isledku
uspoifdddni stredového zdvihaciho hdku existuje vZdycky silové zapojeni agregidtu s ko-
leji, napfiklad v odbofkéch vyhybek, které zsjisfuje bezpe&né a rychlé zdviZeni &dsti
vyhybky od praZcl. Tim, Ze opdrné vodici dvojkoli je umisténo za nosnym rédmem ndstro-
j6, je zajiStdno trvelé centrovéni stroje nsd koleji i tehdy, kdyZ néstroje zdvihaciho
agregétu nejsou v zdbéru, tekZe za vSech okolnosti lze ndstroje rychle spustit i ve
vyhybkach na koleji. Silné sily a vibrace, které vznikaji pii podbijeni obtiZnych tdse-
k& koleje, kmity apod. se pifitom nepfendSeji na kebinu obsluhy.

Dals{ vyhodné provedeni vyndlezu spocivd v tom, Ze spojovaci Gstroji pro pfipoje-
ni nosného rému nastroj@ ke stroji je tvoreno stavdcim pohonem, jehoZ drdha pro spo-
jity precovni pohyb stroje s podvozkovym ramem pii krokovém dopfedném pohybu nosného
rédmu nastrojd od jednoho mista podbijeni k deldimu, nebo jen pro krokovy pohyb nosné-
ho rému pii stojicim stroji odpovidd nejménd dvojndsobku rozestupu prazc@, Toto jed=-
noduché apatifeni umoZnuje i ve vyhybkéach kvalitni & vykonné podbijeni. Spojitym do~
pfednym pohybem podvozkového rému se zabrdni jakémukoliv nadm&rnému namdhéni podbije-
né, nivelovand a vyrovnavané vyhybky, ke kterému by mohlo dojit nérazovym rozjezdem
a zabrzdénim celého t&Zkého stroje, K centrovéni padbijecich agregdtl vyhybek v misté
‘kFiZovani vyhybky a praZct je velice vyhodnd podélnd moZnost pohybu nasného ramu né-
strojG, ktery méd podstatnd men3f hmotnost. To podstatnd usnadnuje pifesné centrovéni
8 pii nesprévné poloze podbijeciho agregédtu rychly opravny pohyb nosného rému ndstro-
j& s jednotlivymi sgregidty. Kronmd toho lze p¥i popsaném provedeni premistovat podbi-
jeci, zdvihaci a rovnaci agregdty s ndstroji nezédvisle na poloze stroje v podstatd
bez zpény polcohy v Sirokém rozsahu v podélném e pifi&ném sméru, aby bylo moZné rych-
le a spolehlivé podbit obtiZnd tseky koleje.

Vyhodné je i daldi provedeni vynédlezu, kde nosny ridm ndstrojl s apSrnym vodicinm
dvojkolim je aslespon z&asti umistdn pod pfednim koncem kebiny pro obsluhu, upavn&né
na podvozkovénm ramu. V d@sledku toho mGZe obsluha v jakékoliv poloze nosného ramu
nastrojt vaéi podvozkov?mu rdmu stroje bez obtiZi pozorovat podbijeci, zdvihaci a
rovnaci agregaty, eby je mohla rychle & pfesné nastavit do sprévné polohy. Trvelé
pfesné pozorovdni agregdtl je velice dfleZité k hospoddrnému a pFesnému podbijeni
vyhybek.
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Daldi vyznak vyndlezu spo&ivd v tom, Ze podbijeci kladive podbijeciho agregdtu
jsou uloZena na dolnim konci drzdku, zejméns bezprostfednd pod mistem uloZeni drid-
ku spojeného s nosiéem ndstrojt, vykyvnd kolem spoleéné osy probihajici v podélnénm
sméru stroje. Prfi této konstrukci je uloZeni podbijecich kladiv velice robustni a
vyhovuje vSem poZadavklm, eniZ by byl nepiiznivé ovlivnén pohyb obou podbijecich
néstroj& do zabéru,

Podle daldiho provedeni vyndlezu jsou viechny nédstroje zdviheciho e rovnaciho
agregatu vyhybek uvadény v &innost nivela&nim & piipadnd rovnacim vztaZnym systémem
se vztainou piimkou z drdtu, kterd je svym stfednim snimacim &lenem 2 ob&ma konco-
vymi. vztaZnymi body spojenes s nosnym rémem ndstrojf. PFi tomto provedeni je pii ne=
zdévislé moZnosti pojiZdéni & vedeni nosného réamu ndstrojd vé&Ei podvozkovému rimu
stroje, zejména na za&atku odhoiek ve vyhybkach, moZné provadét nivelovani o pfipad-
nd vyrovnavéni koleje pomoci zdvihaciho & rovnaciho agregatu.

Vynélez bude vysvétlen v souvislosti s piiklady provedeni znazorndnymi na vy-
krese, kde zna&i obr. 1 bokorys pojizdného stroje podle vyndlezu k podbijeni, ni-
velovéni & rovndni koleje, obr, 2 schemeticky pidorys tohoto stroje, obr. 3 va
zv&tdeném m&Fitku Fez strojem, vedeny rovinou III-III na obr, 1, obr. 4 rovni# ve
zvétlSeném méfitku pifi€ny fez strojem v rovind IV-IV na obr. 1 a obr. 5 schemanticky
pohled na jiny podbijeci agregét, znézornény pouze z&asti a vhodny pro poufiti ve
stroji v obr. 1, 2 3 4,

Pojizdny stroj 1 k podbijeni, nivelovdni & rovnani koleje podle obr. 1 mé pro-~
tahly podvozkovy rém 6, ktery ma na kazdém konci otoZny podvozek 2, pojifdéjici po
koleji 5, je% sestdva z koiejnic 3 8 praZcl 4., Na podvozkovém rdmu 6 je umistdno
hnaci Ustroji 7, napdjeci Ustroji 8 s fidici Gstroji 9. Pro dopfedny pohyb stroje
1 v pracovnim smiru zndzorn¥ném 3ipkou 10 slou#i jizdni pohon ll. Na otoném pod-
vozku 2 je umist3no brzdici ustroji 12. Na obou koncich podvozkového ramu B jsou
uspoiddany kabiny 13, 14 pro obsluhu, pifiemZ zadni hlavni kabina 14 mé tvar pro-
tahlé kabiny uloZené mezi dv&ma podélniky podvozkového rému B, je protazena dsleko
dopfedu a md velkou zasklenou plochu. V kebin# 14 je umistdno stenovistd 15 obslu-
hy a #idici pult 16, ktery je spojen Fidicim vedenim s centralnim Ffidicim dstro-
jim 9.

Mezi ob&ma otolnymi podvozky 2, které lezi daleko od sebe, je umistén rovndZ
protahly nosny rém 17 néstrojt na zplGsob oje, Jeho ve smiru prace zadni{ konec, kte-
ry lezi alespon &asteind pod hlavni kabinou 14 obsluhy, pojiZdi po koleji 5 opérnym
vodicim dvojkolim 18, PFfedni konec nosného rému 17 ndstrojt je kloubovd spojen dél-
kové nastavitelnym spojovacim dstrojim 19 k vykyvovéni a vedeni op&mého vodiciho
dvojkold 18 s podvozkovym ramem 5. Spojovaci Ustroji 19 je vytvoreno jako dvoj&in-
ny hydraulicky stav@ci pohon 20, jehoZ pistnice, podepifenad v podélném vedeni 21,

Je spojena s koncem nosného ramu 17 néstrojd kfiZovou kloubovou spojkou 22.

Ke zprecovani vyhybkovych @ rovnych Gsekl koleje jsou s nosnym rdmem 17 ndstro-
jo vy3kové a bo&né stavitelnd spojeny podbijeci nastroje 23 vyhybek a zdvihaci &
rovnsci agregat 24, pififemZ tyto agregdty 23, 24 jsou umistdny bezprostifednt pred
opérnym vodicim dvojkolim 18, spojenym se zadnim koncem nosného ramu 17 néastrojt.
Oba agregdty 23, 24, vytvofené specidlnd pro vyhybky, budou popsény podrobni v sou=-
vislosti s obr, 3 a 4, K nivelovéni & rovnéni koleje 5 dostéveji vSechny nastroje
zdvihaciho a rovnazciho ndstroje 24 povelovy signédl z nivels&niho vztsindho systému
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28, které jsou tvofeny vztaznyni pFimkami 25, 26 z drétu. VztaZné systémy* 27, 28
jsou spojeny se stFedovym snimacim Elenem 238 @ s obdma koncovymi vztaZznymi body
30, 31 a jsou unéSeny nosnym rdmem 17 nastrojf. K rovndni rovnych tissk@ koleje
lze rovnsci vztainy systém 28 prodlouZit prodluZovacim dsekem 32, ktery je spojen
s podvozkovym rdmem §.

v dtisledku uloZeni podbijecich egregdtt 23 a zdvihacifho a rovnaciho egregédtu 24
na nosném ramu 17 ndstrojf se nepfendSeji vibrace a rézovd zatiZeni na podvozkovy
rém 6 stroje 1, takZe obsluhujici osobs md podstatnd vétdi pohodli. Tim, Ze op&rné
vadici dvojkoli je vytvoreno jeke volna Fidici ndpreve @ tedy sleduje presnd i ve
vyhybkdch préibth koleje, zarufuje zutomatické stifed&ni podbijecich agregatl 23 a
zdvihaciho 8 rovnezciho agregdtu 24 i v nejobtiZndjSich dsecich koleje. Jak je zZnd-
zornéno na obr, 2 pferuSovanou &srou, ukazujici polohu nosného rému 17 ndstrojt,
je pri konstrukci nosného ramu 17 jako protsdhlého dilu vytvoiena velkéd moZnost vol~
ného pohybu, zejména pifi podbijeni obtiZné odbotky 33 vyhybky apod. V rovnych Use~
cich koleje se mGZe stroj pohybovat spojitd nepfetrzitd dopfedu, prfifemZ nosny rém
17 nédstrojf, opirajici se na zsdnim konci o kolej 5, se pii vhodném Fizeni stavéci-
ho pohonu 20 pohybuje krokovd dopfedu zs GZelem podbijeni koleje od jednoho praZce
ke druhému.

Podbijeci agregat 23 vyhybek, zndzorn&ny ve zvitdenén m&fitku na obr. 3, sestéd~
vé z podbijecich ndstroj& 34, 35, 38, 37, které se zenofuji do Stdrkového loZe na=
pravo a nalevo od praZce 4 a tvoii vidycky podbijeci dvojici. Podbijeci nastroje 34
aZ 37 na zplsob kyvnych péak, které maji vidlicovy drZék 38 pro podbijeci kladiw 39,
jsou ulofeny na nosi&i 41 vykyvn# kolem osy kolmé k podélnému sméru stroje 1 a jsou
nastavovany do zdbdru pohonen 40. Nosi 41 je vySkovd nasEaviteln? pomoci vy$kového
pfestavovaciho pohonu 44 ve svislém smru ns vodici sloupech 43, spojenych s ramem
42, Pohony 40 do zab&ru, ktreré jsou opatieny nezndzerninym Gstrojim k omezeni Ghlu
oteviteni, jsou za Ufelem pfenosu vibraci na podbijeci kladiva 39 spojeny se stifedo~-
vym vibra&nim pohonem 35. Podbijeci agreqdt 23, ktery je pFifezen kolejnici 3 & je
unistdn pifed opernym vodicim dvojkolim 18, je posuvny prostifednictvim vlastniho po-
honu 46 na vedeni 47, upevn&ném ne nosném rému 17 néstrojl, nezdvisle nepFi& k po-
délnénu sméru stroje. Ob& podbijeci kladive 389 podbijeciho agregétu 23, spojeného
s nosnyn rémem 17 ndstrojf, jsou vykyvn& uloZena na dolnim konci drZdku 38 a vy~
kyvuji se kolem osy 48, kterd je v podstatd rovnob&§né s podélnou osou stroje l.
vykyvay pohyb je vyvozovén vzdjemn# nezdvislymi hydraulickymi pFfestavovecimi po-
hony 49. Vedle nosného rdmu 17 néstrojé je vidit vzteZnou piimku 25 nivelaZniho
vztaZného systénu 27, jehoZ zadni vztainy bod 31 je spojen pfes soutyéi se sning~
cimi kladkami 50, které pojiZdé€ji po koleji § @ jsou vykyvné upevndny na nosném ra-
mu 17 ndstrojt. Ridici 2 napidjeci vedeni podbijeciho agregdtu 23 vedou k Fidicimu
pultu 16 2 k centrdlnimu Ffidicimu Gstroji 8. Aby bylo moZno podbijet i kolejnici 3,
kterd je spojena s piidrZnou kolejnici 51, je pravé dvojice podbijecich kladiv 39
vykyvnuta smdrem dovniti prestavovecim pohonem 49,

zdvihaci a podbijeci agregadt 24 vyhybek, patrny z obr. 4, sestévd z nastrojo-
vého rému 56, ktery je pojizdny po koleji § Sryfmi rovnacimi kladkami 52 s okolky,
je nosnym rémem ndstrojd 17 spojen prestavovacimi pohony 53, 54, 55 & je opatren
pro kaZdou kolej 3 jednim zdvihacinm hékem 53, pfifemi héky 58 jsou vzdjennd nezé-.
visle vySkovE & boénd nastavitelné prostiednictvim pohont 57, 58. Zdvihaci{ hak 59
je uloZen vySkové nastaviteln& prostfednictvim pohonu 58 ve vodicim bloku 60, kte=-
ry je uloZen napfi& posuvné prostiednictvim pohonu 57 ve vedenich uloZenych nad
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nastrojovym rémem 55, D&leny néstrojovy rém 56, ktery lze v podélném smru stroje
jednak teleskopicky vysouvat a prodluZovat, je spojen s rozpd#racimi pohony 61, tak-
Ze rovnaci kladky 52 pojiZd&ji po koleji 5 bez jakékoliv ho¥ni vile. VztaZna primka
26 rovnacino vztaZného systému 28 leii mezi rameny vidlicového snimaciho &lenu 82,
ktery je spojen s otofnym potenciometrem. Podle odchylky skute&né polohy koleje 5,
kterou udévd zdvihaci a rovneci agregst 24, 2 poZadované polohy, kterou uddva vztai-
nd piimka 26, se uvdddji v &innost rovnaci pfestavovaci pohony 54. Snimaci &len 28,
ktery je spojen s nivelalninm vztaZnym systémem 27, ovlédad vySkové pitestavovsci poho=
ny 53 podle toho, jakou maji jednotlivé kolejnice 3 nesprdvnou vysSkovou polohu.

V3echna #idici{ & napadjeci vedeni zdvihaciho a rovnsciho agregatu 24 jsou spojena
s centradlnimi hnacimi, nepédjecimi e Fidicimi ¢strojimi 7, 8, 9 stroje 1.

Na obr. 5 je znézorn&n pouze zfdsti podbijeci agregat 84, ktery je vykyvny do
streny spoleénd s nosnym rémem 17 ndstrojd a pfedstavuje daldi provedeni vynilezu,
V tomto podbijecim agregdtu 64 jsou vidycky dv& podbijeci kladive BB, kteréd tvofi
Jeden podbijeci néstroj 65, vykyvnd prostfednictvim odddlenych pohond 67, 68 nezé-
visle na sob& v rovind kolmé ke sm&ru pohybu podbijeciho néstroje 65 do zdb&ru, Jsk
ukazuji prerudovend &ary, je moZné pii obtiZnych pomdrech podbijensho GZeku koleje,
napiiklad levé podbijeci kladive §§ pohonem 87 vykyvnout tak dsleko nahoru, Ze se
pii podbijeni praice 69 nezanofi do St&rkového loZe. Pravé podbijeci kladivo 66 se
viak m@ze k lep$imu podbiti vyhybky po zspoiteni do 3t&rku vykyvrout o% pod jazyk
70. Podbijeci agregat G4 je p#i&n& posuvny pomoci vlastniho pohonu 46 ve vodorovnych
vedenich 47 nosného rému 17 nédstroj, ktery je spojen jednsk kloubov& s podvozkovym
rémem 6 stroje 1 & jednak se opird svym zadnim koncem o opérné vodici dvojkovi 18,

Stroj k podbijeni, nivelovani & rovnani, ktery je prfedmétem vyndlezu, pracuje
takto:

Zejména v rovnych Gsecich koleje umoZiuje podélné nastavovéni polohy nosného
rému 17 néstroj@ vi€i podvozkovému rému § spojitym nepfetriitym dostfedny pohyb
stroje 1 b¥hem podbijeni. P¥itom se stav&ci pohon 20 spojoveciho Gstroji 19, které
spojuje nosny rém 17 nastrojd s podvozkovym rémem 6, uvadi pomoci nezndzernénych
koncovych spingdd v &irnost tak, Ze po skondeném podbijeni se nosny rém 17 ndstro-
j& rychle prfemisti ve smdru préce dopifedu do koncové polohy, zzkreslenéd na obr. 1
prerudovanou farou. Po vycentrovanl podbijeciho agregdtu 22 nad nasledujicim misten
padbijeni se zastavi pohyb nosného ramu 17 néstrojG & spusti se dol& podbijeci
agregat 23, ktery za&ne pracovet, B&hem krokového, dopifedného pohybu nasného rému 17
néstrojd se stroj 1 s podvozkovym rémem 6 spojit& pohvbuje dopiedu.

Jakmile stroj pfijede k odbolce vyhybky, mlZe p#i kenstrukci 1 stroje podle vy-
nadlezu i prfes r0zné prekdZky, jeko jsou pfidrZné kolejnice, srdcovky apod. pokra&o~
vat velice vykonné podbijeni., K tomuto G&elu md¥e napffilklad, jak je neznsieno na
obr. 2, stroj 1 popojet o kratkou vzdalenost po hlavni koleji 5, zatimeco vykyvnutinm
nosného ramu 17 nédstrojf do strany lze provéddt podbijeni zsfdtku vyhwbky. V disled-
ku toho, Ze.nivela&ni vztainy systém 27 & rovnaci vztaZny systém 28 se pohybuji spo-
lecn& s nosnym rédmem 17 ndstrojG, se mGie pFitom provadit nivelovani = rovnani ko~
leje. Zejména v obtiZnych odbodkach vyhybky lze stavéci pohon 20 spojovaciho dstroji
19 wvyuift piidevnd k dokonzlej3imu stFfeddni podbijeciho sgregatu 23, spojencho
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s nosnym rdmem 17 ndstroj6, ns mistd podbijeni. Kromd piiZného nastavovani podbije~
ciho agregdtu 23 na vedenich 47 lze tedy néstroje optimadln€ stfedit i pomoci stevi-
ciho pohonu 20 ns mistd podbijeni, které je ztiZeno piekdZkami jake jsou p¥idriné
kolejnice, srdcovky apod. Obsluhujici osobs, kterd md z kabiny 14 s Siraoce zaskle-
nou vyhledovou plochou neomezeny rozhled ne misto podbijeni, mile ovlddénim hydro~
ulickych pFestavovacich pohon® 48 podbijeciho agregdtu 23 pifidavn& piizpsobovat
polobu podbijecich kladiv 30 podle pom&ru koleje 3, napiiklad tek, Ze podle obr., 3
vykyvne vnit#ni dvojici podbijecich kladiv 39 jednoho podbijeciho sgregdtu 23 smé-
ren dovniti pFibliZnd napii& k podélnému smdru stroje 1, aby se obesla pFidrina ko~
lejnice 51,

Podle stupnd sloZitosti jednoduché nebo kifiZovatkové vyhybky lze provad#t pod-
bijeni podbijecim agregédtem 23 nebo podb{jecim agregétem 54, ktery je vybeven vidy
dvdma podbijecimi kladivy pro ksZdou stranu kolejnice 3, kterd se zanofuji do Ztér-
kového loZe, bud pFi spojitém dopfedném pohybu nebo piti krokovém dopfedném pohybu
stroje 1. V disledku specialniho provedeni zdvihaciho & rovnaciho agregdtu 24 s rov-
nacimi kladksmi 52 a svisle a vodorovnd posuvnym zdvihecim hékem 52 je moZné i
v obtizaych Gsecich vyhybky spolehlivé a pevnd zachytit kolej zas Gfelem rychlého
zdviZfeni a vyrovndni. PFitom lze pomoci délkového piestavovaciho pohonu 55 podélné
pasouvet zdvihaci @ rovneci agregdt 24 oproti nosnému rdmu 1T ndstroj@, tekZe na-
piiklad zdvihaci hak 59 lze vysunout z oblasti srdcovky, aby bylo moZno v tomto ob-
tiZném tseku koleje kolejnice 3 spolehlivd zachytit

PREDMET VYNALEZU

1. Pojizdny stroj k podbijeni, nivelovdni & rovnéni koleje, s podvozkovym rd-
mem, ktery se opird o podvozky @ nese hnaci, brzdici, nepdjeci o fidici Gstroji,
nejméné s jednim podbijecim sgregatem vybavenym podbijecimi ndstroji, kterd jsou
nastavitelné vydkovd prostfedaictvim prestavovacich pohonfi, jsou po dvojicich pre-
stavitelnd v podélném smdru koleje proti sab& a schopné vibraci, a se zdvihacim 2
rovnac{m agregdtem koleje, vybavenyn zdvihacimi & rovnacimi nédstroji, uvédénymi

v &innost prostifednictvim zdvihecich & rovnacich pohonl, zejména na zékladd nive~
la&niho rovnaciho vztaZndho systému, pfilemZ podbijeci, zdvihaci & rovnaci agregd-
ty, umisténé mezi dvima od sebe vzdalenymi podvozky, jsou vEetn& pohonl uloieny
spoleéné na nosném rdmu ndstrojd, ktery méd na jednom konci op&rné vodici dvojkoli
s drubyn koncem je kloubovd spojen s podvozkovym rdmem, vyznaleny tim, Ze je ope-
tfen podbijecimi, zdvihacimi & rovnacimi agregdty (23, 24) vyhybek ke zpracovéni
Gsekl s vyhybkami s rovnych tsek0, které jsou umistdny v pracovnim sm&ru pifimo pied
op¥rnym vodicim dvojkolim (18), spojenym s jednim koncem nosného rdmu (17) néstro~
j&, jehoZ druhy konec je spojen s podvozkovym rémem (6) vykyvnd prostiednictvim
spojovaciho Gstroji (19) pro vykyvovdni a vedeni op&riého vodiciho dvojkoli (18) ve
vyhybkédch a odbokach,

2, Pojizdny stroj podle bodu 1, vyznaeny tim, Ze podbijeci agregdt (23) vy~
hvbek, umistZny pfed op&rnym vodicim dvojkolim (18) a opatifeny podbijecimi néastro-
ji (34, 35, 36, 37), vykyvnymi do stran v rovind kolmé k pohybu do zdb&ru, o zdvi-
hsci a rovnsci agregdt (24) vyhybek, umistdny ve sméru price pred podbijecim sgre~
géten (23) & opatifeny zdvihscimi héky (59) 8 vodicimi kledksmi (52), jsou uloZeny
vySkovE nastaviteln& na boénd vykyvném nosném rému (17) nédstroja.
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3. Pojizdny stroj podle bodu 1, vyznaleny tim, %e je opatien nejmén¥ jednim pod-
bijecim agregétem (64) vyhybek, ktery je vykyvny do stran spolu s nosnym ramem (17)
néstrojt & jehoZ ob& podbijeci kledive, pfifezensd jednomu podbijecimu ndstroji (65),
jsou uloZena vzédjemnd nezdvisle vykyvnd v rovind kolmé k piestavovacimu pohybu pro-
stfednictvim oddélenych pohontl (67, 68).

4. Pojizdny stroj podle bodd 1 a% 3, vyznadeny tim, Ze podbijeci agregdty (23),
pfirazené jedné'kolejnici (3) & umisténé pied opdrnym vodicim dvojkolim (18), jsou
prostfednictvim vlastnich pohont (48) vzdjemnd nezdvisle vySkové nostavitelné & po-
suvné napii& k podélné ose stroje ve Jedenich (47), upevndnych na nosnénm rému (17)
ndstrojd.

5., Pojizdny stroj podle’ jednoho z bodf 1 aZ 4, vyznaleny tim, Ze zdvihaci o
rovnaci agregdt (24) vyhybek sestdvd z ndstrojového rému (56), ktery je pojizdny
po koleji (5) &ty¥m’ rovnacimi kladkami (52), je spojen s nosnym rémem (17} nédstro-
jt prostfednictvim prfestavovacich pohonfi (53, 54, 55) @ je opatifen zdvihacim hdkem
(59), umistdnym mezi dvéna rovnacimi kledkemi (52) a je vysSkovd a stranové nastavi-
telny prostifednictvim pohon& (57, 58).

G. Pojizdny stroj podle jednoho z bodt 1 az 5, vyznadeny tim, Ze spojovaci lstro-
ji (19) pro pFipoje;i nosného rému (17) ndstrojé ke stroji (1) je tvoieno stevécim
pohonem (20), jehoZ drséha pro spojity pracovni pohyb stroje (1) s podvozkovym rémem
{6) pi#i krokovém dopFedném pohybu nosného rému (17) nastroj& od jednoho mista pode
bijeni k dal&imu, nebo jen pro krokovy pohyb nosného rdmu (17) nédstrojli pii stojicim
stroji (1) odpovidéd nejménd dvojndsobku rozestupu praZct (4).

L

7. Pojizdny stroj podle jednoho z bod& 1 82 6, vyznadeny tim, Ze nosny rém (17)
nastrojd s opdrnym vodicim dvojkolim (18) je slespon z&4sti umistdn pod. pfednim kon-
cem kabiny (14) pro obsluhu, upevndné na podvozkovém ramu (B6).

8. Pojizdny stroj podle jednoho z bodlt 1 aZ 7, vyznafeny tim, Ze podbijeci kla=~
divs (39) podbijeciho agregétu (23) jsou uloZens na dolnim konci drZdku (38), zejmé-
na bezprostifednd pod mistem uloZeni drZdku (38) spojeného s nosifem (41) néstrojl
vykyvn& kolem spole&né osy (48) probihajici v podélném smdru stroje (1).

9, Pojizdny str0j nodle jednoho z bod 1 2% 8, vyznaleny tim, Ze v3echny néstroje
(59, 52) zdvihaciho a rovnaciho sgregdtu (24) vyhybek jsou napojeny na nivelelni 2
pripadng rovnaci vztainy systém (27, 28) se vztaZnou prfimkou (25, 26) z drétu, kte-
réa je svym stfednim snimacim &lenem (29) a ob&ma koncovymi vztaeZnymi body (30, 31)
spojena s nosnym réamem (17) nédstrojf.

2 vykresy
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