DK 1685984 B1

199 DANMARK
a2 PATENTSKRIFT an 168584 B1

Patentdirektoratet
TAASTRUP

(21) Patentansegning nr.: 4698/87 (51) Int.CL5 A22C 21/00
(22) Indleveringsdag: 09 sep 1987

{41) Aim. tilgeengelig: 11 mar 1988

(45) Patentets meddelelse bkg. den: 02 maj 1994

{86) International ansegning nr.: -

{30) Prioritet: 10 sep 1986 NL 8602287

{73) Patenthaver: *Stork PMT B.V.; Handelstraat 3; 5831 AV Boxmeer, NL
{72) Opfinder: Gerardus Hubertus Maria *Brakels; NL, Josephus Adrianus van den *Nieuwelaar; NL

{74) Fuldmeagtig: Dansk Patent Kontor A/S

(54) Aggregat til selektiv overfersel af slagtet fierkree, der tilferes ved hjeelp af en transporter, til én eller flere
modtagerstationer under kontrol af i det mindste én klassificeringsstation placeret langs afleveringstransporteren

{56) Fremdragne publikationer

(57) Sammendrag: 4 6 g 8 - 8 7

Aggregat til selektiv overforsel af slagtet fjerkra, der
tilfores ved hjzlp af en transporter (5) til e eller
flere afleveringsstationer (15,17,19) under kontrol af i
det mindste e klassificeringsstation (7,9) placeret langs
med afleveringstransportoren, hvor der findes et
kontrolorgan ved hver afleveringsstation (15,17,19) for
fjernelse af fjerkra fra transporteoren (5), der er klassi-
ficeret ved klassificeringsstationen (7,9), samt at der
findes et bufferorgan, hvor de fugle, dexr skal afleveres,
midlertidigt kan opbevares, samt at der findes et organ
+til at anbringe de fugle, der skal afleveres, i en onsket
afleveringsstilling.
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Opfindelsen angdr et aggregat til selektiv overforsel af
slagtet fjerkre, der tilfpres ved hjzlp af en transporter
til en eller flere modtagerstationer, under kontrol af i
det mindste én klassificeringsstation placeret langs

afleveringstransporteren.

Som en del af den udvikling som behandling af slagtet
fjerkre@ gennemgdr, er der et stigende behov for
klassficering af navnte slagtede fjerkra, der tilfgres en
transportgr, og der forud har gennemgdet alle bearbejd-
ninger med hensyn +til fjernelse af indvolde etc. i
overensstemmelse med kvalitet, vagt og mulig yderligere
behandling, f.eks. opsk®ring. Langs transportegren er der
til dette formal placeret klassificeringsstationer, der
klassificerer fjerkrezet i overensstemmelse med forskelle i
deres kvalitet, sésom art, wudseende, st¢rrelse, farve,
vegt etc., og hver af disse sender signaler, der
bearbejdes i et computeranlag, der kontrollerer en
afstpdestation, i det ¢jeblik det klassificerede fjerkra
ndr denne station, og fjerner fjerkrzet derfra fra

transporteren.

En sadan konstruktion er f.eks. beskrevet i ansggerens
publicerede brochure: "Chickway 2/2 - electronic on-line

grading system".

Fjerkrzet fores derefter i en fastlagt stilling til et
pakkeanlzag, hvor  pakkeudrustning placerer fjerkraet
enkeltvis, eller i et forudbestemt antal, i en passende

pakning.

Yderligere bearbejdning af fjerkramet i et antal sdkaldte
opskaeringsstationer, langs hvilke fjerkrzet f¢res hangende
i benene, og hvor de opskeres i dele, der skal pakkes
separat, er i stigende omfang almindeligt, og de sazrligt
her opsatte krav er,r at det wudvalgte fjerkra fra
transportgren fores til den ¢nskede stilling pé opskare-
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banen uden menneskelig indblanding.

Det. m& her tages i betragtning, at transportpren i
almindelighed vil have en st¢rre tilfgorselskapacitet end
modtagekapaciteten ved de forskellige modtagestationer,
idet der i praksis er mulighed for, at modtagekapaciteten
ved en modtagestation ikke wvil vare tilstrekkelig til at
modtage tilfegrsel fra transportg¢ren, nar en klassifice-
ringsenhed hele tiden klassificerer fuglene +til denne
modtagestation. Aggregatet ifplge opfindelsen md vare
konstrueret sdledes, at den tager he¢jde en for en sadan
mulighed.

I US-patentskrift nr. 3.944.078, hvori er anfort de i
indledningen til krav 1 navnte trek, er omtalt en
indretning til selektiv overfgring af slagtet fjerkrz, som
tilfores pa& et transportband, +til én eller flere modtage-
stationer styret af i det mindste én klassificerings-
station placeret 1langs transportbandet. Hver modtage-
station indbefatter en styreindretning til fjernelse af
fjerkra fra transportbandet, hvilket fjerkre er udpeget
ved klassificeringsstationen +til denne sarlige modtage-
station, og et bufferorgan, hvori fuglene, som skal
overf¢res, kan lagres midlertidigt.

Opfindelsen har til formal at angive et aggregat, ved
hjelp af hvilket de ovennavnte opgaver kan udfogres.

Dette formdl opnds ifplge opfindelsen ved, at aggregatet
indbefatter en anden transporter, og at bufferorganet
indbefatter en modtagestation, der arbejder sammen med den
forste transporteor, og en modtagestation, der arbejder
sammen med den anden transporte¢r, og en endelgs overfor-
selsbane placeret mellem indf¢ringsstationer og modtage-
stationen, langs hvilken endelgps overfgrselsbane ledes
overfgrselskroge, der enten kan std stille eller drives
langs overfgrselsbanen, og at der langs overf¢rselsbanen i
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bevagelsesretningen bade ved indfgrselsstationen og ved
modtagestationen findes tilstrekkeligt udrum for
akkumulering af et antal tomme h.h.v. fjerkra-barende
overfgorselskroge, og hvor der findes et forste stop til
udlgsning, en efter en af Kkrogene til en stilling til
samarbejde med den forste transportgr til fjernelse af
fjerkra fra den f¢rste transportgr, og et andet stop til
udlgsning af fjerkra-bzrende overforingskroge +til en
stilling, hvor disse arbejder sammen med den anden
transporter til fjernelse af fjerkra fra overferings-

krogene.

Idet afstanden mellem klassificeringsstationen og
indf¢ringsstationen er fast og kendt, samt den hastighed,
med hvilken fjerkrzene bevager sig langs den forste
transportgr, ogsd er fast og kendt, er det ikke noget
problem, nar klassificeringsstationen indikerer, at et
fjerkre skal afleveres til en bestemt anden transporter,
at der sendes et signal, sdledes at der p& det tidspunkt,
hvor fjerkrzet nermer sig indfgringsstationen, udlgser et
forste stop den overfeoringskrog, der findes foran den og
fastholder den ved stoppet, og denne krog overtager
derefter pd det rigtige tidspunkt fjerkrzet fra den forste
transporter og overfgrer den til modtagestationen. Hvis
der allerede findes mere fjerkraz ophobet foran denne
modtagestation, udlgses de pagazldende overforingskroge en
efter en ved hjelp af et andet stop med en hastighed, der
passer med bevagelseshastigheden af den anden transporte¢r,
og fores pa en sddan made frem til den anden transportoer,

at de kan anbringes der.

Overforselstransporteoren er fortrinsvis konstrueret som en
fast cirkuler f¢rste ring, koaksialt med en roterende
anden ring, og overfgrselskrogene er ledet pd den forste
ring og er forsynet med friktionsblokke, der samarbejder

med den anden ring.
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Hvis de Kklassificerede fjerkra skal fgres til en station
af den art, hvor fjerkrzet udszttes for et antal efter
hinanden f¢lgende opskaringer, og hvor det bevages
fremefter med benene fastklemt i en fast holder, er
aggregatet ifplge opfindelsen ejendommeligt ved, at i den
forste transporter flyttes fjerkrzet fremefter hazngende i
benene i ophangningskroge, og i den anden transporter
beveges det fremefter med benene fastklemt imod faste
styr, og at den pladeformede ophangningskrog er
konstrueret med fastggrelsesudsparinger, og at den forste
transporteor ved indfegringsstationen, hvor fjerkrzene
presses ved hjzlp af styr placeret langs med transportegren
ud af ophangningskrogene og ind i overforingskrogene, er
tangent til overfegringstransporteren, og den anden
transportmr ved modtagestationen, hvor fjerkrzet presses
ved hjalp af en udsteder fra ophangningskrogene mellem den
anden transporters styr, ligger vinkelret pa overf¢rings-
transporteren.

En yderligere fordelagtig udfgrelsesform af opfindelsen
indbefatter detektorer placerede langs overforings-
transportgren til fastlaggelse af antallet af overforings-
kroge ophobede foran indfegringsstationen eller modtage-~
stationen, medens en styreindretning for det forste og det
andet stop er udformet siledes, at det forste stop ikke
kan udlgses, nar antallet af kroge ophobede foran det
andet stop overstiger en bestemt storrelse, og at det
andet stop ikke kan udlgses, nar antallet af kroge
ophobede foran det foprste stop overstiger en forud
fastlagt storrelse.

Det er fordelagtigt, at hvert stop er udformet med en
vippearm, som er hangslet pa en akse, som ligger parallelt
med rotationsakslen pa& den anden ring, hvilken arm er
udformet med to stop med indbyrdes afstand, hvilke stop
hver isar samarbejder med et frémspring pa hver af
overferingskrogene.
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Det Dbemarkes, at klassificeringsstationen kan vere

udformet som en vejeindretning.

Opfindelsen forklares i det fplgende narmere under

henvisning til tegningen, pa hvilken

fig. 1 viser et skematisk planbillede af et helt anlag
til klassificering og overfe¢ring af fjerkra til
forskellige opskarings- og behandlingsstationer,

fig. 2 viser et skematisk billede, set fra oven, af en
foretrukken udforelsesform af aggregatet ifglge
opfindelsen, sarligt beregnet til overf¢rsel af
udvalgte fjerkraz til en sdkaldt opskeringslinie,

fig. 3 viser aggregatet i fig. 2 set fra neden,

fig. 4 viser et skematisk sidebillede af overfprsels-
transportoren,

fig. 5a viser et billede, set fra oven, af en ophang-
ningskrog brugt i dette aggregat,

fig. 5b viser et delvis sidebillede, delvis gennemskaret,
af denne ophengningskrog,

fig. 6a viser et billede, set fra neden, af et kontrolstop
med dettes drev,

fig. 6b viser et sidebillede af dette stop med stang-
drevet,

fig. 7 wviser et billede, set fra neden, af dette stop
med stangdrev og

fig. 8 viser et billede, set fra neden, af en modtage-

station.

I fig. 1 ses et transportbédnd 1 til terre, forud kelede
fjerkrz, der ved hjaelp af ophangeren 3, der f.eks. kan
vare af den art, der er beskrevet i EP-ansgpgning nr.
0.155.014, overfgres til transportgren 5, hvor fjerkreet
flyttes i pilens retning pa transporteren. Det passerer
derved forst klassificeringsstationen 7, hvor det klassi-
ficeres i forskellige grupper, og denne kan f.eks. vare af
den art, der bruges i "Chickway 2/2"-sorteringsanlag.

Efter at fjerkrzet har passeret vejestationen 9, der ogsa
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kan vere af den art, der bruges i det ovenfor navnte
elektroniske sorteringsanlag, der allerede i sig selv er
kendt, gores der brug af en central computer, der
kontrollerer funktionen af de forskellige udstedere og
ophazngere.

Numrene 1lla-lle indikerer udste¢derstationer, ved hj=zlp af
hvilke fjerkrzet wudstpdes fra transportpren 5 under
kontrol af signaler, der kommer fra den centrale computer,
og falder i passende opsamlingsbeholdere for samlet
indpakning, og fjernes ved hjzlp af transportbandet 13.
Udstgpderstationerne er ogsd kendt fra "Chickway"-kon-
struktionen. Numrene 15, 17, 19 og 41 indikerer ophang af
den art, der er genstand for denne ansggning, og ved hjalp
af hvilke fjerkrzet overfores i en bestemt stilling. I
stationerne 15 og 17 afleveres fjerkrzet til pakkestatio-
nerne 21 henholdsvis 23, hvor fjerkrzet pakkes efter vagt,
medens overfgrselsaggregatet 19 tager fjerkrzet til en
sakaldt opskeringslinie 25, hvor fjerkrzet opskares i
separate dele, passende til forbrug. En sd&dan linie bestar
af et antal behandlingsstationer, f.eks. af den art, der
er Dbeskrevet i1 EP-ansggningerne nr. 0.159.076, nr.
0.159.744, nr. 0.159.745 og nr. 0.164.167. Ved hjazlp af
transportbért, hvoraf et antal er vist og indikeret ved
hjelp af referencenumrene 27, 29 og 31, fjernes de
adskilte dele fra bearbejdningsstationerne i opskarings-
linien, og tages f.eks. bort i ste¢rre portioner (modtage-
stationerne 33 og 35) eller enkeltvis i et forudbestemt
antal og pakkes efter vagt (pakkestationerne 37 og 39).

Til slut passerer transportgren 5 ophangsorganet 41, hvor
visse fugle afleveres til en transportbane 43 til anden

bearbejdning.

I det efterfoplgende folger en Dbeskrivelse af en
udfoprelsesform af aggregatet ifplge opfindelsen, der
serligt er beregnet til at tilfgere fjerkra til en
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opskeringstransporter 25, afleveret i en speciel stilling,
dvs. konstruktionen af ophangningsorganet 19.

Fig. 2 viser skematisk tilferselstransportgren 5 for
slagtet fjerkra, der haznger i benene fra passende
ophangningskroge 12, der i sig selv er Kkendt. Der vises
ogsd en vejestation 9, hvor vagten af hver passerende
fugl, sasom fjerkra 16, bestemmes pa& kendt made. Det
forudsattes, f.eks. at hvis vagten af dette fjerkra
ligger indenfor et forudbestemt vagtomrade, f.eks. mellem
1000 og 1400 g, skal fjerkrazet overfgres til opskarings-
transportgren 25, hvor fjerkrazet opskazres ved at et antal
opskaringsstationer, i individuelle dele, hver passende
for forbrug. Andre fugle skal f¢res langere 1langs
transportgren 5 i pilen 20's retning, til den naste
identiske selektive overferingsstation 41, hvor de

overfeores til andre transportegrer (se fig. 1).

Som allerede beskrevet hanger fjerkrzet pad transportgren 5
i deres ben pa transportkroge, og transportgren 25 er af
den art, hvor fjerkrazet fastklemmes med benene mellem

faste ledere 20 og barere 24, der samarbejder med dem.

Overforingsstationen 19, hvor overforslen fra
transportgren 5 til transportgren 18 sker, bestdr af en
fast cirkular ringformet bane 28, der koncentrisk dertil
har en drevring 32, der drives kontinuerligt i pilen 30's
retning, hvor nzvnte to organer samarbejder med
ophangningskrogene 34a...34j, der hver ledes ved hjzlp af
et sat bzreruller 36 pa den stationazre ydre ring 28 og
ved hjzlp af friktionsblokke 38, der friktionsmaessigt
drives ved hjzlp af den indre ring 32's rotation.
Konstruktionen af disse ophangningskroge forklares i

detaljer i det efterfglgende.

Aggregatet bestar af en indfgringsstation 40, hvor der
forud for denne set i bevagelsesretningen for drivringen
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32, er anbragt et stop 42, der kontrolleres ved hj=zlp af
en pneumatisk eller hydraulisk cylinder 44, og hvor der er
en afleveringsstation 46, hvor der, forud for denne set i
den ovennavnte bevagelsesretning, er et stop 48, der kon-
trolleres ved hjalp af den pneumatiske cylinder 50. Som
det fremgdr af figuren, er der, set i bevagelsesretningen,
en zone mellem afleveringsstationen 46 og indfgringssta-
tionen 40 langs hvilken et antal kroge kan akkumuleres, i
dette tilfalde krogene 34a til 34g. Der findes ogsa, set i
bevagelsesretningen, mellem indfgringsstationen 40 og
afleveringsstationen 46 en zone, hvor et antal kroge kan
akkumuleres, i dette tilfazlde krogene 34i og 34j. Krogene
34a ogg 34b tilbageholdes ved hj=zlp af stoppet 42, medens
krogene 34h og 34i tilbageholdes ved hjzlp af stoppet 48,
og de andre kroge drives pa friktionsmdde og hviler imod
hinanden.

For at sikre den rigtige funktion af aggregatet, findes et
antal andre organer, der beskrives i det efterfglgende i
sammenh&ng med aggregatets funktion.

Aggregatet fungerer pa fglgende made:

Nar vegtorganet 9 har klassificeret et fjerkrea til at
have en vagt, der falder indenfor et omrédde sdledes, at
fuglen skal afleveres til banen 25, giver vagtorganet 9 et
signal til et beregnings- og udvalgelsesaggregat 54, der
bestemmer, nar det omtalte fjerkra, beregnet - ud fra
hastigheden af transportgren 5, ankommer til indfe¢rings-
stationen 40, og som pd det rigtige tidspunkt ved sin
udgang 54a giver et kontrolsignal til indgangen 56a pé
gaten 58. Den anden indgang 56b i1 gaten 58 er forbundet
med en passende detektor 60, placeret nerved indfeprings-
stationen 40, hvor denne detektor, hvis der ikke findes en
krog, giver et lgsgprelsessignal til den anden indgang
56b. Nar dette 1lgsggrelsessignal fremsendes, vil frem-

komsten af et kontrolsignal ved indgangen 56a resultere i
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et wudgangssignal til wudgangen 58c i gaten 58, der
kontrollere kontrolorganet 62, hvilket resulterer i at
cylinderen 44 kortvarigt energiszttes. Som et resultat
lpsnes krogen 34a og krogen 34b flyttes hen pd dennes
plads. Krogen 34a f¢res fremefter ved hjazlp af ringen 32
og ankommer ved starten af indfgringsstationen 40 pd samme
tid som krogen med fjerkrzet 16 ankommer. Som det i det
efterfplgende forklares, overtager krogen 34a fjerkrazet
fra krogen 16, fordi den faste leder 41 presser fjerkrazet
ud af krogen 12 og ind i krogen 34a, og fo¢res derefter med
en hastighed, der nasten er den samme som transportgren 10

i pilen 30's retning til afleveringsstationen.

Idet hastigheden af transportgren 25 er mindre end
hastigheden af transportgren 5, vil der altid vare
ophangskroge med fjerkra i omradet, der forer mod afleve-
ringsstationen, og disse kroge udlgses en efter en ved
hjelp af stoppet 48 og presses ved hjzlp af en bzrer, der
ikke er vist i denne fig., over pa afleveringstransporte-
ren 25, hvilket forklares i det efterfplgende. Stoppet 48
kontrolleres af cylinderen 50 ved hjalp af kontrolorganet
64, der styres fra gaten 66, hvis indgange 66a,66b er
forbundet til transportere 25 og 28.

Detektoren 70 sender et lpsgprelsessignal, nar der ikke er
nogen krog foran den, med andre ord, nar zonen, der kommer
efter afleveringsstationen 46, ikke er helt fyldt med
tomme kroge, og hvis dette er tilfzldet, wvil kontrol-
signalet aktivere indgangen 66a og derved aktivere
cylinderen 50, saledes at fjerkrazbazrende kroge en efter en
placeres foran transportegren 25. Fjerkrezet fjernes
derefter fra krogen og overfgres til transporteoren og

sendes i pilen 72's retning.

Fig. 3 viser overfgrselsstationen 26 set fra neden.
Figuren viser forsyningstransporte¢ren 5 med dens kroge 12,
og +transporteren bevager sig i pilen 20's retning.
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Placeret kort for indfgringsstationen 40 findes en
ledestang 11, der er placeret for at forhindre afstegdning
af krogene 12 under fjerkrzets fjernelse. Krogen 34a, der
er direkte foran indfgringsstationen 40, l¢sgores derefter
ved at l¢sne stoppet 44 ved at aktivere cylinderen 42, og
denne Kkrog vil overtage fjerkrazet fra krogen 12 og fore
den i pilen 30's retning til afleveringsstationen 46. Ved
afleveringsstationens rotationsretning bort fra
afleveringsstationen findes en ledestang 45, der sikrer,
at fjerkrzet forbliver pa krogen, nér det Kkommer fra
afleveringsstationen, indtil det o¢jeblik, hvor det skal
afleveres igen, og i dette tilfzlde sikrer, at fjerkrazet
forbliver pd krogene 34j og 34i, og ikke falder af dem.

Afleveringen af fjerkrzet fra afleveringsstationen 46 og
overforslen af disse til udfe¢rselstransportgpren 25 sker
ved hjzlp af bazrere, der er fastgjort mellem de endelgse
keder 47a og 47b, hvor den ene er vist med reference-
nummer 49 og er delvist vist i fig. 8. Den lineare
hastighed af kaderne 47a og 47b er omkring 1 1/2 gang den
som afleveringstransportgren 25 har, saledes at det
sikres, at et fjerkre, der er afleveret, altid fjernes for

ankomsten af et nyt fjerkrz pa transporte¢ren 18.

Fig. 4 viser skematisk den stationere ringformede
transporter 28, der er fastgjort ved hjzlp af barearmene
29a til den centrale bazrer 3la, der igen er understottet
ved hjzlp af rammen 33a. Fastholdt i det centrale leje 35a
findes enden af akselen 37a, der er forsynet med
drevgearet 4la. Fastgjort pad akselen 37a findes bgsningen
43 med armene 45a, pa& hvis ender drevringen 32 er

fastgjort.

Konstruktionen af ophangningskrogene kan ses i fig. 5a og
5b. Krogen, der i sin helhed er vist med referencenummeret
34, bestar af et pladelignende organ 80 med indf¢rings- og
ledeudsparinger 82 og 84, der indbyrdes er adskilt ved
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hja=lp af en asymmetrisk, bladformet mellemliggende del 86,
og den pladelignende del er fastgjort til bazreren 88, der
har de to par af lederuller 90a, 90b og 92a, 92b, der
arbejder i forbindelse med den ringformede transporter 28.
Bzreren 88 har ogsd pi&d sin ho¢jre &abne side to
friktionsblokke 94a og 94b, der er anbragt indbyrdes
modsat rettet, og hvor sidstnzvnte pavirkes af en
trykfjeder 96. Friktionsblokkene er anbragt pd hver sin
side af drivbanen 32. Disse friktionsblokke og fjederkraf-

ten sikrer en friktionsdrivning af ophangningskrogen 34.

Hver ophzngningskrog 34 har en stoparm 98, der ogsa kan
ses i fig. 6b, hvor denne figur sammen med fig. 6a viser
funktionen af de kontrollable stop 42 og 48. Hvert kon-
trollabelt stop, sasom stop 48, har en vippearm 48a, der
kan dreje omkring det faste fastgg¢ringspunkt 51 og har i
hver ende stoptappe 53a og 53b. Stempelstangen 55 1
aktiveringscylinderen 50 er forbundet ved hjalp af en
excentrisk anbragt drejningstap 57 til armen 48a, medens
cylinderen 50 i sig selv er drejeligt forbundet til den
stationzre del 31 wved punkt 59. Denne Kkontruktion
muligger, at en Kkort udstrzkning og tilbagetrazkning af

stempelstangen 55 udlgser ophangningskrogen, der
tilbageholdes ved hj=zlp af tappen 53b (i fig. 8
ophangningskrogen 34h), og ophangningskrogen, der

tilbageholdes af tappen 53a (i fig. 8 ophangningskrogen
34i), og krogen 34i bevages fremefter i pilen 30's retning
og tilbageholdes af tappen 53b i en stilling, der passer
for overfeorsel af en fugl, der hsnger i Kkrogen pa
transporteren 25, medens Kkrogen 34j flyttes til den
stilling, der foregdende var indtaget af krogen 34i. Den
lpsgjorte tomme krog flyttes til stop 42 og hviler mod de
foregdende kroge.

Fig. 8 viser ogsd kaden 47b, der tilsammen med kzden 47a
berer bareren 49, der er beregnet til ved afleverings-
stationen at udpresse fuglen, der hanger i krogen 34h og
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bringe denne ind i indfgringsdelen 18a p& afleverings-
transportgren 25. Denne transportgr er ingen del af

opfindelsen og beskrives derfor ikke i detaljer.

Fig. 7 viser i forste¢rret malestok en del af indfgrings-
stationen med aktiveringscylinderen 42, hvis stempelstang
61 ved 63 er fastgjort +til vippearmen 65, der som
vippearmen 48a er forsynet med to stoptappe, hvor den ene
kan ses med referencenummeret 67. Funktionen af denne

vippearm er som den anden ovenfor beskrevne vippearm.
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PATENTEKRAV

1. Aggregat til selektiv overforelse af slagtet
fjerkraz, der tilfores ved hjzlp af en transporter (5) til
en eller flere modtagestationer under kontrol af i det
mindste é&n klassificeringsstation (7,9) placeret langs
transporteren (5), hvor hver modtagestation bestar af et
kontrolorgan til fjernelse fra transport¢gren (5) af det
fjerkre, der er klassificeret ved klassificeringsstationen
(7,9) til aflevering ved en bestemt modtagestation, samt
hvor der findes et bufferorgan, hvor det fjerkrz, som skal

overfores, midlertidigt kan opbevares, kendetegnet ved, at

aggregatet indbefatter en anden transporter (25), og at
bufferorganet indbefatter en indferingsstation (40), der
samarbejder med den forste transporter (5), og en
afleveringsstation (46), der samarbejder med den anden
transporter (25), en endelgs overforselsbane (28), som er
placeret mellem indfegringsstationen (40) og afleverings-
stationen (46), idet der langs med overfgrselsbanen (28)
ledes overforselskroge (34a...34j), der kan stoppes eller
drives langs denne overf¢rselsbane (28), og hvor der langs
overforselsbanen (28) i Dbevagelsesretningen (30) foran
bade indfgringsstationen (40) og afleveringsstationen (46)
er tilstrzkkelig plads til akkumulering af et antal af
tomme og fjerkrazbazrende overforselskroge (34a...34j), og
et forste stop (42), der styres fra klassificerings-
stationen (7,9), hvilket stop er konstrueret sdledes, at
det en efter en udlgser overforselskrogene (34a...343j) til
en stilling, hvor disse samarbejder med den forste
transporter (5), for at fjerne fjerkra fra den forste
transporter (5), og et andet stop, der er konstrueret
sdledes, at det udlgser de fjerkrazbazrende overforingskroge
(34a...34j) til en stilling, hvor de samarbejder med den
anden transporter (25) til fjernelse af fjerkra fra

overforselskrogene (34a...34j).

2. Aggregat ifelge krav 1, kendetegnet ved, at over-
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foringstransporteoren (28) er udfgort som en fast cirkulear

forste =ring (28), der er anbragt koaksialt med en

roterende dreven anden ring (32), og at overfegrselskrogene
(34a...34j) ledes pa den forste ring (28) og er forsynet
med friktionsblokke (94a,94b), der samarbejder med den
anden ring (32).

3. Aggregat ifglge krav 1 eller 2, kendetegnet ved,

at i den forste transporter (5) bevages fjerkrzet hzngende
i benene fra ophangningskroge (12), og i den anden
transporter (25) flyttes det med benene klemt mod en fast
ledeskinne (22), og at den pladeformede overforselskrog
(34a...34j) er konstrueret med fastgeringsudsparinger
(82,84), og at den feorste transporter (5) ved ind-
foringsstationen (40), hvor fjerkrzet presses ved hjzlp af
en leder (41), der er ©placeret 1langs den forste
transporteor (5), ud af ophangningskrogene og over i
overforselskrogene (34a...34j), er tangent til overfo-
ringstransporteren (28), og at den anden transporter (25)
ved afleveringsstationen (46), hvor fjerkrzet presses ud
ved hjelp af en ejektor fra overforselskrogene (34a...34j)
anbragt mellem den anden transporters 1ledere (22), er

placeret vinkelret pa overfgringstransportepren (28).

4, Aggregat ifgplge krav 1-3, kendetegnet ved

detektorer (60,70) placerede langs overforings-
transporte¢ren (28) til bestemmelse af det antal overfor-
selsskroge (34a...34j), der er akkumuleret foran indfgp-
ringsstationen (40) eller afleveringsstationen (46), samt
at kontrolorganet for det forste (42) og det andet stop
(48), er kontrueret pad en sadan made, at det forste stop
(42) ikke kan udl¢ses, nar antallet af kroge, der er
akkumuleret foran det andet stop (48), overskrider en
fastsat vardi, og at det andet stop (48) ikke kan udlgses,
ndr det antal af kroge, der er akkumuleret foran det
forste stop (40), overskrider en forudbestemt vaerdi.
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5. Aggregat ifelge krav 2-4, kendetegnet ved, at
hvert stop (40, 48) har en vippearm (48a), der er
hangslet til en aksel (51), der er parallel med
5 rotationsakselen for den anden ring (32), hvor navnte arm
er konstrueret med to med indbyrdes afstand anbragte stop
(53a,53b), der hver samarbejder med et fremspring (98) pa

hver af overforselskrogene (34a...34j).

6. Aggregat ifplge krav 1-5, kendetegnet ved, at

10 klassificeringsstationen (9) er udformet som et vagtorgan.




DK 168584 B1

vl .



DK 168584 B1




DK 168584 B1




IATY
39a

DK 168584 B1

b
Y

3]
™
™ AN
\ N
: \\
N\
N ‘T'
© ()]
»
N ~
~
m \
N\
, A\
Q A\
]
:ﬂg (2]
: |
/
o (1]
v}
o / C
I N\ .
et

A




DK 168584 B1 -




DK 168584 B1

\35a

3 _H
kSO : \59

55

51

57

for 4
D I G
=5 b.



DK 168584 B1




DK 168584 B1




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

