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DISPOSITIF D’ARTICULATION D’AU MOINS UN PORTILLON ARRIERE D’UN VEHICULE AUTOMOBILE.

@ L’invention a pour objet un dispositif d’articulation d’au
moins un portillon arriére d’un véhicule automobile, carac-
térisé en ce qu'il comporte des moyens de pivotement dudit
portillon autour d’'un axe horizontal ou d’un axe vertical.
Ces moyens de pivotement sont formés par deux doigts
horizontaux (11, 12) montés sur le portillon et destinés a
s’engager respectivement dans deux paliers (15, 16) fixés
sur la caisse du véhicule, par deux doigts verticaux (21, 22)
montés sur le portillon et destinés a s’engager respective-
ment dans deux paliers (25, 26) fixés sur ladite caisse et
par des moyens (30) de commande dudit déplacement
desdits doigts.

L'invention s’applique par exemple aux véhicules utilitai-
res ou de loisir du type comportant un plateau arriere.
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La présente invention a pour objet un
dispositif d’articulation d’au moins un portillon arriére
d’un véhicule automobile, comme par exemple un véhicule
automobile utilitaire ou de tourisme sportif du type
comportant un plateau arriére.

Ce genre de véhicules automobiles comporte
généralement deux portillons ou deux portes arriére
permettant le chargement ou le déchargement du véhicule.

Jusqu’a présent, des portillons s’ouvrent en
pivotant soit selon un plan horizontal ou soit selon un
plan vertical.

Mais, aucun dispositif permet de conjuguer
ces deux solutions et d’obtenir sur un méme portillon une
ouverture avec débattement vertical ou horizontal selon
le choix de l’usager.

L’invention a donc pour objet un dispositif
d’articulation d’au moins un portillon arriére d’un
véhicule automobile, caractérisé en ce qu’il comporte des
moyens de pivotement dudit portillon autour d’un axe
horizontal ou d‘un axe vertical.

Selon une caractéristique préférentielle de
1’invention, les moyens de pivotement dudit portillon
sont formés par deux doigts horizontaux montés sur le
portillon et destinés & s’engager respectivement dans
deux paliers fixés sur la caisse du véhicule, par deux
doigts verticaux montés sur le portillon et destinés a
s’engager respectivement dans deux paliers fixés sur
ladite caisse et par des moyens de commande de déplace-
ment desdits doigts.

Selon d’autres caractéristiques de 1’inven-
tion

- chaque doigt est monté sur un organe de

fixation et de guidage,
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- chaque organe de fixation et de guidage
comprend une platine fixée sur la face interne du
portillon et comportant deux paliers solidaires de la
platine et dans lesquels coulisse le doigt correspondant,

- les moyens de commande comprennent

- une poignée déplagable entre une
premiére position de verrouillage du portillon dans
laquelle les doigts sont engagés dans les paliers
correspondants, une seconde position de pivotement du
portillon dans un plan horizontal dans laquelle unique-
ment les doigts verticaux sont engagés dans les paliers
correspondants, et une troisiéme position de pivotement
dudit portillon dans un plan vertical dans laquelle
uniquement les doigts horizontaux sont engagés dans les
paliers correspondants,

- un systéme de cédbles reliant la poignée
aux doigts,

- et des organes de rappel desdits doigts
en position engagée dans les paliers correspondants,

- chaque organe de rappel est formé par un
ressort interposé entre un palier de la platine corres-
pondante et une rondelle solidaire du doigt correspon-
dant,

- la poignée est solidaire d’une piéce en
forme de V de liaison de ladite poignée au systéme de
cdbles,

- le systéme de cdbles comporte un premier
cible de commande reliant une des branches de la piéce
en forme de V & un organe de renvoi relié a chacun
desdits doigts horizontaux par un cdble de liaison et un
second cable de commande reliant 1’autre desdites
branches de la piéce en forme de V & un organe de renvoi
relié a chacun des doigts verticaux par un cdble de
liaison,

- chaque organe de renvoi comporte, d‘une
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part, trois branches situées dans un méme plan et,
d’autre part, une partie centrale montée sur un axe de
rotation perpendiculaire au plan des trois branches et
situé au point de convergence desdites branches,

- les trois branches de chaque organe de
renvoi comprennent deux branches latérales définissant
un angle inférieur ou égal & 180° et une branche centrale
définissant avec l’une desdites branches latérales un
angle inférieur a 90°,

- la branche centrale de chaque organe de
renvoi est reliée & une extrémité du céble de commande
correspondant et les branches latérales sont reliées
chacune i une extrémité du cdble de liaison avec le doigt
correspondant,

- les cibles de commande sont tendus par des
galets de tension,

- le dispositif comporte des moyens d’arrét
d’au moins un portillon en position fermée,

- les moyens d’arrét sont formés par une tige
déplagable entre une position horizontale escamotée dans
le plancher du véhicule et une position verticale
maintenant ledit portillon en position fermée.

D’autres caractéristiques et avantages de
1’invention apparaitront au cours de la description qui
va suivre, donnée uniquement a titre d‘exemple et faite
en référence aux dessins annexés, sur lesquels

- les Figs. 1 4 4 sont des vues schématiques
en perspective d'un véhicule automobile dont l’arriére
est équipé de deux portillons munis chacun d’un disposi-
tif d’articulation selon 1l’invention,

- la Fig. 5 est une vue schématique en
perspective du dispositif d’articulation selon 1’inven-
tion,

- les Figs. 6 et 7 sont deux vues en perspec-

tives respectivement d’une platine d’un doigt horizontal
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et d’une platine d’un doigt vertical,

- les Figs. 8 3 10 sont des schémas montrant
le fonctionnement du dispositif d’articulation selon
1’invention,

- la Fig. 11 est une vue schématique en
perspective des moyens d’arrét de 1’un des portillons,
en position fermée,

- la Fig. 12 est une vue en coupe selon la
ligne 12-12 de la Fig. 11 avec le portillon en position
fermée.

Sur les Figs. 1 & 4, on a représenté schéma-
tiquement un véhicule automobile désigné dans son
ensemble par la référence 1, par exemple un véhicule
utilitaire ou de loisir, du type comportant un plateau
arriére 2 fermé par deux portes ou portillons 3.

Dans l’exemple de réalisation représenté sur
ces figures, chaque portillon 3 est équipé d’'un disposi-
tif d’articulation comportant des moyens de pivotement
dudit portillon 3 autour d’un axe vertical A ou d’un axe
horizontal B.

Ainsi, 1’un des portillons 3 peut étre ouvert
verticalement et l’autre fermé (Fig. 1) ou les deux
portillons 3 peuvent étre ouverts verticalement (Fig. 2).

Par ailleurs, l‘un des portillons peut é&tre
ouvert horizontalement et 1‘autre fermé (Fig. 3) ou les
deux portillons 3 peuvent étre ouverts horizontalement
(Fig. 4).

Enfin, 1’un des portillons 3 peut étre ouvert
verticalement et 1l’autre des portillons 3 peut é&tre
ouvert horizontalement.

En se reportant aux Figs. 5 a 7, on va
décrire le dispositif d’articulation d’un portillon 3,
le dispositif d’articulation de 1’autre portillon 3 étant

identique.
Ce dispositif d’articulation comporte donc
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des moyens de pivotement du portillon 3 autour d’un axe
horizontal A ou d‘un axe vertical B.

Ces moyens de pivotement du portillon 3 sont
formés par deux doigts horizontaux, respectivement 11 et
12, montés sur le portillon 3 et destinés a s’engager
respectivement dans deux paliers, respectivement 15 et
16, fixés sur la caisse du véhicule 1, par deux doigts
verticaux, respectivement 21 et 22, montés sur le portil-
lon 3 et destinés 3 s’engager respectivement dans deux
paliers, respectivement 25 et 26, fixés sur la caisse du
véhicule 1 et par des moyens de commande 30 du déplace-
ment desdits doigts 11, 12, 21 et 22.

Chaque doigt 11, 12, 21 et 22 est monté sur
un organe de fixation et de guidage.

Ainsi, chaque organe de fixation et de
guidage des doigts horizontaux 11 et 12 comprend une
platine 13 fixée sur la face interne du portillon 3 et
comportant deux paliers 14a et 14b solidaires de la
platine 13 et dans lesquels coulisse le doigt 11 ou 12
correspondant (Fig. 6).

Par ailleurs, les moyens de commande compren-
nent des organes de rappel 17 des doigts 11 et 12 dans
la position engagée dans les paliers 15 et 16.

Chaque organe de rappel est formé par un
ressort 17 interposé entre le palier 14b de la platine
13 et une rondelle 18 solidaire du doigt 11 ou 12.

Chaque organe de fixation et de guidage des
doigts verticaux 21 et 22 comprend une platine 23 fixée
sur la face interne du portillon 3 et comportant deux
paliers 24a et 24b solidaires de ladite platine 23 et
dans lesquels coulisse le doigt 21 ou 22 correspondant
(Fig. 7).

Les moyens de commande comportent également
des organes de rappel 27 des doigts 21 et 22 dans la

position engagée dans les paliers 25 et 26.
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Chaque organe de rappel est formé par un
ressort 27 interposé entre le palier 24a de la platine
23 et une rondelle 28 solidaire du doigt 21 ou 22.

Les paliers 16 et 26 sont constitués par une
seule et méme piéce en forme d’'équerre fixée sur le cété
de la caisse du véhicule 1.

Ainsi que représenté a la Fig. 5, les moyens
30 de commande des doigts 11, 12, 21 et 22 comprennent
une poignée 31 et un systéme de cdbles 32, 33, 34, 35,
36 et 37 reliant ladite poignée 31 aux doigts 11, 12, 21
et 22, comme on le verra ultérieurement.

La poignée 31 est déplagable entre une
premiére position (Fig. 8) de verrouillage du portillon
3 dans laquelle les doigt 11, 12, 21 et 22 sont engagés
dans les paliers 15, 16, 25 et 26 correspondants, une
seconde position (Fig.9) de pivotement du portillon 3
dans un plan horizontal dans laquelle uniquement les
doigts verticaux 21 et 22 sont engagés dans les paliers
25 et 26 correspondants et une troisiéme position (Fig.
10) de pivotement dudit portillon 3 dans un plan vertical
dans laquelle uniquement les doigts horizontaux 11 et 12
sont engagés dans les paliers 15 et 16 correspondants.

Pour cela, la poignée 31 est solidaire d’une
piéce 40 en forme de V de liaison de ladite poignée 31
au systéme de cdbles et comportant deux branches, respec-
tivement 41 et 42.

La distance d entre les extrémités libres des
branches 41 et 42 de la piéce 40 en forme de V est
légérement supérieure a la longueur de chaque doigt 11,
12, 21 et 22.

La branche 41 de la piéce 40 est reliée par
un cable de commande 32 & un organe de renvoi 43 qui est
relié au doigt 21 par un cdble de liaison 33 et au doigt
22 par un cdble de liaison 32.

L'organe de renvoi 43 comporte, d’une part,
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trois branches, respectivement 43a, 43b et 43c, situées
dans un méme plan et, d’autre part, une partie centrale
43d montée sur un axe de rotation 44 perpendiculaire au
plan des trois branches 43a, 43b et 43c et situé au point
de convergence desdites branches.

Les trois branches 43a, 43b et 43c de
1’organe de renvoi 43 comprennent deux branches latérales
43a et 43c définissant entre elles un angle inférieur ou
égal a 180° et une branche centrale 43b définissant avec
1’une desdites branches latérales et notamment avec la
branche latérale 43a un angle inférieur a 90°.

L'extrémité libre de chaque branche 43a, 43b
et 43c de 1l’organe de renvoi 43 est pourvue d'un pion,
respectivement 45a, 45b et 45c.

L'extrémité du cible de commande 32 opposée
3 celle fixée sur la branche 41 de la piéce 40 est fixée
sur le pion 45b de la branche centrale 43b.

Sur le pion 45a de la branche latérale 43a
est fixée une extrémité du cdble de liaison 33 tandis que
1’autre extrémité de ce cdble de liaison 33 est fixée sur
1’extrémité du doigt 21 qui comporte a cet effet un
orifice 2la pour le passage dudit cdble 33.

De méme, sur le pion 45c de la branche
latérale 43c est fixée a une extrémité du céble de
liaison 34 tandis que l’autre extrémité de ce cédble de
liaison 34 est fixée sur l’extrémité du doigt 22 qui
comporte un orifice 22a pour le passage dudit cable 34.

Les pions 45a, 45b et 45c sont de différentes
longueurs de fagon a éviter que les cdbles 32, 33 et 34
s’emmélent au moment de la rotation de 1‘’organe de renvoi

43,
La distance dl entre les extrémités libres

des branches 43a et 43c de 1l’organe de renvoi est
légérement supérieure a la longueur de chaque doigt 21

et 22.
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La branche 42 de la piéce 40 est reliée par
un cable de commande 35 & un organe de renvoi 46 qui est
lui méme relié au doigt 11 par un cadble de liaison 36 et
au doigt 12 par un cdble de liaison 37.

L’organe de renvoi 46 comporte, d’une part,
trois branches, respectivement 46a, 46b, 46c, situées
dans un méme plan et, d’autre part, une partie centrale
46d montée sur un axe de rotation 47 perpendiculaire au
plan défini par les trois branches 46a, 46b et 46c et
situé au point de convergence desdites branches.

Les trois branches 46a, 46b et 46c de
1’organe de renvoi 46 comprennent deux branches latérales
46a et 46c définissant entre elles un angle inférieur ou
égal a4 180° et une branche centrale 43b définissant avec
1’une desdites branches latérales et notamment avec la
branche latérale 46c un angle inférieur a 90°.

L’extrémité libre de chaque branche 46a, 46b,
46c de l'organe de renvoi 46 est pourvue d’un pion,
respectivement 48a, 48b et 48c.

L'extrémité du cidble de commande 35 opposée
i celle fixée sur la branche 42 de la piéce 40 est fixée
sur le pion 48b de la branche centrale 46b.

Sur le pion 48a de la branche latérale 46a
est fixée une extrémité du cible de liaison 36 tandis que
1'autre extrémité de ce cible de liaison 36 est fixée sur
l’extrémité du doigt 11 qui comporte a cet effet un
orifice 1la pour le passage dudit céble.

Sur le pion 48c de la branche latérale 46c
est fixée une extrémité du cible de liaison 37 tandis que
1’autre extrémité de ce cible de liaison 37 est fixée sur
1’extrémité du doigt 12 qui comporte un orifice 12a pour
le passage dudit céble.

Les pions 48a, 48b et 48c sont de différen-
tes longueurs de fagon a éviter que les cdbles 35, 36 et

37 s’emmélent au moment de la rotation de 1l’organe de
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La distance d2 entre les extrémités libres
des branches 46a et 46c de 1’'organe de renvoi est 1égére-
ment supérieure a la longueur de chaque doigt 11 et 12.

Les cibles de commande 32 et 35 sont tendus
par des galets de tension 49.

L’ensemble constitué par la piéce 40, le
systéme de cdbles 32, 33, 34, 35, 36 et 37, les organes
de renvoi 43 et 46, les platines 13 et 23 ainsi que les
galets de torsion 49 sont disposés a l’intérieur de la
garniture du portillon 3 permettant ainsi d’assurer la
protection du dispositif.

Seule la poignée 31 est accessible de
l’extérieur du portillon 3.

En se reportant maintenant aux Figs. 8 a 10,
on va décrire le fonctionnement du dispositif.

Tout d’abord, lorsque la poignée 31 se trouve
dans la position horizontale telle que représentée sur
les Figs. 5 et 8, les doigts 11, 12, 21 et 22 sont
maintenus engagés dans les paliers correspondants 15, 16,
25 et 26 par les ressorts 17 et 27 de telle maniére que
le portillon 3 est verrouillé en position fermée.

Quand l‘utilisateur désire ouvrir le portil-
lon 3 en le faisant pivoter dans un plan horizontal c’est
3 dire autour de 1l’axe vertical A, comme représenté aux
Figs. 1 et 2, il tourne la poignée d’un quart de tour
vers le haut, comme représenté a la Fig. 9.

La rotation de la poignée 31 d’'un quart de
tour vers le haut provoque la rotation des deux branches
41 et 42 de la piéce 40 exerc¢ant ainsi une traction sur
le cible de commande 35 alors qu’aucune traction n’est
exercée sur le cdble de commande 32.

La traction sur le céble de commande 35
provoque la rotation de 1l’organe de renvoi 46 autour de

1’axe 47 par l’intermédiaire de la branche centrale 46b
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et la rotation des branches latérales 46a et 46c ce qui
a pour effet d’exercer une traction sur les cdbles de
liaison 36 et 37 et le coulissement des doigts 11 et 12
dans les paliers 14a et 14b de chaque platine 13 a
1l’encontre des ressorts de rappel 17.

Comme représenté 3 la Fig. 9, les doigts 11
et 12 sortent des paliers 15 et 16 alors que les doigts
21 et 22 sont toujours engagés dans les paliers 25 et 26.

Par conséquent, le portillon 3 peut é&tre
ouvert en pivotant dans un plan horizontal autour de
l'axe A.

Pour reverrouiller le portillon 3, il suffit
a l’utilisateur de refermer ce portillon 3 et de ramener
la poignée 31 en position horizontale de telle maniére
que les doigts 11 et 12 pénétrent de nouveau dans les
paliers 15 et 16 sous l’effet des ressorts de rappel 17.

Si l’utilisateur désire ouvrir le portillon
3 horizontalement, c’est 3 dire en le faisant pivoter
dans un plan vertical autour de 1’axe horizontal B comme
représenté sur les Figs. 3 & 4, il tourne la poignée 31
d’un quart de tour vers le bas ainsi que représenté a la
Fig. 10.

La rotation de la poignée 31 d’un quart de
tour vers le bas provoque la rotation des deux branches
41 et 42 de la piéce 40 exergant ainsi une traction sur
le cable de commande 32 alors qu’aucune traction n’est
exercée sur le cdble de commande 35.

La traction ainsi exercée sur le céable de
commande 32 provoque, par l’intermédiaire de la branche
centrale 43b la rotation de 1l’organe de renvoi 43 autour
de 1l'axe 44 entrainant également le pivotement des
branches latérales 43a et 43c.

La rotation des branches latérales 43a et 43c
a pour effet d’exercer une traction sur les cdbles de

liaison 33 et 34 de telle maniére que les doigts 21 et



10

15

20

25

30

35

2741105

11

22 sortent des paliers 25 et 26 a4 1’encontre des ressorts
de rappel 27.

Par conséquent, dans ce cas de figure, les
doigts 11 et 12 sont engagés dans les paliers 15 et 16
alors que les doigts 21 et 22 sont sortis des paliers 25
et 26 ce qui permet & l’utilisateur de pouvoir faire
pivoter le portillon 3 dans un plan vertical.

Ce portillon 3 peut faire office dans ce cas
d’une rampe d’accés pour les objets lourds ou roulants
qui doivent étre chargés sur le plateau arriére 2 du
véhicule.

Pour verrouiller le portillon 3 en position
fermée, il suffit & l’utilisateur, aprés avoir fermé ce
portillon 3, de ramener la poignée 31 en position
horizontale de telle maniére que les doigts 21 et 22
s’engagent dans les paliers 25 et 26 sous l’effet de la
force exercée par les ressorts 27.

Chaque portillon 3 peut étre ouvert séparé-
ment ou simultanément.

D’autre part, et comme représenté sur les
Figs. 11 et 12, le dispositif comporte des moyens d’'arrét
d’au moins un portillon 3 en position fermée.

Ces moyens d’arrét sont formés par une tige
50 déplagable entre une position horizontale escamotée
dans le plancher du véhicule automobile 1 et une position
verticale maintenant 1ledit portillon 3 en position
fermée.

Pour cela, la tige 50 pivote sur un galet 51
et, en position verticale, la partie inférieure de cette
tige 50 pénétre dans un logement 52 prévu dans le
plancher du véhicule automobile.

De maniére classique, des joints d‘étanchéi-
té, non représentés, sont prévus entre les portillons et
la caisse du véhicule automobile.

Le dispositif selon 1l’invention permet donc
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de pouvoir conjuguer les deux possibilités d’ouverture
du ou des portillons arriére du véhicule automobile selon

le choix de 1l’utilisateur et des objets a charger.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif d’articulation d’au moins un
portillon arriére (3) d’un véhicule automobile (1),
caractérisé en ce qu’il comporte des moyens (11, 12, 21,
22, 30, 31, 40) de pivotement dudit portillon (3) autour
d’un axe horizontal ou d’un axe vertical.

2. Dispositif selon la revendication 1,
caractérisé en ce que les moyens de pivotement dudit
portillon (3) sont formés par deux doigts horizontaux
(11, 12) montés sur le portillon (3) et destinés a
s’engager respectivement dans deux paliers (15, 16) fixés
sur la caisse du véhicule (1), par deux doigts verticaux
(21, 22) montés sur le portillon (3) et destinés a
s’ engager respectivement dans deux paliers (25, 26) fixés
sur ladite caisse et par des moyens (30) de commande du
déplacement desdits doigts.

3. Dispositif selon 1la revendication 2,
caractérisé en ce que chaque doigt (11, 12 ; 21, 22) est
monté sur un organe (13 ; 23) de fixation et de guidage.

4. Dispositif selon la revendication 3,
caractérisé en ce que chaque organe de fixation et de
guidage comprend une platine (13 ; 23) fixée sur la face
interne du portillon (3) et comportant deux paliers (14a,
14b ; 24a, 24b) solidaires de la platine (13 ; 23) et
dans lesquels coulissent le doigt (11, 12 ; 21, 22)
correspondant.

5. Dispositif selon 1l’une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que les
moyens (30) de commande comprennent

- une poignée (31) déplagable entre wune
premiére position de verrouillage du portillon (3) dans
laquelle les doigts (11, 12 ; 21, 22) sont engagés dans
les paliers (15, 16 ; 25, 26) correspondants, une seconde
position de pivotement du portillon (3) dans un plan

horizontal dans laquelle uniquement les doigts verticaux
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(21, 22) sont engagés dans les paliers (25, 26) corres-
pondants et une troisiéme position de pivotement dudit
portillon (3) dans un plan vertical dans laquelle
uniquement les doits horizontaux (11, 12) sont engagés
dans les paliers (15, 16) correspondants,

- un systéme de cdbles (32, 33, 34 ; 35, 3§,
37)) reliant la poignée (31) aux doigts (11, 12 ; 21,
22),

- et des organes de rappel (17 ; 27) desdits
doigts (11, 12 ; 21, 22) en position engagée dans les
paliers (15, 16 ; 25, 26) correspondants.

6. Dispositif selon la revendication 35,
caractérisé en ce que chaque organe de rappel est formé
par un ressort (17 ; 27) interposé entre un palier (14b;
24b) de la platine (13 ; 23) correspondante et une
rondelle (18 ; 28) solidaire du doigt (11, 12 ; 21, 22)
correspondant.

7. Dispositif selon 1la revendication 5,
caractérisé en ce que la poignée (31) est solidaire d’une
piéce (40) en forme de V de liaison de ladite poignée
(31) au systéme de cébles.

8. Dispositif selon les revendications 5 et
7, caractérisé en ce que le systéme de cdbles comporte
un premier cible de commande (32) reliant une (41) des
branches (41, 42) de la piéce en forme de V a un organe
de renvoi (43) relié a chacun des doigts verticaux (21,
22) par un cadble de liaison (33, 34) et un second cdble
de commande (35) reliant 1l’autre (42) desdites branches
(41, 42) de la piéce (40) en forme de V & un organe de
renvoi (46) relié a chacun des doigts horizontaux (11,
12) par un cdble de liaison (36, 37).

9. Dispositif selon la revendication 8,
caractérisé en ce que chaque organe de renvoi (43 ; 46)
comporte, d’une part, trois branches (43a, 43b, 43c ;

46a, 46b, 46c) situées dans un méme plan et, d’autre
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part, une partie centrale (43d ; 46d) montée sur un axe
de rotation (44 ; 47) perpendiculaire au plan des trois
branches et situé au point de convergence desdites
branches.

10. Dispositif selon la revendication 9,
caractérisé en ce que les trois branches de chaque organe
de renvoi (43 ; 46) comprennent deux branches latérales
(43a, 43c ; 46a, 46c) définissant entre elles un angle
inférieur ou égal a 180° et une branche centrale (43b ;
46b) définissant avec 1l'une desdites branches latérales
un angle inférieur a 90°.

11. Dispositif selon l'une quelconque des
revendications 8 a 10, caractérisé en ce que la branche
centrale (43b ; 46b) de chaque organe de renvoi (43 ; 46)
est reliée 3 une extrémité du cdble de commande (32 ; 35)
correspondant et les branches latérales (43a, 43c ; 46a,
46c) sont reliées chacune a une extrémité du cdble de
liaison (33, 34 ; 36, 37) avec le doigt (21, 22 ; 11, 12)
correspondant .

12. Dispositif selon l'une quelconque des
revendications 8 a 11, caractérisé en ce que les cébles
de comande (32 ; 35) sont tendus par des galets de
tension (49).

13. Dispositif selon l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce qu'il
comporte des moyens d'arrét (50) d'au moins un portillon
(3) en position fermée.

14. Dispositif selon la revendication 13,
caractérisé en ce que les moyens d'arrét sont formés par
une tige (50) déplagable entre une position horizontale
escamotée dans le plancher du véhicule (1) et une
position verticale maintenant ledit portillon (3) dans
une position fermée.
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