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Keksinndn kohteena on laitteisto hissin kompensaatiokdysien
kiristdmiseksi, johon hissiin kuuluu ainakin nostokoneisto (6) seka
nostokdysistén (5) varaan ripustettu hissikori (3) seka vastapaino (4),
jotka on sovitettu kulkemaan olennaisesti pystysuunnassa, ja joiden
hissikorin (3) ja vastapainon (4) vélille on Kiinnitetty ainakin yksi
kompensaatiokdysi (2) siten, ettd kompensaatiokdyden (2)
ensimmainen p&a on kiinnitetty hissikoriin (3),josta se on johdettu
kiertdmaan alaspain kompensaatiopyoran (1) ali, minka jalkeen
ylospdin vastapainolle (4),johon kompensaatiokdyden (2) toinen paa
on kiinnitetty. Kiristyspaino (9) on sijoitettu erilleen
kompensaatiopyorasta (1) ja kiristyspainon (9) kiristysvoima on
vélitetty kompensaatiopydrélle (1) olennaisesti taipuisan vélityselimen
(11) seka joukon taittopydria (13,14, 15a, 15b, 16a, 16b) valityksella.

Uppfinningen géller en anordning for spanning av balanslinorna till en
hiss, vilken hiss omfattar dtminstone ett hissmaskineri (6) och en i
barlinor (5) upphangd hisskorg (3) och en motvikt (4), vilka ar
anordnade att réra sig vasentligen i vertikalled, och mellan vilken
hisskorg (3) och motvikt (4) atminstone en balanslina (2) ar fastad s3,
att balanslinans (2) férsta dnda &r fastad vid hisskorgen (3), fran
vilken den leds nedét runt ett balanshjul (1), och darefter uppét till
motvikten (4) vid vilken balanslinans (2) andra &nda ar fastad.
Strackvikten (9) ar placerad atskilt fran balanshjulet (1), och
strackviktens (9) strackkraft formedlas till balanshjulet (1) via ett
vasentligen bojligt formedlingsorgan (11) och ett antal brytskivor (13,
14, 153, 15b, 16a, 16b).
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LAITTEISTO HISSIN KOMPENSAATIOKOYSIEN KIRISTAMISEKSI JA
HISST

Keksinndén kohteena on patenttivaatimuksen 1 johdanto-osassa
mddritelty laitteisto hissin kompensaatiokdéysien kirista-

miseksi sekd patenttivaatimuksen 10 mukainen hissi.

Vastapainollisissa vetopydrdhisseissi nostokdysistdén paino
aiheuttaa hissikorin ja vastapainon v&lille epdtasapainon
silloin, kun hissikorin ja vastapainon vé&linen korkeusero on
suuri. Epédtasapaino on suurimmillaan hissikorin ollessa
hissikuilun yvldosassa ja vastapainon ollessa kuilun
alaosassa tai pédinvastoin. Suurten nostokorkeuksien
hisseisséd t&mid on ongelma, koska ndissi hisseissd on pitkéat
ja painavat nostokéydet. Hissikorin ja vastapainon vdlisen
suuren korkeuseron sekd painavien nostokdysien vuoksi
epdtasapaino voi kasvaa niin suureksi, ettéd kitka
nostokdysien ja vetopydrdn kdéysiurien valilld ei riits,
jolloin nostokdysistd péédsee luistamaan vetopydralla.
Pienempien nostokorkeuksien hisseissi nostokdysiston
aiheuttamalla epdtasapainolla ei ole olennaista merkitystd,
koska se on suhteellisen pieni, joten se voidaan Jj&attas
huomioimatta, mutta suuremmilla nostokorkeuksilla syntyvéa
suuri epédtasapaino pitdsd kompensoida jollakin tavalla.
Edelld mainittu epdtasapaino on yleensd kompensoitava
hisseissé, joiden nostokorkeus ylittaa tietyn rajan, joka on

tyypillisesti noin 30 - 40 metrii.

Tunnetusti hissikorin ja vastapainon valista epdtasapainoa
on kompensoitu ns. kompensaatiokdysills, jotka on
kiinnitetty ensimmdisistd p&distdsn hissikorin alaosaan ja
toisista pdistddn vastapainon alaosaan. Kun hissikori on
hissikuilun alaosassa, on vastapaino kuilun yliosassa ja
kuilun vyldosassa olevan vetopydrdan hissikorin puoleinen

nostokdysistén osa on pitkd ja painava. Talléin kuitenkin
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vastapainon alaosasta roikkuvat kompensaatiokdydet ovat myds
pitkdt ja painavat, jolloin ne kompensoivat nostokdysistdén
aiheuttaman epédtasapainon. Kompensaatiokdydet eivat
tavallisesti roiku vapaasti hissikuilussa, vaan hissikuilun
alaosassa on johteiden ohjaamana pystysuunnassa 1liikkumaan
sovitettu taittopy®érénd toimiva kompensaatiopydrd, jonka ali
kompensaatiokéydet on sovitettu kiertamién.
Kompensaatiopydrédn yhteyteen on tavallisesti sovitettu myds
kiristyspaino, joka on jdrjestetty pitamasn
kompensaatiokdydet halutulla kireydelld. Erittdin korkeat
rakennukset, kuten pilvenpiirt&dj&t huojuvat, mik&d aiheuttaa
sen, etta myds hissin kompensaatiokéydet heiluvat
hissikuilussa, jos ne eivdt ole tarpeeksi kire&dlld. Tam&n
vuoksi kompensaatiokdysien kiristyspainon on oltava sita
painavampi mitd suurempi hissin nostokorkeus on. T&lldin
kiristyspainon koko myés kasvaa, jolloin se vie yhi enemmin
arvokasta tilaa hissikuilussa. Joissakin tapauksissa
vaadittaisiin niin suuri kiristyspaino, ettd se ei kokonsa
puolesta mahdu ollenkaan kompensaatiopydrdn vhteyteen.
Suurikokoisen kiristyspainon ongelmana on myds se, ettd se
on tielld, kun huolletaan hissikuilun pohjalla olevia osia,
kuten kompensaatiopy®rin vhteydessé olevaa
lukituslaitteistoa tai lukituselintd. Lukituslaitteisto on
tarkoitettu estdmaén kompensaatiopydrin hypéhtédmistéa
yléspédin, Jjos hissikori pysdhtyy &killisesti esimerkiksi
tarrauksen tapahtuessa. Ndin saadaan estettyd my6skin

vastapainon hypdhtédminen.

Ongelmana edelld mainitun perinteisen kiristyspainoratkaisun
kdytbssd on myds se, ettd kompensaatiokdysien kireyttd ei
voida sd8tdd aktiivisesti hissin kdyton aikana. Lisdksi
ongelmana on se, ettd maanjédristysten varalta olevia
turvamddrayksia on vaikea tayttas, kun kdytetdan

suurimassaista kiristyspainoa.
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Té&mén keksinndén tarkoituksena on poistaa edelld mainitut
epdkohdat sek& aikaansaada vyksinkertainen Jja edullinen
laitteisto hissin kompensaatiokdysien kiristémiseksi, joka
laitteisto ei vie paljon tilaa hissikuilussa ja mahdollistaa
lis&ksi kiristysvoiman aktiivisen s&&tédmisen. Keksinnén
mukaiselle laitteistolle on tunnusomaista se, mitd on
esitetty patenttivaatimuksen 1 tunnusmerkkiosassa. Keksinnén
mukaiselle hissille on tunnusomaista se, mitd on esitetty
patenttivaatimuksen 10 tunnusmerkkiosassa. Vastaavasti kek-
sinnén muille sovellusmuodoille on tunnusomaista se, mitd on

esitetty muissa patenttivaatimuksissa.

Keksinndllisid sovellusmuotoja on myds esilld tdmdn hakemuk-
sen selitysosassa. Hakemuksessa oleva keksinndllinen sisdltd
voidaan mddritelld my6s toisin kuin j&dljempdnd olevissa pa-
tenttivaatimuksissa tehd&&n. Keksinndllinen sis&dltd voi muo-
dostua myds useammasta erillisestd keksinndstd, erityisesti
jos keksintda tarkastellaan ilmaisujen tai implisiittisten
osatehtdvien valossa tai saavutettujen hyétyjen tai hydty-
ryhmien kannalta. Talloin jotkut jaljempana olevien
patenttivaatimuksien sisdltédmidt mddritteet voivat olla
erillisten keksinnéllisten ajatusten kannalta tarpeettomia.
Vastaavasti kunkin keksinnén sovellutusesimerkin yhteydessa
esitettyja eri vksityiskohtia voidaan kayttaa myos
toisissakin sovellutusesimerkeiss&d. Lisdksi voidaan todeta,
ettd ainakin jotkin alivaatimuksista voidaan ainakin

sopivissa tilanteissa katsoa keksinnéllisiksi sellaisinaan.

Keksinnén mukaisen ratkaisun etuna on se, ettd hissikuilun

alaosassa sdiastetdsdn paljon arvokasta tilaa, silla
kompensaatiokdysien kiristyslaitteistoa ei valttadmatts
tarvitse sijoittaa kompensaatiopydrén vhteyteen, vaan

sijoituspaikka voidaan valita vapaammin. Laitteiston tilaa
vievdt osat on sijoitettavissa juuri haluttuun kohtaan

hissikuilussa tai haluttaessa jopa hissikuilun ulkopuolelle.
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Etuna on myds se, ettd hissikuilun alaosassa oleviin osiin
padstddn huollon yhteydessd helpommin k&dsiksi. Etuna on
lisdksi se, ettd kompensaatiokdysien kiristysvoimaa voidaan
sddtaa aktiivisesti. Etuna on myos se, ettd
kompensaatiopydrén lukituslaitteisto on vyksinkertainen ja
luotettava. Lisdksi etuna on se, ettd laitteistossa voidaan
kayttdd entistd kevyempdd ja pienempdid kirityspainoa, minka
vuoksi mm. maanjdristysten varalta médrdtyt turvamidrdykset
on helpompi té&yttd&d. Laitteiston etuna on vield se, ettd se

on yksinkertainen ja edullinen toteuttaa.

Keksintdd selostetaan seuraavassa tarkemmin yhden sovellu-

tusesimerkin avulla viittaamalla oheisiin piirustuksiin,

joissa

kuvio 1 esittdéa vksinkertaistettuna ja sivulta
katsottuna erdsta hissia, jossa kdytetdén
tunnetun tekniikan mukaista kompensaatiokdysien
kiristyslaitteistoa,

kuvio 2 esittdd kaaviollisesti ja yksinkertaistettuna ja
sivulta katsottuna eridstéd hissisi, jossa
kdytetddn keksinnén mukaista kompensaatiokdysien
kiristyslaitteistoa ja

kuvio 3 esittdd kaaviollisesti ja vyksinkertaistettuna
sivulta katsottuna keksinnén mukaista
laitteistoa hissin kompensaatiokdysien
kiristdmiseksi.

Kuviossa 1 on esitetty sivulta katsottuna seké

vksinkertaistettuna vyksi  Thissiratkaisu, jossa kdytetddn

tunnettua tekniikkaa kompensaatiokdysien kiristdmiseksi.
Hissi on normaali vastapainollinen vetopy®drihissi, jossa
hissikori 103 sekéd vastapaino 104 on ripustettu

nostokdysistén 105 varaan. Hissi saa nostovoimansa
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nostokoneistolta 106 vetopyérdn 107 ja nostokdysistén 105
vdlisen kitkan ansiosta. Nostokdysistd 105 on kiinnitetty
ensimmdisestd p&&dstdsn hissikorin 103 yl&osaan, josta se on
johdettu vetopyérdn 107 ylitse, minkd jilkeen hissin
nostokoneiston 106 yhteyteen sijoitetun taittopydrdn 108
ympdri, josta edelleen vetopydrdn 107 ylitse. T&min jélkeen
nostokdysistd 105 on johdettu taittopydrdn 108 yli alas
vastapainolle 104, jonka yl&osaan nostokdysistén 105 toinen
pdd on kiinnitetty. Vastapainon 104 alaosaan on kiinnitetty
kompensaatiokdydet 102 ensimmiisistd paistdsn, josta ne on
johdettu kompensaatiopydérdn 101 ali, minka jadlkeen vyl8s
hissikorille 103, jonka alaosaan kompensdatiokdydet 102 on
kiinnitetty toisista pdistdéan. Kompensaatiopydrin 101
yhteyteen on kiinnitetty kiristyspaino 109, joka on
jarjestetty pit&dmdan kompensaatiokdysié 102 halutulla
kireydells. Kompensaatiopydréa 101 ei roiku vapaasti
hissikuilussa, vaan se on sijoitettu kuilun pohjaan
kiinnitetyn kehyksen sis&&n, jossa kehyksessid on johteet,
joiden ohjaamana kompensaatiopydra 101 on sovitettu
kulkemaan pystysuunnassa. T&mid kehys on kuitenkin jatetty

tédstd ja myds seuraavista kuvioista selkeyden vuoksi pois.

Kuviossa 2 on esitetty sivulta katsottuna seka
vksinkertaistettuna keksinnén mukainen hissiratkaisu, jossa
kdytet&dédn keksinnén mukaista laitteistoa kompensaatiokdéysien
kiristdmiseksi. Hissiin kuuluu hissikori 3 ja vastapaino 4,
jotka on ripustettu nostokdysistdn 5 varaan, seké
nostokoneisto 6 vetopydrineen 7 ja taittopydrineen 8. Hissin
ripustus on olennaisesti samanlainen kuin kuvion 1
mukaisessa hississsi. Hissiin kuuluu lisdksi
kompensaatiokdéydet 2, Jjotka on kiinnitetty ensimmdisistd
péistdédn hissikoriin 3 ja toisista pdist&din vastapainoon 4,
sekd tailttopydrdnd toimiva kompensaatiopydérd 1, Jjonka ali

kompensaatiokéydet 2 on johdettu kiert&m&&n. T&ssd hississa
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kompensaatiopydrédn 1 kiristyspaino 9 on kuitenkin sijoitettu
erilleen kompensaatiopydrdstd 1 hissikuilun seindn viereen
ja kiristyspainon 9 kiristysvoima on védlitetty
kompensaatiopydrdlle 1 voimanvdlityslaitteiston 10a avulla.
Voimanvélityslaitteiston 10a osat ja rakenne on selitetty

tarkemmin kuvion 3 selitysosiossa.

Kuviossa 3 on esitetty sivulta katsottuna keksinnén mukainen
laitteisto hissin kompensaatiokdysien kiristdmiseksi.
Laitteistoon kuuluu hissikuilun alaosaan sijoitettu
kompensaatiopydrd 1, jonka alitse kompensaatiokdydet 2 on
jédrjestetty kiert&miin. Kompensaatiopydérddn 1 tai sen
akselille 12 ei ole suoraan kiinnitetty kiristyspainoa, vaan
kiristyspaino 9 on sijoitettu hissikuilussa johonkin muuhun
paikkaan, ainakin vaakaetdisyyden pdéhén
kompensaatiopydréstd 1, eli paikkaan, Jjossa on enemmin

tilaa, kuten esimerkiksi kuilun seindn viereen.

Laitteistoon kuuluu 1lisdksi voimanvdlityselin 11, kuten
esimerkiksi koéysi tai ketju, joka on jarjestetty valittimisn
kiristyspainon 9 tuottaman kiristysvoiman
kompensaatiopydrialle 1. Tassé sovellutusesimerkissé
voimanvédlityselin 11 on koysi, joka on kiinnitetty
ensimmédisestéd pddstédin kiristyspainoon 9, esimerkiksi
kiristyspainon 9 yl&osaan, josta se on johdettu
kiristyspainon 9 ylépuolelle sijoitetun taittopydran 13 yli,
mink&d jédlkeen alas hissikuilun pohjaan kiinnitetyn
taittopydrin 14 ali. Tastéd koéysi 11 on johdettu
kompensaatiopydérédn 1 alapuolelle ja sielld kiertamdsn
hissinkuilun pohjaan kiinnitetyn taittopydrdn 15a ali. T&min
jdlkeen koysi 11 on Jjohdettu vylds kompensaatiopy®drédn 1
akselin 12 yhteyteen kiinnitetyn taittopydrdn 16a vli, josta
edelleen hissikuilun pohjaan kiinnitetyn toisen taittopydran

15b ali, josta vield akselin 12 yhteyteen kiinnitetyn toisen
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taittopydrédn 16b yli, minkd Jj&lkeen alas hissikuilun

pohjalle, johon koéysi 11 on kiinnitetty toisesta padst&in.

Voimanvélityselimen&d 11 toimiva k&ysi sekd taittopydrat 13,
14, 15a, 15D, 1l6a ja 16b muodostavat
voimanvdlityslaitteiston 10a, jonka avulla kiristyspaino 9
on voitu sijoittaa erilleen, ainakin vaakaetdisyyden p&ddhin
kompensaatiopydridstéa 1. Voimanvédlityslaitteiston 10a
taittopy6rien mi&rdn ja sijoittelun vuoksi kiristyspainon 9
ja kompensaatiopydrédn 1 vdlinen ripustussuhde on 4:1, minki
vuoksi kiristyspaino on voitu tehdd tavanomaista kevyemmidksi
ja pienemméksi. Kiristyspaino 9 sekd voimanvilityslaitteisto
10a muodostavat yhdessd kompensaatiokdéyden 2 kireyttd

yllépitédvén kiristyslaitteiston 10.

Kiristyspainon 9 ylépuolella olevan taittopydran 13
yhteyteen on 1lis&ksi sijoitettu lukituselin 17, joka on
jarjestetty estamdéan kiristyslaitteiston 10 dkillisen
liikkumisen ja samalla kompensaatiopydrin 1 y16spdin
hypdhtédmisen, jos hissikori pysdhtyy &dkillisesti esimerkiksi
tarrauksen tapahtuessa. Jos kompensaatiopydrd 1 alkaa
liikkua 4&killisesti yléspéin, kéysi 11 alkaa liikkua
tavallista nopeammin, jolloin my®és taittopydrd 13 alkaa
pydérid tavallista nopeammin. Lukituselin 17 on j&arjestetty
tunnistamaan, jos taittopydrd 13 alkaa pydrid tavallista
nopeammin, jolloin lukituselin 17 hidastaa pyoran
pydrimistd. T&ssd sovellutusmuodossa pydrimistd hidastamaan

on sovitettu mekaaninen jarru.

Taittopydrdn 13 akselille on sovitettu lisdksi s&&tdelin 18,
kuten sdhkémoottori tai muu vastaava moottori, jonka awvulla
kiristysvoimaa voidaan s&4td4 aktiivisesti. Suurin osa
kiristysvoimasta tulee kuitenkin joka tapauksessa
kiristyspainolta. S&d&dtdelimen ei valttamdttd tarvitse olla
esitetynlainen. Vaihtoehtoisesti sddtobelin voisi olla

kiristyspainoa pystysuunnassa liikuttamaan sovitettu
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hydraylisylinteri-mintéa -yhdistelmé tai vastaava.
Kiristyspainoon kohdistettava voima voi olla suunnaltaan
joko yldés tai alaspéin. T&dmd on toteutettavissa esimerkiksi
kiinnittédmdlla hissikuiluun hydraulilaite, jonka
sylinterissd liikuteltavaksi sovitettu mintd on kiinnitetty
kiristyspainoon 9, jolloin kiristystd voidaan s&d&tas
hydraulisesti liikuttamalla m&nt&dd sylinterissd vallitsevaa
hydraulipainetta s&&t&m&ll&. Kuvaillun lainen hydraulilaite
tai vastaava voidaan haluttaessa sovittaa toimimaan
lukituselimend ja/tai s#&tdelimend. N&in ollen erillisti
sddtdelintd Jja lukituslaitetta ei valttamdttd tarvita.
Hydraulilaite voidaan sovittaa toimimaan lukituselimené&
edullisesti esimerkiksi est&mdlld hydrauliventtiilien avulla

manndn nopea liikkuminen.

Kompensaatiopyérd 1 Jja kiristyspaino 9 on sijoitettu
kumpikin omiin kehyksiinsé&, jossa mne on Jirjestetty
liikkumaan johteiden ohjaamina olennaisesti pystysuunnassa.

Selvyyden vuoksi kehyksid ei ole piirretty kuvioihin.

Alan ammattimiehelle on selvd&d, ettd keksinnén eri sovellu-
tusmuodot eivdt rajoitu ainoastaan edelld esitettyihin esi-
merkkeihin, vaan voivat vaihdella j&ljempind esitettdvien
patenttivaatimusten puitteissa. Niinpd esimerkiksi keksinndn
mukainen Voimanvédlityslaitteisto voi olla rakenteeltaan
erilainenkin kuin edelld on esitetty. Esimerkiksi
taittopydrien m&ara voi erota edelléa esitetystd ja
taittopydrdt voi olla sijoiteltu muullakin tavalla kuin

esimerkisséi.

Alan ammattimiehelle on lisdksi selvaa, ettad
kompensaatiopydrédn ja kiristyspainon védlinen ripustussuhde
voi olla muukin kuin 4:1, esimerkiksi 2:1 tai jokin muu

suhde, mikd tilanteeseen parhaiten sopii. Talloin
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ripustussuhde on esimerkiksi N:1, jossa N on jokin

seuraavista arvoista: 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9 tai 10

Alan ammattimiehelle on my®s selvdad, ettd lukituselin voi
olla jokin muukin kuin mekaaninen jarru ja se voi olla
sijoitettu muuallekin kuin edelld mainitun taittopydrén
yvhteyteen. Lukituselin voi olla esimerkiksi
kompensaatiopyérédn yhteyteen sijoitettu hydraulinen laite
tai kiristyspainon yl&spédin suuntautuvaa liikettd rajoittava
hydraulinen, pneumaattinen tai mekaaninen laite, esimerkiksi

iskunvaimennin.

Alan ammattimiehelle on viela selvaa, ettéd
kiristyslaitteistossa voi olla my®s s&hkdinen jarru, jolla

voidaan estdd kompensaatiopydrdn hypdhtdminen yléspéin.

Alan ammattimiehelle on myos viela selvas, ettd
kiristyspaino voidaan sijoittaa muuallekin kuin hissikuilun

alaosaan seindn viereen.
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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Laitteisto hissin kompensaatiokdysien kiristamiseksi,
johon hissiin kuuluu ainakin nostokoneisto (6) ja nostokdy-
sistén (5) varaan ripustettu hissikori (3) sekd vastapaino
(4), jotka on sovitettu kulkemaan olennaisesti
pystysuunnassa, ja joiden hissikorin (3) ja vastapainon (4)
valille on kiinnitetty ainakin yksi kompensaatiokdysi (2)
siten, ettd kompensaatiokdyden (2) ensimmdinen pa3 on
kiinnitetty hissikoriin (3), josta se on johdettu alaspain
kiertaméan ainakin kiristyspainon (9) kasittavalla
kiristyslaitteistolla (10) varustetun kompensaatiopydrdn (1)
ali, minkd& jé&lkeen ylésp&din vastapainolle (4), johon
kompensaatiokdéyden (2) toinen p&a on kiinnitetty, joka
kiristyspaino (9) on sijoitettu erilleen
kompensaatiopydrastd (1) ja kiristyspainon (9) kiristysvoima
on valitetty kompensaatiopydrélle (1) olennaisesti taipuisan
valityselimen (11) sek& joukon taittopydrid (13, 14, 15a,
15b, 16a, 16b) valityksells, tunnettu siita, etta
kompensaatiopydran (1) ja kiristyspainon (9) valinen
ripustussuhde on N:1, jossa N saa jonkin arvoista 2, 3, 4,

51 6/ 7, 8, 9 tai 10.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laitteisto, tunnettu sgii-
td, ettd kiristyspaino (9) on sovitettu sivusuunnassa
valimatkan p&dhdn kompensaatiopydrdn (1) akselin (12) kautta

kulkevasta kuvitteellisesta pystylinjasta.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laitteisto,
tunnettu siita, etta kompensaatiopydrin (1) ja

kiristyspainon (9) valinen ripustussuhde on 4:1.



20080485 PrH 12 -05- 2009

10

15

20

25

30

11

4. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen
laitteisto, tunnettu siit&d, ettd taipuisa valityselin (11)

on esimerkiksi yksi seuraavista: kdéysi, ketju tai hihna.

5. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen
laitteisto, tunnettu siit§, ettd laitteistoon kuuluu
lukituselin (17), joka on jarjestetty estamdan
kompensaatiopydran (1) akillinen nousu pysayttamalla
kiristyslaitteistoon (10) kuuluvan taittopydérdn (13) Jja

vdlityselimen (11) liikkeen.

6. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen 1-4 mukainen

laitteisto, tunnettu siit3, ettd laitteistoon kuuluu
lukituselin (17), joka on jarjestetty estaméén
kompensaatiopydran (1) akillinen nousu pysayttamalla
kiristyslaitteistoon (10) kuuluvan kiristyspainon (9)
liikkeen.

7. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen

laitteisto, tunnettu siit&, ettd kiristyslaitteistoon (10)
kuuluvan taittopydran (13) yhteyteen on sovitettu s&atdelin
(18), joka on jarjestetty siitimiin kiristyslaitteiston (10)

kompensaatiopydérédlle (1) valitt&mdd voimaa.

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen laitteisto, tunnettu sii-
ta, ettd saatdelin (18) on taittopydrdn (13) akselille

kytketty sdhkdémoottori tai vastaava moottori.

9. Hissi, joka k&sitt3d4 jonkin patenttivaatimuksen 1-8

mukaisen laitteiston kompensaatiokdysien kiristamiseksi.
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PATENTKRAV

1. Anordning for strickning av balanslinorna till en hiss, vilken hiss omfattar dtminstone
ett hissmaskineri (6) och en i bérlinor (5) upphingd hisskorg (3) och en motvikt (4), vilka
dr anordnade att rora sig vésentligen i vertikalled, och mellan vilken hisskorg (3) och
motvikt (4) atminstone en balanslina (2) dr fistad sa, att balanslinans (2) forsta dnda #r
fistad vid hisskorgen (3), fran vilken den leds nedat under ett balanshjul (1), forsett med
en strickanordning (10) som omfattar atminstone en strickvikt (9), och dérefter uppat till
motvikten (4), vid vilken balanslinans (2) andra dnda &r fistad, vilken strickvikt (9) ar
placerad atskilt fran balanshjulet (1), och strickviktens (9) strickkraft formedlas till
balanshjulet (1) via ett visentligen bojligt formedlingsorgan (11) och ett antal brytskivor
(13, 14, 15a, 15b, 16a, 16b), kinnetecknad av, att upphingningsférhallandet mellan
balanshjulet (1) och strickvikten (9) dr N:1, dir N 4r nagot av virdena 2, 3,4, 5,6,7, 8,9
eller 10.

2. Anordning enligt patentkrav 1, kinnetecknad av, att strickvikten (9) i sidled &r
placerad pa ett avstand fran en tinkt lodlinje genom balanshjulets (1) axel (12).

3. Anordning enligt patentkrav 1 eller 2, kéinnetecknad av, att upphéngningsforhallandet
mellan balanshjulet (1) och strickvikten (9) &r 4:1.

4. Anordning enligt ndgot av de foregdende patentkraven, kiinnetecknad av, att det
bojliga formedlingsorganet (11) dr exempelvis en av foljande: en lina, en kedja eller en
rem.

5. Anordning enligt nagot av de foregdende patentkraven, kinnetecknad av, att
anordningen omfattar ett lasorgan (17) som &r anordnat att hindra balanshjulet (1) att
plotsligt stiga uppat genom att stoppa den till strickanordningen (10) horande brytskivans
(13) och formedlingsorganets (11) rorelse.

6. Anordning enligt nagot av patentkraven 1-4, kinnetecknad av, att anordningen
omfattar ett lasorgan (17) som &r anordnat att hindra balanshjulet (1) att plotsligt stiga
uppét genom att stoppa den till strickanordningen (10) horande strickviktens (9) rorelse.

7. Anordning enligt nagot av de foregdende patentkraven, kinnetecknad av, att i
samband med den till strickanordningen (10) horande brytskivan (13) har placerats ett
reglerorgan (18) som #r anordnat att stdlla in den kraft som strickanordningen (10)
formedlar till balanshjulet (1).

8. Anordning enligt patentkrav 7, kdannetecknad av, att reglerorganet (18) 4r en till
brytskivans (13) axel kopplad elmotor eller liknande.

9. Hiss som omfattar en anordning enligt nagot av patentkraven 1-8 for strickning av
balanslinorna.
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