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(57)摘要

本发明涉及一种用于测试无线设备的定位

转台，由三轴位移平台、极化转台、基座、伺服单

元及控制单元组成。三轴位移平台包括X轴、Y轴、

Z轴，实现待测天线沿X、Y、Z三个方向的平移定

位。极化转台可实现待测设备运动到球坐标中指

定坐标，主要包括水平极化和垂直极化。本发明

专利通过高精密转台，锥形齿轮组及连杆联动，

实现对待测设备天线片的辐射特性和接收特性

测试定位，通过有序的水平转动和垂直转动，将

天线的极化中心调整到限定的空间位置，提高了

天线测试转台的综合测试能力，通过高精度的定

位提高了测试数据的可靠性，同时内置的传动结

构使设备更加简洁美观。
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1.一种用于OTA测试用的新型定位转台，包括可升降基座(1)、水平位移平台(2)、极化

转台(3)和控制单元，所述水平位移平台包括X轴(4)、Y轴(5)，所述极化转台包括水平极化

轴(6)和垂直极化轴(7)。该定位转台特征是：所述垂直极化动作是通过锥形齿轮组(8)、连

杆(9)和轴承(10)的联动实现。

2.根据权利要求1所述用于OTA测试用的新型定位转台，其特征是：所述可升降基座

(1)、Y轴(4)、Z轴(5)、水平极化轴(6)和垂直极化轴(7)分别设有执行定位动作的电机，所述

可升降基座(1)、垂直极化轴(7)电机配备电磁制动。

3.根据权利要求1所述用于OTA测试用的新型定位转台，其特征是：垂直极化轴(7)动作

是通过锥形齿轮组(8)、连杆(9)和轴承(10)的联动实现，而非传动带传动。

4.根据权利要求1所述用于OTA测试用的新型定位转台，其特征是：可升降基座(1)、水

平极化轴(6)和垂直极化轴(7)电机均配备减速器，其中垂直极化轴(7)传动精度通过锥形

齿轮比进行进一步细化。

5.根据权利要求1所述用于OTA测试用的新型定位转台，其特征是：所述控制单元包括

计算机、多轴电机控制器、电机驱动器、位置编码器、限位传感器、控制接口和电源接口。

6.根据权利要求5所述用于OTA测试用的新型定位转台，其特征是：所述控制单元的计

算机自行编制的应用软件，所述软件分为转台控制软件和转台监测软件。
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一种OTA测试用的新型定位转台

技术领域

[0001] 本发明专利属于微波通信测量技术领域，一种OTA测试用的新型定位转台。

背景技术

[0002] 无线电天线是无线电系统的重要组成部件，它提供了从传输线上的导波到“自由

空间”波的转换。随着科学技术的飞速发展，天线在移动通信、在广播、城市无线电、遥感与

工业应用等很多领域中发挥着越来越重要的作用，为了提高无线电系统的工作性能就需要

提高天线的技术指标。而设计高指标要求的天线，不仅需要掌握现代天线设计理论与设计

方法，还需要具备先进的测试设备和测试手段，对设计好的天线进行理论验证或性能指标

的测试。测试转台是天线测试系统中的一个重要工具。随着微波技术的发展，无线产品形态

和使用场景的也越来越多样化，天线测试转台形式也越来越多。针对传统传动带传动的OTA

测试转台，由于结构原因，线缆布置复杂，测试功能单一，一次操作只能测试一个测试点的

数据，整个测试周期期间需要人工调整切换天线位置来进行下一组参数测试，使得操作复

杂、耗时长。同时人工的干预，及同步带的老化使得定位精度低，不能适应自动化测试需求，

且不能实现自动监测、自动统计及性能优化升级，越来越不能满足天线技术指标测试的要

求。

发明内容

[0003] 本发明专利的目的是提供一种OTA测试用的新型定位转台，通过五轴有序的转动

或平移，能将待测设备极化中心调整到限定的空间位置，实现对待测设备辐射特性和接收

特性测试定位，提高无线设备测试效率，同时也提高天线测试转台的综合测试能力，通过高

精度的定位提高测试数据的可靠性。转台运动控制和状态监测由控制单元的计算机和专用

软件完成，软件对转台各轴位置实现实时监测，并能依测试现声需求指定转台运动轨迹，进

行各种适应性操作，简化多天线设备天线测试流程。软件的升级还能进一步提升测试系统

性能和测试精度。

[0004] (一)技术方案

[0005] 本发明专利所述OTA测试用的新型定位转台，由可升降基座、水平位移平台、极化

转台和控制单元组成。水平位移平台包括X轴、Y轴，与基座的升降实现待测设备沿X、Y、Z三

个方向的平移定位。极化转台包括水平极化轴和垂直极化轴。水平极化轴用于调整待测设

备的方位角，以完成一个大圆上各点的采样，垂直极化轴用于调整待测设备的极化角度，以

实现不同待测大圆的切换，以满足待测位的测试序列要求。

[0006] (二)有益效果

[0007] 本发明专利所述定位转台中可升降基座、Y轴、Z轴、水平极化轴和垂直极化轴分别

设有执行定位动作的电机，所述可升降基座(1)、垂直极化轴(7)电机配备电磁制动，以防突

然断电，造成设备损坏。垂直极化轴动作是通过锥形齿轮组、连杆和轴承的联动实现，而非

传动带传动。可升降基座、水平极化轴和垂直极化轴电机均配备减速器，其中垂直极化轴传
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动精度通过锥形齿轮比进行进一步细化。内置的锥形齿轮组、连杆和轴承，减少设备空间，

线小绕线复杂度，增强设备美感。本转台所述控制单元包括计算机、多轴电机控制器、电机

驱动器、位置编码器、限位传感器、控制接口和电源接口。控制单元的计算机应用软件，分为

转台控制软件和转台监测软件。

附图说明

[0008] 图1是本发明实施例提供的OTA测试用的定位转台整体示意图。

[0009] 其中，1.可升降基座，2.水平位移平台，3.X轴，4.Y轴，5.极化转台，6.水平极化轴，

7.垂直极化轴，8.锥形齿轮组，9.传动连杆，10.轴承，11.夹具。

具体实施方式

[0010] 下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例作进一步说明。

[0011] 本发明实施例提供的OTA测试用的定位转台如上图所示，由可升隆基座、水平位移

平台、极化转台、伺服单元及控制单元组成。水平位移平台包括X轴、Y轴。极化转台置于水平

位移平台上方，使现OTA测试球形采点的运动定位，包括水平极化轴和垂直极化轴。待测设

备置于转台上方夹具中。转台各轴伺服电机配有编码器，通过电机接口和编码器接口与电

机驱动器相连，各电机驱动器通过各自接口连接到多轴控制单元上，控制单元以网口连接

到计算机。转台运动通过计算机向控制单元发送指令驱动各轴电机按指定速度和轨迹使待

测设备运动到待测位。为保护运动过程中故障导致设备损坏，各轴配有限位装置。

[0012] 本发明实施例提供的OTA测试用的定位转台使用场景是微波暗室内，为满足对待

测设备空间各方位进行采点测量，转台可以完成以下动作：

[0013] 1)沿X、Y、Z三个方向实现平移定位。

[0014] 2)水平极化轴用于调整待测设备的方位角，以完成一个大圆上各点的采样。

[0015] 3)垂直极化轴用于调整待测设备的极化角度，以实现不同待测大圆的切换，以满

足待测位的测试序列要求。

[0016] 转台控制单元软件分为转台控制软件和转台监测软件。软件主要功能如下：

[0017] 1)各轴位置显示，各轴运动速度显示。

[0018] 2)各轴工作状态显示，如正限位告警，负限位告警，零位，正常等。

[0019] 3)指定轴按指定方向，指定速度，指定位置的定点运动，连续运动。

[0020] 4)整机急停、回零。

[0021] 5)各轴电机调试功能，上、下位机通信测试。

[0022] 6)零位标定，限位设置。
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图1
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