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POSICIONADOR TIPO HEXAPODQ PARA SEGUIMIENTQ SOLAR DE
REFLECTORES SOLARES

DESCRIPCION

OBJETQ DE_LA TNVENCION

Es objeto de la presente invencidén el acoplamiento de
un posicionador multieje (tipo hexdpodo) integrado a un
sistema concentrador solar (parabdlico, helidstato,

discos,..) para seguimiento solar.

Caracteriza a la presente invencién la aplicacidén de
mecanismos tipo hexdpodos como medio de posicionamiento de
reflectores solares y de seguimiento del sol, lo que
permite una mayor rigidez que otros sistemas, consiguiendo
un apuntamiento muy preciso. Por otro lado, soporta mayores
cargas permitiendo asi posicionar reflectores méds grandes.
Ademds mejora los puntos de soporte del reflector lo que
minimiza los errores de apuntamiento debidos a 1las
deformaciones del mismo y optimiza la posicién de anclaje

del concentrador al hexéapodo.

El posicionador tipo hexdpodo objeto de la invencién
es un posicionador de facil transporte, de facil montaje y

de facil mantenimiento.

El posicionador admite diferentesg sistemas de control
(hidraulico, eléctrico, electrdnico, neumatico, ete..)y
actuadores diversos (neumdticos, eléctrico, hidrdulicos,
etc.) de los va existenteg en el mercado, lo cual afiade

versatilidad en su diseilio.

Por lo tanto, la presente invencidn se circunscribe
dentro del ambito de los concentradores solares y de forma
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mds particular de los sistemas de seguimiento solares, o

posicionadores.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Existen diferentes sistemas de generacién de energia
eléctrica mediante la tecnologia de concentracidén solar.
Pudiéndose diferenciar por el método de concentracidn,
sistema de gseguimiento, factores de concentracidn,

temperaturas congeguidasg, etc.

Entre estos sistemas se encuentran los sistemas
parabdlicos lineales que concentran la luz a lo largo de
una linea en la que se encuentra un tubo con el fluido de
trabajo de la maquina térmica. Otro tipo de concentradores
son los helidstatos, en los cuales se digpone un campo de
reflectores que concentran la luz en un punto fijo de una :
torre situada a determinada distancia. Por otro lado
existen sistemas de disco que concentran la luz en un punto
mediante un disco con la curvatura de un paraboloide..
Finalmente existen otros sistemas de concentracién que son
utilizados en aplicaciones puntuales como son el sistema de
doble reflexidn y el gsistema de Fresnel lineal.

De estos sistemas, el sistema de helidstato es el que
presenta mayores perspectivas de futuro para la generaciéh
de energia en grandes cantidades mientras que el sistema de
disco parabdlico es el que mejores perspectivas presenta
para la generacidn de energia de forma puntual y autdnoma.

Un punto comGn a cualgquier sistema de concetracidn
solar es la necesidad de hacer un sgeguimiento del disco
solar con relativa precigién y de forma autdnoma. Los
sistemas de seguimiento més comunes empleados por los
concentradores, son los sistemas de tipo “T” permitiendo
girar en Acimut y en Elevacidn. Esto se consigue mediante
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sendos motores rotativos dispuestos ortogonalmente en un
pedestal rigido.

La eficacia de cualguier sistema de concentracidn
solar depende directamente del tamafio del reflector lo que
crea la necesidad de aumentar dicho tamafio si se quieren
desarrollar plantas generadoras con suficiente eficiencia.
Sin embargo, los sistemas de seguimiento anteriormente
descritog presentan limitaciones en cuanto a su rigidez y
su integridad estructural para tamafios de reflectores
superiores a 100 m2. Presentan problemas de apuntamiento,
enfoque y fatiga vresultado de deformaciones excesivas
originadas por el viento y por su propio peso. ‘Estas
limitaciones obligan a aumentar el nlmero de sgistemas
reflectores en los campos de helibstatos incrementando losg

costes de instalacidn y mantenimiento.

En algunas ocasiones se emplean los sistemas tipo cuna
que permiten el movimiento de elevacidn, mientras que a su
vez todo el sistema puede girar sobre una plataforma.

Este tipo de sistema de seguimiento zrequiere de
instalaciones de obra civil muy voluminosas y costosas
habiéndose aplicado en casos muy puntuales, més bien con

caradcter experimental

Pese a que los sistemas anteriormente descritos
representan la forma mads sencilla de seguimiento, la forma
de sujecién no es Dbuena desde un punto de vista
estructural, vya que por sus propias caracteristicas
constructivas no permite minimizar las deformaciones por
flexidén de la parte reflectora, bresentando malas
prestaciones frente a las cargas debidas al propio peso del
reflector y a las fuerzas aerodindmicas, provocando un

descentramiento del sistema.

Por lo tanto, el objetivo de la presente invencidn, es
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el de superar los anteriores inconvenientes, de rigidez, de
integridad estructural, de deformaciones excegivag, de
limitaciones de tamafio, de problemas de fatiga y enfoque,
empleando para ello un ©posicionador tipo hexépodo,
consiguiendo unos sistemas de posicionamientb madg robustos,
gimples conceptualmente, que presentan un apuntamiento muy
preciso, una mayor rigidez, permiten mejorar el enfoque del
concentrador. Es un sistema de bajo peso con una
cimentacién sencilla, también permite soportar mayores
cargas de momento, por presentar una zona de actuacidn

mayor.

El sistema objeto de la presente invencidén permitiria
aumentar el tamaflo de log reflectores de helidstatos
mejorando el rendimiento de los mismos. De la misma manera
permitiria reemplazar a los posicionadores tipo cuna para
los sistemas de disco concentrador disminuyendo los costes
de obra c¢ivil de los mismos. También permitiria el
rendimiento mayor de wun campo de helidstatos al permitir
una mayor instalacidn de elementos reflectivosg, ya que por
el empleo de los hexé&podos se permite una mayor densidad de
equipos por unidad de &rea, al controlar de forma optima la

generacidén de sombras.

Se conocen hex&podos como los mostrados en la
golicitud de patente WO 02/097920, donde sge describe un
hexdpodo para apuntamiento de antenas, de telescopios o de
dispositivos Opticos de medida o de telecomunicacidn. Pero
en ningtn caso se hace mencidén alguna de la utilizacidén de
los hexépodos como medios de posicionamiento y soporte de
los reflectores solares, debido a las complejas
solicitaciones y requerimientos técnicos a los que estarian
sometidos en el caso de aplicaciones solares del tamafio
estudiado en esta propuesta.
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Nadie, ha definido las caracteristicas estructurales
de diseflo gque deben presentar los hexédpodos para poder
gsoportar tanto los reqguerimientos cinematicos como
dindmicos de los reflectores, como las condiciones de
contorno, como para emplear un hexdpodo como medio de
posicionamiento de un reflector que supere los anteriores

inconvenientes.

DESCRIPCION DE LA INVENCION

El objetivo de la presente invencién es el acoplamiento de
un posicionador multieje (hex&podo) integrado a un sistema
concentrador solar para el seguimiento de la trayectoria
del sol, especialmente diseflado para el sgoporte vy

posicionamiento de reflectores solares.

El hexapodo esta disefiado de acuerdo a los
requerimientos técnicos a los que se va a ver sometido. Los
pardmetros bésicos empleados para el disefio del hexédpodo
son:

- El radio de la circunferencia donde estén situados los

centros de las rdtulas de la plataforma inferior.

- El1 radio de la circunferencia donde estén situados los

centros de las rdétulas de la plataforma superior.

- La distancia entre las =»d6tulas de la plataforma

inferior.

- La distancia entre lag rdétulas de la plataforma

guperior.

- La longitud de los actuadoresg en posicidn nominal.

Para el disefio de un hexdpodo es usual el fijar la
relacién entre los radios de las plataformas con las
condiciones de contorno, giros méximos, resoluciones vy
carreras, para luego ver la influencia de otros como la
distancia entre rdétulas o el centro de rotacidn.
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El procedimiento de disefio de un hexédpodo log pasos a

seqguir son los siguientes.

Determinacidén de las condiciones de contorno desde un
punto de vista geométrico, cinemdtico y de cargas.

Lag condiciones de contorno geométricas estaran
determinadas por los puntos de interface de la
plataforma superior, inferior y la envuelta mdxima del
mecanismo. En el caso de un hexdpodo para aplicaciones
solares, los puntos de interface de la plataforma
superior estan determinados por los puntos de soporte
que minimizan las deformaciones del reflector debido a
Su propio peso.

Las condiciones de contorno cinemdticas estén
definidas por el rango de movimientos que se Juiere
obtener con el sistema posicionador. En el caso de un
hexdpodo para aplicaciones solares, log rangos de
movimiento los determinarad la elevacidén minima que se
quiera obtener, o lo gue es lo mismo el
aprovechamiento diario que se quiera dar al gistema
colector.

Las condiciones de contorno de  cargas estéan
determinadag, tanto por las actitudes a obtener con el
sistema posicionador como con 1las cargas que debe
soportar. En el caso de un hexdpodo para aplicaciones
solares, las cargas maximas lag determinaran el peso
del sgistema reflector y la maxima velocidad del
viento, con la cual el sistema debe ser operativo. Con
estas cargas maximas y la envuelta de actitudes se
determina la carga maxima de los actuadores.

Una vez determinadas todas las condiciones de
contorno, se determina que parametro seréa
dimensionante en el caso del hexdpodo. ELl sistema
hexdpodo podrad optimizarse para obtener maxima

resolucidn, maxima envuelta de movimientos o© maxima
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carga sobre la plataforma superior. En el caso del
objeto de la invencidn se tuvieron como parametros
dimensionantes la envuelta de movimientos y lag cargas

del viento.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcidn que seguidamente se va
a realizar y con objeto de ayudar a una mejor comprensidn de
sus caracteristicas, se acompafla a la presente memoria
descriptiva, de un juego de planocs en cuyas figuras, de
forma ilustrativa y mno limitativa, se representan los

detalles médsg significativos de la invencidn.

Figuras 1 muestra una vista lateral del reflector en

posicién completamente horizontal.

Figura 2. Muestra el conjunto anterior con el reflector.

con un angulo de elevacidn de 0°.

Figura 3. Muestra un ejemplo de rdtulas para el

hexapodo.

REALTIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A la vista de las figuras se describe seguidamente un
modo de realizacidn preferente de la invencidn propuesta.

En las figuras 1 y 2 observamos cdmo el reflector (1)
es posicionado y soportado por un hexdpodo gque consta de una
serie de actuadores (2) articulados en sus bases mediante
rétulas (3).

El hexdpodo estard unido al suelo por medio de un
anclaje a una cimentacién de una determinada profundidad.
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Sobre esgtag estructuras se encuentran las rdtulas (3) de la
bage del hexdpodo. El nlimero de estructuras de fijacién al
suelo serédn tres, sobre cada una de ellas se dispone una

pareja de rdtulas (3).

Las rdétulas (3) estan dimensionadas para soportar una
carga en su eje de entrada con un factor de sequridad de al
menos 1,2.

Las rdtulas estdn constituidas por una base (4) unida a
una estructura de fijacidn al suelo mediante tornillos. Cada
una de las rdtulas cuenta con dos rodamientos (5), de un
herraje (6) que tiene una parte inferior de revolucidn que
girve de eje para el sgistema de rotacidn, mientras que la
parte superior es la base para la rotacidén segln un eje
perpendicular al anterior. También cuenta con dos

casquillos de friccidén (7) asi como con un buldn (8).

Los actuadores (2) vendrédn definidos por su carrera,
por la longitud maxima con el actuador retraido, por la
carga de traccidn, la carga de compresidn y la presidn de
trabajo. Podran ser de cualquier tipo. Siendo el nlGmero de
concentradores a instalar en el pargue lo que determine que

sea mas econdmico un tipo de actuador u otro.

No ge congidera mnecesaric hacer wméds extensa esta
descripcién para que cualquier expertc en la materia
comprenda el alcance de la invencidn y las ventajas que de

la misma se derivan.
Los materiales, forma tamafio y disposicidén de losg
elementos serdn susceptibles de variacién siempre y cuando

no alteren la esencialidad del invento.

Los términos en que se ha descrito esta memoria
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RETIVINDICACIONES

1.- Posicionador tipo hexdpodo para el seguimiento solar
de concentradores solares caracterizado porgue consta de
unos medios de fijacidén al suelo mediante rdétulas, asi como

unos actuadores para el seguimiento solar del concentrador.

2.- Pogicionador tipo hexédpodo para el seguimiento solar
de concentradores solares, seglin la reivindicacidén 1
caracterizado porque el dimensionamiento del hexapodo se
tienen en cuenta los giguientes factores:

- El radio de la circunferencia donde estdn situados los
centros de las rdétulas de la plataforma inferior.

- El radio de la circunferencia donde esté&n situados los
centros de las rétulags de la plataforma superior.

- Distancia entre las rdétulas de la plataforma inferior

- Distancia entre las rétulas de la plataforma superior.

- Carrera de los actuadores.

- Las condiciones de contorno, como geometria del
reflector.

- Las posiciones extremas del movimiento.

- Las cargas que ha de soportar la estructura
posicionadora debido a la carga que efectGa el viento
sobre la estructura reflectante, especialmente el
efecto suelo en posicidn de supervivencia (posicidn

horizontal del concentrador) .

3.- Posicionador tipo hexédpodo para el seguimiento solar de
concentradores, seglin la reivindicacidn 2, caracterizado por

contar con unas rdtulas ancladas a la cimentacidn.

4 .- Posicionador tipo hexdpodo para el geguimiento golar de
concentradores, seglin la reivindicacidn 2, caracterizado
porque con objeto de evitar interferencias entre el
reflector con las patas del hexépodo cuenta éste con un

desplazamiento lateral minimo.
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5.- Posicionador tipo hexépodo para el seguimiento solar de
concentradores, segln la reivindicacidn 2, caracterizado
porque uno o mas de los actuadores en sus ejes soporte no
5 gea extensible o retractil limitandose a estar articulado,
y asi, reducir los costes de fabricacidén y complejidad de

controlar su extensidn, posicidén y gobierno.

10

15

20

25

30

35



J

¥
PR POV oot Wi

NS N o Nohrh % 3 I A . 0
S T I O e A L A I s T T U I AP AN N
\‘ ‘,.".,2'4}“ i % T B gy L e A R T i M 3. o 7;...»~;’x. <ooma s oav o V3, wKe PR
Kod Yy Je T vw v 4 . v AP PN . i~ W'Y NPT, Fodd ‘s
ANPR A A IS SN A / o, AL e, S R N A R T N XM Pr
~ ™

v s Ty O >
AP 7 2% A 24 1‘5 P - A N T T ¥,

Ns B ey wmf

", 5.0 Auatt
X < e 4 20y “a
e, o o Lim B s OGSt NG R RGOS . O3 3 S, e Bp A g
. v a2y 2T « 7 Y o nean * s ™ (g
M Al T A ¢ v L asentT e 4, vy s, R PR RS LA A
FRET e h Aol R T I R
7 LIAPC IS o TR e B Lt D Bl R e Wl o
/ 2, el . . e P ST Y
7/ % g, e ' A
oot e e Vre %
srir ™ v, vy
o T R O e . 2

2 -
o
T - 2
/,,/ e Saanen’s oo .
F et e T Ry 2 G SN AR e
3 e

¥690+0/S00C OM

0600L0/¥00TSH/LOd



WO 2005/040694

PCT/ES2004/070090

2/3

W
/? 7

sEy FIG, 2



PCT/ES2004/070090

WO 2005/040694

3/3

%)
9 -]
. a\J-¢
K f/,x .
T, N
L, .
.,
N &M ",

%1

.

FIG. 3



it ional Application No

INTERNATIONAL SEARCH REPORT PL1,ES2004/070090

CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER

A.
IPC 7 F2402/54

According to International Patent Classification (IPC) or to both national classification and IPC

B. FIELDS SEARCHED

Minimum documentation searched (classification system followed by classification symbols)

IPC 7 F24J HO1Q

Documentation searched other than minimum documentation to the extent that such documents are included in the fields searched

Electronic data base consulted during the international search (name of data base and, whetre practical, search terms used)

EPO-Internal, PAJ

C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT

Category ° | Citation of document, with indication, where appropriate, of the relevant passages

X DE 199 27 839 Al (BRENKMANN, WINFRIED) 1-4
28 December 2000 (2000-12-28)

column 2, 1ine 64 - column 3, Tine 8;
figures 1,2

X WO 02/097920 A (IN-SNEC; GAECHTER, 1-4
JEAN-PIERRE) 5 December 2002 (2002-12-05)
cited in the application

abstract; figures

A DE 36 43 963 Al (FRIED. KRUPP GMBH) 1-6
17 December 1987 (1987-12-17)

column 3, line 25 - Tine b5; figures

Relevant to claim No.

D Further documents are listed in the continuation of box C.

Patent family members are listed in annex.

° Special categories of cited documents :

*A" document defining the general state of the art which is not
considered to be of particular relevance

*E" earlier document but published on or after the international
filing date

*L* document which may throw doubts on priority claim(s) or
which is cited to establish the publication date of another
citation or other special reason (as specified)

*0O" document referring to an oral disclosure, use, exhibition or
other means

*P" document published prior to the international filing date but
later than the priority date claimed

*T* later document published after the international filing date
or priority date and not in conflict with the application but
cited to understand the principle or theory underlying the
invention

*X* document of particular relevance; the claimed invention
cannot be considered novel or cannot be considered to
involve an inventive step when the document is taken alone

*Y* document of particular relevance; the claimed invention
cannot be considered to invoive an inventive step when the
document is combined with one or more other such docu~
m?Ir]ns, such combination being obvious to a person skilled
in the art.

*&" document member of the same patent family

Date of the actual completion of the international search

Date of mailing of the intemational search report

9 March 2005 17/03/2005
Name and mailing address of the ISA Authorized officer
European Patent Office, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL - 2280 HV Rijswijk .
Tel. (+31-70) 340-2040, Tx. 31 651 epo ni,
Fax: (+31-70) 340-3016 Mootz, F




INTERNATIONAL SEARCH REPORT Int tional Application No

"Information on patent family members PCT/ESZOO4/O70090
Patent document Publication Patent family Publication

cited in search report date member(s) date

DE 19927839 Al 28-12-2000  NONE

WO 02097920 A 05-12-2002 FR 2825445 Al 06-12-2002
EP 1396046 Al 10~-03-2004
WO 02097920 Al 05~12-2002
US 2004244525 Al 09-12-2004

DE 3643963 Al 17-12-1987  NONE




Note: This international search report was established in addition to the report duly established by the competent International
Searching Authority specified by the applicant. It is published for information only and has no legal status for the purposes of the
PCT procedure (for example, in the computation of time limits).

International application No.

INTERNATIONAL SEARCH REPORT PCT/ES2004/070090

A.  CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER

IPC 'F24712/38
According to International Patent Classification (IPC) or to both national classification and TPC

B. FIELDS SEARCHED
Minimum documentation searched (classification system followed by classification symbols)

IPC 7 F24J+, HO1Q+

Documentation searched other than minimum documentation to the extent that such documents are included in the fields searched

Electronic data base consulted during the international search (name of data base and, where practicable, search terms used)

CIBEPAT,EPODOC, WPI

C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT

Category* Citation of document, with indication, where appropriate, of the relevant passages Relevant to claim No.
Y EP 0266026 Al (NEW ZEALAND DEPARTMENT OF 14
A SCIENTIFIC AND INDUSTRIAL RESEARCH). 04.05.1988, 5

the whole document
Y EP 0746730 A1l (GABOR) 11.12. 1996, the whole document 1-4
A 5
A WO 02097920 A1 (IN-SNEC) 5.12.2002, the whole document 1-5
A ES 2077288 T3 (ANT NACHRICHTENTECHNIK GmbH) 1-5
16.11.1995, the whole document
A EP 0227930 Al (SIEMENS AG) 08.07.1987, the whole document 1-5
A US 3229941 A (SULITEANU et al) 18.01 1966, the whole document 1-5

[

i Special categories of cited documents:

Further documents are listed in the contimuation of Box C. ‘E See patent family annex.

“T” later document published after the international filing date or priority
date and not in conflict with the application but cited to understand

“A” g;mbl;né?n; aﬁit;xﬁllna% }Eﬁ‘g]:ﬁgal state of the art which is not considered the principle cr theory underlying the invention
“E"  earlier document but published on or after the international filing date X" dOC“_IélentdOf paxiticular reliv;nce; th% Ola[iln}ed.inv?ntion c_annc:’[tti be
“L"  document which may throw doubts on priority claim(s) or which is oongiceres Nove. or oannot be considered 1o NVOLVe an UIVerlive
cited 1o establish the publication date of another citation or other step when the document is taken alane
special reason (as specified) “Y”  document of particular relevance; the claimed invention cannct be
“0” document referring to an oral disclosure, use, exhibition or other considered 1o involve an inventive step when the document is
means ](;ognbmlejd yuthtone or more s]ciltﬁe{i spc}}:h do;rtuments, such combination
“P”  document published prior to the international filing date but later than eing obviousto a person ec mhe

the priority date claimed

“&” document member of the same patent family

Date of the actual completion of the international search
18 February 2005 (18/02/05)

Date of mailing of the international search report

9 March 2005 (09/03/05)

Name and mailing address of the ISA/ S.P.T.O

C/Panamd 1, 28071 Madrid, Espaiia.
N° de fax 34 01 3495304

Facsimile No.

Authorized officer P. Valbuena Vézquez

Telephone No. 3491349




INTERNATIONAL SEARCH REPORT

International Application No

Information on patent family members PCT / ES2004 /O 70090
Patent document Publication Patent familiy Publication
cited in search report date member(s) date
EP 0266026 A1 04.05.1988 AU 7633287 A 04.02.1988
EP 19870306732 29.07.1987
JP 63190406 A 08.08.1988
EP 0746730 Al 11.12.1996 WO 9506846 A2 09.03.1995
CA 2170291 Al 09.03.1995
AU 7623094 A 22.03.1995
CN 1137311 A 04.12.1996
CN 1046348 C 10.11.1999
EP 19940926358 23.08.1994
BR 9407588 A 07.01.1997
JP 10507817 T 28.07.1998
DE 69432821 D 17.07.2003
PT 746730 T 31.10.2003
ES 2201080 T 16.03.2004
DE 69432821 T 06.05.2004
WO 02097920 A1l 05.12.2002 FR 2825445 Al 06.12.2002
EP 1396046 Al 10.03.2004
EP 20020743335 30.05.2002
US 2004244525- A1l 09.12.2004
EP 0227930 A1l 08.07.1987 EP 19860115720 12.11.1986
AT 55513 T 15.08.1990
DE 3673363 D 13.09.1990
US3229941 A 18.01.1966 NONE = -
ES2077288 T3 16.11.1995 EP0515888 02.12.1992
DE59203178D 14.09.1995
DE4117538 C1 09.07.1992




Solicitud internacional N°

INFORME DE BUSQUEDA INTERNACIONAL PCT/ES2004/070090

A. CLASIFICACION DE LA INVENCION
cip’  F24J2/54

Segiin la Clasificacién Internacional de Patentes (IPC) o la clasificacién nacional y la IPC

B. SECTORES COMPRENDIDOS POR LA BUSQUEDA

Documentacién minima consultada (sistema de clasificacion segnido de los simbolos de clasificacion)

crp’  F24J HO1Q

Otra documentacién consultada ademas de la documentacion minima, en la medida en gue tales documentos formen parte de los sectores
comprendidos por la bisqueda

Base de datos electrénica consultada durante la bisqueda internacional (nombre de la base de datos y, cuando sea aplicable, términos de biisqueda
utilizados)

EPO-Internal, PAJ

C. DOCUMENTOS CONSIDERADOS PERTINENTES

Categoria* Identificacién del documento, con indicacion, cuando sea adecuado, Ne° de las reivindicaciones
g de los pasajes pertinentes pertinentes
X DE 199 27 839 Al (BRENKMANN, WINFRIED)
28 de Diciembre de 2000 (2000-12-28) 1-4
columna 2, linea 64 - columna 3, linea 8; figuras 1, 2
X WO 02/097920 A (IN-SNEC; GAECHTER.
JEAN-PIERRE) 5 de Diciembre de 20002 (2002-12-05) 1-4
citadas en la aplicacion
resumen; figuras
A DE 36 43 963 Al (FRIED. KRUPP GMBH)
17 de Diciembre de 1987 (1987-12-17) 1-5
columna 3, linea 25 - linea 55; figuras
En la continuacién del Recuadro C se relacionan . -
documentos adicionales. m Véase el Anexo de la familia de patentes.
* Categorias especiales de documentos citados: “T” documento ulterior publicado con posterioridad a la fecha de

presentacién internacional o de prioridad y que no esté en conflicto
con la solicitud, pero que se cita para comprender el principio o la
“gr g o anteri blicado en I focha d itacién infernacional teoria que constifuye la base de la invencion

ocumento anterior, publicado en Ja fecha de presentacion intefnacio “X”  documento de particular importancia; la invencién reivindicada no

o con posterioridad a la mi h : !
o p fsma e g ey puede considerarse nueva o no puede considerarse que implique
L dqcugge:llto que Pustde Plafétetaf duda.? st?bie 331"11"1;}!030.1911(35) ge actividad inventiva cuando se considera el documento aisladamente
rioridad o que se cita para determinar la fecha de publicacién de otra . . .
gita o por u?la razén eg eciale(z omo la es eci%cadg) “Y”  documento de especial importancia; no puede considerarse que la
e P . P ey invencién reivindicada implique actividad inventiva cuando el
0" documento que se refiere a una divulgacion oral, 2 una utilizacién, a documento esté combinado con otro u otros documentos, cuya
una exposicion o a cualquier otro medio combinaci6n sea evidente para un experto en la materia
“P”  documento publicado antes de la fecha de presentacion infernacional,
pero con posterioridad a la fecha de prioridad reivindicada

“A” documento que define el estado general de la técnica que no se
considera como particularmente pertinente

“&” documento que forma parte de la misma familia de patentes

Fecha en la que se ha concluido efectivamente la busqueda | Fecha de expedicién del informe de busqueda internacional
internacional

9 de Marzo de 2005 (09/03/05) 17 de Marzo de 2005 (17/03/05)

Nombrcce1 y direccion polstal de 1a Administracion encargada de la | Funcionario autorizado
isqueda internacional
biisqu m European Patent Office, P.B. 5818 Patentlaan 2
_I[\III_ - +%2180 HV Rijswijk T : Mootz. F
. el. (+31-70) 340-2040, Tx. 31 . ;
Facsimil N° Fase (070) oo o oo epon! Teléfono N ’




INFORME DE BUSQUEDA INTERNACIONAL

Solicitud internacional n°

Informacion relativa a miembros de familias de patentes PCT /E $2004 / 070090
Documento de patente citado Fecha de Miembro(s) de la Fecha de

en el informe de busqueda publicacién familia de patentes publicacién
DE 19927839 Al 28-12-2000 NINGUNO

WO 02097920 A 05-12-2002 FR 2825445 Al 06-12-2002

EP 1396046 Al 10-03-2004

Wo 02097920 Al 05~12-2002

US 2004244525 Al 09-12-2004
DE 3643963 Al 17-12-1987  NINGUNO




Nota: Este informe de busqueda internacional fue establecido ademds del informe debidamente establecido por la Administracion
encargada de la biisqueda internacional competente especificada por el solicitante. Se publica a titulo informativo solamente y no
tiene ninguna validez juridica a los fines del procedimientos del PCT (por ejemplo, en el cémputo de los plazos).

INFORME DE BUSQUEDA INTERNACIONAL

PCT/ ES 2004/070090

A. CLASIFICACION DEL OBJETO DE LA SOLICITUD
CIP'F2472/38

De acuerdo con la Clasificacién Internacional de Patentes (CIP) o segiin la clasificacion nacional y la CIP.
B. SECTORES COMPRENDIDOS POR LA BUSQUEDA

Documentacion minima buscada (sistema de clasificacion seguido de los simbolos de clasificacion)

CIP’ F241+, HO1Q+

Otra documentacién consultada, ademés de la documentacién minima, en la medida en que tales documentos formen parte de los sectores
comprendidos por la bisqueda

Bases de datos electronicas consultadas durante la bisqueda internacional (nombre de la base de datos y, si es posible, términos de
blisqueda utilizados)

CIBEPAT,EPODOC, WPI
C. DOCUMENTOS CONSIDERADQS RELEVANTES

Categoria® Documentos citados, con indicacion, si procede, de las partes relevantes Relevante para las
reivindicaciones n*
Y EP 0266026 Al (NEW ZEALAND DEPARTMENT OF 1-4
A SCIENTIFIC AND INDUSTRIAL RESEARCH). 04.05.1988, todo 5
el documento
Y EP 0746730 A1 (GABOR) 11.12.1996, todo el documento 1-4
A 5
A WO 02097920 A1 (IN-SNEC) 5.12.2002, todo el documento 1-5
A ES 2077288 T3 (ANT NACHRICHTENTECHNIK GmbH) 1-5
16.11.1995, todo el documento
A EP 0227930 Al (SIEMENS AG) 08.07.1987, todo el documento 1-5
A US 3229941 A (SULITEANU et al.) 18.01.1966, todo €l documento 1-5

U Ena continuacion del recuadro C se relacionan otros documentos Los documentos de familias de patentes se indican en el

anexo
* Calegorias especiales de documentos citados: “T"  documento ulterior publicado con poslerioridad & la lecha de

“A” documento que deline el estado general de la téenica no considerado presenlacion inlernacional o de prioridad que no pertencee al
como particularmente relevante. estado de la técnica pertinente pero que sc cila por permitir a

“li” solicitud de patente o patente anlerior pero publicada en la Techa de comprension del principio o leoria que constituye la base de I
presentacion internacional o en fecha posterior. nvencion. )

“L"  documento que puede plantcar dudas sobre wna reivindicacion de X" documento particularmente relevante; la invencion reivindicada no
prioridad © que sc cila para determinar la fecha de publicacion de otia pucde considerarse nueva o que implique unu‘achv:dad mventiva
¢ita 0 por una razon cspecial (como la indicada). por referencia al documento aisladamente considerado.

~ . . T .y Vall H M el 0 o g 1 M4 ‘el vi H 1

“O™  documenla que se refiere a una divulgacion oral, 2 una utilizacion, a Y documento pamculal mente relevante; la Invencion 'C'_V'"d'Cﬁdﬂ no
una exposicion o a cualquier otro medio. puede considerarse que implique una actividad inventiva cuando el

“P* - documenlo publicado anies de la fecha de presentacion internacional documento sc asocia a olro u otros documentos de la misma
pero can posterioridad o la fecha de prioridad reivindicada, naluraleza, cuya combinacion resulta evidente para un experto en

la maleria.
“&”  documento que forma parte de la misma familia de patentes.,

Fecha en que se ha concluido efectivamente la biisqueda internacional. Fecha de expedicion del informe de bisqueda inrernzi,cionul
18.02.2005 N0 MAR 2005 p 9. 03, 200

Nombre y direccion postal de la Administracidn encargada de la Funcionario autorizado

biisqueda internacional Q.E.P.M.

_ P. Valbuena Véazquez
C/Panama 1, 28071 Madrid, Espaa.
N de Fax 34 91 3495304 N° de teléfono + 34 91 349




INFORME DE BUSQUEDA INTERNACIONAL

informacién rclativa a miembros de familias de patentes

[ —

Sornciud internacional n®

PCT/ ES 2004/070090

Documento de patente citado Fecha de Miembro(s) dc la Fecha de

en el informe de blsqueda publicacién familia de patentes publicacion
EP 0266026 A1 04.05.1988 AU 7633287 A 04.02.1988
EP 19870306732 29.07.1987
JP 63190406 A 08.08.1988
EP 0746730 Al 11.12.1996 WO 9506846 A2 09.03.1995
CA 2170291 Al 09.03.1995
AU 7623094 A 22.03.1995
CN 1137311 A 04.12.1996
CN 1046348 C 10.11.1999
EP 19940926358 23.08.1994
BR 9407588 A 07.01.1997
JP 10507817 T 28.07.1998
DE 69432821 D 17.07.2003

PT 746730 T 31.10.2003
ES 2201080 T 16.03.2004
DE 69432821 T 06.05.2004
WO 02097920 Al 05.12.2002 FR 2825445 A1l 06.12.2002
EP 1396046 Al 10.03.2004
EP 20020743335 30.05.2002
US 2004244525 A1 09.12.2004
EP 0227930 A1 08.07.1987 EP 19860115720 12.11.1986
AT 55513 T 15.08.1990
DE 3673363 D 13.09.1990

US3229941 A 18.01.1966 NINGUNO el
ES2077288 T3 16.11.1995 EP0515888 02.12.1992
DES59203178D 14.09.1995
DE4117538 C1 09.07.1992




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS
	SEARCH_REPORT

