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(54) VORRICHTUNG ZUM ENTNEHMEN VON PLATTENFURMIGEN GEGENSTANDEN

(57) Eine Vorrichtung (10) zum Entnehmen wvon Akkumula-
torplatten (3) aus einem Stapel (2) und zum Ablegen der —= . .
Akkumulatorplatten (3) auf eine Fordereinrichtung be- o,
sitzt zwei abwechselnd jeweils eine Akkumulatorplatte /
(3) erfassende Greifer (30, 31). Die Greifer (30, 31)
werden abwechselnd in eine die erste Akkumulatorplatte
(3) des Stapels (2) erfassende Entnahmestellung und in
eine Abgabestellung, die der Férdereinrichtung zugeord- 5,
net ist, hin- und herbewegt. Die Greifer (30, 31) sind

e
an in der Vorrichtung verschwenkbar gelagerten Hebeln Ir ( 1&.2 I
(13, 14) gelagert. Jeder Greifer (30, 31) ist an seinem ‘<1l,, DO 1
Hebel (13, 14) um eine zu dessen Schwenkachse (12) par- - \ "':.é.,. /
st}

allel ausgerichtete Drehachse (34) um 360 0 verdrehbar
gelagert und kann mit einem Antrieb (42, 40) in eirer
Richtung gedreht werden. Um das Erfassen einer Akkumu- '
latorplatte (3) zu verbessern stehen die Greifer (30, Lol
31) gegentiber dem sie tragenden Hebel (13, 14) still,

wenn sich diese in ihrer der Entnahmestellung entspre-

chenden Schwenkstellung befinden.
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Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Entnehmen von plattenférmigen Gegensténden, insbeson-
dere von Akkumulatorplatten, aus einem Stapel derartiger Gegenstéinde und zum Ablegen der Gegenstinde
auf eine Férdereinrichtung, mit einem jeweils einen Gegenstand erfassenden Greifer, der vorzugsweise
wenigstens einen mit Unterdruck beaufschlagbaren Saugkopf aufweist, und der zwischen einer den ersten
Gegenstand des Stapels erfassenden Entnahmestellung und einer Abgabestellung, die der Fdrdereinrich-
tung zugeordnet ist, hin- und herbewegbar ist, wobei der Greifer an einem in der Vorrichtung verschwenk-
bar gelagerten Hebel gelagert ist.

Eine derartige Vorrichtung ist beispielsweise aus der AT-PS 387 294, der AT-PS 379 565 oder der EP-
B 141 806 bekannt.

Bei den bekannten Vorrichtungen ist die Frequenz, mit der einzelne Platten aus dem Stapel eninommen
werden kdnnen, begrenzt, da nicht nur die den Greifer tragenden Hebel, sondern auch der Greifer selbst
eine hin- und hergehende Schwenkbewegung ausflihren, wenn die jeweils vorderste Platte aus dem Stapel
entnommen und zu einer Férdereinrichtung bewegt wird.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zu Grunde, die Vorrichtung der eingangs genannten Gattung so
weiterzubilden, da8 die Frequenz, mit der Platten aus dem Stapel entnommen werden kSnnen, gréBer als
bisher ist.

Geldst wird diese Aufgabe mit der Erfindung dadurch, daB der Greifer am Hebel um eine zu dessen
Schwenkachse parallel ausgerichtete Drehachse um 360° verdrehbar gelagert ist, und daB dem Greifer ein
Antrieb zum Drehen in einer einzigen Drehrichtung zugeordnet ist.

Dank der erfindungsgeméBen Ausbildung der Vorrichtung flihrt der Greifer bezliglich des ihn tragendes
Hebels eine Drehbewegung aus, sodaB der Greifer bezliglich des ihn tragenden Hebels nicht mehr wie
bisher hin- und herbewegt werden muB.

Ein Vorteil der erfindungsgem#Ben Vorrichtung besteht auch darin, daB die sich aus der Hin- und
Herbewegung des den Greifer tragenden Hebels und der Drehbewegung des Greifers bezliglich des Hebels
Uberlagert, sodaB insgesamt ein gleichmaBiger Bewegungsablauf erzielt wird.

In einer Ausfiihrungsform der Erfindung kann vorgesehen sein, daB der Greifer gegenliber dem ihn
tragenden Hebel stilisteht, wenn sich dieser in seiner der Entnahmestellung entsprechenden Schwenkstel-
lung befindet. Bei dieser Ausfiihrungsform steht der Greifer in der Entnahmestellung still, d.h. er fUhrt im
Moment der Bewegungsumkehr des ihn tragenden Hebels, weiche dem Moment entspricht, in der sich der
Hebel in seiner der Entnahmestellung entsprechenden Lage befindet, keine Drehbewegung aus. Dadurch
erfolgt die Ubernahme bzw. das Ergreifen der vordersten Platte des Stapels bei nicht bewegtem Greifer.

Diese ungleichfrmige aber stets gleichsinnige Drehbewegung des Greifers gegeniiber dem ihn
drehenden Hebel kann durch eine Kombination einer Kupplung mit einer Bremse oder aber durch eine
elektronische Steuerung der Bewegung des Greifers gegentiber dem ihn tragenden Hebel erreicht werden.
Besonders bevorzugt ist es im Rahmen der Erfindung aber, da der Antrieb fiir den Greifer diesen in einer
ungleichférmigen Bewegung dreht, und daB die Drehgeschwindigkeit des Greifers gegenliber dem ihn
tragenden Hebel beim Anndhern an die Entnahmestellung des Greifers verringert ist und in der Entnahme-
stellung vorzugsweise auf Null verringert ist.

Die erfindungsgemaBe Konzeption der Vorrichtung erlaubt auch eine Ausflihrungsform, die sich dadurch
auszeichnet, da8 zwei Hebel vorgesehen sind, die um dieselbe Achse verschwenkbar gelagert sind, und
daB jeder Hebel einen Greifer trigt, wobei beide Greifer in dieselbe Entnahmesteliung und in dieselbe
Abgabestellung bewegbar sind. Dadurch kann ohne ErhGhung der Frequenz der Bewegung der Hebel,
welche die Greifer tragen, die Frequenz des Umsetzens von plattenfSrmigen Gegenstidnden aus dem
Magazin auf die Férdereinrichtung verdoppelt werden.

In einer praktischen Ausflihrungsform der erfindungsgemédBen Vorrichtung ist vorgesehen, daB die
Hebel gegenldufige Schwenkbewegungen ausflhren, und daB sich einer der Hebel in der Entnahmestellung
befindet, wenn sich der andere Hebel der Abgabesteliung anndhert und umgekehrt. Bevorzugt ist dabei,
daB fir das Hin- und Herbewegen der Hebel ein Kurbeltrieb vorgesehen ist.

Bei dieser Ausfihrungsform ist der Drehantrieb flir das Bewegen der Greifer gegeniiber den sie
tragenden Hebeln so eingerichtet, daB die Greifer an den Hebeln stets in unterschiedliche, vorzugsweise in
entgegengesetzte Richtungen weisen. Dadurch ist gewéhrleistet, daB sich die beiden Greifer bei ihren
Bewegungen gegenseitig nicht behindern.

Bevorzugt ist im Rahmen der Erfindung, daB fir den Antrieb des Greifers bzw. der Greifer ein
Schritigetriebe vorgesehen ist, das mit einer Antriebswelle gekuppelt ist, die koaxial zur Schwenkachse des
bzw. der Hebel angeordnet ist, und daB der bzw. beide Greifer zum Drehen derselben mit dieser einen
Antriebswelle gekuppelt sind.

Auf diese Weise ist mit einfachen Mitteln gewshrleistet, daB die Bewegungen der Greifer gegentber
den sie tragenden Hebeln synchronisiert sind.
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Bevorzugt ist dabei, daB auf der Antriebswelle ein Antriebsrad bzw. Antriebsrader befestigt ist bzw.
sind, das bzw. die mit einem bzw. zwei an dem bzw. den Hebein gelagerten Antriebswellenstummel(n) des
Greifers bzw. der Greifer gekuppelt ist bzw. sind. Bei dieser Ausfiihrungsform ist von Vorteil, da8 der
Antrieb fir die Greifer zum Ausfiihren ihrer Drehbewegung gegeniiber den sie tragenden Hebeln die
Bewegungen der Hebel selbst nicht behindert oder nachteilig beeinfluBt.

Diese Ausfiinrungsform erlaubt auch eine Waeiterbildung der Erfindung in der Richtung, daf die
Antriebswellenstummel der Greifer von den die Greifer fragenden Hebeln frei auskragen und aufeinanderzu
weisen, daB die Greifer von der Seite gesehen im wesentlichen L-férmig ausgebildet sind, wobei jeder
Greifer, insbesondere dessen den an ihm vorgesehenen Saugkopf tragenden Teil, den Antriebswellenstum-
mel des anderen Greifers Uberiappt, und daB sich beide Greifer in derselben Bewegungsbahn bewegen.
Dadurch ergibt sich eine kompakte Bauweise der erfindungsgeméBen Vorrichtung, bei der sich die Greifer
dennoch in identischen Bewegungsbahnen bewegen.

Die erfindungsgeméBe Vorrichtung kann sich auch dadurch auszeichnen, daB zum Wegschieben von
plattenférmigen Gegenstédnden von dem sich in der Abgabestellung befindlichen Greifer auf den Anfang der
Frdereinrichtung sich in Férderrichtung bewegende Mitnehmer vorgesehen sind. Mit dieser MaBnahme
wird das Ubergeben von plattenfrmigen Gegenstédnden von dem sich in der Abgabestellung befindlichen
Greifer auf die Férdereinrichtung zuverldssig ausgeflihrt.

Um die Bewegung der Mitnehmer, weiche die plattenformigen Gegenstédnde vom Greifer auf die
F&rdereinrichtung schieben, mit der Bewegung der Greifer zu synchronisieren, kann im Rahmen der
Erfindung vorgesehen sein, dad die Mitnehmer an wenigstens einem Endlosférderglied befestigt sind, das
{iber Antriebs- und Umlenkrdder uml3uft, wobei die Antriebsrdder mit der Antriebswelle flir das Drehen der
Greifer gekuppelt sind. '

Wenn bei der erfindungsgeméBen Vorrichtung die Antriebswellenstummel Rohrstlicke sind, die Uber
hohle Achsstummel gesteckt sind, wobei das Beaufschlagen des Saugkopfes des Greifers mit Unterdruck
tiber den Antricbswellenstummel, den Achsstummel und den hohl ausgebildeten Hebel erfolgt, wobei im
Antriebswellenstummel und im Achsstummel Lcher vorgesehen sind, die sich Uiberdecken bzw. Uberiap-
pen, wenn sich der Greifer von der Entnahmestellung zur Abgabestellung bewegt, dann kann vorgesehen
sein, daB die Verbindung des Greifers mit der Unterdruckquelle unterbrochen wird, kurz bevor der Greifer
die Entnahmestellung erreicht hat. Diese MaBnahme hat insbesondere bei Verwendung der erfindungsge-
miBen Vorrichtung zum Entnehmen luftdurchldssiger Gegenstéinde, wie Akkumulatorplatte, den Vorteil, daB
sich der Unterdruck, durch den die Platte am Greifer bzw. dessen Saugkopf festgehalten wird, abbaut, bis
der Mitnehmer die Platte auf die FSrdereinrichtung schiebt, sodaB diese Bewegung problemlios erfolgen
kann.

Weitere Einzelheiten und Merkmale der Erfindung ergeben sich aus der nachstehenden Beschreibung
eines bevorzugten Ausfihrungsbeispieles der Vorrichtung gem&8 der Erfindung, in welcher auf die ange-
schlossenen Zeichnungen Bezug genommen wird. Es zeigt Fig. 1 eine Vorrichtung in Seitenansicht, Fig. 2
die Vorrichtung von rechts der Fig. 1 aus gesehen, Fig. 3 die Vorrichtung im Schnitt ldngs der Linie AA in
Fig. 2 und Fig. 4 eine Draufsicht auf die erfindungsgeméBe Vorrichtung.

Wie Fig. 1 zeigt, ist die Vorrichtung zum Eninehmen von plattenférmigen Gegensténden - im gezeigten
Ausfiihrungsbeispiel sind dies Akkumulatorplatten - dem abgabeseitigen Ende eines Magazins 1 zugeord-
net, das so wie in der AT-PS 379 565, der AT-PS 387 294 oder der EP-B 141 806 ausgebildet sein kann
und das einen Stapel 2 aus Akkumulatorplatten 3 enthiit. Die Niederhaltevorrichtung 4 am Entnahmeende
des Magazins 1 ist so wie in Fig. 3 der EP-B 141 806 beschrieben ausgebildet, wobei der neben dem
Anschlag 5 vorgesehene Niederhalter 6 eine von oben am Stapel 2 anliegende, mit einem Schaumstoffbe-
lag 7 versehene Niederhalteplatte 8 aufweist und mit einer Klinge 9 zwischen die vorderste und die
nachfolgende Platte 3 eingreift. Der Anschiag 5 und der Niederhalter 6 sind, so wie in der EP-B 141 806
beschrieben, von Druckmittelmotoren abwechseind auf und ab verschiebbar.

Die Entnahmevorrichtung 10 besitzt ein Maschinengestell 11, in dem um eine horizontale Achse 12
verschwenkbar zwei Hebel 13 und 14 gelagert sind. Fir den Antrieb der Hebel 13 und 14 ist ein Kurbeitrieb
15 vorgesehen, der {liber Schubstangen 16 und 17 mit den Hebeln 13 und 14 gekuppelt ist. Die

"Schubstangen 16 und 17 sind an Lagerzapfen 18 der Hebel 13 und 14 angeschlossen. Wie insbesondere

Fig. 4 zeigt, sind die Kurbelzapfen 20, 21 des Kurbeltriebes 15 gegeneinander um versetzt, sodaB die Hebel
13 und 14 eine phasenverschobene Schwenkbewegung um ihre Schwenkachse 12 ausflhren.

Jeder Hebel 13 und 14 trdgt an seinem freien Ende einen Greifer 30 bzw. 31, wobei jeder Greifer 30,
31 mit vier Saugkdfen 32 ausgerlistet ist.

Die Greifer 30 und 31 sind Uber mit den Hebeln 13 bzw. 14 befestigten Achsstummein 33 um zur
Schwenkachse 12 der Hebel 13 und 14 parallele Achsen 34 verdrehbar gelagert. Hiezu besitzen die Greifer
30 und 31 je einen Antricbswellenstummel 35, der im gezeigten Ausflihrungsbeispiel mit dem im wesentli-
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chen L-f5rmig ausgebildeten Greiferkdrper 36, der die Saugkdpfe 32 trégt, einstlickig ausgebildet ist.

Der Antrieb zum Verdrehen jedes der beiden Greifer 30 und 31 gegenliber den Hebeln 13 und 14
besteht im gezeigten Ausflihrungsbeispiel aus einem mit dem Antricbswellenstummel 35 verbundenen
Zahnriemenscheibe 37, einem Zahnriemen 38, der die Zahnriemenscheibe 37 mit einer weiteren Zahnrie-
menscheibe 39 verbindet. Die weiteren Zahnriemenscheiben 39 der Drehaniriebe fir die beiden Greifer 30
und 31 sind mit einer Antriebswelle 40 verbunden, die gleichzeitig die Lagerachse flir die Hebel 13 und 14
bildet. Die Antriebswelle 40 wird {iber einen Zahnriemen- oder Rollenkettenantrieb 41 von einem Schritige-
friebe 42 angetrieben.

Anstelle der Zahnriemenantriebe flir das Verdrehen der Greifer 30 und 31 k&nnen auch Rollenkettenan-
triebe vorgesehen sein.

Auf der Antriebswelle 40 sind weiters zwei Zahnrider 45 befestigt. Uber die Zahnrdder 45 und zwei
weitere, im Maschinengestell 11 gelagerte Umlenkrédder 46 und 47 l8uft eine endlose Rollenkette 48, an der
Mitnehmer 49 befestigt sind. Im Maschinengestell 11 sind oben noch Gleitbleche 50 montiert, die zu einer
in den Zeichnungen nicht dargestellten, sich senkrecht zur Bildebene von Fig. 1 erstreckenden Férderein-
richtung fiihren, mit der die dem Stapel 2 entnommenen Akkumulatorplatten 3 abtransportiert werden.

Das Beaufschlagen der Saugkdpfe 32 der Greifer 30 und 31 mit Unterdruck erfolgt Uber eine zu einer
Unterdruckquelle flihrende Leitung 60, die in den hohl ausgebildeten Hebeln 13 und 14 mindet. Mit dem
Hohiraum 61 in den Hebeln 13 und 14 steht ein Hohlraum 62 in den Achsstummein 33 in Verbindung und
dieser seinerseits (zeitweise) mit dem Hohlraum 63 in den Kdrpern 36 der Greifer 30 bzw. 31. Die
Verbindung der Hohlrdume 62 und 63 erfolgt Uber eine im Achsstummel 33 vorgesehene Offnung 64, die
mit dem Hohiraum 63 im Kdrper 36 der Greifer 30 und 31 nur in Verbindung steht, wenn sich der Greifer
30 oder 31 aus der in Fig. 1 gezeigten Entnahmestellung in die in Fig. 3 gezeigte Abgabestellung bewegt.
Dabei ist die Anordnung der Offnung 64 so getroffen, daB der Hohlraum 63 im K&rper 36 der Greifer 30 und
31 vomn Hohlraum 62 im Achsstummel 33 abgesperrt wird, wenn sich der Greifer 30, 31 kurz vor der in Fig.
3 gezeigten Entnahmestellung befindet. Auf diese Weise kann sich der Unterdruck im Hohlraum 63 und in
den Saugkdpfen 32 der Greifer 30 und 31 bis zum endglltigen Erreichen der Abgabestellung abbauen
(Akkumulatorplatten sind luftdurchldssig), soda8 die Platte 3 von den Mitnehmern 49 ohne Probleme von
den SaugkSpfen 32 auf die Gleitbleche 50 geschoben und entlang dieser zum Anfang der Fdrdereinrich-
tung weiterbewegt werden kann.

Die Offnung 64 ist weiters so ausgerichiet, daB die Saugkdpfe 32 der Greifer 30 und 31 mit Unterdruck
beaufschiagt werden, wenn sie sich in der in Fig. 1 gezeigten Entnahmestellung (oder kurz davor) befinden.

Wie in Fig. 2 gezeigt, bewegen sich die beiden Greifer 30 und 31 in ein und derselben Bewegungs-
bahn, ohne sich zu behindern, da sie bzw. ihre K8rper 36 gewinkelt ausgebildet sind und die Achsstummel
33 von den beiden Hebeln 13 und 14 weg frei abkragend aufeinander zu weisen.

Die Mitnehmer 49 an den Rollenketten 48 sind so angeordnet, daB sie immer dann knapp vor einem
sich in der Abgabestellung befindlichen Greifer 30 oder 31 befinden und unmittelbar nach dem Ablegen der
Platte 3 auf den Gleitblechen 50 an dieser angreifen. Das Synchronisation der Bewegungen der beiden
Greifer 30 und 31 mit den Mitnehmern 49 ist dadurch gewdrleistet, daB die Rollenketten 48, welche die
Mitnehmer 49 tragen, von der Antriebswelle 40 Uber die Zahnrdder 45 angetrieben werden, die auch die
Greifer 30 und 31 antreibt.

Das Schrittgetriebe 42 ist so ausgelegt, daB die Drehbewegung der Greifer 30 und 31 gegenlber den
Hebeln 13 und 14 stets in die gleiche Richtung erfolgt, wobei jedoch die Geschwindigkeit der Drehbewe-
gung der Greifer 30 und 31 kurz vor dem Erreichen der in Fig. 1 gezeigten Entnahmestellung verringert,
vorzugsweise bis auf Null verringert wird, soda8 die Greifer 30 und 31 jeweils stillstehen wenn sie einen
Gegenstand 3 aus dem Stapel 2 des Magazins 1 entnehmen (in diesem Moment wird der Anschlag 5
hochgezogen und die Niederhalteplatte auf den Stapel 2 abgesenkt).

Die Synchronisation der Hin- und Herbewegungen (Schwenkbewegung) der beiden Hebel 13 und 14 mit
der Drehbewegung der Greifer 30 und 31 und damit auch der Bewegungen der die Mitnehmer 49
tragenden Rollenketten 48 kann in einfacher Weise dadurch erreicht werden, daB das Schritigetriebe 42 und
der Kurbeltrieb 15 von einem gemeinsamen Hauptantrieb aus erfolgt.

Patentanspriiche

1. Vorrichtung (10) zum Entnehmen von plattenfdrmigen Gegenstanden (3), insbesondere von Akkumula-
torplatten, aus einem Stapel (2) derartiger Gegensténde (3) und zum Ablegen der Gegenstédnde (3) auf
eine Fordereinrichtung, mit einem jeweils einen Gegenstand erfassenden Greifer (30, 31), der vorzugs-
weise wenigstens einen mit Unterdruck beaufschiagbaren Saugkopf (32) aufweist, und der zwischen
einer den ersten Gegenstand (3) des Stapels (2) erfassenden Entnahmestellung und einer Abgabestel-
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lung, die der Férdereinrichtung zugeordnet ist, hin- und herbewegbar ist, wobei der Greifer (30, 31) an
einem in der Vorrichtung verschwenkbar gelagerten Hebel (13, 14) gelagert ist, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Greifer (30, 31) am Hebel (13, 14) um eine zu dessen Schwenkachse (12) parallel
ausgerichtete Drehachse (34) um 360° verdrehbar gelagert ist, und daB dem Greifer (30, 31) ein
Antrieb (42, 40) zum Drehen in einer Drehrichtung zugeordnet ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der Greifer (30, 31) gegeniiber dem ihn
tragenden Hebel (13, 14) stilisteht, wenn sich dieser in seiner der Entnahmestellung entsprechenden
Schwenksteliung befindet.

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, daf der Antrieb (42, 40) flr den Greifer (30,
31) diesen in einer ungleichfSrmigen Bewegung dreht, und daB die Drehgeschwindigkeit des Greifers
(30, 31) gegeniiber dem ihn tragenden Hebel (13, 14) beim Anndhern an die Entnahmestellung des
Greifers (30, 31) verringert ist und in der Entnahmestellung vorzugsweise auf Null verringert ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB zwei Hebel (13, 14)
vorgesehen sind, die um dieselbe Achse (12) verschwenkbar gelagert sind, und da jeder Hebel (13,
14) einen Greifer (30, 31) tragt, wobei beide Greifer in dieselbe Entnahmestellung und in dieselbe
Abgabestellung bewegbar sind.

Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB die Hebel (13, 14) gegenldufige
Schwenkbewegungen ausfiihren, und daB sich einer der Hebel (13, 14) der Eninahmestellung anndhert,
wenn sich der andere Hebel (13, 14) in der Abgabestellung befindet und umgekehrt.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, da8 fiir das Hin- und Herbewegen der Hebel
(13, 14) ein Kurbeltrieb (15, 16, 17) vorgesehen ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 4 bis 6, dadurch gekennzeichnet, da die Greifer (30, 31) an
den Hebeln (13, 14) stets in unterschiedliche, vorzugsweise in entgegengesetzie Richtungen weisen.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB fur den Antrieb des
Greifers bzw. der Greifer (30, 31) ein Schrittgetriebe (42) vorgesehen ist, das mit einer Antriebswelle
(40) gekuppelt ist, die koaxial zur Schwenkachse (12) des bzw. der Hebel (13, 14) angeordnet ist, und
daB der bzw. beide Greifer (30, 31) zum Drehen derseloen mit dieser einen Antriebswelle (40)
gekuppelt sind.

Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, daB auf der Antriebswelle (40) ein Antriebs-
rad bzw. Antriebsrader (39) befestigt ist bzw. sind, das bzw. die mit einem bzw. zwei an dem bzw. den
Hebeln (13, 14) gelagerten Antriebswellenstummel(n) (35) des Greifers bzw. der Greifer (30, 31)
gekuppelt ist bzw. sind.

Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, daB die Antriebswellenstummel (35) der
Greifer (30, 31) von den die Greifer (30, 31) tragenden Hebeln (13, 14) frei auskragen und aufeinander-
zu weisen, daB die Greifer (30, 31) von der Seite gesehen im wesentlichen L-formig ausgebildet sind,
wobei jeder Greifer (30, 31), insbesondere dessen den an ihm vorgesehenen Saugkopf (32) tragenden
Teil (36) den Antriebswellenstummel (35) des anderen Greifers (30, 31) Uberlappt, und daB sich beide
Greifer (30, 31) in derselben Bewegungsbahn bewegen.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB zum Wegschieben
von plattenfdrmigen Gegenstdnden (3) von dem sich in der Abgabesteliung befindlichen Greifer (30,
31) auf den Anfang der Fdrdereinrichtung sich in Forderrichtung bewegende Mitnehmer (49) vorgese-
hen sind.

Vorrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, daB die Mitnehmer (49) an wenigstens
einem Endlosfdrderglied (48) befestigt sind, das iber Antriebs- und Umlenkréder (45, 46, 47) umiduft,
wobei die Antriebsrader (45) mit der Antriebswelle (40) fur das Drehen der Greifer (30, 31) gekuppelt
sind.
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13. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 8 bis 12, bei der die Antriebswellenstummel (35) Rohrstiicke
sind, die tiber hohle Achssiummel (33) gesteckt sind, wobei das Beaufschiagen ded Saugkopfes (32)
des Greifers (30, 31) mit Unterdruck (ber den Antriebswellenstummel (35), den Achsstummel (33) und
den hohl ausgebildeten Hebel (13, 14) erfolgt, wobei im Antriebswellenstummel (35) und im Achsstum-
mel (33) Lcher (64) vorgesehen sind, die sich Uiberdecken bzw. liberlappen, wenn sich der Greifer (30,
31) von der Entnahmesteliung zur Abgabestellung bewegt, dadurch gekennzeichnet, daB die Verbin-
dung des Greifers (30, 31) mit der Unterdruckquelle unterbrochen wird, kurz bevor der Greifer (30, 31)
die Entnahmestellung erreicht hat.

Hiezu 4 Blatt Zeichnungen
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