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(54) VORRICHTUNG ZUR UBERGABE VON PRODUKTEN AN EINEN GREIFERFORDERER.

(57) Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Ubergabe von fla-
chigen Produkten (3), enthaltend eine Zuférdereinrichtung (10)
zum Zufuhren von aufeinander folgenden flachigen Produkten
(3) in einer ersten Férderrichtung (F1) entlang einer Zuflihrstre-
cke (11) der Zuférdereinrichtung (10), und eine Wegférderein-
richtung (30) mit in einer zweiten Férderrichtung (F2) bewegba-
ren Greifern (31) zum Wegférdern der von der Zuférdereinrich-
tung (10) einer Produktiibergabezone zugefiihrten Produkte (3),
wobei die Greifer (31) zum Erfassen der Produkte (3) im Be-
reich einer vorlaufenden Produktkante (4) ausgelegt sind, und
der Wegférdereinrichtung (30) wenigstens ein Kantenanschlag-
element (51) fur eine in Einschubrichtung (E1) positionsgenaue
Ubernahme der Produkte (3) durch die Greifer (31) zugeordnet
ist. Die Erfindung zeichnet sich dadurch aus, dass der Wegfér-
dereinrichtung (30) eine Umlaufeinrichtung (50) mit einer Mehr-
zahl entlang einer geschlossenen Umlaufbahn (U2) geflihrten
Kantenanschlagelementen (51) zugeordnet ist, welche zumin-
dest im Produktaufnahmebereich mit den Greifern (31) taktsyn-
chron flihrbar sind, derartdass jedem Greifer (31) in der Produkt-
Ubergabezone ein Kantenanschlagelement (51) zugeordnet ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Ubergabe von flachigen Produkten von einer Zuférdereinrichtung’ an
eine Wegférdereinrichtung mit Greifern zum Wegférdern der von der Zuférdereinrichtung einer Produktiibergabezone zu-
geflihrten Produkte nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1. Ferner betrifft die Erfindung auch ein Verfahren zum Betrieb
einer Vorrichtung nach Anspruch 11. Der Wegférdereinrichtung ist ein Kantenanschlag zugeordnet, welcher verhindert,
dass das Produkt zu tief in Greifer der Wegférdereinrichtung Ubergeben wird.

STAND DER TECHNIK

[0002] Derartige Vorrichtungen werden beispielsweise eingesetzt, um auf einem Fdrderband in Schuppenformation, in
Gruppen oder einzeln transportierte Druckereierzeugnisse an einen Greiferférderer zu ibergeben, welcher in der Lage ist,
einzelne Druckereierzeugnisse oder in Gruppen zusammengefasste Druckereierzeugnisse mit jeweils einem Greifer zu
fassen, wodurch die in den Greifern gehaltenen Druckereierzeugnisse vereinzelt oder in Gruppen, z.B. mehrere Drucke-
reierzeugnisse in einem Greifer, inrer Weiterverarbeitung zugefihrt werden kdnnen. Eine derartige Vorrichtung ist z.B. aus
der Schweizer Patentschrift CH 630 583 A5 bekannt. Bei der dort offenbarten Vorrichtung werden Druckereierzeugnisse
Uber ein Férderband, teilweise in einem Forderspalt, einem Produktaufnahmebereich zugefihrt, in dem sie einzeln von
steuerbaren Greifern an ihrer vorlaufenden Kante ergriffen werden. Im Produktaufnahmebereich ist eine stationare An-
schlagschiene flr zu friih in den Produktaufnahmebereich gelangende Druckereierzeugnisse vorgesehen, welche diese
Druckereierzeugnisse an einer weiteren Bewegung hindert, um so sicherzustellen, dass zu friih eingetroffene Druckerei-
erzeugnisse von dem ihnen zugeordneten Greifer zum richtigen Zeitpunkt problemlos ergriffen werden kdnnen.

[0003] Die europaische Publikationsschrift EP 1 411 011 A1 beschreibt eine Vorrichtung zur Ubergabe von entlang einer
Zufuhrstrecke aufeinander folgenden flachigen Produkten an einen Greiferférderer mit in Férderrichtung bewegbaren, ein-
zeln steuerbaren Greifern, die zum Erfassen der Produkte an ihrer vorlaufenden Kante ausgelegt sind. Die Zuflihrstrecke
wird durch ein Férderband ausgebildet, welches zusammen mit einem Andruckband im Produktaufnahmebereich einen
Forderspalt ausbildet, im Produktaufnahmebereich der Greifer ist ein stationarer Zwangsanschlag vorgesehen, welcher
gewabhrleistet, dass die Druckereiprodukte in Einschubrichtung positionsgetreu den Greifern bergeben werden kénnen.
Der Zwangsanschlag kann zweiteilig mit einem stationéren und einem beweglichen Teil ausgebildet sein, wobei der be-
wegliche Teil durch ein sich im Produktaufnahmebereich befindlichen Greiferteil selbst ausgebildet wird. Auch hier ist also
der Anschlag bzw. das Anschlagbauteil in der Vorrichtung stationar angeordnet oder als Teil des Greifers mit diesem zu-
sammen beweglich geflihrt. Letzteres kann bei der Weiterentwicklung der Vorrichtung hinderlich sein, da beispielsweise
bei einer Neugestaltung des Greifers auch der Produktanschlag komplett neu ausgelegt werden misste.

[0004] Die vorgenannten Vorrichtungen kénnen jedoch nur unter der Pramisse stérungsfrei betrieben werden, dass aus-
schliesslich leere Greifer dem Produktaufnahmebereich zugefiihrt werden. Es ist jedoch oftmals ein Bedirfnis der Be-
treiber solcher Anlagen, dass in Greifern eines umlaufenden Greiferférderers gehaltene Produkte, welche z.B. an einer
Abgabestelle nicht abgegeben werden konnten, wieder an die Produktaufnahmestelle zurtckgeflihrt und dort durch Be-
stlickung der benachbarten leeren Greifer wieder Teil eines vollstdndigen Produktstromes werden kénnen. Die bereits
mit zurtckgeflhrten Produkten bestlckten Greifer mlssen in einem solchen Fall natirlich nicht mehr mit Produkten von
der Zuférdereinrichtung bestlckt werden. Die oben beschriebene Zuruckfiihrung der Produkte hat den Vorteil, dass nicht
abgegebene Produkte nicht mehr ausgeschleust und in aufwéndigen Verfahrensschritten wieder in den Verarbeitungspro-
zess eingeschleust werden missen.

[0005] Die beschriebenen Vorrichtungen aus dem Stand der Technik eignen sich jedoch nicht flir die Ruckfihrung von
Produkten. Aus der CH 630 583 wird relativ schnell klar, dass die Anschlagschiene ein Hindernis fir die zuriickgeflihrten
Produkte ist und die zurlickgeflihrten Produkte beschadigen oder sogar zerstéren kann. Auch in der EP 1 411 011 bildet
der stationare Zwangsanschlag ein Hindernis flir die zurlick-und am Produktaufnahmebereich vorbei geflihrten Produkte.
Diese Problematik kann zwar durch besondere geometrische Ausgestaltung des Zwangsanschlags etwas entscharft wer-
den. In Anbetracht der sehr hohen Férdergeschwindigkeiten, welche in solchen Anlagen vorherrschen, stellt jedes, einen
Berlhrungsbereich zu den mit hohen Geschwindigkeiten vorbei gefiihrten Produkten ausbildende, stationare Bauteil ein
Problem dar. Auf der anderen Seite kann jedoch auf solche Anschlagelemente auch nicht verzichtet werden, da die Pro-
dukte wegen den an ihnen nachfolgend vorzunehmenden Operationen in Einschubrichtung positionsgetreu den Greifern
lbergeben werden missen.

[0006] Die Anschlagelemente als Teil der Greifer und somit als mitbewegte Bauteile auszugestalten, weist den Nachteil
auf, dass die Greifer des Greiferférderers und gegebenenfalls die Anlage selbst neu ausgelegt werden missten. Die Um-
ristung einer bestehenden Anlage mit modifizierten Greifern und mdéglicherweise auch das Umristen weiterer Kompo-
nenten der Anlage wére daher mit einem erheblichen Aufwand verbunden.

[0007] Da ferner der Produktabschnitt des zu Ubergebenden Produktes im Bereich der vorlaufenden Kante zwischen dem
Zeitpunkt des Verlassens der Zuférdereinrichtung bis zum Ergreifen durch den Greifer im Wesentlichen ungerihrt ist, be-
steht tiberdies das Bedrfnis, den genannten Produktabschnitt auch in diesem kritischen Zeitpunkt der Ubergabe zu fiih-
ren bzw. zu stitzen. Dies ist insbesondere wichtig bei diinnen, leichten Produkten. Ferner wird eine solche Flihrung auch
notwendig, wenn Produkte in die Produktilbergabezone zuriickgefilhrt werden, da ansonsten der Ubergabeprozess durch
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das zurlckgefuhrte Produkt gestért werden kann. Die Flihrung hat hier also noch die zusétzlich Aufgabe, zu verhindern,
dass sich die zuruckgefihrten Produkte und die zu Ubergebenden Produkte gegenseitig stérend beeinflussen.

DARSTELLUNG DER ERFINDUNG

[0008] Es ist deshalb Aufgabe der Erfindung, eine Vorrichtung der eingangs genannten Art zu schaffen, bei welcher
einerseits in Greifern der Wegférdereinrichtung zuriickgefiihrte Produkte durch die Produktiibergabezone férderbar sind
und andererseits leere Greifern in der Produktiibergabezone mit Produkten von der Zufdérdereinrichtung bestiickbar sind.

[0009] Diese Aufgabe wird mit den Merkmalen der unabhangigen Anspriiche geldst. Bevorzugte Ausfiihrungsformen und
Weiterbildungen der Erfindung gehen aus den abhangigen Patentanspriichen hervor. Dabei sind Merkmale des Verfahrens
sinngeméss mit den Merkmalen der Vorrichtung kombinierbar und umgekehrt.

[0010] Der Wegférdereinrichtung ist erfindungsgemass eine Umlaufeinrichtung mit einer Mehrzahl von entlang einer ge-
schlossenen Umlaufbahn gefihrten Kantenanschlagelementen zugeordnet. Die Kantenanschlagelementen sind dabei
bevorzugt unabhangig von den Greifern ausgebildet und geflhrt. Unabhéngig heisst insbesondere, dass die Kantenan-
schlagelemente nicht als Teil der Greifer oder der dazugehdérigen Férdereinrichtung um die gesamte Umlaufbahn der For-
dereinrichtung mitgefihrt werden. Die Umlaufbahnen der Kantenanschlagelemente und der Greifer sind daher bevorzugt
nicht identisch, wobei sich die Umlaufbahn der Kantenanschlagelemente bevorzugt auf den Anlagebereich beschrénkt,
wo die Produktiibergabe stattfindet. Die Kantenanschlagelemente sind zumindest in der Produktlibergabezone mit den
Greifern der Wegférdereinrichtung taktsynchron gefiihrt, wobei jedem Greifer im Produktaufnahmebereich mindestens ein
Kantenanschlagelement zugeordnet ist. Die Kantenanschlagelemente werden hierzu in Fdrderrichtung betrachtet zumin-
dest in der Produktlibergabezone bevorzugt jeweils neben den Greifern gefiihrt.

[0011] Die leeren Greifer werden offen oder geschlossen der Produktlibergabezone zugefiihrt, wobei geschlossene leere
Greifer vor der Produktlibergabe gedffnet und bereits offen zugeflihrte Greifer entsprechend offen gehalten werden. Die
Greifer sind bevorzugt einzeln oder in Gruppen steuerbar, wobei (ber die Steuerung die Offen- und Schliessstellung sowie
gegebenenfalls auch die Ausrichtung der Greifer entlang ihrer Umlaufbahn gesteuert werden kann. Die Steuerung der
Schliess- und Offnungsbewegung sowie gegebenenfalls der Ausrichtbewegung der Greifer relativ zur Umlaufbahn bzw.
zur Forderrichtung erfolgt bevorzugt tber Steuerkulissen.

[0012] In der Produktibergabezone werden die Produkte von der Zuférdereinrichtung einzeln abgegeben, wobei zuerst
ein vorlaufender Produktabschnitt mit einer vorlaufenden Kante aus der Zuférdereinrichtung weggeférdert und in das offene
Maul der Greifer eingefiihrt wird. Das Produkt wird dabei soweit in das offene Greifermaul eingefiihrt bis dieses mit seiner
vorlaufenden Kante am taktsynchron mitgeflihrten Kantenanschlagelement anschlégt und am weiteren Eindringen in das
Greifermaul in Einschubrichtung gehindert wird.

[0013] Das Produkt ist bevorzugt ein flaches, flexibles Druckereierzeugnis, wie Zeitung, Zeitschrift, Broschire oder Pro-
spekt. Das Produkt kann definitionsgemass auch ein Stapel von gleichartigen oder eine Kollektion von verschiedenartigen
Druckereierzeugnissen sein, welches demzufolge als Stapel bzw. Kollektion von einem Greifer der Wegférdereinrichtung
ergriffen wird. Die Druckereierzeugnisse, unabhangig davon, ob sie gleich- oder verschiedenartig sind, kénnen hierzu z.
B. als Stapel oder Kollektion aufeinander gelegt oder ineinander gesteckt sein. Ferner kénnen die Druckereierzeugnisse
auch foliert, d.h. in einer Kunststoffverpackungshille eingeschweisst, oder nicht foliert sein.

[0014] Dank dem Kantenanschlagelement liegt bei jeder Produktlibergabe ein wirksamer Kantenanschlag vor, welcher
eine definierte Positionierung des Produktes im Greifer erlaubt. Da das Kantenanschlagelement das Produkt in Einschub-
richtung immer in gleicher Weise relativ zum Greifer positioniert, ist die Relativposition zwischen Produkt, bzw. Produktvor-
derkante, und dem Greifer bei jeder Ubergabe gleich. Ferner stellt der Kantenanschlag sicher, dass der Produktabschnitt
im Bereich der vorderen Kante und somit auch das Produkt wahrend des gesamten Produktiibergabeprozesses immer
in einer definierten Einschubposition gefiihrt wird, und zwar so lange bis der Greifer geschlossen wird. Ein Verschieben
oder Verrutschen der Produkte im kritischen Zeitbereich zwischen der Produktabgabe bis zum Schliessen des Greifers
kann verhindert werden. Die immer gleiche, definierte Lage der Produkte in den Greifern erméglicht eine stérungsfreie
Weiterverarbeitung der Produkte, insbesondere bei hohen Verarbeitungsgeschwindigkeiten.

[0015] Unter dem Begriff «Greifer» soll ein Bauteil zum Ergreifen und klemmenden Festhalten eines Produktes mit min-
destens zwei, relativ zueinander beweglichen Greiferteilen, insbesondere Greiferschenkeln, verstanden werden, welche
in eine Offenstellung, in welcher keine Klemmung stattfindet, und in eine Schliessstellung, in welcher eine Klemmung
stattfinden, Uberflihrt werden kénnen. Eine besonders bevorzugte Ausfiihrungsform eines Greifers ist ein Transportgreifer
mit jeweils zwei Greiferschenkeln, welcher Teil eines Greiferférderers ist. Ein solcher Greiferfdrderer, wie er in vorliegender
Erfindung Verwendung finden kann, ist z.B. in der Patentpublikation EP 0 600 183 ausflhrlich beschrieben. Der Inhalt
dieser Schrift ist daher hiermit bezlglich der Beschreibung der Greifer und des dazugehdrigen Férderers Bestandteil der
vorliegenden Offenbarung.

[0016] Die Wegférdereinrichtung ist bevorzugt ein Greiferférderer mit einer Mehrzahl von in einer Férderrichtung hinter-
einander angeordneten Greifern. Die Greifer sind bevorzugt an einer Transportkette angeordnet. Die Greifer werden be-
vorzugt in einer geschlossenen Férderbahn im Umlauf gehalten. Entlang der Umlaufbahn des Greiferférderers kann neben



CH 703 816 A1

der erwahnten Produktlibergabezone auch eine Abgabestation angeordnet sein, an welcher Produkte von den Greifern
an eine weitere Verarbeitungseinrichtung abgegeben werden.

[0017] Die Umlaufbahn der Greifer erfahrt im Bereich der Produktiibergabezone bevorzugt eine Umlenkung, welche derart
angelegt ist, dass die Greifer in einer ersten Foérderrichtung zur Produktiibergabezone hingeflihrt und in einer zweiten
Férderrichtung, welche von der ersten Foérderrichtung verschieden ist, aus der Produktiibergabezone weggefliihrt werden.

[0018] Die Umlaufbahn der Greifern und die Umlaufbahn der Kantenanschlagelemente verlaufen wenigstens in der Pro-
duktlibergabezone im Wesentlichen nebeneinander. Bevorzugt verlaufen die beiden Umlaufbahnen in der besagten Zo-
ne in einer geradlinigen oder kurvenférmigen Bahn parallel oder im Wesentlichen parallel nebeneinander. Gemass einer
bevorzugten Ausflihrungsform ist die Umlaufeinrichtung ein um eine Drehachse drehbarer Rundlauf, an dessen Umfang
die Kantenanschlagelemente voneinander beabstandet angeordnet sind. Die Kantenanschlagelemente sind dabei so am
Rundlauf angeordnet und Uber eine Steuerungseinrichtung gesteuert, dass diese taktsynchron zu den Greifern der Weg-
férdereinrichtung durch die Produktibergabezone bewegbar sind. Die Umlaufbahn des Rundlaufs ist vorteilhafterweise
kreisférmig, wobei die kreisformigen Umlaufbahn der Kantenanschlagelemente des Rundlaufs in der Produktlibergabezo-
ne bevorzugt wenigstens Uber einen Teilbereich parallel zur Umlaufbahn der Greifer gefuhrt ist. D.h. die Umlaufbahn der
Kantenanschlagelemente ist bevorzugt wenigstens in der Produktiibergabezone entlang der Greifer-Umlaufbahn gefihrt.

[0019] Der Antrieb der Kantenanschlagelemente kann mechanisch an den Antrieb der Greifer gekoppelt sein, so dass
die Greifer und die Kantenanschlagelemente synchron und mit gleicher Geschwindigkeit durch die Produktibergabezone
laufen. So kann beispielsweise die wenigstens teilumfanglich um den Rundlauf geflihrte Transportkette, welche die Grei-
fer transportiert, selbst den Rundlauf antreiben. Die Kantenanschlagelemente kénnen jedoch auch unabhangig von den
Greifern angetrieben sein, wobei in diesem Fall eine Steuerungseinrichtung die Bewegung der Greifer und der Kantenan-
schlagelemente in der Produktibergabezone synchronisiert.

[0020] Die Zuférdereinrichtung umfasst bevorzugt ein Foérderorgan mit einer Férderflache in Form eines Forderbandes
bzw. in Form von einem oder mehreren Férderriemen, iber welche die Produkte dem Produktibergabebereich zugefiihrt
werden. Die Férderflache ist bevorzugt horizontal oder im Wesentlichen horizontal angeordnet. Zusétzlich zum Férderor-
gan kann noch ein Andrlck- oder Pressband vorgesehen sein, wie z.B. in der EP 1 411 011 gezeigt, welches zusammen
mit dem Férderorgan in der Produktilbergabezone einen Férderspalt ausbildet, aus welchem die Produkte zwecks Uber-
gabe an die Greifer ausgestossen werden. Andriickbéander bzw. Pressbénder sind bevorzugt dann vorgesehen, wenn die
Forderflache nicht horizontal liegt sondern geneigt ist.

[0021] Die Zuférdereinrichtung und die Wegférdereinrichtung kénnen so angeordnet sein, dass die Produkte auf einer
horizontalen oder im wesentlichen horizontalen Férderflache der Produktiibergabezone zugefiihrt und an die Greifer der
Wegférdereinrichtung Ubergeben werden, welche entweder von oben bzw. von schrag oben oder von unten bzw. schrag
unten der Produktlibergabezone zugeflihrt werden. Die Begriffe «unten» und «oben» definieren sich dabei nach der Rich-
tung der Schwerkraft. Es kann jedoch auch vorgesehen sein, dass die Produkte von oben bzw. schrag oben oder unten
bzw. schrag unten zugefiuhrt werden. Zweckmassig verlaufen die Férderrichtungen der Wegférdereinrichtung und der Zu-
férdereinrichtung wenigstens ausserhalb der Produktliibergabezone nicht parallel zueinander.

[0022] Das Kantenanschlagelement wird, zumindest in der Produktiibergabezone, jeweils seitlich vom Greifer und takt-
synchron zu diesem geflihrt. Vorzugsweise ist zumindest in der Produktliibergabezone beidseits vom Greifer jeweils ein
Kantenanschlagelement angeordnet, welche taktsynchron miteinander und zum zugehdérigen Greifer entlang dessen For-
derrichtung bewegt werden.

[0023] In einer bevorzugter Weiterbildung der Erfindung sind Steuerungsmittel vorgesehen, mittels welchen die Kanten-
anschlagelemente entlang ihrer Umlaufbahn zur Produktibergabezone hin aus einer passiven Funktionsposition, in wel-
cher die Kantenanschlagelemente vorzugsweise keine Wirkung auf die geférderten Produkte entfalten, in einen aktive
Anschlags- und gegebenenfalls auch Flhrungsposition, in welcher die Kantenanschlagelemente in Auslibung ihrer An-
schlagfunktion und gegebenenfalls auch Fihrungsfunktion eine Wirkung auf die zu Ubergebenden Produkte entfalten,
Uberfiihrt werden. Beim Verlassen der Produktiibergabezone werden die Kantenanschlagelemente (iber die Steuerungs-
mittel aus der aktiven Anschlagposition wieder zuruick in die passive Funktionsposition gefuhrt. Die Steuerungsmittel kon-
nen z. B. eine oder mehrere der Umlaufeinrichtung zugeordnete stationdre Steuerkulissen umfassen, Uber welche die
Kantenanschlagelemente entlang ihrer Umlaufbahn geflihrt sind und von der passiven Funktionsposition in die aktive
Anschlagposition und umgekehrt bewegbar sind. Die Kantenanschlagelemente sind z. B. Uber die Steuerungsmittel zur
Produktlibergabezone hin in die besagte Anschlagposition in Richtung der zuzuflihrenden Produkte ausschwenkbar bzw.
ausfahrbar und nach Verlassen der Produktliibergabezone vom Klemmpunkt des Greifers weg in die passive Funktions-
position einschwenkbar bzw. einfahrbar.

[0024] Das Kantenanschlagelement ist insbesondere dann in der aktiven Anschlagposition, wenn dessen Anschlag, in
Einschubrichtung betrachtet, vor dem Greifer-Endanschlag liegt und ist ferner insbesondere dann in der passiven Funkti-
onsposition, wenn dessen Anschlag, in Einschubrichtung betrachtet, hinter dem Greifer-Endanschlag liegt. Einschubrich-
tung bedeutet hier die Richtung, in welcher ein Produkt in den Greifer eingefiihrt wird.

[0025] Die genannten Steuerkulissen, z.B. zur Steuerung der Schliess- und Offnungsbewegung, sowie der Ausrichtung
und Position der Greifer und allfalliger Hilfsgreifer, ferner zur Steuerung der Ausrichtung und Position der Kantenanschlag-
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elemente, insbesondere deren passiven Funktionsposition und aktiven Anschlagposition und ggf. zur Steuerung der Sch-
liess- und Offnungsbewegung der Klemmfunktion, kénnen starre oder bewegliche Kulissen umfassen. Die Steuerkulissen
kénnen ferner schalt- bzw. steuerbar sein. Letzteres gilt insbesondere in Bezug auf die Schliess- oder Offenstellung der
Greifer bzw. der Klemmfunktion der Kantenanschlagelemente oder von diesen zugeordneten Hilfsgreifern.

[0026] Gemass einer besonderen Ausfiihrungsvariante der Steuerungsmittel mit Kulissenfiihrung sind die Kantenanschla-
gelemente Uber jeweils eine Drehgelenkverbindung schwenkbar mit der Umlaufeinrichtung verbunden. Ferner ist den
Kantenanschlagelementen jeweils eine Steuerrolle zugeordnet, welche mit dem zugehdrigen Kantenanschlagelement in
Wirkverbindung steht. Die Steuerrolle ist wiederum in einer stationéren Steuerkulisse gefiihrt. Die Drehgelenkverbindung
und die in der Steuerkulisse geflhrte Steuerrolle wirken nun derart zusammen, dass die entlang der Umlaufbahn U2
beférderten Kantenanschlagelemente parallel zur Ebene ihrer Umlaufbahn aus einer passiven Funktionsposition in eine
aktive Anschlags- und gegebenenfalls Flihrungsposition bringbar sind und umgekehrt. Die Kombination von einer Steuer-
rolle mit einer Drehgelenkverbindung ermdglicht also eine durch die Kulissenflihrung gesteuerte Schwenkbewegung des
Kantenanschlagelements parallel zur Ebene der Umlaufbahn.

[0027] Das Kantenanschlagelement kann einteilig oder mehrteilig ausgebildet sein und z. B. einen Grundkdrper, welcher
den Kantenanschlag beinhaltet, sowie weitere am Grundkérper befestigte Funktionsbauteile aufweisen. So kann z. B ein
Hebelarm starr am Grundkdrper befestigt sein, wobei der Hebelarm Uber eine Drehgelenkverbindung mit der Umlaufein-
richtung drehbar verbunden ist und ferner an seinem freien, dem Grundkdrper entgegen liegenden Ende die Steuerrolle
befestigt ist. Der besagte Hebelarm kann auch als integrales Bauteil des Grundkdrpers ausgebildet sein.

[0028] In einer Weiterbildung der Erfindung kann die Umlaufeinrichtung zusétzlich zu den Kantenanschlagelementen
Hilfsgreifer aufweisen, welche seitlich (ein- oder beidseitig) von den Greifern mitgefihrt werden. Die Hilfsgreifer sind analog
zu den Kantenanschlagelementen (iber entsprechende Steuerungsmittel (z.B. Kulissenfiihrung) wenigstens in der Pro-
duktibergabezone taktsynchron zu den Greifern und den Kantenanschlagelementen gefihrt.

[0029] Anstatt zusatzlicher Hilfsgreifer an der Umlaufeinrichtung kénnen auch Kantenanschlagelemente mit Klemmfunk-
tion vorgesehen sein. D.h. die Hilfsgreifer sind in die Kantenanschlagelemente integriert. In diesem Fall weist das Kanten-
anschlagelement jeweils zusétzlich einen relativ zum Grundkdrper beweglichen bzw. drehbaren ersten Greiferschenkel
aus, wobei der zweite (z. B. unbewegliche) Greiferschenkel durch einen der Anschlagschenkel ausgebildet werden kann.
Die Funktionsweise der Kantenanschlagelemente mit Klemmfunktion wird in der Beschreibung zu Fig. 7 ausflhrlich erlau-
tert. Analoges gilt fir die Funktionsweise der zusétzlichen Hilfsgreifer. Die Klemmfunktion der Kantenanschlagelemente
bzw. die zuséatzlichen Hilfsgreifer kbnnen dazu dienen, die in die Greifer eingefihrten Produkte vor dem Schliessen der
Greifer zu ergreifen und in den Greifern zu positionieren.

[0030] Das Kantenanschlagelement bildet bevorzugt eine im Produktaufnahmebereich zur Zuférdereinrichtung hin offene
U- oder V-férmige, den Anschlag formende Vertiefung aus, in welche die zu Ubergebenden Produkte einflihrbar sind. Die
Vertiefung ist insbesondere dergestalt, dass das am Anschlag anstossende Produkt nicht zur Seite, d.h. nach oben oder
nach unten ausweichen kann. Ferner weist das Kantenanschlagelement jeweils bevorzugt einen verldngerten, vorlaufen-
den Anschlagschenkel und/oder einen verkirzten, nachlaufenden Anschlagschenkel aus. Die beiden Anschlagschenkel
stehen bevorzugt winklig und besonders bevorzugt spitzwinklig zueinander und erstrecken sich aus der den Anschlag for-
menden Vertiefung heraus, d.h. sie bilden zusammen die Vertiefung aus. Der vorlaufende Anschlagschenkel ist bevorzugt
bogenférmig geschwungen mit einer entgegen der Férderrichtung weisenden konvexen Seite.

[0031] Der vorlaufende Schenkel wird zwecks Einnahme der aktiven Anschlagposition zur Produktlibergabezone hin be-
vorzugt senkrecht zur Férderrichtung und in Richtung des zu (ibergebenden Produktes ausgeschwenkt bzw. ausgefahren.
Bei der Uberfilhrung des Kantenanschlagelements in die passive Funktionsposition im Anschluss an die Produktiiberga-
bezone wird der vorlaufende Schenkel vom Klemmpunkt des Greifers in die passive Funktionsposition weggeschwenkt
bzw. zurlickgezogen. Der vorlaufenden Schenkel ist bevorzugt derart ausgebildet und in die Produktlibergabezone ne-
ben dem diesem zugeordneten Greifer geflhrt, dass der Produktabschnitt mit der nachlaufenden Kante eines in einem
vorlaufenden Greifer gehaltenen Produktes durch den vorlaufenden Anschlagschenkel des dem nachfolgenden Greifer
zugeordneten Kantenanschlagelementes in Férderrichtung abgewiesen wird.

[0032] Der vorlaufenden Anschlagschenkel ist ferner bevorzugt derart ausgebildet und wird in der Produktiibergabezone
derart neben dem diesem zugeordneten Greifer durch die Umlaufeinrichtung gefiihrt und gegen die Zuférdereinrichtung
gerichtet, dass dieser einen Auflage- und Flihrungsabschnitt fir das von der Zuférdereinrichtung abgegebene Produkt
ausbildet. Der verlangerte Schenkel bildet dabei insbesondere eine Fihrungskante vom Abgabepunkt der Zuférderein-
richtung bis zum Anschlag in der Vertiefung des Kantenanschlagelementes aus. Der verlangerte Schenkel kann als eine
Art verlangerte Zufuhrstrecke der Zuférdereinrichtung betrachtet werden.

[0033] Die Anlage kann dazu ausgelegt, in Greifern gehaltene und nicht abgegebene Produkte zurlickzuflihren und wie-
derholt die Produktibergabezone passieren zu lassen. In diesem Fall enthalt die Anlage bevorzugt eine Sensoreinrichtung,
welche ermittelt, ob ein bestimmter Greifer ein Produkt zur Produktlibergabezone zuriickfiihrt oder nicht. Die Sensorein-
richtung ist mit entsprechenden Steuerungsmitteln verbunden, welche daflir sorgen, dass von der Zuférdereinrichtung
keine Produkte an jene Greifer abgeben werden, welche bereits mit einem zuriickgefiihrten Produkt belegt sind.
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[0034] In einer Weiterbildung des vorlaufenden Anschlagschenkels ist am freien Schenkelende, d.h. dem in der Produkt-
lbergabezone der Zuférdereinrichtung zugewandten Ende, eine frei drehbare Rolle vorgesehen mit einer Drehachse,
welche senkrecht zur Forderrichtung der Zuférdereinrichtung und vorzugsweise parallel zur Férderebene der Zuférder-
einrichtung liegt. Die Rolle, welche nicht aktiv angetrieben sein muss, dient der schonenden Flihrung der Produkte zum
Anschlag des Kantenanschlagelementes hin. Ferner dient die Rolle auch dem schonenden Abweisen von Produkten in
vorlaufenden Greifern.

AUSFUHRUNG DER ERFINDUNG

[0035] Im Folgenden wird der Erfindungsgegenstand anhand eines bevorzugten Ausflihrungsbeispiels, welches in den
beiliegenden Zeichnungen dargestellt ist, naher erlautert. Es zeigen:

Fig. 1: eine perspektivische Ansicht einer erfindungsgemassen Vorrichtung zur Ubergabe von flachigen Produk-
ten an einen Greiferférderer,;
Fig. 2: eine Seitenansicht der Vorrichtung geméss Fig. 1;

Fig. 3a-d:  Seitenansichten der Vorrichtung gemass Fig. 1, welche den Produktiibergabe-Prozesses in sequentieller
Abfolge darstellt;

Fig. 4: eine Seitenansicht einer weiteren Ausfilhrungsvariante einer erfindungsgeméassen Vorrichtung zur Uber-
gabe von flachigen Produkten an einen Greiferférderer;

Fig. 5: eine Weiterbildung des Kantenanschlagelementes;

Fig. 6: eine Draufsicht einer Zuflihrstrecke der Zuférdereinrichtung;

Fig. 7: eine Seitenansicht einer weiteren Ausflihrungsform einer erfindungsgemassen Vorrichtung;

Fig. 8: eine perspektivische Ansicht von innen auf die Kulissenflihrung der Umlaufeinrichtung;

Fig. 9a: eine perspektivische Ansicht einer Weiterbildung des Kantenanschlagelements mit integrierter Klemm-
funktion in Offenstellung;

Fig. 9b: das Kantenanschlagelements mit integrierter Klemmfunktion nach Fig. 9a in Schliessstellung;

Fig. 10: eine Seitenansicht eines Greifers mit gehaltenem Produkt geméss der Ausflihrungsvariante nach Fig. 7.

[0036] Die in den Zeichnungen verwendeten Bezugszeichen und deren Bedeutung sind in der Bezugszeichenliste zu-
sammengefasst aufgelistet. Grundsatzlich sind in den Figuren gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen versehen.

[0037] Die Fig. 1 bis 3 zeigen eine erste Ausfihrungsform der erfindungsgeméassen Vorrichtung 1. Mit einer Zuférder-
einrichtung 10 werden auf, eine Zufuhrstrecke 11 ausbildenden Férderriemen 12 Druckereiprodukte 3 hintereinander in
Forderrichtung F1 einer Wegférdereinrichtung 30 zugefiihrt. Anstelle von mehreren Férderriemen kénnen die Produkte
auch Uber ein einzelnes Férderband zugefuhrt werden (nicht gezeigt). Die Produkte 3 kénnen auf der Zuflihrstrecke, wie
hier gezeigt, einzeln und voneinander beabstandet oder einander stossend anliegend geférdert werden. Ferner ist auch
denkbar, die Produkte in einem Schuppenstrom zu férdern (nicht gezeigt). Die Produkte 3 werden mit ihren vorlaufenden
Kanten 4 einer zwischen der Zuférder- und Wegférdereinrichtung 30 angeordneten Produktibergabezone 2.1 zugeflhrt.
Die Zuférdereinrichtung 10 endet vor bzw. bei der Ubergabezone 2.1.

[0038] Die Wegfdrdereinrichtung 30 enthalt einen Greiferférderer 36 mit einer Mehrzahl von in Férderrichtung F2 hinter-
einander angeordneten Greifern 31. Jeder Greifer 31 enthélt jeweils einen ersten und zweiten Greiferschenkel 32a, 32b
zum Festklemmen der Ubergebenen Produkte 3. Die Greifer 31 sind an einer Transportkette (nicht gezeigt) im Abstand
zueinander angeordnet. Die Greifer 31 werden mittels einer Transportkette Uber eine entsprechende Fiihlung 38, wie z.
B. einer Flihrungsschiene, entlang einer, vorzugsweise geschlossenen Umlaufbahn Ul gefiihrt. D.h., die Greifer werden
wiederholt an der Produktibergabezone 2.1 vorbeigeflhrt.

[0039] Die Umlaufbahn Ul der Greifer 31 erfahrt im Bereich der Produktiibergabezone 2.1 eine Umlenkung, welche derart
ausgebildet ist, dass die Greifer 31 in einer ersten Forderrichtung zur Produktilbergabezone 2.1 hin- und in einer zweiten
Férderrichtung, welche von der ersten Fdrderrichtung verschieden ist, aus der Produktibergabezone 2.1 weggefihrt wer-
den. Im vorliegenden Fall werden die Greifer 31 von oben bzw. von schrag oben der Produktibergabezone 2.1 zu- und
nach unten bzw. schrag nach unten von der Produktlibergabezone 2.1 weggefuhrt.

[0040] Die Greifer 31 werden ferner iber Steuerkulissen, gefiihrt, mittels welchen das Offnen und Schliessen sowie die
Ausrichtung der Greifer 31 relativ zur Umlaufbahn bzw. zur Férderrichtung F2 gesteuert wird. Die Steuerung der Ausrich-
tung der Greifer 31 erfolgt Uber erste, an den Greifern 31 befestigte Steuerrollen 34, welche entlang einer ersten Kulis-
senflihrung 33 geflihrt sind. Die Steuerung des Offnungs- und Schliessvorganges der Greifer 31 erfolgt (iber zweite, an
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den Greifern 31 befestigte Steuerrollen (nicht gezeigt), welche wenigstens im Bereich der Offnung und Schliessung tiber
eine zweite Steuerkulisse (nicht gezeigt) gefuhrt sind. So werden im vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel die Greifer 31 vor
dem Einlaufen in die Produktliibergabezone 2.1 gedffnet oder offen gehalten und unmittelbar nach der Produktibernahme
entsprechend wieder geschlossen. Wahrend dieser Zeit werden die Greifer 31 kontinuierlich entlang der Umlaufbahn U1
zur Produktiibergabezone 2.1 hin, durch diese hindurch und anschliessend von dieser weggefihrt. Die Greifer 31 fassen
die Produkte 3 aufgrund ihrer Positionierung gegeniuber der Zuférdereinrichtung 10 in etwa mittig.

[0041] Dem Greiferférderer 36 ist eine Umlaufeinrichtung 50 mit einer Mehrzahl von Kantenanschlagelementen 51 zuge-
ordnet. Die Umlaufeinrichtung 50 ist in Form eines um eine Drehachse 57 rotierenden Rundlaufes 50 mit sternférmig von
der Drehachse in gleichmassigen Absténden radial nach aussen flihrenden Rundlaufarmen 58 ausgebildet. Die Kantenan-
schlagelemente 51 sind entlang des Rundlaufs 50 an den Rundlaufarmen 58, jeweils am oder im Bereich der freien Enden
der Rundlaufarme regelméssig voneinander beabstandet befestigt. Die Kantenanschlagelemente 51 werden am Rundlauf
50 entlang einer kreisférmigen Umlaufbahn U2 gefiihrt. Der Greiferférderer 36 ist mit seiner Transportkette und den Grei-
fern 31 teilumfénglich, z.B. um rund 180°, um den Rundlauf 50 geflihrt, so dass die Kantenelemente 51 des Rundlaufs und
die Greifer 31 des Greiferférderers 36 wenigstens im Bereich der Produktibergabezone 2.1 parallel nebeneinander, kur-
venférmig verlaufende Umlaufbahnen U1, U2 bzw. Forderrichtungen aufweisen. Die Transportkette des Greiferférderers
36 bzw. deren Fiihrung 38 ist quer zur Rotationsrichtung des Rundlaufs 50 betrachtet entlang eines Mittelabschnitts um
den Rundlaufs 50 gefiihrt, so dass zu beiden Seiten der Transportkette bzw. der Flihrung 38 Kantenanschlagelemente
51 mitgefihlt werden kdnnen. D.h., beidseits der Greifer 31 ist jeweils ein Kantenanschlagelement 51 am Rundlauf 50
angeordnet, wobei die Kantenanschlagelemente 51 taktsynchron mit dem dazwischen angeordneten Greifer 31 entlang
ihrer parallel verlaufenden Umlaufbahnabschnitte U1, U2 geflihrt werden. Der Rundlauf 50 enthélt beidseits der Greifer
31 jeweils eine Steuerkulisse 55a, 55b, welche spiegelsymmetrisch zueinander ausgebildet sind und entlang welchen die
der entsprechenden Seite zugehdérigen Kantenanschlagelemente 51 gefiihrt sind. An die Kantenanschlagelemente 51 ist
jeweils eine Steuerrolle 56 gekoppelt, welche in der Fihrung der Steuerkulissen 55a, 55b gefiihrt sind. Die Kulissenfiih-
rung ist dergestalt, dass die Kantenanschlagelemente 51 Uber die Steuerrolle 56 zur Produktaufnahmezone 2.1 hin von
einer passiven Funktionsposition in eine aktive Anschlagposition und beim Verlassen der Produktibergabezone 2.1 von
der aktiven Anschlagsposition wieder in die passive Funktionsposition geflihrt werden kénnen.

[0042] Die Kantenanschlagelemente 51 enthalten einen vorlaufenden, verlangerten Anschlagschenkel 54 sowie einen
nachlaufenden, verklrzten Anschlagschenkel 53, welcher in einem Winkel zum vorlaufenden Anschlagschenkel 54 ange-
ordnet ist und mit diesem eine Vertiefung 52 ausbildet, welche zusammen mit der Flihrungskante 58 des nachlaufenden
Schenkels 53 den Anschlag bzw. die Anschlagstelle formt. Der vorlaufende Anschlagschenkel 54 bildet eine Fiihrungs-
kante 57 zum Fihren und Stitzen der von der Zuférdereinrichtung an die Greifer 31 abgegebenen Produkte sowie zum
Abweisen von vorlaufenden Produkten, welche zur Produktibergabezone 2.1 zurlick und durch diese hindurchgefuhrt
werden.

[0043] Die Fig. 3a bis 3d zeigen nun den Produktibergabe-Prozess in einer sequentiellen Abfolge. Ein Produkt 3 wird mit
seiner vorlaufenden Kante 4 auf Férderriemen 12 der Zuférdereinrichtung 10 der Produktlibergabezone 2.1 zugeflhrt. Der
Greiferfoérderer 36 bzw. dessen Greifer 31 und die Zuférdereinrichtung 10 bzw. die darauf geférderten Produkte 3 sind dabei
so aufeinander synchronisiert, dass das Produkt 3 mit seiner vorlaufenden Kante 4 in der Produktlibergabezone 2.1 die
Forderflache 11 der Zufdrdereinrichtung 10 verlasst und in das Greifermaul eines vorbeilaufenden Greifers 31 geschoben
wird. Die der Produktibergabezone 2.1 zugeflihrten Greifer 31 werden Uber mit diesen kooperierenden Steuerrollen,
welche zugleich mit einer Steuerkulisse kooperieren, gedffnet. Ferner wird auch die Ausrichtung der Greifer 31 Uber eine
entsprechende Kulissenfliihrung gesteuert.

[0044] Die Kantenanschlagelemente 51 werden nun zur Produktibergabezone 2.1 hin aus einer passiven Funktionspo-
sition, in welcher die Kantenanschlagelemente 51 hinter dem zughdrigen Greifer zurlickgezogen sind, in Richtung der
Produktliibergabezone 2.1 ausgeschwenkt, derart dass der Anschlag 52 des Kantenanschlagelementes 51 in Einschub-
richtung E1 betrachtet vor dem Greifer-Endanschlag 37 zu liegen kommt. Ferner wird der vorlaufende Anschlagschenkel
54 bei der Einnahme der anschlagsaktiven Position quasi parallel zum vorlaufenden Greiferschenkel 32a geflihrt und bildet
eine Flhrungs- bzw. Stltzkante 67 fir das zu Ubergebende Produkt 3 aus. Dadurch wird der vorlaufende Produktabschnitt
des Produkts 3 beim Einflihren in den offenen Greifer 31 optimal von unten abgestltzt, wobei der Anschlag 52 verhindert,
dass die vorlaufende Kante 4 zu weit in den offenen Greifer 31 geschoben wird.

[0045] Gemass dem vorliegenden Ausflihrungsbeispiel sind die Weiterférdereinrichtung 30 und die Zuflihreinrichtung 10
derart ausgestaltet und relativ zueinander angeordnet, bzw. ist die Ubergabestelle 6.1 so positioniert, dass die Produkte
3 dem offenen Greifer 31 jeweils zu einem Zeitpunkt (bergeben werden, wenn dieser sich immer noch in einer Abwarts-
bewegung befindet. Hierdurch wird das vom Greifer 31 ergriffene Produkt 3 nach unten weggezogen, wodurch das mit
dem vorlaufenden Abschnitt, welcher die vorlaufende Kante 4 enthélt, im Greifer 31 gehaltene und mit dem nachlaufen-
den Abschnitt, welcher die nachlaufende Kante 5 enthélt, noch auf der Férderflache der Zuférdereinrichtung 10 gefihrte
Produkt 3 S-formig verformt wird.

[0046] Die Kulissenfiihrung der Steuerrollen 56 der Kantenanschlagelemente 51 ist derart ausgelegt, dass die Kantenan-
schlagelemente 51 nach der Produktibergabe von der aktiven Anschlagposition wieder in ihre passive Funktionsposition
Uberfiihrt werden, indem der Anschlag 52 und der verlangerte Schenkel 54 vom Greifer 31 zurlickgezogen bzw. einge-
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schwenkt werden, wobei der Anschlag 52 hinter den Greifer-Endanschlag 37 und der verlangerte Anschlagschenkel 54
hinter den Klemmpunkt 35 des Greifers 31 zurlickgezogen wird.

[0047] Wird nun am umlaufenden Greiferférderer 30 ein Produkt 3 zur Produktibergabezone 2.1 zurlick und durch diese
hindurch geférdert, so weist der verléangerte Anschlagschenkel 54 des nachlaufenden Kantenanschlagelementes 51 das
zurlickgefuhrte Produkt (nicht gezeigt) in Férderrichtung F2 nach unten ab und verhindert, dass dieses die Produktiber-
gabe in den nachfolgenden leeren Greifer 31 stort.

[0048] Die Fig. 4 zeigte eine zweite Ausflihrungsform der erfindungsgemassen Vorrichtung 20. Die Wegférdereinrichtung
30 sowie die Zuférdereinrichtung 10 entsprechen den in den Fig. 1 bis 3 gezeigten Einrichtungen 10, 30, weswegen hier
auf eine wiederholende Beschreibung der mit gleichen Bezugszeichen gekennzeichneten Merkmale und deren Funktions-
weise verzichtet wird. Vorliegende Ausfiihrungsform unterscheidet sich von der Ausfiihrungsform geméss den Fig. 1 bis
3 dadurch, dass die Zu- und Wegférdereinrichtung 10, 30 in einer anderen Position relativ zueinander angeordnet sind.
Die Zuférdereinrichtung 10 ist derart angeordnet, dass deren Férderflache bzw. Fdrderstrecke 11 horizontal und nahezu
tangential zur Greiferumlaufbahn U1, d.h. nahezu tangential zum unteren Umkehrpunkt der Greiferumlaufbahn U1 an der
Umlaufeinrichtung 50 angeordnet ist. Dies bedeutet, dass die Ubergabe des jeweiligen Produktes 3 an den dazugehérigen
Greifer 31 zu einem Zeitpunkt geschieht, bei welchem der Greifer 31 sich in einer Tangential-Bewegung parallel zur For-
derflache 11 und somit zur Férderrichtung der Zuférdereinrichtung 10 befindet. Die Produktlibergabezone 2.2 ist folglich im
Vergleich zur Fig. 1 bis 3 tiefer angeordnet. Der Greifer 31 befindet sich zum Zeitpunkt der Produktiibergabe, wie erwéhnt,
Nahe dem unteren Umkehrpunkt oder kurz davor bzw. kurz danach. Das Produkt 3 wird dabei vom zugehorigen Greifer
31 jeweils an der Ubergabestelle 6.2 in der Produktilbergabezone 2.2 ergriffen, welche auf der Hohe der Férderflache 11
oder etwas darlber bzw. etwas darunter liegt. Nach der Ubergabe des Produktes 3 wird der Greifer 31 unter Mitnahme des
Produktes 3 schrag nach oben weggefihrt. Auf diese Weise wird verhindert, dass das Produkt 3 wahrend der Ubergabe
bzw. im Anschluss daran S-férmig gebogen wird, was insbesondere bei empfindlichen Produkten zu einer Beschadigung
fuhren kann. Das Produkt 3 wird hier vielmehr von Beginn weg jeweils schrag nach oben weggezogen, wobei sich nur noch
eine leichte Durchbiegung des Produktes 3 rechtwinklig zur Férderrichtung F2 ergibt. Die beschriebene Anordnung der
Zu- und Wegfdrdereinrichtung 10, 30 relativ zueinander und deren Wirkungsweise ist ein allgemeines Konzept, welches
sich nicht im konkreten Ausfihrungsbeispiel erschdpft sondern auch auf andere Ausflihrungsformen von erfindungsge-
massen Vorrichtungen Anwendung finden kann.

[0049] Die Zuférdereinrichtung 10 geméss Fig. 4 und 6 weist ferner an ihrem vorderen, der Produktibergabezone 2.2
zugewandten Ende eine Fuhrungseinrichtung 14 zur Fihrung der die Férderriemen 12 bzw. das Férderband der Zuférder-
einrichtung 10 verlassenden Produkte 3. Die Fllhrungseinrichtung 14 ist jedoch nicht zwingender Bestandteil der Vorrich-
tung 20. Die Fihrungseinrichtung 14 ist in Form eines Flhrungsbligels 16 ausgebildet, welcher mit seinen Bligelarmen
17 seitlich an der Zuférdereinrichtung 10 befestigt ist. Am Blgelsteg 18, welcher die beiden Bigelarme 17 miteinander
verbindet und in Fdrderrichtung F1 betrachtet im Anschluss an die Zuférdereinrichtung 10 angeordnet sind, sind eine
Mehrzahl von Fuhrungsrollen 15 in Abstand zueinander angeordnet. Der Flhrungsbigel 16 weist im vorliegenden Fall
gleich zwei Bligelstege 18 mit jeweils einer Mehrzahl von Flhrungsrollen 15 auf. Die Fihrungseinrichtung 14 dient der
zusatzlichen Fihrung und Stiitzung der von der Zuférdereinrichtung 10 abgegebenen Produkte 3 zwischen der Abgabe-
stelle an der Zuférdereinrichtung 10 und der Ubergabestelle 6.2 bzw. dem vorlaufenden Anschlagschenkel 54 des Kan-
tenanschlagelementes 51 in der Produktibergabezone 2.2.

[0050] Ferner helfen die nicht aktiv angetriebenen Fiihrungsrollen 15 der Fihrungseinrichtung 14 zuriickgefuhrte Produkte
3 stérungsfrei zwischen der Weg- 30 und Zufdrdereinrichtung 10 hindurchzufilhren und nach unten abzuweisen. Der
Flhrungsbigel 16 ist bevorzugt schwenkbar an der Zuférdereinrichtung 10 befestigt, wobei die Schwenkachse parallel zur
Drehachse 57 des Rundlaufs 50 liegt. Der Fihrungsbligel 16 steht ferner mit einem Federelement oder einem elastischen
Bauelement derart in Wirkverbindung, dass eine permanente Rickstellkraft auf den Fihrungsbigel 16 wirkt und diesen
nach einer Auslenkung in die urspriingliche Fihrungsposition nach oben oder unten zurlckfihrt. Dank der schwenkbaren
Lagerung der Fuhrungseinrichtung 14 mit Rlckstelleffekt kann diese der von einem zu Ubergebenden Produkt 3 oder von
einem zurlckgefuhrten Produkt (nicht gezeigt) ausgetbten Druckkraft auf die Flihrungsrollen 15 nach unten nachgeben
bzw. ausweichen und das Vorbeifhren des Produktes 3 erleichtern. Sobald der Auflagedruck jedoch nachlasst, kehrt die
Fuhrungseinrichtung 14 wieder nach oben in ihre Ausgangsposition zuriick. Anstelle einer Lagerung mit Rlckstelleffekt
kann auch eine aktive Steuerung der Flihrungseinrichtung 14 mit Stellmitteln vorgesehen sein (nicht gezeigt).

[0051] Fig. 5 zeigt eine besondere Ausflihrungsvariante des Grundkérpers 61 eines Kantenanschlagelementes. Dieser
enthalt analog zum Kantenanschlagelement 51 gemass den Fig. 1 bis 4 einen verkirzten, nachlaufenden Anschlagschen-
kel 63 und einen verlangerten vorlaufenden Anschlagschenkel 64, welche in einem Winkel zueinander angeordnet sind
und eine Vertiefung 62 ausbilden, die zusammen mit der Flhrungskante 68 des verklrzten Anschlagschenkels 63 den
Anschlag fur die vorlaufenden Produktkanten 4 der Produkte 3 formt (nicht gezeigt). Der Grundkérper 61 weist ferner an
seinem den freien Schenkelenden entgegen gesetzten Endabschnitt zwei voneinander beabstandete Anschlussbuchsen
66 auf, Uber welche der Grandkdrper 61 starr mit einem Hebelarm 69 verbunden werden kann, z. B. Uber zwei Schraub
Verbindungen. Der Grandkérper 61 unterscheidet sich vom Grundkérper des Kantenanschlagelements 51 gemass den
Fig. 1 bis 4 insbesondere dadurch, dass am vorderen, freien Ende des verlangerten Schenkels 64 eine Fiihrungsrolle 65
frei drehbar gelagert ist. Die Fihrungsrolle 65 dient der schonenden Fihrung des in den Greifer einzuflihrenden Produktes
3. Wird némlich das Produkt 3 am Ende der Zuflihrstrecke 11 der Zuférdereinrichtung 10 an den Greifer 31 abgegeben, so
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gleitet dieses mit der vorlaufenden Kante 4 (ber den vorlaufenden, verlangerten Schenkel 64 und somit, in Abhangigkeit
von der Anordnung und Ausflihrung der Zuférdereinrichtung 10, auch Uber die Fihrungsrolle 65. Die Fiihrungsrolle 65
kann ferner auch dem schonenden Abweisen von in vorlaufenden Greifern 31 gehaltenen Produkten 3 dienen, insbeson-
dere von zurlckgefuhrten Produkten 3 (nicht gezeigt).

[0052] Die Fig. 7 zeigt eine weitere Ausfiihrungsform einer erfindungsgemassen Vorrichtung 100 zum Ubergeben von
Produkten 3 von einer Zuférdereinrichtung 10 an den Greiferférderer 36 einer Wegférdereinrichtung 130. Die Ausgestal-
tung und Funktion der Zuférdereinrichtung 10, des Greiferférderers 36, der dazugehdrigen Greifer 31 sowie der zu den
Greifern 31 gehérenden Kulissenfihrungen (nicht gezeigt) entsprechen der im Ausfiihrungsbeispiel gemass Fig. 1 und
2 gezeigten und beschriebenen Ausflihrungsvariante. Bezlglich der Beschreibung der Struktur, der Funktionsweise und
das funktionelle Zusammenwirken dieser Anlagekomponenten wird daher auf die entsprechende Beschreibung und die
dazugehdrigen Fig. 1 und 2 verwiesen. Die Vorrichtung 100 gemass Fig. 7 unterscheidet sich gegenuber den Ausflih-
rungsbeispielen nach Fig. 1 bis 4 dadurch, dass der Rundlauf 150 seitlich, d.h. ein- und bevorzugt beidseits, von den Grei-
fern 31 mitgefiihrte Kantenanschlagelemente 180 mit Klemmfunktion aufweist. Die Kantenanschlagelemente 180 weisen
jeweils einen ersten und zweiten Greiferschenkel auf. Die Offnungs- und Schliessstellung sowie die Ausrichtung der Kan-
tenanschlagelemente 180, insbesondere die Position der Greiferschenkel sowie des Anschlags, relativ zur Férderrichtung
F2 geschieht analog zu den Greifern 31 Uber entsprechende Kulissenfiihrungen (nicht gezeigt), welche soweit bekannt
sind und daher an dieser Stelle nicht ndher beschrieben werden. Die Kantenanschlagelemente 180 sind derart durch den
Rundlauf 150 geflihrt und durch die entsprechende Kulissenfilhrung am Rundlauf 150 gesteuert, dass diese wenigstens
in der Produktiibergabezone 2.1 im Wesentlichen neben den Greifern 31 mitlaufen, das heisst, in Richtung der Drehachse
57 betrachtet mit diesen im Wesentlichen fluchten. Ferner sind die Kantenanschlagelemente 180 jeweils derart Uber die
Kulissenflihrung gesteuert, dass diese mit offenen Greiferschenkeln in die Produktiibergabezone 2.1 einlaufen bzw. vor
dem Einlaufen in die Produktiibergabezone 2.1 getdffnet werden. Die Greiferschenkel des Kantenanschlagelementes 180
werden nach der Ubergabe des Produktes 3 an den dazugehérigen Greifer 31 bzw. nach dem Einfuhren desselbigen in
den dazugehdrigen Greifer 31, jedoch friihestens gleichzeitig mit dem dazugehdrigen Greifer 31 und bevorzugt (etwas)
vorher geschlossen, so dass die Greiferschenkel das Produkt temporér klemmend festhalten.

[0053] Die Kantenanschlagelemente 180 sind derart am Rundlauf 150 angeordnet, dass diese das Produkt jeweils in ei-
nem seitlichen Randbereich fassen, wahrend der Greifer 31 das Produkt 3 in etwa mittig fasst. Durch das seitliche Fassen
des Produktes 3 mittels der Kantenanschlagelemente 180 bleibt der dazwischen liegende Produktbereich gespannt und
das Produkt 3 wird dementsprechend vom ibernehmenden Greifer 31 ergriffen und plan gehalten. Wird auf die Klemm-
funktion am Kantenanschlagelement 180 verzichtet, so kann es insbesondere bei diinnen Produkten 3 vorkommen, dass
diese sich durch den Griff des Greifers 31 wellenartig verformen und dadurch beschadigt oder in ungleichméssigen Posi-
tionen in die Greifer eingetaktet werden. Nach Ergreifen des Produktes 3 durch den Greifer 3 werden die Greiferschenkel
des oder der dazugehdrigen Kantenanschlagelemente 180 wieder gedffnet.

[0054] Im vorliegenden Ausflihrungsbeispiel geméss Fig. 7 sind die Klemmpunkte der Kantenanschlagelemente 180 un-
mittelbar nach und ggf. bereits bei der Produktiibergabe dem Klemmpunkt des jeweils dazugehoérigen Greifers 31 etwas
vorlaufend geflihrt, so dass das gehaltene Produkt 3 in Férderrichtung F2 etwas gebogen und dadurch versteift wird. Die
Versteifung des Produktes 3 bewirkt, dass der nachlaufende Produktabschnitt nach der Produktlibergabe nicht zu den
vorlaufenden Greifer hin ausgelenkt und an diese angelegt wird.

[0055] In Fig. 10 wird ein Greifer 31 kurz nach der Ubergabe eines Produktes 3 dargestellt. Der Greifer 31 halt das
Produkt klemmend fest. Seitlich vom Greifer 31 ist jeweils ein Kantenanschlagelement 180 angeordnet, welches in der
Figur der Ubersicht halber nur gestrichelt eingezeichnet ist. Das Kantenanschlagelement 180 weist einen erste und zweiten
Greiferschenkel 181, 182 auf, welche relativ zueinander beweglich angeordnet sind. Die beiden Greiferschenkel 181, 182
haben eine in das Kantenanschlagelement 180 integrierte Klemmfunktion. Der Klemmpunkt der beiden Greiferschenkel
181, 182 des Kantenanschlagelements 180 ist gegeniber dem Klemmpunkt des Greifers 31 etwas vorlaufend gefiihrt,
so dass das Produkt 3 in Forderrichtung F2 gebogen wird und eine durch den Klemmpunkt des Greifers 31 flihrende
Biegekante aufweist, welche rechtwinklig zur Drehachse 57 des Rundlaufs 150 liegt.

[0056] Die Fig. 8 zeigt in einer perspektivischen Ansicht von Innen auf die Kulissenflihrung des Rundlaufs 50 gemass Fig.
1, 2 und 4. Der Rundlauf 50 enthélt eine Mehrzahl von gleichméssig im Kreisumfang angeordneten und sternférmig von der
Drehachse 57 des Rundlaufs 50 ausgehenden Rundlaufarme 58 mit radial nach aussen gerichteten freien Endabschnitten.
An diesen Endabschnitten ist jeweils ein Kantenanschlagelement 51 dreh- bzw. schwenkbar angebracht. Die Kantenan-
schlagelemente 51 sind hierbei in Kreisumfangsrichtung betrachtet gleichmassig voneinander beabstandet angeordnet.

[0057] Das Kantenanschlagelement 51 besteht aus einem Grundkérper 70, enthaltend den vorlaufenden und nachlaufen-
den Anschlagschenkel 54, 53, welche zusammen die Vertiefung 52 ausbilden. Der Grundkérper 70 ist Uber eine zweifache
Schraubverbindung starr mit einem Hebelarm 69 verbunden, welcher hier als Hohlprofil ausgebildet ist. Das Kantenan-
schlagelement 51 ist Uber eine am Hebelarm 69 vorgesehene Drehgelenkverbindung 72 drehbar mit dem Endabschnitt
des Rundlaufarmes 58 verbunden. An dem, dem Grundkdrper 70 entgegen gesetzt liegenden, freien Endabschnitt des
Hebelarms 69 ist eine, in der Steuerkulisse 55b geflihrte Steuerrolle 56 frei drehbar befestigt. Der Hebelarm 69 bewirkt
aufgrund der Hebellange einen relativ hohen Schwenkradius des Grundkdrpers 70 bei gleichzeitig relativ geringer Aus-
lenkung der Steuerrollen 56 entlang der Kulissenfiihrung 55b. Das Kantenanschlagelement 51 bzw. dessen Bestandteile
kénnen aus Metall oder Kunststoff oder einer Kombination davon bestehen.
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[0058] Wie aus der Fig. 8 gut ersichtlich ist, befinden sich die Rundlaufarme 58, die Hebelarme 69 und der Grundkérper
70 in Richtung der Drehachse 57 betrachtet auf verschiedenen Ebenen und zwar derart, dass der Grundkérper 70 in einer
Flachennormalen zur Drehachse 57 am Hebelarm 69 und am Rundlaufarm 58 eines vor-und/oder nachlaufenden Kan-
tenanschlagelementes 51 vorbei bewegbar bzw. schwenkbar ist. Ferner liegen der Grundkérper 70 und der dazugehérige
Hebelarm 69 bevorzugt nicht blindig aneinander sondern sind Uber ein Distanzelement (nicht gezeigt) in Achsrichtung
etwas voneinander beabstandet. Auf diese Weise wird verhindert, dass der Grundkdrper 70, beispielsweise mit seinem
vorlaufenden Anschlagschenkel 54, auf dem Hebelarm 69 eines vor- und/oder nachlaufenden Kantenanschlagelementes
51 schleifend anliegt. Wie in Fig. 5 gezeigt, kann das Distanzstlick beispielsweise im Grundkérper 61 im Bereich der An-
schlussstellen 66 als ringférmige Anformung 73 integriert sein.

[0059] Die Fig. 9a und 9b zeigen eine weitere Ausflihrungsform eines Kantenanschlagelements 80 mit integrierter Klemm-
funktion 83. Das Kantenanschlagelement 80 enthalt analog zu den Kantenanschlagelementen 51 nach den Fig. 1 bis 4
und 7 bis 8 einen Grundkdrper 81 mit einem vorlaufenden, verlangerten Anschlagschenkel 85 und einem nachlaufenden,
verkirzten Anschlagschenkel 86. Ferner ist der Grundkdrper 81, wie bereits im Zusammenhang mit der Fig. 8 beschrieben,
Uber entsprechende Schraub Verbindungen 91 starr mit einem Hebelarm 82 verbunden. Am freien Ende des vorlaufenden
Anschlagschenkels 85 ist analog zur Fig. 5 eine Flihrungsrolle 89 angeordnet. Flr weitere Details zu den genannten Ele-
menten und Funktionen wird auf die entsprechenden Figurenbeschreibungen verwiesen. Die genannte Flhrungsrolle 89
ist jedoch kein zwingendes Merkmal dieser Ausfihrungsform.

[0060] Die vorliegende Ausflhrungsform unterscheidet sich von den voran beschriebenen Ausflihrungsformen dadurch,
dass das Kantenanschlagelement 80 eine integrierte Klemmfunktion 83 aufweist, welche durch einen gegeniber dem
Grundkérper 81 starren Greiferschenkel 85, welcher durch den vorlaufenden Anschlagschenkel 85 ausgebildet wird, sowie
einen gegenlber dem Grundkérper 81 beweglich gelagerten Greiferschenkel 84, welcher liber eine Drehgelenkverbindung
90 drehbar am freien Ende des verklrzten Anschlagschenkels 86 gelagert ist, aufweist.

[0061] Der bewegliche Greiferschenkel 84 weist einen auf einer ersten Seite der Drehgelenkverbindung 90 liegenden, ers-
ten Greiferabschnitt, welcher mit dem diesem gegen(berliegenden ersten Greiferschenkel 85 im geschlossenen Zustand
klemmend in Wirkverbindung steht. Ferner weist der bewegliche Greiferschenkel 84 einen sich auf einer zweiten Seite der
Drehgelenkverbindung 90 erstreckenden, zweiten Greiferabschnitt auf. Am zweiten Greiferabschnitt ist eine Steuerrolle
87 angeordnet, welche in einer Steuerkulisse (nicht gezeigt) an der Umlaufeinrichtung geflhrt ist, und Uber welche die
Offen- und Schliessstellung gesteuert wird. Ferner ist eine Rlckstellfeder 88 vorgesehen, welche mit dem einem Ende am
zweiten Greiferabschnitt und mit dem anderen Ende am Grundkérper 81 angebracht ist. Die Ruckstellfeder 88 sorgt fir
eine, permanent auf den beweglichen Greiferschenkel 84 ausgelibte Ruckstellkraft. Ohne eine, der Riickstellkraft entge-
gen wirkenden Gegenkraft wird der bewegliche Greiferschenkel 84 durch die Rulckstellkraft in eine Offenstellung (Fig. 9a)
geflihrt bzw. durch diese offen gehalten. Der Schliessvorgang geschieht liber die an einer schaltbaren Steuerkulisse vorbei
gefihrten Steuerrolle 87, welche zu diesem Zweck aufgrund ihrer Fiihrung durch die Steuerkulisse auf den beweglichen
Greiferschenkel 84 eine entgegen der Rickstellkraft der Feder 88 wirkende Schliesskraft ausibt (Fig. 9b).

BEZUGSZEICHENLISTE

[0062]

1 Vorrichtung zum Ubergeben von Produkten
2.2 Produktlibergabezone

22 Produktlibergabezone

3 Produkte

4 Vorlaufkante

5 Nachlaufkante

6.1 Ubergabestelle

6.2 Ubergabestelle

10 Zuférdereinrichtung

11 Zuflihrstrecke, Férderflache
12 Férderband, Férderriemen
13 Umlenkrollen

14 Fuhrungseinrichtung
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32a
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34
35
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37
38
50
51
52
53
54
55a, b
56
57
58
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
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Flhrungsrollen

Fuhrungsblgel

Bugelarm

Blgelsteg

Vorrichtung zum Ubergeben von Produkten
Wegfdrdereinrichtung

Greifer

erste Greiferschenkel

zweite Greiferschenkel

Steuerkulisse

Steuerrollen

Klemmpunkt der Greifer

Greiferforderer

Greifer-Endanschlag

Flhrung der Transportkette

Umlaufeinrichtung (Rundlauf) mit Kantenanschlagelementen
Kantenanschlagelement

Vertiefung, Anschlag

nachlaufender, verkirzter Anschlagschenkel
vorlaufender, verlangerter Anschlagschenkel
Steuerungseinrichtung, Steuerkulisse
Steuerrollen

Drehachse

Rundlaufarm

Grundkérper eines Kantenanschlagelementes
Vertiefung, Anschlag

nachlaufender, verkirzter Anschlagschenkel
vorlaufender, verlangerter Anschlagschenkel
Fuhrungsrolle

Anschlusszapfen flir Steuerrollen
Flhrungskante des vorlaufenden Anschlagschenkels
Fuhrungskante des nachlaufenden Anschlagschenkels
Hebelarm

Grundkérper eines Kantenanschlagelementes
Schraubverbindungen

Drehgelenkverbindung
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73 ringférmige Anformung

80 Kantenanschlagelement

81 Grundkérper des Kantenanschlagelements
82 Hebelarm

83 Integrierte Greiferfunktion

84 Beweglicher Greiferschenkel

85 vorlaufender Anschlagschenkel

86 nachlaufender Anschlagschenkel

87 Steuerrolle

88 Federelement

89 Fuhrungsrolle

90 Drehgelenkverbindung

91 Schraub Verbindung

100 Vorrichtung zum Ubergeben von Produkten
130 Wegférdereinrichtung

150 Umlaufeinrichtung

180 Kantenanschlagelement mit Greiferfunktion
181 erster Greiferschenkel

182 zweiter Greiferschenkel

F1 Férderrichtung der Zuférdereinrichtung

F2 Férderrichtung der Wegférdereinrichtung
E1 Einschubrichtung

U1 Greifer-Umlaufbahn

u2 Umlaufbahn der Kantenanschlagelemente
Patentanspriiche

1.

Vorrichtung (1) zur Ubergabe von flachigen Produkten (3), enthaltend eine Zuférdereinrichtung (10) zum Zufiihren
von aufeinander folgenden flachigen Produkten (3) in einer ersten Forderrichtung (F1) entlang einer Zuflhrstrecke
(11) der Zuférdereinrichtung (10), und eine Wegférdereinrichtung (30) mit in einer zweiten Fdrderrichtung (F2) be-
wegbaren Greifern (31) zum Wegférdern der von der Zuférdereinrichtung (10) einer Produktiibergabezone (2.1, 2.2)
zugeflhrten Produkte (3), wobei die Greifer (31) zum Erfassen der Produkte (3) im Bereich einer vorlaufenden Pro-
duktkante (4) ausgelegt sind, und der Wegférdereinrichtung (30) wenigsten ein Kantenanschlagelement (51) fir ei-
ne in Einschubrichtung (E1) positionsgenaue Ubernahme der Produkte (3) durch die Greifer (31) zugeordnet ist, da-
durch gekennzeichnet, dass der Wegférdereinrichtung (30) eine Umlaufeinrichtung (50) mit einer Mehrzahl entlang
einer geschlossenen Umlaufbahn (U2) geflihrten Kantenanschlagelementen (51) zugeordnet ist, welche zumindest
im Produktaufnahmebereich (2.1, 2.2) mit den Greifern (31) taktsynchron flihrbar sind, derart dass jeder Greifer (31)
in der Produktiibergabezone (2.1, 2.2) mindestens ein mitlaufendes Kantenanschlagelement (51) zugeordnet ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass Steuerungsmittel (55) vorgesehen sind, mittels welchen
die, entlang der Umlaufbahn (U2) geflihrten Kantenanschlagelemente (51) aus einer passiven Funktionsposition in
eine aktive Anschlagposition, in welcher die Kantenanschlagelemente (51) in Ausibung ihrer Anschlagfunktion eine
Wirkung auf die geférderten Produkte (3) entfalten, bringbar sind und umgekehrt.

12



10.

11.

12.

13.

14.

15.
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Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Steuerungsmittel (55) eine der
Umlaufeinrichtung (50) zugeordnete Kulissenflihrung umfassen, Uber welche die Kantenanschlagelemente (51) von
der passiven Funktionsposition in die aktive Anschlagposition und umgekehrt bewegbar sind.

Vorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Kantenanschlagelemente (51) in
der Produktiibergabezone (2.1, 2.2) jeweils seitlich von den Greifern (31) angeordnet sind, und vorzugsweise beid-
seits der Greifer (31) jeweils ein Kantenanschlagelement (51) angeordnet ist, welche vorzugsweise taktsynchron zu-
einander bewegbar sind.

Vorrichtung nach einem der Ansprliche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Kantenanschlagelemente (80)
jeweils zwei relativ zueinander bewegliche Greiferschenkel (84, 85) umfassen, welche eine integrierte Klemmfunktion
(83) ausbilden.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass einer der Greiferschenkel (85) durch einen vorlaufen-
den, verlangerten Anschlagschenkel ausgebildet wird und der andere Greiferschenkel (84) gegentiber dem Anschlag-
schenkel schwenkbar gelagert ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Kantenanschlagelemente (51)
jeweils einen verlangerten, vorlaufenden Anschlagschenkel (54) ausbilden, wobei der vorlaufende Anschlagschenkel
(54) bevorzugt bogenférmig geschwungen ist, und eine der zweite Férderichtung (F2) entgegen weisende konvexe
Seite aufweist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass die Kantenanschlagelemente (51) Uiber
jeweils eine Drehgelenkverbindung schwenkbar mit der Umlaufeinrichtung (50) verbunden sind und die Kantenan-
schlagelemente (51) jeweils eine Steuerrolle (56) aufweisen, welche entlang der Umlaufbahn (U2) in einer Steuerku-
lisse (55) geflihrt sind, so dass die entlang der Umlaufbahn (U2) beférderten Kantenanschlagelemente (51) Uber die
in der Steuerkulisse (55) gefuhrten Steuerrollen (56) aus einer passiven Funktionsposition in eine aktive Anschlag-
position bringbar sind und umgekehrt.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass die Umlaufeinrichtung (50) ein um
eine Drehachse (57) drehbarer Rundlauf (50) ist, an welchem die Kantenanschlagelemente (51) in Umfangrichtung
voneinander beabstandet angeordnet und Uber eine stationdre Kulissenfiihrung (55) taktsynchron aber unabhéngig
zu den Greifern (31) der Wegférdereinrichtung (30) durch den Produktaufnahmebereich (2.1, 2.2) bewegbar sind.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass die Weg- (30) und Zuférdereinrichtung
(10) derart relativ zueinander angeordnet sind, dass die Férderflache bzw. Férderstrecke (11) der Zuférdereinrichtung
(10) im Wesentlichen horizontal und tangential zu einem unteren Umkehrpunkt der Greiferumlaufbahn Ul angeordnet
ist, so dass die Ubergabe des jeweiligen Produktes (3) an den zugehérigen Greifer (31) zu einem Zeitpunkt geschieht,
in welchem der Greifer (31) sich im Wesentlichen in einer Bewegungstangente parallel zur Foérderflache der Zufér-
dereinrichtung (10) befindet.

Verfahren zum Betrieb einer Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspriche 1 bis 10, dadurch gekennzeich-
net, dass die Kantenanschlagelemente (51) der Umlaufeinrichtung (50) entlang einer geschlossenen Umlaufbahn
(U2) und im Produktaufnahmebereich (2.1, 2.2) mit den Greifern (31) der Wegfordereinrichtung (30) taktsynchron
in der zweiten Férderrichtung (F2) geflihrt werden, wobei jedem Greifer (31) im Produktaufnahmebereich (2.1, 2.2)
mindestens ein mitlaufendes, steuerbares Kantenanschlagelement (51) zugeordnet ist.

Verfahren nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass die Kantenanschlagelemente (51) Gber die Steuerungs-
mittel (55) beim Einlaufen in den Produktaufnahmebereich (2.1, 2.2) aus einer passiven Funktionsposition in eine ak-
tive Anschlagposition und beim Verlassen des Produktaufnahmebereichs (2.1, 2.2) aus der aktiven Anschlagposition
wieder zurlick in die passive Funktionsposition bewegt werden.

Verfahren nach Ansprach 11 oder 12, dadurch gekennzeichnet, dass die Kantenanschlagelemente (51) jeweils einen
verlangerten, vorlaufenden Anschlagschenkel (54) ausbilden, wobei der vorlaufende Anschlagschenkel (54) beim
Einlaufen in die Produktibergabezone (2.1, 2.2) zur Einnahme der aktiven Anschlagposition zum zugeférderten Pro-
dukt (3) hinbewegt und zum Uberfiihren in die passive Funktionsposition nach Verlassen der Produktibergabezone
(2.1, 2.2) vom Klemmpunkt (35) des im Greifer (31) gehaltenen Produkt (3) wegbewegt wird.

Verfahren nach einem der Anspriiche 11 bis 13, dadurch gekennzeichnet, dass der vorlaufenden Anschlagschenkel
(54) des Kantenanschlagelementes (51) derart ausgebildet und im Produktaufnahmebereich (2.1, 2.2) neben dem
diesem zugeordneten Greifer (31) durch die Umlaufeinrichtung (50) gefhrt ist, dass der nachlaufende Teil eines in
einem vorlaufenden Greifer (31) gehaltenen Produktes (3) durch den vorlaufenden Anschlagschenkel (54) in Forder-
richtung (F2) abgewiesen wird.

Verfahren nach einem der Anspriiche 11 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dass der vorlaufenden Anschlagschenkel
(54) des Kantenanschlagelementes (51) derart ausgebildet und im Produktaufnahmebereich (2.1, 2.2) neben dem
diesem zugeordneten Greifer (31) durch die Umlaufeinrichtung (50) geflhrt und gegen die Zufiihreinrichtung (10)
gerichtet ist, dass dieser eine Auflage- und Flhrungsabschnitt flir die von der Zuflihreinrichtung (10) abgegebenen
Produkte (3) ausbildet.

13
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16. Verfahren nach einem der Anspriiche 11 bis 15, dadurch gekennzeichnet, dass die Kantenanschlagelemente (51) im
Produktaufnahmebereich (2.1, 2.2) seitlich der Greifer (31), vorzugsweise beidseitig der Greifer (31) und taktsynchron
zu den Greifern (31) mitgefihrt werden.
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