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(54) 집적회로

요약

본  발명은  데이타를  수신하고  이  데이타를  버스(26)상에  위치한  출력  노드로  전송하는  입력 
드라이버(20)를 갖는 버퍼를 구비한 집적 회로(50)에 관한 것이다. 버퍼는 또한 출력 노드(24)에 접속된 
풀업 제어 장치(MPU)를 포함한다. 제어 장치(MPU)는 사전설정된 로직 레벨로 출력 노드(24)를 접속하는 
제1상태와 사전설정된 로직 레벨로 출력 노드를 접속하지 않는 제2상태사이에서 스위칭할 수 있다. 풀업 
제어 장치에 접속된 제어로직 회로(8,12,14)는 제1(EN) 및 제2(PUC)로직 신호를 수신하여 제어 장치의 
상태를 제어한다. 제1사전설정된 레벨에서의 제2로직 신호(PUC)에 의해, 제1로직 신호(EN)는 제1사전설
정트랜지스터 상태일 때, 제어 장치(MPU)을 제1상태로 스위칭할 수 있으며, 제2사전설정된 상태일 때, 
제어 장치(MPU)를 제2상태로 스위칭할수 있다. 제2사전설정된 레벨에서, 제2로직 신호(PUC)는 제1로직 
신호(EN)의 제어를 무시하여 제어 장치(MPU)를 제2상태로 유지할 수 있다.

대표도

도1

명세서

[발명의 명칭]

집적회로

[도면의 간단한 설명]

제1도는 본 발명의 바람직한 실시예에 따르는 버퍼의 개략도.

본 내용은 요부공개 건이므로 전문 내용을 수록하지 않았음

(57) 청구의 범위

청구항 1 

버퍼가 출력 드라이버를 구비하며, 상기 출력 드라이버는 데이타가 수신되는 입력 노드(22)와 데이터가 
제공되는 출력 노드를 포함하며, 데이타를 수신하고, 상기 출력 노드(24)로 데이타를 전송하는 상기 출
력 드라이버(20)는 버스(26)상에 위치하고, 풀업 제어 장치(MPU)가 상기 출력 노드에 접속되는 상기 버
퍼를 포함하는 집적 회로에 있어서(50), 상기 버퍼는 사전설정된 로직 레벨로 상기 출력 노드(24)를 접
속하는 제1의 상태와 사전설정된 로직 레벨로 상기 출력 노드(24)를 접속하지 않는 제2상태 사이에서 스
위칭할 수 있는 제어장치(MPU)와:제1(EN) 및 제2(PUC)로직 신호를 수신하여 제어 장치의 상태를 제어하
는 풀업 제어 장치(MPU)에 접속된 제어 로직 회로로서, 제1사전설정된 레벨로 제2로직 신호에 의해, 제1
로직 신호(EN)는 제1사전설정된 상태일 때, 상기 제어 장치(MPU)를 제1상태로 스위칭하고, 제2사전설정
된 상태일 때, 제2상태로 스위칭할 수 있으며, 상기 제2로직 신호(PUC)는, 제2사전설정된 레벨일 때, 
제1로직 신호(EN)의 제어를 무시하여 상기 제어 장치를 상기 제2상태로 유지하고, 이로 인해 제1 혹은 
제2로직 신호가, 이러한 제어로 상기 제1로직 신호를 무시하는 상기 제2로직 신호(PUC)에 의해, 상기 제
어 장치(MPU)를 상기 제2상태로 스위칭할 수 있는 제어 로직 회로(12.14)를 포함하는 것을 특징으로 하
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는 집적 회로.

청구항 2 

제1항에 있어서, 상기 풀업 제어 장치(MPU)는 트랜지스터인 것을 특징으로 하는 집적 회로.

청구항 3 

제1항에 있어서, 상기 사전설정된 로직 레벨은 로직 하이인 것을 특징으로 하는 집적 회로.

청구항 4 

제1항에 있어서, 상기 제1사전설정된 상태는 로직 로우인 것을 특징으로 하는 집적 회로.

청구항 5 

제1항에 있어서, 상기 제2사전설징된 상태는 로직 하이인 것을 특징으로 하는 집적 회로.

청구항 6 

버퍼가 출력 드라이버를 구비하며, 상기 출력 드라이버는 데이타가 수신되는 입력 노드(22)와 데이터가 
제공되는 출력 노드를 포함하며, 데이타를 수신하고, 상기 출력 노드(24)로 데이타를 전송하는 상기 출
력 드라이버(20)는 버스(26)상에 위치하며, 상기 버퍼는 또한 상기 출력 노드(24)로부터 데이타를 수신
하는  입력  드라이버(18)를구비하며,  상기  입력  드라이버(18)는상기  출력  노드(24)에  접속된 
입력포트(28) 및 데이타가 제공되는 출력 포트(30)률 포함하며, 상기 풀업제어 장치(MPU)가 상기 출력 
노드에 접속되는 상기 버퍼를 포함하는 집적 회로에 있어서(50), 상기 버퍼는 사전설정된 로직 레벨로 
상기 출력 노드(24)를 접속하는 제1상태와 사전설정된 로직 레벨로 상기 출력 노드(24)를 접속하지 않는 
제2상태사이에시 스위칭할 수 있는 제어 장치(MPU)와; 제1(EN) 및 제2(PUC) 로직 신호를 수신하여 제어 
장치의 상태를 제어하는 풀업 제어 장치(MPU)에 접속된 제어 로직 회로로서, 제1사전설정된 레벨로 제2
로직 신호에 의해, 제1로직 신호(EN)는 제1사전설정된 상태일 때, 상기 제어 장치(MPU)를 제1상태로 스
위칭하고, 제2사전설정된 상태일 때, 제2상태로 스위칭할수 있으며, 상기 제2로직 신호(PUC)는, 제2사전
설정된 레벨일 때, 제1로직 신호(EN)의 제어를 무시하여 상기 제어 장치를 상기 제2상태로 유지하고, 이
로  인해  제1  혹은  제2로직  신호가,  이러한  제어로  상기  제1로직  신호를  무시하는  상기  제2로직 
신호(PUC)에 의해, 상기 제어 장치(MPU)를 상기 제2상태로 스위칭할 수 있는 제어로직 회로(12,14)를 포
함하는 것을 특징으로 하는 집적 회로.

청구항 7 

제6항에 있어서, 상기 풀업 제어 장치(MPU)는 트랜지스터인 것을 특징으로 하는 집적 회로.

청구항 8 

제6항에 있어서, 상기 사전설정된 로직 레벨은 로직 하이인 것을 특징으로 하는 집적 회로.

청구항 9 

제6항에 있어서, 상기 제1사전설정된 상태는 로직 로우인 것을 특징으로 하는 집적 회로.

청구항 10 

제6항에 있어서, 상기 제2사전설정된 상태는 로직 하이인 것을 특징으로 하는 집적 회로.

청구항 11 

버퍼가 출력 드라이버를 구비하며, 상기 출력 드라이버는 데이타가 수신되는 입력 노드(22)와 데이터가 
제공되는 출력 노드를 포함하며, 데이타를 수신하고, 상기 출력 노드(24)로 데이타를 전송하는 상기 출
력 드라이버(20)는 버스(26)상에 위치하고, 풀업 제어장치(MPU)가 상기 출력 노드에 접속되는 상기 버퍼
를 포함하는 집적회로에 있어서(50), 상기 버퍼는 사전설정트랜지스터 로직 레벨로 상기 출력 노드(24)
를 접속하는 제1상태와 사전 설정된 로직 레벨로 상기 출력 노드(24)를 접속하지 않는 제2상태사이에서 
스위칭트랜지스터 수 있는 제어 장치(MPU)와; 제1(EN), 제2(PUC) 및 제3(6)로직 신호를 수신하여 제어장
치의 상태를 제어하는 풀업 제어 장치(MPU)에 접속된 제어 로직 회로로서, 제1사전설정된 레벨로 개2로
직 신호에 의해, 제1 혹은 제3로직 신호(EN)는, 제1(EN) 혹은 제3(6)로직 신호가 제1사전설정트랜지스터 
상태일 때, 상기 제어 장치(MPU)를 제1상태로 스위칭하고, 제1(EN) 혹은 제3(6)로직 신호가 제2사전설정
트랜지스터 상태일 때, 상기 제2상태로 스위칭할 수 있으며. 상기 제2로직 신호(PUC)는, 제2사전설정된 
레벨일 때, 제1(EN) 및 제3(6)로직 신호(EN)의 제어를 무시하여 상기 제어장치를 상기 제2상태로 유지하
고, 이로 인해 제1(EN), 제2(PUC) 혹은 제3(6)로직 신호의 어느 한 신호가, 이러한 제어로 상기 제1 및 
제3로직 신호를 무시하는 상기 제2로직 신호(PUC)에 의해, 상기 제어 장치(MPU)를 상기 제2상태로 스위
칭할 수 있는 제어 로직 회로(12,14)를 포함하는 것을 특징으로 하는 집적 회로.

청구항 12 

제11항에 있어서, 상기 풀업 제어 장치(MPU)는 트랜지스터인 것을 특징으로 하는 집적회로.

청구항 13 

제11항에 있어서, 상기 사전설정된 로직 레벨은 로직 하이인 것을 특징으로 하는 집적회로.

청구항 14 
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제11항에 있어서, 상기 제1사전설정된 상태는 로직 로우인 것을 특징으로 하는 집적회로.

청구항 15 

제11항에 있어서, 상기 제2사전설정된 상태는 로직 하이인 것을 특징으로 하는 집적회로.

※ 참고사항 : 최초출된 내용에 의하여 공개하는 것임.

도면

    도면1
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