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Esilla olevan keksinnon kohteena on ajoneuvoon Tukikehys (1) ja suunnikkaan muotoinen niveljarjes-

liitetty matalaprofiilinen itseliikkuva ilmassa telma (5,6,9) ovat symmetrisia koneen keskilinjan

tapahtuvaa tyota varten tarkoitettu lavayhdis-
telma kasittden kaantopoydan (3) asetettuna vaa-
kasuoralle tasolle ajoneuvon akselien valit-
tomaan laheisyyteen. Suunnikkaan muotoinen nivel-
jarjestelmd (5,6,9) on muodostettu kaantépéydan
(3) kannattaman ylarakenteen tukikehyksen (1) ja
nostokehysyhdistelman (9) viliin, johon teleskoop-
pisen puomiyhdistelmin (12) yksi paa on ka#intyvas-
ti liitetty (l4), tamin ilmassa tapahtuvaa tyétad
varten tarkoitetun lavan (13) ollessa asennettuna
teleskooppisen puomiyhdistelmédn uloimpaan paahan.
Vastapaino (2) on liitetty irrotettavasti tuki-
kehykseen (1) ja varustettu kourulla, joka on
samassa linjassa tukikehykseen (1) muodostetun sa-
manlaisen kourun kanssa, suunnikkaan muotoisen
niveljarjestelman kasittidessa putkimaisten varsien
(5,6) muodostaman parin, naiden varsien (5,6) kul-
kiessa kourujen kautta tydlavan (13) olles-

sa alimmassa asennossaan. Tdssd alimmassa asennossa
teleskooppisen puomiyhdistelmsn (12) nostokehysyh-
distelmaan (9) liittyvan kaantéliitdnnan (14) korkeus
on suunnilleen 2,45 m, mika mahdollistaa lavayhdis-
telman kaytén matalia ja kapeita oviaukkoja

ja kaytavii sisaltavissd varastoissa ja tehtaissa.

suhteen jakaen siten rasitukset tasaisesti koneen

kautta. Nostetussa asennossa ylarakenteen tukikehys
(1), suunnikkaan muotoinen niveljarjestelma (5,6,9)
ja vastapaino (2) ovat asetettuina ajoneuvon akseli-

vdlin sisdpuolelle, jolloin "takapyrstéd" ei esiinny



Foreliggande uppfinning avser en sjalvrorlig platt-
formskombination med lag profil som ar ansluten till
ett fordon och avsedd for arbete i luft och som inne-
fattar ett svingbord (3) placerat i ett horisontellt
plan i omedelbar narhet av fordonets axlar. Ect
ledsystem (5,6,9) i form av en parallellogram ar
utformat mellan den av svangbordet (3) uppburna stéd-
ramen (1) av den &6vre konstruktionen och kombinationen
(9) av lyftramar, till vilken den ena andan av den
teleskopiska bomkombinationen (12) ar svangbart an-
sluten (1l4), varvid plattformen (13) som 4r avsedd
for arbete i luft #4r monterad vid den yttersta indan
av den teleskopiska bomkombinationen. En motvikt (2)
ar loésgorbart ansluten till stddramen (1) och férsedd
med en rdnna, som Ar i samma linje med en lika-

dan ranna som utformats i stédramen (1), varvid

det parallellogramformiga ledsystemet innefattar ett
par av rdrformiga skaft (5,6), som striacker sig genom
rannorna under det att arbetsplattformen (13)

4r i sitt lagsta lage. 1 detta lagsta lage 4r héjden
av svangfogen (14) som ansluter sig till kombinatio-
nen (9) av lyftramar av den teleskopiska bomkombina-
tionen (12) ungefar 2,45 m, vilket mdjliggdér an-
vandningen av plattformskombinationen i lager och
fabrik med laga och smala dorrdppningar och gangar.
Stddramen (1) och det parallellogramformiga ledsys-
temet (5,6,9) ar symmetriska i forhdllande till
maskinens mittlinje for att darvid férdela pa-
frestningarna jamnt genom maskinen. I det upplyfta
laget 4r stddramen (1), det parallellogramformiga
ledsystemet (5,6,9) och motvikten (2) placerade
innanfér fordonets hjulavstdnd, varvid ingen

"baksving” framtrader.
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Ajoneuvoon liittyvad matalaprofiilinen itseliikkuva ilmassa
tapahtuvaa tyot3 varten tarkoitettu lava
Sjalvrérlig plattform av lagprofil i anslutning till fordon

avsedd for arbete i luften

Keksinnén kohteena on ajoneuvoon liittyv4 matalaprofiilinen itseliik-
kuva ilmassa tapahtuvaa tyst# varten tarkoitettu lava, joka kasittaa
ajoneuvoalustan, mainitulle ajoneuvoalustalle asennetun kaintépdydén,
joka on asetettu vaakasuoralle tasolle ajoneuvon akselien valittéméddn
laheisyyteen, kaantépdydalle asennetun tukikehyksen, padasiassa yhden-
suuntaisten varsien muodostaman parin, kummankin varren yhden pdin
ollessa liitettyn4 kiantyvidsti mainittuun tukikehykseen, nostokehysyh-
distelmidn, kummankin varren vastakkaisen pdidn ollessa liitettynd kidn-
tyvdsti mainittuun nostokehysyhdistelmidn, ensimmidisen nostosylinte-
rin, jonka yksi p44 on liitetty kiantyvdsti tukikehykseen ensimmiisen
nostosylinterin vastakkaisen pain ollessa liitettynd toiminnallisesti
yhteen mainituista varsista, teleskooppisen puomiyhdistelmidn ja siihen
liittyvdn tydlavan liitettyini kdantyvisti mainittuun nostoyhdistel-
m#in, mainitun nostoyhdistelmidn ja mainitun teleskooppisen puomiyh-
distelmin v4liin toiminnallisesti liitetyn toisen nostosylinterin
mainitun puomiyhdistelmidn luovimisliikett4 varten, tukikehyksen, yh-
densuuntaisten varsien ja nostokehysyhdistelmin muodostaessa suun-
nikkaan muotoisen nivelyhdistelmdn, jolloin mainitun ensimmidisen nos-
tosylinterin kidynnistimisen yhteydessd yhdensuuntaiset varret ja nos-

tokehysyhdistelmsd siirtyvdt pystysuorassa tasossa.

Useita erilaisia ajoneuvoon liittyvid itseliikkuvia ilmassa tapahtuvaa
tydtd varten tarkoitettuja lavoja on ehdotettu kdytettdviksi, joiden
yhteydessd jalusta tai runkokotelo on asennettu ajoneuvon kannattamaan
kaintopéytddn. Ulompaan padidhdnsa asennetulla tyélavalla varustettu
puomiyhdistelms on liitetty joko kaintyvdsti suoraan tai sopivan ni-
veljdrjestelmdn valitykselld jalustaan. Vaikka niami tunnetut 1liik-
kuvat ilmassa tapahtuvaa tystd varten tarkoitetut lavat ovatkin yleen-
s4 olleet sopivia aiottua tarkoitustaan varten, niin niille on ollut

ominaista niiden koko ja ulottuvuuskapasiteetti, jotka siten estadvit
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niiden kiytén suhteellisen pienillid tyéalueilla, kuten varastoissa ja
tehtaissa, joissa on matalat ja kapeat oviaukot ja kapeat kiytavait,
mutta jotka edellyttividt suuria tydskentelykorkeuksia.

Tekniikan tason osalta viittaamme erityisesti US-patenttijulkaisuihin
3 483 948 ja 4 280 589. US-julkaisussa 3 483 948 on esitetty ajoneu-
voon liittyva, itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tyséta varten tarkoitet-
tu lava, jonka puomin pituus ei ole pituudeltaan sdidettdvia, siis se
ei ole teleskooppinen. T4mdn julkaisun mukaisessa rakenteessa ei kiin-
te4d puomia voida edes korvata teleskooppisella puomilla, koska korin
tai lavan asennon s#atddn tarkoitettu tanko ei anna tihdn mahdolli-
suutta. Laitteen liikkumisen kannalta ei US-julkaisun 3 483 948 mu-
kaista ratkaisua ndin ollen voida pitdd kovin kayttdkelpoisena. Viite-
julkaisun konstruktioon ei kuulu myéskididn vastapainosysteemid, joten

sitd voitanee pitid4 myds jossain médrin epdstabiilina.

US-patentissa 4 280 589 on esitetty ajoneuvoon liittyv4 itseliikkuva,
ilmassa tapahtuvaa tyétd varten tarkoitettu lava, jonka yl&runko on
asennettu pyérill4 varustetulla rungolla olevalle kiintépdyddlle ja
jossa yhdensuuntaisten varsien muodostama pari on niveldidysti liitet-
ty yldrunkoon jdrjestettyyn pystysuuntaiseen tolppaan. Yhdensuuntais-
ten varsien vastakkaiset pidat on liitetty toiseen tolppaan, jonka
padhdn on teleskooppimainen puomi niveléidysti kiinnitetty. Teleskoop-
pisen puomin ja yhdensuuntaisten varsien nivelelliset kiinnitykset
ovat sellaiset, ett4d kun teleskooppiseen puomiin ja yhdensuuntaisiin
varsiin liitetyt ja niit4 siirtdmddn tarkoitetut hydrauliset nosto-
sylinterit on jirjestetty siirtdmidn rakenne alimpaan asentoonsa,
teleskooppimainen puomi liikkuu ja siirtyy lepd&mi#in vapaasti yhden-
suuntaisten varsien p#illid. Rakenne ja toiminta ovat t#ssd tapauksessa
ndin ollen varsin monimutkaiset, eiki toimintaa voida etenk#dn ahtais-

sa tiloissa pitaa kovin hyvind.

Huomattavan tutkimus- ja kokeilutyén jdlkeen on kehitetty esilla ole-
van keksinnén mukainen itseliikkuva tyélava, jolla on matala profiili
ja kapea leveys, niin ettd sit4 voidaan ohjailla matalien oviaukkojen
ja kaytdvien lapi varastoissa ja tehtaissa. Esilla olevan keksinnén

mukainen matalaprofiilinen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa ty6td var-
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ten tarkoitettu lava kdsittai paidasiassa ajoneuvon alustaan asennetun
ka4ntopéyddn, joka on asetettu vaakasuoralle tasolle ajoneuvon akseli-
en valittémisn liheisyyteen. Putkimaisten varsien muodostaman parin
sisdltdvd suunnikkaan muotoinen niveljirjestelmd on asetettu kdanto-
p6ydan kannattaman yldrakenteen tukikehyksen ja nostokehysyhdistelman
valiin, johon teleskooppisen puomiyhdistelmin yksi pad on kaantyvésti
liitetty, ilmassa tapahtuvaa tydtd varten tarkoitetun lavan ollessa
asennettuna teleskooppisen puomiyhdistelmidn uloimpaan p&dhan. Vasta-
paino on irrotettavasti liitetty tukikehykseen ja varustettu kourulla,
joka on samassa linjassa yldrakenteen tukikehyksen lahella toisiaan
olevien sivuseinien muodostaman samanlaisen kourun kanssa. Putkimaiset
varret ulottuvat kourujen lapi, kun teleskooppinen puomiyhdistelma
lasketaan negatiiviseen kulmaan helppoa pidsy4 varten tyoélavalle.
T4ssd lasketussa asennossa ajoneuvon ja siihen liittyvdn niveljidrjes-
telmin korkeus on esimerkiksi noin 2,5 metrid konetta varten, joka
tarjoaa kayttésn 18,3 m korkean tydlavajarjestelyn, sallien siten
yhdistelmin kulkemisen korkeudeltaan 2,75 m olevien oviaukkojen kaut-

ta.

Yksityiskohtaisemmin on keksinnélle tunnusomaista, ettd tukikehys
sisaltas parin vierekkdisia sivuseinia, jotka madrittavat kaksi vie-
rekkaistd tasoa, jonka tukikehyksen yhteen padhian on liitetty vasta-
paino, joka ulottuu poikittain mainittujen vierekkidisten tasojen suh-
teen, johon vastapainoon on muodostettu kouru, joka on linjattu vie-
rekkdisten tasojen valisen tilan suhteen muodostaen jatkeen maini-
tulle tilalle yhdensuuntaisten varsien ja teleskooppisen puomiyhdis-
telman ollessa sovitettu symmetrisesti yhteiseen pystysuuntaiseen
tasoon, jolloin yhdensuuntaiset varret ulottuvat tukikehyksen vierek-
kdisten tasojen valiin ja vastapainon lipi, kun ensimmiinen ja toinen
nostosylinteri vedetaan sisiin nostokehysyhdistelmin ja teleskooppisen
puomiyhdistelman siirtdmiseksi alimpaan asentoon, jossa puomiyhdistel-
md on laskettuna alas negatiiviseen kulmaan ja ensimmidinen nostosylin-
teri on sovitettu mainittujen vierekkiisten tasojen valiseen tilaan,
jolloin ajoneuvoa ja siihen liittyvas puomiyhdistelmids voidaan ohjata
helposti kulkemaan matalien ja kapeiden oviaukkojen ja kaytdvien kaut-

ta varastoissa ja tehtaissa.



10

15

20

25

30

35

) 88792

Tukikehys, putkimaiset varret, nostokehysyhdistelmd ja teleskooppisen
puomiyhdistelmidn kdantéliitdntd nostokehysyhdistelmidn on tehty ja
asetettu symmetrisesti koneen keskilinjan suhteen, jolloin kuormitus-
rasitukset jakautuvat tasaisesti teleskooppipuomista nostoyhdistelmadn
ja putkimaisten varsien, yldrakenteen sivuseinien ja k#éidntépoydidn
v4litykselld ajoneuvon alustaan. Nostetussa asennossaan nostokehysyh-
distelmd, putkimaiset varret, yldrakenteen tukikehys ja vastapaino
ovat asetettuina ajoneuvon akselivdlin sisipuolelle, niin ettd ne
eivit aiheuta "takapyrstoéi"; so. mik#ian komponentti ei ulotu ajoneuvon
pydérien ulkopuolelle ylirakennetta ja teleskooppista puomiyhdistelmii
kddnnettiesss.

Kuvio 1 esittdi pystykuvantoa esillad olevan keksinnén mukaisesta ajo-
neuvoon asennettavasta matalaprofiilisesta itseliikkuvasta ilmassa
tapahtuvaa tydt4 varten tarkoitetusta lavasta ndyttden tamin tydlavan

erilaisissa kayttéasennoissa;

Kuvio 2 esittii sivupystykuvantoa esilld olevan keksinnén mukaisesta
ajoneuvosta nidyttden teleskooppisen puomiyhdistelmidn ja siihen liit-
tyvdn tydlavan negatiiviseen kulmaan laskettuina p#isy4 varten la-

valle;

Kuvio 3 esittds jaksoittaista sivupystykuvantoa ndyttiden teleskooppi-
sen puomiyhdistelmidn siirrettynd nostettuun asentoon ajoneuvon suh-

teen;

Kuvio 4 esitt#s jaksoittaista takapystykuvantoa piiasiassa kuvion 3

linjaa 4-4 pitkin otettuna; ja

Kuvio 5 esittds osittain leikattua piaalliskuvantoa pddasiassa kuvion 3

linjaa 5-5 pitkin otettuna.

Piirustuksiin ja erityisesti kuvioon 1 viitaten esilla olevan keksin-
nén mukainen ajoneuvoon liitettiv4 matalaprofiilinen itseliikkuva
ilmassa tapahtuvaa tyot4 varten tarkoitettu lava k4sittia vastapai-
nolla 2 varustetun ylirakenteen tukikehyksen 1, joka on asennettu

ajoneuvon alustan 4 kannattamalle k#dntépdydille 3. Padasiassa yhden-
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suuntaisten putkimaisten varsien 5,6 muodostaman parin kumpikin varsi
on liitetty kaantyvasti tukikehykseen yhdess4 pidssdin 7 ja 8 ja vas-
takkaisessa p4issaan 10 ja 11 nostokehysyhdistelmian 9. Teleskooppinen
puomiyhdistelma 12, jonka uloimpaan p4ihdn on asennettu tyélava 13, on
liitetty kiaantyviasti nostokehysyhdistelmiin kohdassa 14. Alempi nos-
tosylinteri 15 on liitetty tukikehyksen 1 ja putkimaisen varren 5
valiin kohdissa 16 ja vastaavasti 17, jolloin putkimaisia varsia 5 ja
6 ja nostokehystid 9 voidaan nostaa ja laskea ajoneuvon suhteen. Puomin
nostosylinteri 18 on samalla tavoin liitetty nostokehysyhdistelmén 9
ja teleskooppisen puomiyhdistelman 12 pohjaosan valiin kohdissa 19 ja
20, jolloin teleskooppista puomiyhdistelm#d voidaan nostaa ja laskea

nostokehysyhdistelmidn 9 suhteen, kuten kuvioista 1,2 ja 3 ndkyy.

Esilla olevan keksinnén mukaisen koneen rakenteelliset yksityiskohdat
on esitetty kuvioissa 3,4 ja 5, joista nakyy, ettd matalan profiilin
saavuttamiseksi kaantépdytd 3 on asetettu vaakasuoralle tasolle ajo-
neuvon akselien 21 tason vilittémaan laheisyyteen. Ylarakenteen tuki-
kehys 1 kisittas parin vierekkaisia kaantopéytddn 3 kiinnitettyja
sivuseinia 22,23, joissa on etupaatyseini 24 ja kaksi ulospdin ulot-
tuvaa poikittaista takaseinaa 25 ja 26. Irrotettava vastapaino 2 on
kiinnitetty koukuilla kohdissa 27 ja 28 takaseiniin 25 ja 26 ja pulti-
tettu paikoilleen kohdissa 29 ja 30. Vastapaino 2 on varustettu myos
nostotapeilla 31, niin ett4 nosturi voi nostaa painon sen liittadmista

varten ylarakenteen tukikehykseen.

Kuten kuviosta 5 nikyy, ovat yhdensuuntaiset varret 5 ja 6 poikki-
leikkaukseltaan putkimaisia tai laatikkomaisia ja ne on asetettu yla-
rakenteen sivuseinien 22 ja 23 vialiin, kaintéliitdntéjen 7 ja 8 olles-
sa linjattuina pystysuorasti, kuten kuviosta 3 nakyy. Sivuseinien 22
ja 23 vilinen tila muodostaa kourun 32, joka on kohdistettu ajoneuvon
alustan 4 keskilinjan ja vastapainoon 2 muodostetun samanlaisen kourun
33 kanssa. Tamin rakenteen ja jarjestelyn avulla yhdensuuntaiset var-
ret 5 ja 6 ovat samassa linjassa ajoneuvon alustan keskilinjan kanssa
ja ne tulevat kouruihin konetta laskettaessa alaspidin, kuten kuviosta
2 nakyy. Tami jarjestely tekee myés koneesta matalaprofiilisen, niin
ettd sen korkeus on noin 2,6 metrii sen ollessa kuvion 2 mukaisessa

asennossa. Matalammalla tyélavan maksimikorkeudella varustetuilla
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koneilla on alhaisempi kokonaiskorkeus. Ollessaan kuvion 2 esittdmidssi
alaslasketussa asennossa yhdensuuntaiset varret 5 ja 6 ovat hieman
kaltevia ajoneuvon takaosaa kohti ja siten ne on alunperin suunnattu
tai asennettu siirtymdidn nostotoimenpidettd varten heti kun nosto-

sylinteri 15 kdynnistetdan, kuten kuviosta 3 nikyy.

Koska varret ovat kuvion 4 mukaisesti rakenteeltaan putkimaisia, on
alemman varren 6 ylid- ja pohjaseinien osa leikattu pois aukkojen 34 ja
vastaavasti 35 muodostamiseksi nostosylinterin 15 ja siihen liittyvian
mdntdtangon vastaanottamista varten varsien nostamisen ja laskemisen

aikana.

Kuvioon 4 viitaten nostokehysyhdistelmd 9 on muodostettu kanavaelime-
nid, jossa on uumaelimen 38 yhteenliittdmidt yhdensuuntaiset sivuseindt
36 ja 37. Vahvistuslevyt 39 ja 40 on asetettu sivuseiniin 36 ja 37
varsien 5 ja 6 kidantéliiténtéihin 10 ja 11. Kuten kuviosta 1 nikyy, on
teleskooppinen puomiyhdistelmid 12 varustettu nostovarsien 5 ja 6 ja
nostokehysyhdistelmdn 9 vdlitykselld korkealla olevalla kaantolii-
tann4lls 14, joka sijaitsee noin 4,6 metrii maanpinnan yldpuolella,
niin ett4 puomi 12 pddsee ulottumaan esteen 41 yli ollessaan vaaka-
suorassa. Tdmidntyyppistd konetta kutsutaan toisinaan "ylés ja yli"
-koneeksi. Nostokehysyhdistelmid 9 pysyy aina pystysuorassa koneen kai-
kissa suunta-asennoissa. Korkealla oleva kdantéliitidntd 14 sallii myds
teleskooppisen puomiyhdistelmdn 12 ja siihen liittyvdn tyélavan 13
luovimisliikkeen ja ulottamisen kuviossa 1 pistekatkoviivoilla esitet-
tyyn asentoon, jolloin tyélava 13 ulottuu suunnilleen 18 metrii maan-

pinnan ylipuolelle.

Esill4 olevan keksinnén mukaisen ajoneuvoon liitettivan matalaprofii-
lisen ilmassa tapahtuvaa ty6td varten tarkoitetun lavan teleskooppinen
puomiyhdistelms kdsittda kantaosan 42 ja teleskooppisen puomiosan 43,
kantaosan sisiltdessid sisipaghiansd kohdassa 45 kiinnitetyn nestesylin-
terin 44, jonka mdntdtanko 46 ulottuu teleskooppisen osan 43 sisddn ja
on kiinnitetty siihen kohdassa 47. Pidsylinteri 48 on liitetty nosto-
kehysyhdistelmin 9 ja kantaosan 12 sisipadn valiin, pddsylinterin 48
ollessa nesteyhteydessid teleskooppisen puomiosan 43 ulkopddhin asenne-

tun ja tydélavaan 13 liitetyn apusylinterin 49 kanssa, jolloin tyélava
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13 pidetsan vaakasuorassa asennossa teleskooppisen puomiyhdistelmin 12
luovimisliikkeen aikana alalla sin#nsid tunnetulla tavalla. Kanta-
puomiosa 42 sisaltdi myds kantokiskoyhdistelmidn 50 teleskooppisen
puomiyhdistelmdn kautta tavanomaisiin tyélavalle 13 asennettuihin
ohjauslaitteisiin kulkevia erilaisia kaapeleita ja letkuja varten,
niin ettd lavalla oleva henkilé voi ohjata ajoneuvon liikkeita seka

teleskooppisen puomiyhdistelmidn kainté- ja luovimisliikettd.

Rakenne on tdysin symmetrinen, koska teleskooppinen puomiyhdistelm#
12, puomin nostosylinteri 18, yhdensuuntaisten varsien 5 ja 6 muodos-
tama pari sekid alempi nostosylinteri 15 on kaikki asennettu samalle
k4antopoydan 3 kiertoliikkeen keskilinjan suhteen linjatulle pysty-
suoralle tasolle ja linjattu ajoneuvon alustan keskilinjan suhteen
koneen alaslasketussa asennossa, niin ettd tydlavalla 13 oleva kuorma
ja konekomponenttien paino eiv4t aiheuta mitd4n vaintémomenttia kiddn-
topéytaan, kuten taas tapahtuu useimpien tyypiltddn samanlaisten ai-
kaisemmin tunnettujen koneiden yhteydessi. Erilaisten rakenne-element-
tien asetus vierekkidisille piaiasiassa vaakasuorille tasoille toistensa
suhteen, yhdensuuntaisten varsien 5 ja 6 kaintoéliitdntdjen pystysuora
linjaus tukikehyksen ja nostokehyksen 9 suhteen ja teleskooppisen
puomin pystysuora linjaus nostokehysyhdistelm#n suhteen ovat keksinnén
tadrkeitd ominaispiirteits, jotka antavat koneelle matalan profiilin

sen kokoonvedetyssid kuljetusasennossa.

T4min selostuksen yhteydess4 kaytetyt kasitteet ja ilmaisut ovat luon-
teeltaan kuvaavia, mutta eivit rajoittavia, eika niita kasitteitd ja
ilmaisuja kiytettdessd ole ollut tarkoituksena sulkea pois mitdidn
esitettyj4 ja selostettuja vastaavanlaisia ominaispiirteitd tai niiden
osia, vaan on selvai, ettd erilaiset muunnelmat ovat mahdollisia esil-

14 olevan keksinnén suojapiirin puitteissa.
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Patenttivaatimukset

1. Ajoneuvoon liittyv4 matalaprofiilinen itseliikkuva ilmassa tapah-
tuvaa tydtd varten tarkoitettu lava, joka kisittidd ajoneuvoalustan
(4), mainitulle ajoneuvoalustalle (4) asennetun kidantopéyddn (3), joka
on asetettu vaakasuoralle tasolle ajoneuvon akselien (21) valittdémian
laheisyyteen, kaintspdydille (3) asennetun tukikehyksen (1), padasias-
sa yhdensuuntaisten varsien (5,6) muodostaman parin, kummankin varren
(5,6) yhden paan ollessa liitettyna kaantyvasti (7,8) mainittuun tuki-
kehykseen (1), nostokehysyhdistelmdn (9), kummankin varren (5,6) vas-
takkaisen paan ollessa liitettynd kaintyvasti (10,11) mainittuun nos-
tokehysyhdistelmdan (9), ensimmidisen nostosylinterin (15), jonka yksi
p44 on liitetty kéddntyvasti (16) tukikehykseen (1) ensimmdisen nos-
tosylinterin (15) vastakkaisen pa4n ollessa liitettyn4d toiminnallises-
ti (17) yhteen (5) mainituista varsista, teleskooppisen puomiyhdistel-
mian (12) ja siihen liittyvan tydlavan (13) liitettyina kaantyvasti
(14) mainittuun nostoyhdistelmidn (9), mainitun nostoyhdistelman (9)
ja mainitun teleskooppisen puomiyhdistelman (12) valiin toiminnalli-
sesti liitetyn (19,20) toisen nostosylinterin (18) mainitun puomiyh-
distelmin (12) luovimisliikettd varten, tukikehyksen (1), yhdensuun-
taisten varsien (5,6) ja nostokehysyhdistelmin (9) muodostaessa suun-
nikkaan muotoisen nivelyhdistelmdn, jolloin mainitun ensimmiisen nos-
tosylinterin (15) kdynnistidmisen yhteydessd yhdensuuntaiset varret
(5,6) ja nostokehysyhdistelmid (9) siirtyvdt pystysuorassa tasossa,
tunnettu siiti, ettd tukikehys (1) sisaltds parin vierekkidisia
sivuseinia (22,23), jotka maarittdvat kaksi vierekkdistd tasoa, jonka
tukikehyksen (1) yhteen paahin on liitetty vastapaino (2), joka ulot-
tuu poikittain mainittujen vierekkdisten tasojen suhteen, johon vas-
tapainoon (2) on muodostettu kouru (33), joka on linjattu vierekkais-
ten tasojen vialisen tilan (32) suhteen muodostaen jatkeen mainitulle
tilalle (32) yhdensuuntaisten varsien (5,6) ja teleskooppisen puomiyh-
distelmidn (12) ollessa sovitettu symmetrisesti yhteiseen pystysuuntai-
seen tasoon, jolloin yhdensuuntalset varret (5,6) ulottuvat tukikehyk-
sen vierekkaisten tasojen vdliin ja vastapainon lipi, kun ensimmiinen
ja toinen (18) nostosylinteri vedetiin sisdidn nostokehysyhdistelmin
(9) ja teleskooppisen puomiyhdistelmin (12) siirtdmiseksi alimpaan

asentoon, jossa puomiyhdistelmid (12) on laskettuna alas negatiiviseen
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kulmaan ja ensimméinen nostosylinteri (15) on sovitettu mainittujen
vierekkdisten tasojen vdliseen tilaan, jolloin ajoneuvoa ja siihen
liittyvas puomiyhdistelmaa (12) voidaan ohjata helposti kulkemaan
matalien ja kapeiden oviaukkojen ja kiytdvien kautta varastoissa ja

tehtaissa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ajoneuvoon liittyvd matalaprofiili-
nen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tydtd varten tarkoitettu lava,
tunnettu siiti, ettd ylirakenteen tukikehys (1), yhdensuun-
taiset varret (5,6), nostokehysyhdistelma (9) ja teleskooppinen puomi-
yhdistelma (12) on konstruoitu ja asetettu symmetrisesti koneen keski-
linjan suhteen, jolloin kuormitusrasitukset jakautuvat tasaisesti
teleskooppipuomista (12) nostoyhdistelmasn (9) ja varsien (5,6), yla-
rakenteen sivuseinien (22,23) ja k#intépdyddn (3) vidlityksella ajoneu-

von alustaan (4).

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ajoneuvoon liittyvd matalaprofiili-
nen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tydtd varten tarkoitettu lava,
tunnettu siitd, ettd, kun kone on nostetussa asennossa, nosto-
kehysyhdistelmsd (9), yhdensuuntaiset varret (5,6), yldrakenteen tuki-
kehys (1) ja vastapaino (2) on kaikki asetettu ajoneuvon akselivalin

sisspuolelle, jolloin "takapyrstod" ei esiinmy.

4. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ajoneuvoon liittyvi matalaprofiili-
nen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tydtd varten tarkoitettu lava,
tunnettu siitad, ettd varret (5,6) ovat rakenteeltaan putki-

maisia ja asetettu padasiassa pystysuoraan tasoon toistensa suhteen.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen ajoneuvoon liitetty matalaprofiili-
nen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tyétd varten tarkoitettu lava,
tunnettu siity, ettd ensimmidinen nostosylinteri (15) on 1ii-

tetty toiminnallisesti ylavarteen (5).

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen ajoneuvoon liitetty matalaprofiili-
nen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tySt4 varten tarkoitettu lava,
tunnettu siitd, ettd alavarren (6) yla- ja pohjaseinien osat

on leikattu pois aukkojen (34,35) muodostamiseksi ensimmidisen nosto-
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sylinterin (15) vastaanottamista varten varsien (5,6) nostamisen ja

laskemisen aikana.

7. Patenttivaatimuksen 4 mukainen ajoneuvoon liitetty matalaprofiili-
nen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tydtd varten tarkoitettu lava,

tunnettu siitd, ettd varsien (5,6) kaantsliitannat (7,8) yla-
rakenteen tukikehyksen (1) sivuseiniin (22,23) on linjattu pystysuo-
rassa suunnassa ja asetettu mainitun teleskooppisen puomiyhdistelmin

(12) alapuolelle negatiivisen kulma-asennon yhteydessai.

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen ajoneuvoon liitetty matalaprofiili-
nen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tyétd varten tarkoitettu lava,
tunnettu siita, ettd alaslasketussa asennossa yhdensuuntaiset
varret (5,6) ovat hieman kaltevat, jotta ne heti ensimmdisen nosto-
sylinterin (15) kdynnistyksen j4lkeen ovat asetettavissa nostotoimin-

toon.

9. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ajoneuvoon liitetty matalaprofiili-
nen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tydtd varten tarkoitettu lava,
tunnettu siitd, etta varret (5,6) ja nostokehysyhdistelma (9)
on konstruoitu ja asetettu korkealla olevan k&intdliitdnnidn (14) muo-
dostamiseksi teleskooppista puomiyhdistelmia (12) varten, jolloin
puomin kiantdliitdnta (14) ulottuu suunnilleen 2,5 m maanpinnan yli-
puolelle nostokehysyhdistelmin (9) ollessa laskettuna alas puomiyhdis-
telmidn (12) siirtdmiseksi negatiiviseen kulma-asentoon seki noin 4,6 m
maanpinnan ylapuolelle nostokehysyhdistelmin (9) ollessa siirrettynd

korkealla olevaan asentoon.

10. Patenttivaatimuksen 8 mukainen ajoneuvoon liitetty matalaprofii-
linen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tyétd varten tarkoitettu lava,
tunnettu siitd, ettd yhdensuuntaiset varret (5,6) ja teles-
kooppinen puomiyhdistelma (12) ovat kaltevia samaan suuntaan ajoneu-
von etuosaa kohti, kun mainittu teleskooppinen puomiyhdistelma (12) on

negatiivisessa kulma-asennossa.

11. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ajoneuvoon liitetty matalaprofii-

linen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tybétd varten tarkoitettu lava,
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tunnettu siitid, ettd mainittu yhdensuuntaisten varsien (5,6)
muodostama pari, ensimmdinen nostosylinteri (15), nostokehysyhdistelmi
(9), toinen nostosylinteri (18) ja teleskooppinen puomiyhdistelmd (12)

on asetettu symmetrisesti yhteiselle pystysuoralle tasolle.

12. Patenttivaatimuksen 11 mukainen ajoneuvoon liitetty matalaprofii-
linen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tysétd varten tarkoitettu lava,
tunnettu siitd, ettd mainittu teleskooppinen puomiyhdistelma
(12), mainittu toinen nostosylinteri (18) ja mainittu yhdensuuntaisten
varsien (5,6) muodostama pari on asetettu vastaavalla tavalla pail-

lekkdin ollessaan alaslasketussa asennossa.

13. Patenttivaatimuksen 2 mukainen ajoneuvoon liitetty matalaprofii-
linen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tyotid varten tarkoitettu lava,
tunnettu siiti, ettd mainittu kaantdpdyta (3), jonka kierto-
liikkeen keskilinja on mainitulla ajoneuvon alustalla (4), ja varsien
(5,6) kaintsliitdnndt (7,8) ylarakenteen tukikehyksen (1) sivuseiniin
(22,23) ovat kaantdépdydan kiertoliikkeen keskilinjan samalla puolella

kuin teleskooppisen puomiyhdistelmin (12) pddssd oleva tydlava (13).

14. Patenttivaatimuksen 2 mukainen ajoneuvoon liitetty matalaprofii-
linen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tyétd varten tarkoitettu lava,
tunne¢ttu siitd, etta varsien (5,6) kaantéliitannat (10,11)
mainittuun nostokehysyhdistelmain (9) on pystysuorasti linjattu, mai-
nitun teleskoopplisen puomiyhdistelmin (12) kaintéliitdnnan (14) mai-
nittuun nostoyhdistelmdsdn (9) ollessa asetettuna varsien (5,6) mainit-
tuun nostokehysyhdistelmaan (9) liittyvien kaantsliitantéjen (10,11)
ylapuolelle pystysuorasti linjattuna niiden suhteen.

15. Patenttivaatimuksen 2 tai 14 mukainen ajoneuvoon liitetty matala-
profiilinen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tydta varten tarkoitettu
lava, tunne ttu siitd, ettd mainittu toinen nostosylinteri
(18) on liitetty kiaantyvasti (19) mainittuun nostokehysyhdistelméan
(9) varsien (5,6) kaantdliitiantdjen (10,11) ja mainitun teleskooppi-
sen puomiyhdistelmin (12) ja nostokehysyhdistelmin (9) valisen kaanté-

liitdnndn (14) vidlissd olevaan asemaan.
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16. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ajoneuvoon liitetty matalaprofii-
linen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tyétd varten tarkoitettu lava,
tunnettu siit4, ettd piddasiassa yhdensuuntaisten varsien (5,6)
muodostama pari on asetettu p4dasiassa vaakasuorille tasoille mainitun
kadntoépdyddn (3) tason ylipuolelle sen vdlittémaidn ldheisyyteen, mai-
nitun toisen nostosylinterin (18) ollessa asetettuna pidasiassa vaaka-
suoraan tasoon mainittujen varsien (5,6) vaakasuuntaisten tasojen yla-
puolelle niiden vdlittéméddn liheisyyteen koneen kokoonvedetyssid asen-
nossa, jolloin teleskooppinen puomiyhdistelma (12) on negatiivisessa

kulma-asennossa.

17. Patenttivaatimuksen 16 mukainen ajoneuvoon liitetty matalaprofii-
linen itseliikkuva ilmassa tapahtuvaa tydt4d varten tarkoitettu lava,
tunnettu siitd, ettd mainitun teleskooppisen puomiyhdistelmidn
(12) ja mainitun nostokehysyhdistelman (9) valinen kiintoliitdnta (14)
on asetettu mainitun toisen nostosylinterin (18) ja mainitun nostoke-
hysyhdistelmidn (9) vilisen kaidntdéliitdnnidn (19) ylipuolelle ja pys-
tysuoraan linjaukseen varsien (5,6) ja mainitun nostokehysyhdistelmin

(9) vilisten kaantosliitidntdjen (10,11) kanssa.
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Patentkrav

1. Sjalvrérlig plattform av lagprofil i anslutning till fordon avsedd
fér arbete i luften, vilken plattform innefattar ett underlag (4) for
ett fordon, ett svdngbord monterat vid nidmnda underlag (4) for ett
fordon, vilket 4r placerat p& en vagrdt nivid i omedelbar nidrhet av
fordonets axlar (21), en stédram (1) monterad vid svangbordet (3), ett
par i huvudsak parallella skaft (5,6), varvid den ena &ndan av vart
och ett skaft (5,6) 4r ansluten svangbart (7,8) till ndmnda stédram
(1), en kombination (9) av lyftramar, varvid de motsatta &ndarna av
bagge skaften (5,6) 4r anslutna svangbart (10,11) till nidmnda kom-
bination (9) av lyftramar, en férsta lyftcylinder (15), vars ena 4nda
4r svangbart (16) ansluten till stédramen (1), varvid den motsatta
4dndan av den férsta lyftcylindern (15) ar funktionellt (17) ansluten
till ett (5) av namnda skaft, en teleskopisk bomkombination (12) och
en arbetsplattform (13) som ansluter sig till demna, vilka &r sving-
bart (14) anslutna till nimnda lyftkombination (9), en andra lyftey-
linder (18) funktionellt ansluten (19,20) mellan namnda lyftkombina-
tion (9) och nidmnda teleskopiska bomkombination (12) fér en vipprorel-
se av nidmnda bomkombination (12), varvid stédramen (1), de parallella
skaften (5,6) och kombinationen (9) av lyftramar bildar en ledkombina-
tion i form av en parallellogram, varvid de parallella skaften (5,6)
och kombinationen av lyftramar (9) férflyttar sig i det lodrata planet
i samband med startandet av nimnda fdrsta lyftcylinder (15), k & n -
netecknad diarav, att stédramen (1) innefattar ett par bredvid
varandra liggande sidovdggar (22,23) definierande tvd bredvid varandra
liggande plan, varvid till den ena 4ndan av stédramen (1) har anslu-
tits en motvikt (2), som (2) stracker sig i tvarriktningen i férhal-
lande till nidmnda bredvid varandra liggande plan, i vilken motvikt (2)
uformats en ridnna (33), som 4r linjerad i férhallande till utrymmet
(32) mellan de bredvid varandra liggande planen och som bildar en
forlangning till namnda utrymme (32), varvid de parallella skaften
(5,6) och den teleskopiska bomkombinationen (12) &r anordnade symmet-
risk i ett gemensamt vertikalt plan, varvid de parallella skaften
(5,6) stracker sig mellan de brevid varandra liggande planen av sté-
dramen och genom motvikten, di den férsta och andra (18) lyftcylindern
dras in foér att forflytta kombinationen (9) av lyftramar och den
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teleskopiska bomkombinationen (12) till sitt understa lage, dar bom-
kombinationen (12) 4r nedsadnkt i en negativ vinkel och den férsta
lyfteylindern (15) 4r anordnad i utrymmet mellan nimnda bredvid varan-
dra liggande plan, varvid fordonet och bomkombinationen (12) som an-
sluter sig till denna l4tt kan styras att lépa via laga och smala
dérréppningar och gangar i lager och fabriker.

2. Sjalvrorlig plattform med lag profil enligt patentkrav 1 som 4r
ansluten till ett fordon och avsedd fér arbete i luft, k 4 nne -
tecknad darav, att stédramen (1) i den évre konstruktionen, de
parallella skaften (5,6), kombinationen (9) av lyftramar och den te-
leskopiska bomkombinationen (12) &r konstruerade och placerade symmet-
riskt i férhillande till maskinens mittlinje, varvid belastningspa-
frestningarna fordelar sig jamnt frin teleskopbommen (12) till lyft-
kombinationen (9) och genom férmedling av skaften (5,6), den dvre
konstruktionens sidoviggar (22,23) och svadngbordet (3) till fordonets
underlag (4).

3. Sjalvrorlig plattform med lag profil ansluten till ett fordon och
avsedd for arbete i luft, enligt patentkravl, kdnneteck-
n a d dirav, att di maskinen 4r i upplyft ldge, 4r kombinationen (9)
av lyftramar, de parallella skaften (5,6), stddramen (1) f6r den ovre
konstruktionen och motvikten (2) alla placerade innanfér fordonets

axelavstand, varvid ingen "baksving" framtréider.

4. Sjalvrérlig plattform med lag profil ansluten till ett fordon och
avsedd foér arbete i luft enligt patentkravl, k&4 nneteck-
n a d dirav, att konstruktionen av skaften (5,6) 4r rérformig och
skaften 4r placerade i huvudsak i ett vertikalplan i férhdllande till

varandra.

5. Sjalvrorlig plattform med ldg profil ansluten till ett fordon och
avsedd for arbete i luft enligt patentkrav 4, k4 nneteck-

n ad dirav, att den férsta lyftcylindern (15) 4r funktionellt anslu-
ten till det 6vre skaftet (5).

6. Sjalvrorlig plattform med lag profil ansluten till ett forden och
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avsedd fér arbete i luft enligt patentkrav 5, kdnneteck-
n a d didrav, att delar av de évre och undre viggarna av det undre
skaftet (6) ar bortskurna fér att bilda éppningar (34,35) fér mottag-
ning av den férsta lyftcylindern (15) under upplyftning och nedsink-
ning av skaften (5,6).

7. Sjélvrorlig plattform med lig profil ansluten till ett fordon och
avsedd fér arbete i luft enligt patentkrav 4, k4 nneteck-

n a d dirav, att svdngfogarna (7,8) av skaften (5,6) till sidovag-
garna (22,23) av den dvre konstruktionens stddram (1) 4r linjerade 1
lodrat riktning och placerade nedanom nimnda teleskopiska bomkombi-

nation (12) i samband med det negativa vinkelliget.

8. Sjalvrorlig plattform med ladg profil ansluten till ett fordon och
avsedd for arbete 1 luft enligt patentkrav 7, k4 nneteck-

n ad dirav, att de parallella skaften (5,6) &r i nedsankt lage en
aning lutande f6r att de genast efter startandet av den férsta lyft-

cylindern (15) 4r placerbara fér lyftatgirden.

9. Sjalvrorlig plattform med 1lag profil ansluten till ett fordon och
avsedd fér arbete i luft enligt patentkravl, kdnneteck-

n a d didrav, att skaften (5,6) och kombinationen av lyftramar (9) &r
konstruerade och placerade f6r att bilda en hogt liggande svidngfog
(14) foér den teleskopiska bomkombinationen (12), varvid sviangfogen
(14) av bommen stricker sig ungefar 2,5 meter ovanfér jordytan under
det att kombinationen av lyftramar (9) &r nedsinkt f£ér att forflytea
bomkombinationen (12) i negativt vinkellage samt ca 4,6 meter ovanfér
jordytan under det att kombinationen av lyftramar (9) 4r férskjuten

till hoégt lage.

10. sjalvrérlig plattform med lag profil ansluten till ett fordon och
avsedd for arbete i luft enligt patentkrav 8, k4 nneteck-

n a d ddrav, att de parallella skaften (5,6) och den teleskopiska
bomkombinationen (12) lutar i samma riktning mot den frdmre delen av
fordonet di nimnda teleskopiska bomkombination (12) 4r i det negativa
vinkelliget.
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11. Sjalvrérlig plattform med ldg profil ansluten till ett fordon och
avsedd for arbete i luft enligt patentkravl, kd nnetec k -

n ad dirav, att nimnda par som bestidr av de parallella skaften
(5,6), den férsta lyftcylindern (15), kombinationmen (9) av lyftramar,
den andra lyftcylindern (18) och den teleskopiska bomkombinationen
(12) 4r placerade symmetriskt i ett gemensamt lodratt plan.

12. Sjalvrérlig plattform med lag profil ansluten till ett fordon och
avsedd foér arbete i luft enligt patentkrav 11, k4 nnetec k -

n ad dirav, att nidmnda teleskopiska bomkombination (12), ndmnda
andra lyftcylinder (18), ndmnda par av parallella skaft (5,6) &r pla-
cerade p4 ett motsvarande sdtt pa varandra under det att de 4r i ned-

sdnkt ldge.

13. Sjalvrorlig plattform med lag profil ansluten till ett fordon och

avsedd fér arbete i luft enligt patentkrav 2, kdnnetec k -

n a d diarav, att namnda sviangbord (3), dir mittlinjen av dess sving-

rérelse 4r pa namnda underlag (4) pd fordonet, och svangfogarna (7,8)

av skaften (5,6) till sidoviggarna (22,23) av den 6vre konstruktionens
stodram (1) 4r pa samma sida av mittlinjen av sviangbordets svangrérel-
se som arbetsplattformen (13) i &ndan av den teleskopiska bomkombina-

tionen (12).

14. sjalvrérlig plattform med léig profil ansluten till ett fordon och
avsedd fér arbete i luft enligt patentkrav 2, kdnnetec k -

n a d darav, att svangfogarna (10,11) av skaften (5,6) till namnda
kombinationen (9) av lyftramar &r linjerade i lodrat riktning under
det att svangfogen (14) av namnda teleskopiska bomkombination (12)
till namnda kombination (9) av lyftramar 4r placerad ovanfér och ver-
tikalt linjerad med svdngfogarna (10,11) av skaften (5,6) till kom-

binationen (9) av lyftramar.

15. Sjalvrérlig plattform med lag profil ansluten till ett fordon och
avsedd for arbete i luft enligt patentkrav 2 eller 14, kadnmne -

t ecknad dirav, att nimnda andra lyftcylinder (18) ar svangbart
(19) ansluten till ni#mnda kombination (9) av lyftramar till ett lage

mellan skaftens (5,6) svangfogar (10,11) och sviangfogen (14) mellan

-
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nidmnda teleskopiska bomkombination (12) och kombinationen (9) av
lyftramar.

16. Sjalvrérlig plattform med lig profil ansluten till ett fordon och
avsedd fér arbete i luft enligt patentkravl, k& nneteck-

n a d diarav, att paret som bestidr av i huvudsak parallella skaft
(5,6) 4r placerat pa i huvudsak vigridta plan ovanfér planet av nidmnda
svangbord (3) i omedelbar nirhet av detta, under det att nimnda andra
lyftcylinder (18) 4r placerad i huvudsak i ett vdgratt plan ovanfér de
vagrata planen av nidmnda skaft (5,6) 1 omedelbart nidrhet av dessa i
det ihopdragna laget av maskinen, varvid den teleskopiska bomkombi -

nationen (12) &r i det negativa vinkelliget.

17. Sjalvrérlig plattform med 1ldg profil ansluten till ett fordon och
avsedd fér arbete i luft enligt patentkrav 16, kd&nneteck-

n a d darav, att svidngfogen (14) mellan nimnda teleskopiska bomkom-
bination (12) och nimnda kombination (9) av lyftramar 4r anordnad
ovanfér sviangfogen (19) mellan namnda andra lyftcylinder (18) och
namnda kombination (9) av lyftramar och i lodrdt linje med svidngfo-
garna (10,11) mellan skaften (5,6) och nidmnda kombination (9) av lyf-

tramar.
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