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(54)实用新型名称

具有防晃功能的吊机

(57)摘要

本实用新型涉及一种具有防晃功能的吊机。

本实用新型可以实现重物的无晃动吊装，尤其适

用在船上或者风载环境下的吊装。具有防晃功能

的吊机，包括基座、安装在基座上的直臂吊，其结

构要点在于还包括夹紧机构，夹紧机构包括多个

驱动油缸和通过销轴依次连接的滑动臂、折臂、

卡爪座、卡爪，滑动臂与直臂吊的基本臂滑动连

接，驱动油缸分别控制滑动臂、折臂、卡爪座、卡

爪的动作。
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1.一种具有防晃功能的吊机，包括基座、安装在基座上的直臂吊，其特征在于还包括夹

紧机构，夹紧机构包括多个驱动油缸和通过销轴依次连接的滑动臂、折臂、卡爪座、卡爪，滑

动臂与直臂吊的基本臂滑动连接，驱动油缸分别控制滑动臂、折臂、卡爪座、卡爪的动作。

2.如权利要求1所述的具有防晃功能的吊机，其特征在于基本臂内设置有滑道，滑动臂

和直臂吊的伸缩臂分别通过滑道与基本臂相对滑动。

3.如权利要求1所述的具有防晃功能的吊机，其特征在于卡爪的端部设置有自适应夹

紧件，自适应夹紧件通过销轴与卡爪铰接。

4.如权利要求1所述的具有防晃功能的吊机，其特征在于直臂吊通过回转支撑安装在

基座上，基座是汽车底盘、船的甲板或设置有支腿的基座。
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具有防晃功能的吊机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种具有防晃功能的吊机。

背景技术

[0002] 船用吊机随着船的晃动而晃动，其吊装的重物晃动较大；在大风的环境下，吊装陆

地上的重物也会受风载影响而晃动；传统的钢丝绳吊装无法解决重物晃动的问题，因此，如

何设计一款防止晃动的吊机，是本领域技术人员需要解决的一个技术难题。

发明内容

[0003] 针对现有技术的不足，本实用新型提供了一种具有防晃功能的吊机，实现了重物

的无晃动吊装，尤其适用在船上或者风载环境下的吊装。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型采用的技术方案是：具有防晃功能的吊机，包括基

座、安装在基座上的直臂吊，其结构要点在于还包括夹紧机构，夹紧机构包括多个驱动油缸

和通过销轴依次连接的滑动臂、折臂、卡爪座、卡爪，滑动臂与直臂吊的基本臂滑动连接，驱

动油缸分别控制滑动臂、折臂、卡爪座、卡爪的动作。

[0005] 基本臂内设置有滑道，滑动臂和直臂吊的伸缩臂分别通过滑道与基本臂相对滑

动。

[0006] 卡爪的端部设置有自适应夹紧件，自适应夹紧件通过销轴与卡爪铰接。

[0007] 直臂吊通过回转支撑安装在基座上，基座是汽车底盘、船的甲板或设置有支腿的

基座。

[0008] 实用新型的有益效果

[0009] 本实用新型在现有直臂吊的基础上，增加了夹紧机构，在直臂吊通过钢丝绳吊装

重物过程中，通过滑动臂在基本臂内伸缩，控制折臂的位置，再通过卡爪座、卡爪和自适应

夹紧件的动作夹住重物，根据重物外形，自适应夹紧件自行转动调整，保证了对重物的夹

紧。在直臂吊与夹紧机构配合下，提高了吊运过程的平稳和可靠性，重物在移动过程中，不

会产生晃动。

附图说明

[0010] 图1是本实用新型的结构示意图；

[0011] 图2是图1沿A‑A面的剖视图；

[0012] 图3是本实用新型吊装状态的视图；

[0013] 图4是本实用新型运输状态的视图。

[0014] 附图标记：1‑夹紧机构；11‑折臂；12‑卡爪座油缸；13‑卡爪座；14‑卡爪；15‑自适应

夹紧件；16‑夹紧油缸；17‑折臂油缸；18‑滑动臂；19‑滑动臂油缸；  2‑直臂吊；21‑伸缩臂；

22‑基本臂；23‑变幅油缸；24‑回转支座；25‑卷扬机；26‑回转支撑；27‑导向轮；28‑钢丝绳；

29‑伸缩臂油缸；3‑基座；4‑重物。
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具体实施方式

[0015] 如图1、2所示：具有防晃功能的吊机，包括基座3、直臂吊2和夹紧机构1。直臂吊2包

括回转支撑26、卷扬机25、回转支座24、变幅油缸23、基本臂22、伸缩臂21、伸缩臂油缸29和

导向轮27，回转支撑26安装在基座3上，基座3是汽车底盘、船的甲板或设置有支腿的基座。

夹紧机构1包括多个驱动油缸和依次转动相连的滑动臂18、折臂11、卡爪座13、卡爪14。回转

支座24安装在回转支撑26上，回转支撑26在其驱动件的作用下，通过齿轮传动，带动安装在

其上的回转支座24转动。基本臂22通过销轴与回转支座24转动连接，变幅油缸23两端分别

与回转支座24和基本臂22铰接，驱动基本臂22与回转支座24相对转动，基本臂22内设置有

滑道，伸缩臂21和滑动臂18分别通过滑道与基本臂22滑动配合。伸缩臂油缸29的缸筒通过

中耳板连接在伸缩臂21内，伸缩臂油缸29的缸杆通过单耳板连接在基本臂22上，其驱动伸

缩臂油缸29与基本臂22相对滑动。滑动臂油缸18的缸筒通过中耳板连接在基本臂22上，滑

动臂油缸19的缸杆通过单耳板连接在滑动臂18上，驱动滑动臂18与基本臂22相对滑动。折

臂油缸17两端通过销轴分别连接在折臂11和滑动臂18上，并驱动折臂11与滑动臂18相对转

动。卡爪座13通过销轴连接到折臂11上，卡爪座油缸12两端分别铰接在折臂11和卡爪座13

上，驱动折臂11与卡爪座13相对转动；卡爪14通过销轴连接到卡爪座13上，夹紧油缸16两端

通过销轴铰接在卡爪14和卡爪座13上，控制重物4的夹紧位置。自适应夹紧件15通过销轴安

装卡爪14上，自动根据重物外形调整其转动的角度，适应夹紧重物4的需要，保证了夹紧稳

定性。卷扬机25设置在回转支座24上，卷扬机25伸出的钢丝绳28，经过三组导向轮27到伸缩

臂21的前端，用于吊装重物4。

[0016] 如图3所示：将钢丝绳28与重物4连接后，夹紧机构1动作，卡爪14通过自适应夹紧

件15夹紧重物4，直臂吊2将重物4吊起，再完成无晃动水平运动后，将重物4落放到所需位

置。由于在整个吊装过程中，夹紧机构1使终将重物4夹持坚固，重物4在运动中不会产生晃

动。

[0017] 如图4所示：基本臂22、折臂11、卡爪14均处于水平状态，折叠后的本实用新型外形

近似于箱体，便于运输和存储。
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图1
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图2

图3
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图4
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