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&) NAHMASCHINE.

&) Die Nzhmaschine enthilt ein Gehduse mit einer
Antriebswelle (8), einem Griff zur Steuerung der Ma-
schine, einem Mechanismus der bogenf&rmigen Na-
del (3), einem Mechanismus des Schlingenfingers
(4) und einer Vorrichtung (5) zur Verstellung der
Maschine um eine Stichlidnge.

Die kinematische Verbindung des Mechanismus
der bogenfdrmigen Nadel (3) mit der Kurbel (7) der
Antriebswelle (6) enthilt eine Hauptzahnstange (12),
und die kinematische Verbindung des Mechanismus
des Schlingenfingers (4) mit der Kurbel (7) der

I\ Antriebswelle (6) erfolgt Uber die genannte Haupt-
zahnstange (12) und eine zusdizliche Zahnstange

05(21)' Die Hauptzahnstange (12) hat einen Begren-

@nzungsanschlag (24) fir die zusitzliche Zahnstange

°(21) und ist mit ihr durch eine Feder (25) verbunden,
und der Schlingenfinger (4) hat einen Schaft (27),

Q. der mit einem im Gehiuse angeordneten Anschlag
(26) zusammenwirkt.
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NAHMASCHINE

Gebiet der Technik

Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf die Beklei-
dungsindustrie, und betrifft insbesondere eine in bezug auf
das zu verarbeitende Material verstellbare Ndhmaschine,
die z.B., zum Zundhen der Isolation an Rohren, zum Zusam-
menfiligen von Stoffbahnen aus verschiedenen Stoffen, da-
runter auch aus Verbundstoffen, die in der Industrie immer
mehr Einsatz finden, sowle zum Umstechen von Kanten an
Tepplchen, Wandbehédngen und Textilerzeugnissen, darunter
auch an groB8flachigen und schweren, verwendet werden
kann. ]

Zugrundeliegender Stand der Technik

Es ist eine Nzhmagchine zum Zundhen der Isolation an
Rohren (SU, A4, 511399) bekannt, welche folgende, im Ge-
hduse untergebrachte, mi%ln?m Nockenantrieb kinematisch
verbundene Vorrichtungen enth&lt: eine horizontale Nadel,
einen mit einem Haken versehenen Scnlingenfingermechenis-
mus und N#hfiiBe fiir die Zufiihrung der Isolation unter die
Nadel. Der Schlingenfdngermechanismus hat eine bogenfirmi-
ge, in der vertikalen Zbene angeordnete Fihrung flir den
Haken, bei der das eine BEnde in der Horizontalenin be-~
zug auf die Nadelachse verschoten und mit einem mit einer
Feder belasteten Fixator fir den Haken versehen ist. Die
Maschine hat ferner FiiBe fiir die Zufiihrung der Isolation
unter die Nadel, eine Vorrichtung fir die Verstellung der
Maschine l&ngs des Rohres und einen am GehZuse befestigtsen
Steuergriff.

Die rdumliche Anordnung der Nadel und des Schlingen-
féngers gewdhrlelsten bel dieser Maschine abe§¥%ie Verndhung

eliner . . . . N
der Kanten V Isolation, die mittels eines Spezialmecha-
nismus vom Rohr abgehoben ist,  wodurch die Konstruk-

tion der Maschine verwickelt, die Masse der Maschine er-
héht und die ManOvrierfdhigkeit erschwert werden.

Es ist auch eine N&hmaschine (SU, A, 332151) zum Zu-
ndhen der Isolation auf Rohren bekannt, enthaltend ein
Gehduse mit einem Steuergriff, eine Antriebswelle, mit der
ein Schlingenféngermechanismus, ein Mechanismus einer gebo-
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genen Nadel mit Ohr, ein Mechanismus fir die Zufiihrung der
Isolation unter die Nadel, der in Form von zwel durch einen
Nockenantrieb gesteuerten Anschligen ausgebildet ist, kine-
matisch verbunden sind, und einer Vorrichtung in Form ei-
nes Zahnstangentransporteurs zur Verstellung der iflaschine,
Der Zahnstangentransporteur ist mit den Mechanigmen rir
die Zufriihrung der Isolation, der Nadel und des Schlingen-
tingers kinematisch verbunden, wobei der letztere in Form
von zwel Haken, die eine zusammengesetzte réumliche Bewe-
gung vollfiihren, ausgebildet ist.

Diese bekannte Masgchine ist ebenfalls sperrig und
kompliziert in der konstruktiven Ausfiihrung, und sie ge-
wihrleistet die Verndhung der Isolationskanten (mit einer
Stumpfnsht) nur dann, wenn sie durch zwel speziell dazu
bestimmte Anschlige gehoben sind. AuBerdem sind bei die-
ser Maschine zur Ubertragung der Bewegung auf die Nadel,
den Schlingenfingermechanismus und den Zahnstangentrans-
porteur drei kinematische Ketften vorgesehen:

- Schraubenrad, Kurbel, Pleuel, Winkelhebel und gebo-
gene Nadel; Zahnrad, Seitenwelle, Nocken, zweiarmiger Hebel
mit Kugelzapfen, Kugelgelenk und Schlingenfinger; Schleifen-
hebel, Pleuel, Zahnsegment, Zahnrad, Exzenterwelle und ~
Schlingenfénger.

Durch diese kinematischen Ketten wird die Konstruktion
der Maschine erschwert, ihre Masse erhdht, widhrend das Vor-
handensein von Spezialmechanismen zur Bewegung der Isola-
tion relativ zu dem Rohr beim Verndhen auf das Anwendungs-—
gebiet dieser Maschine einschrinkend wirkt.

' Offenbarung der Erfindung

- Der vorliegenden Erfindung liegﬁdgge Aufgabe zugrunde,
eine Ndhmgschine zu schaffen, bel dervkinematische Verbin-
dung ihrer Hauptbaugruppen mit der Antriebswelle so ver-
vollkommnet sind, daB8 die Masse der Maschine bedeutend ver-
mindert, die Konstruktion vereinfacht und die technologi-
schen Moglichkeiten der Maschine erweitert werden kdnnen.

Die gestellte Aufgabe wird dadurch geldst, daB in ei-
ner Nahmaschine, die ein Gehduse mit einer Antriebswells,
einem Griff zur Steuerung der Maschine und mifﬂpferurbel
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- der Antriebswelle kinematisch verbundenen : einem Mecha-

nismus der bogenfdrmigen Nadel mit Ohr, einem Mechanis-
mus des Schlingenfingers und einer Vorrichtung fir die Be-
wegung der Maschine um eine Stichlédnge enthdlt, gemé&l der
Erfindung die kinematische Verbindung des Mechanismus der bo-
genférmigen Nadel mit der Kurbel der Antriebswelle elne
Hauptzahnstange emthdlt, die hin- und hergehend perpendi-
kuldr zu einer Welle beweght wird, die die bogenfdérmige Na-
del und dag Zahnrad trdgt, das mit dieser Zahnstange zu-~-
gammenwirkt und die kinematische verbindungdes Schlingen-
féngermechenismus mit der Kurbel der Antriebswelle iiber die
genannte Hauptzahnstange und eine zusidtzliche Zahnstange
zustandegebracht wird, die ldngs der Hauptzehnstange in
einer in ihr vorgesehenen Fihrung rechtwinklig 2zu einer
Welle bewegt wird, die den Schlingenfénger und ein Zahn-
rad trdgt, das mit den Zdhnen der zusdtzlichen Zshnstange
zugammenwirkt , dabei hat die Hauptzashnstange einen Begren-
zungsanschlag fiir die zusdtzliche Zahnstange und ist mit
ihr durch eine Feder verbunden, und der Schlingenfinger
hat einen Schaft, der mit einem an dem Gehause angebrach-
ten Anschlag zusammenwirktb.

bine solche konstruktive Ausflihrung der Nahmaschine
gestattet es, ihre Konstruktion zu vereinfachen, die Anzahl
der Teile zur Ubertragung der Bewegungen auf die Nadel und
den Schlingenfanger zu reduzieren, und gewdhrleistet deren
gynchrone Arbeit.

Entsprechend einer der Ausflihrungsvarianten der Zrfin-
dung kann die Hauptzahnstange eine zusatzliche Zahnflache
haben, dis parallelﬁ%eren Haupt zahnflache liegt und mit ei-
nem Zshnsegment zusammenwirkt, das im Geh&use drehbar an-
geordnet und durch einen Pleuel mit der Kurbel der An-
triebgwelle verbunden ist, dabel ist die Fihrung fur die
zusdtzliche Zahnstange zwischen den Zashnfldchen der Haupt-
zahnstange gelegen. Dies gestattet es, fiir die Bewegung
des Schlingenfsngers die BSewegung der Stange zu nutzen,
durch welche die Nadel in Bewegung gesetzt wird, was de-
ren gynchrone Arbeit gewdhrleistet und zur Verminderung
der Anzanl der Teile in der kinematischen Kette beitragt.
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Entsprechend einer weiteren Ahusfiihrungsvariante der
Erfindung ist es mdglich, an der Hauptzahnstange einen Mit-
pehmer mit einer Vertikalnut zu befestigen, in der sich
der Kurbelzapfen aer Antriebswelle befindet, wag es gestat-
tet, die Kinematik fiir die drei Hauptbaugruppen der Ma-
schine wie Nadel, Schlingenfinger und Verrichtung fir die
Bewegung der Maschine bedeutend zu vereinfachen. Eine Ver-
minderung der Anzahl der Einzelteils gestattet es, die Mas-
ge und die Abmessungen der Maschine zu vermindern und
dementsprechend deren Mandvrierfihigkeit und die Steuer-
ungsmdglichkeit zu erhdhen.

Bs ist zweckm#Big, die Kurbel der Antriebswelle in
der Nihmgschine mit dem auf dieser Welle angeordneten Nok-
ken zu verbinden, der eine Profilnut aufweist und als An~
trieb fiir die Vorrichtung zur Bewegung der Maschine um
geine Stichl¥nge dient, die einen auswechselbaren N&hfull
zum Kontskt mit dem Nshgut enthdlt, der iliber eine Baugrup-
pe zur Regelung der Stichlénge an einem Finger befestigt
igt, der sich in der Profilnut des Nockens befindet, dabeil
ist die Baugruppe zur Regelung der Stichlénge in im Ge-
hduse vorgesehenen Fihrungen angeordnet. Dies gestattet
eg, die Stichlénge zu regeln und den Ndhful auszuwechseln.

Somit hat die erfindungsgeméBe N&hmaschine .wegen
der konstruktiven Vervollkommnung der kinematischen Verbin-
dung der Antriebswelle mit der Nadel, dem Schlingenfénger
und der Vorrichtung,verminderte Abmessungen und eine ge-
ringere Masse gegeniiber den bekannten Nahmaschinen, sie
ist auch einfacher in der Steuerung und in Betrieb. Durch
die Moglichkeit einer Verwendung auswechselbarer Nihfiisce
in der Vorrichtung zur Bewegung der Maschine um eine Stich-
liange sind die technologischen Moglichkeiten der Maschine
erweitert (auBer der Verndhung der Stoffbahnen mit Stumpf-
naht ist es mdglich, die Kanten der Stoffbahnen mit einer
Umstechnaht zu versehen).

RKurze Begchreibung der Zeichnungen

Nachstenend soll die Erfindung an Ausfiihrungsbeispie-
len der Ndéhmaschine unter Bezugnahme guf die beiliegenden
Zeichnungen nZher erliutert werden.
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Eg zelgt

Fig. 1 eine erfindungsgemifie Nzhmaschine in Seiten-
-angicht, teilweise mit Ausgchnitt;

Fig. 2 kinematischeVerbindung der Nadel und des Schlin-

5 genfédngers mit der Antriebswelle;

Fig. 3 die Ansicht in der Pfeilrichtung A, in Fig.l,

Fig. 4 eln weiteres Ausfiilhrungsbeispiel der kinema-
tischen Verbindungder Nadel und des Schlingenfidngers mit der
Antriebgwelle;

10 Fig. 5 eine Baugruppe zur Regelung der Stichlénge, im
Langsgschnitty

Fig. 6 bis 10 die gegenseitige Stellung der Nadel und
des Schlingenfé@ngers beim Betrieb der Nahmaschine.

Bevorzugte Ausflihrungsvarianten der Erfindung

15 Die vorliegende Nahmaschine, die zum Zusammennidhen
von Stoffkanten mit Stumpfnaht oder zum Umstechen der Stoff-
rédnder bestimmt ist, hat ein Gehduse 1 (Fig. 1) mit
einem Griff 2 (zum Steuern, Festhalten und Fihren der Ma-
schine), Mechanismen einer bogenfirmigen Nadel 3 und ei=-

20 nes Schlingenféngers 4, einer Vorrichtung 5 zur Bewegung
der Maschine um eine Stichldnge und einer Antriebswelle 6-
(F:g. 2), die eine Kurbel 7 tridgt, mit der die Mechanismen
der Nadel 3 und des Schlingenfingers 4 und die Vorrichtung .
5 (Fig. 1) zur Bewegung der Maschine um eine Stichlénge

25 kinematigch verbunden sind.

Die bogenfdrmige Nadel 3 hat an einem Ende ein Ohr & -
und igt an einer drehbaren Welle 9 (Fig. 2) montiert, die-
in Flihrungen des Gehduges 1 in einer horizontalen Ebene un-
tergebracht ist. Dadurch vollfiihrt die Nadel 3 bei der

30 Drehung der Welle 9 Drehbewegungen in der vertikalen Ebene
in der in Fig. 2 gezeigten Pfeilrichtung.

Der Schlingenfiénger 4 ist auch bogenformig ausgebil-
det und hat an einem gseiner Enden einen Haken 10 oder ein
Ohr (niocht dargestellt) was von der technologischen Opera-

35 tion, die von der Maschine ausgefiihrt wird, abhéngig ist
(z+B., Zusammennghen mit Stumpfnaht oder Umstechen der
Rinder). Der Schlingenfdnger 4 liegt in der horizontalen
Ebene und ist an einer in den Fihrungen des Gehiuses ver-

Ui,
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_ tikal angeordneten Drehwelle 11 befestigt. Bel der Dre-

hung der Welle 11 vollfiihrt der Schlingenfénger 4 Dreh-
bewegungen in der horizontalen Ebene in der in Pig. 2 durch
Pfeile angedeuteten Richtung.

Die kinematische Verbindung des Mechanismus der Nadel 3
mit der Kurbel 7 der Antiriebswelle 6 emtsprechend der in
Pig. 2 dargestellten Ausfiihrungsvariante enthdlt eine
Hauptzshnstange 12 mit zwei einander parallel liegenden
7ehnflichen 13 (obere) und 14 (untere). Die Hauptzahnstan-
ge 12 ist rechtwinklig' zu der Welle 9 in Fihrungen 15
(Fig. 1) des Gehduses 1 untergebracht und wird mit Hilfe
gines drehbaren Zshnsegmentes 16 hin-~ und hergehend be-
wegt (Fig. 2, 3), das mit der oberen Zshnfldche 13 zu-
sammenwirkt. Die untere Zshnflache 14 der Zzhnstange 12
wirkt mit einem auf der Welle 9 gitzenden Zshnrad 17 zu-
Sammen.

Dag Zahnsegment 16 ist an einer in dag im Gehduse 1
gingebauten Achse 18 drehbar angeordnet und liber eine Ach-
se 19 mit einem Pleuel 20, der mit der Kurbel 7 verbunden
ist, verbunden. ,

Die kinematische Verbindungdes Mechanismus des Schling-
enfédngers 4 mit der Kurbel 7 der Antriebswelle 6 erfolgt -
{iber die Hauptzahnstange 12 und eine zusédtzliche Zahnstan-
ge 21, die liéngs der Zshnstange 12 in einer darin vorge-
gehenen Fihrung 22, z.B., in Form einer Nut, bewegt wird.
Die zusétzliche Zahnstange 21 wird in der Fihrung 22 recht-
winklig - zu der Welle 1L bewegt, an der ein mit den Z&h-
nen dieger Zahnstange 21 im Eingriff stehendes Zahnrad 23
befestigh ist, wobei die Fihrung 22 zwischen den Zahnfla-
chen 1% und 14, wie in Fig. 2, gezeigt, liegt.

Die Hauptzahnstange 12 ist mit einem Begrenzungsan-
schlag 24 fiir die zusédtzliche Zahnstange 21 versehen, Wo--—
bei dis Hauptzshnstange 12 mit der zus&tzlichen Zahnstange
21 durch eine Feder 25, z.B. eine Druckfeder, verbunden
ist.

Zur Begrenzung der Drehbewegung des Schlingenféngers
4 ist an dem Gehduse 1 ein Anschlag 26 befestigt, mit dem
der Schaft 27 des Schlingenfingers 4 zusammenwirkt.
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Die Vorrichtung 5 (Fig. 1, 3) zur Bewegung der Masgochi-
ne um eine Stichlénge enthdlt einen auswechselbaren Nahfuf
28 mit nach oben abgebogenen Enden 29 (siehe Fig. 1) und
Zéhrien 30 an der Sohle fiir den Kontaskt mit dem Nihgut,
sowle in horizontalen Fihrungen 32 des Gehduses untergebrach-
te und miteinander durch einen Steg 33 verbundene Stiitzen
3l. An dem Steg 33 ist ein Finger 34 befestigt, der in ei-
ne Profilnut 35 eingreift, die an der Seitenflédche eines
an der Antriebswelle 6 befestigten Nockens %6 ausgefihrs
ist.

Auf diese Welse gtellt der Nocken 36 mit der Nut 35
einen Antrieb fir die Vorrichtung 5 dar, die die Maschine
un eine Stichlinge verstells.

Entsprechend einer anderen Ausflihrungsvariante der
kinemat ischenverbindung der Kurbel 7 und der Antriehbswelle 6
nit dem Nadelmechanigmus % weist die Hauptzshnstange 12
(gs. Pig. 4) eine untere Zahnfldche 14 auf die mit dem Zghn-
rad 17 zusammenwirkt. Dabel ist an der Hauptzahnstange 12
ein Mitnehmer 37 mit einer vertikalen Nut 3& befestigt, in
der der Zapfen %9 der Kurbel 7 untergebracht ist. Bei die-
gser Variante ist die Kurbel 7 mit dem auf der Antriebs-
weilae 6 gitzenden Nocken 36 verbunden.

Zine solche Ausfiihrungsvariante der kinematischen Bin-
dung hat die Bauweise der Maschine noch mehr vereinfacht.

Fir die Regelung der GroBe der Stichlénge und dement-
sprechend des Vergtellgchrittes der Maschine ist in der
Vorrichtung 5 eine Baugruppe 40 (Fig. 5) fir die Regelung
des Schrittes vorgesehen, die an Stitzen 31 befestigt ist,
dabei sind in den Fihrungen des Gehduses nicht die Stiitzen
21 wie fir die Ausfiihrungsvariante nach Fig. 1, 3, sondern
dae Gehiuse 41 (Fig. 5) der Baugruppe 40 der Regelung un-
tergebracht.

Die Baugruppe 40 der Regelung enthdlt ein Gehiuse 41,
eine im Gehduse 41 angeordnete und bei der Schrittregelung
von O bis zum Maximum hin- und herbewegbare Kreuzkopfnabe
42 und eine Scaraube 43, die in die Kreuzkopfnabe 42 ein-
geschraubt ist und sich mit ihrem Ende gegen einen fest-
stehenden Anschlag 44 im GehZuse 41 stemmt.
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Die Schraube 43 ist mit einer Skale 45 der Schrittlin-
gen versehen.

Zwhkschen der Kreuzkopfnabe 42 und dem Gehduse 41 be-
findet sich eine Feder 46, die keine Spiele des Nahfusses
bezliglich dem GehZuse zuldBt.

Die Maschine arbeitet wie folgt.

Beim Einschalten des Maschinenantriebs wird der
Schlingenfédnger 4 gegen den Anschlag 26 (Fig. 1,2,3,4) ge-
gtemmt, und bleibt in dieser Stellung, bis die gebogene
Nadel 3 mit einem Faden 48 in die durch den Schlingenfian-
ger 4 gebildete Schlinge 49 hineingeht. In dieser Stellung
befindet sich die zusidtzliche Zahnstenge 21 in einem ge-
wisgen Abstand von dem Begrenzungsanschlag 24.

Von der Antriébswelle {iber die Kurbel 7, den Pleuel
20, das Zshnsegment 16, die Hauptzahngtange 12 und das Zahn-
rad 17 beginnt die gebogene Nadel 3 ihre Bewegung in die
Schlinge 49.

In dieger Zeit hdlt die Feder 25 {iber die zusatzli-
che Zahnstange 21 und das Zannrad 23 den Schlingenfinger
4 in der gegen den Begrenzer 26 angedriickten Stellung (Fig.6)
zurlick, so daB die Nadel 3 ungehindert in die Schlinge 49
hineingehen kann.

Bei einer weiteren Bewegung der Nadel 3, d.h., bel der .
Bewegung der Hauptzahnstange 12 nach rechts (giehe Zeich- -
nung in Fig. 7) geht der Begrenzungsanschlag 24 an die zu-
gdtzliche Zannstange 21 heran und beginnt sie in der glei- -
chen Richtung zu bewegen, in der sich auch die Hauptzahn-
stange 12 bewegt.

Die zugdtzliche Zannstange 21 dreht das Zahnrad 23 bel
ihrer Bewegung, und das Zahnrad 23 dreht den Schlingenfén-
ger 4 nach links (siehe Zeichnung, Pig. 7,8).

Bei der genannten Bewegung wirft der Schlingenfénger
4 die Schlinge 49 sb und die Nadel 3, indem sie dag Nahgut
50 durchaticht, geht in dieses an einer Stelle hinein und
an einer anderen hinaus (Fig. 7, 8).

In der nach Zeichnung duBersten linken Stellung (Fig.9)
iet der Schlingenfédnger 4 bereit, den Faden 48 zu erfassen
und eine neue Schlinge zu bilden.
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Bel der nachfolgenden Drehbewegung der Kurbel ¥ dreht
der Pleuel 20 das Zahnsegment 16 in der entgegengesetzten
Richtung . Infolgedegsen werden die Hauptzahnstange 12
und die zusdtzliche Zahnstange 21 nach der Zeicanung nach
links bewegt (Fig. 10), indem sie die Zahnrdder 17 und
23 in Drehung versetzen und die Nadel % nach der Zeichnung
entgegen dem Uhrzeigersinn und den Schlingenfinger 4 nach
der Zeichnung nach rechts drehen. Dabel erfaBt der Schlin-
genfanger 4 den Faden 48, indem er eine neue Schlinge bil-

det und die Nadel 3 tritt aus dem Ndhgut 50 heraus.

Die Bewegung der zusdtzlichen Zshnstange 2L nach der
Zeichnung nach links zusammen mit der Hauptzahnstange 12
erfolgt wegen der Feder 25, die danach strebt die zu-
g8t zliche Zshnstange 21 gegen den Begrenzungsanschlag 24
anzudriicken. Dabei geht die zugdtzliche Zshnstange 21 et~
was von dem Anschlag 24 weg (Pig. 10) infolge der Riick-
wirkung der Spannkraft des Fadens 48, aus dem eine neue
Schlinge gebildet wird, auf den Schlingenfdnger 4, das
Zahnrad 2% und somit auch auf die zugdtzliche Zahnstange
2l. Bine golche "federnde" Einwirkung des Schlingenféngers
4 guf den Faden 4€ schlieBt dessen Bruch bel der Spannung
einer neuen Schlinge aus.

Bei der weiteren Bewegung stemmt sich der Schlingen-
fanger 4 wieder gegen den Anschiag 25 und stoppt das Zshn-
rad 23 und die zusdtzliche Zahnstangs 21. Da sich die Haupt-
zahnstange 12 weiter bewegt, indem sie die Nadel 3 aus dem .
Schlingenfinger 4 herausfiihrt, geht der Anschlag 24 von der
gugdtzlichen Zahnstange 21 um eine noch gréLere Entfernung
weg und die Nadel 3 nimmt die in Fig. 6 dargestellte Stel-
lung ein. In weiteren wiederholt sich der Arbeitszyklus
der Maschine in der oben beschriebenen Reihenfolgs.

Die Bewegung der Maschine um eine Stichlinge erfolgt
von dem Nocken 36 durch Verstellung in der Profilnut 35
des Fingers 54, an dem die auswechselbaren NdhfiiBe 28, die
mit dem Nzhgut kontaktieren, montiert sind. Da sich die
NéhfiBe 28 in einem stédndigen Bingriff mit dem Nihgut
befinden (dank den auf ihrer Sohle vorhandenen Zdhnen),
erfolgt die Bewegung des MaschinengehZuses in den Fihrun-
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gen 32 um €ine Stichlidnge.

Die Regelung der Stichlénge grfolgt durch Ein~ oder
Auggchrauben der Schraube 43, die die Lage der Kreuzkopf-
nabe 42 im Geh#duse 41 &ndert.

5 Gewerbliche Anwendbarkeit

Die vorliegende Erfindung kann zum Zusammenndhen ver-—
cechiedener Stoffe mit Stumpfnaht, zum Beispiel, zum Zu-
sammennzhen von Stoffenden beim Farben, zum Zundhen der
Isolation an Rohren usw. sowie zum Umstechen von Kanten an

10y technischen Materialien, Stoffbahnen, die grofiflachig gind
und eine hohe Masse haben, werwendet werden.
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PATENTANSPRUCHE
1. Nghmaschine, die ein Gehduse mit einer Antriebsg-
welle, einem Griff zur Steuerung der Maschine und, mit der
Kurbel der Antrlebswelle kinematisch verbunden, einem
Mechanismus e bogenformlgen Nadel mit Ohr, einem Mecha-
nismus des Schlingenféngers und einer Vorrichtung zur Ver-
gtellung der Maschine um eine Stichlinge enthilt, 4 a -
durch gekennzeichnet, daB die kinema-
tische Verbindung des Mechanismus der bogenférmigen Nadel (3)
mit der Kurbel (7) der Antriebswelle (6) eine Hauptzahn-

- stange (1l2) enthdlt, die hin~ und hergehend rechtwinklig -

zu einer Welle (9) bewegt wird, die die bogenfbrmige Nadel
(3) und das Zaghnrad (17) tridgt, das mit dieger Zahnstange
(12) zusammenwirkt, und die kinematische Verbindungdes iMe—
chanismus des Schlingenfingers (4) mit der Kurbel (5) der
Antriebswelle (6) iiber die genannte Hauptzahnstange (12)
und eine zus#dtzliche Zahnstange (21) erfolgt, die lings

der Hauptzahnstange (12) in einer in ihr vorgesehenen Fiih-
rung (22) rechtwinklig 2zu einer Welle (11) bewegt wird,
die den Sohlingenfénger (4) und ein Zshnrad (23) trigt, das
mit den Z&hnen der zusdtzlichen Zahnstange (21) zussmmen-
wirkt, dabei hat die Hauptzahnstange (12) einen Begrenzungs~
anschlag (24) fiir die zusdtzliche Zahnstange (21) und ist
mit ihr durch eine Feder (25) verbunden, und dér Schiin-

genfénger (4) hat einen Schaft (27), der mit einem an dem

Gehduse (1) angebrachten Anschlag (26) zZusammenwirkt.

2. Nzhmaschine nach Anspruch 1, d adurch g e-
kennzeilchnet, daB die Hauptzahnstange (12) eine
zugédtzliche Zahnflidche (14) aufweist, die parallel zu ihwer
Hauptzahnfléche (13) liegt, wege %ut einem Zshngegment (16)
zugsammenwirkt, das im GehZuse (1) drehbar angeordnet und
durch einen Pleuel (20) mit der Kurbel (7) der Antriebswel-

- le (6) verbunden ist, dabeli ist die Fihrung (22) fir die

zug8tzliche Zahnstange zwischen den Zahnflichen (13 und 14)
der Hauptzahnstange (12) gelegen.

5. Néhmaschine nach Anspruch 1, dadurch g e=
kennzeilchnet, daB an der Hauptzahnstange I2 ein
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Mitnehmer 37 mit einer Vertikalaut 38 befestigt .st, in
der sich der Zapfen-39 der Kurbel (7) Antriebswelle 6 befindet.

4, Nzhmaschine nach Anspruch 1, d adurch g e-
kennozeichnet, da8 die Kurbel (7) der Antrieba-
welle (6) mit einem daran angebrachten Nocken (3%6) verbun-
den ist, der eine Profilnut (35) hat und als Antrieb der
Vorrichtung (5) zur Verstellung der Maschine um eine Stich-
ldnge dient, die einen  dem Kontakt mit dem Nzhgut die-
nenden auswechselbaren FuB (28) enthidlt, der iiber eine Bau~
gruppe (40) zur Regelung der Stichlinge an einem in der
Profilnut (35) des Nockens (36) untergebrachten Finger (34)
befestigt ist, dabei 1ist die Baugruppe (40) zur Regelung
der Stichlénge in im Gehduse (1) vorgesehenen Fihrungen 32
angeordnet. '
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