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' Chariot de travail notamment pour la pose des vitres de toitures des serres agricoles.

L'invention concerne I'agriculture.

Elle concerne en particulier un chariot de travail notamment
pour la pose de vitres de toitures de serres agricoles caracté- ~
risé en ce qu'il comprend un chassis 1 muni de roues motrices
2. 3 pour son déplacement au sol et de moyens de commande
4 pour I'entrainement séparé de chaque roue, une plate-forme
de travail 5 montée sur ledit chissis 1 par un dispositif de’ -
levage 6 4 18 muni de moyens de commande 13, 14, 15 pour 2%
assurer le levage et I'abaissement de ladite plate-forme de
travail 5, un dispositif élévateur vertical 20, 21, 22 disposé au
voisinage de P'extrémité avant de ladite plate-forme 5 et qui
est fixé sur ledit chéssis, 'élément de levage 22 dudit disposi-
tif élévateur pouvant recevoir d’une mariére fixe ou amovible,
un caisson 23 destiné & recevoir les panneaux de verre 2
poser 24.

Linvention sapplique en particulier .au montage des vitres
de toitures des serres agricoles. :
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La présente invention concerne un chariot de travail notamment pour la
pose des vitres de toiture des serres agricoles. ]

Pour le montage des vitres des toitures des serres agricoles, on utilise
habituellement des plates-fofmes.de travail constituées simplement par des
planches de bois disposées sur des tréteaux réglaﬁles‘en hauteur. Les tré-
teaux et les planches sont déplacés au fur-et a mesure de l'avance de la
pose des vitres. Ceci constitue un travaii pénible et relativement léng. De
plus, pour chague vitrier travaillant sur une telle plate-forme, il faut
prévoir au sol une personne appelée "passeur" qui est chargée de soulever
les panneaux de verre pour les remettre au vitrier travaillant sur la plate-
forme. Ceci entrafne un coiit de main d'oeuvre élevé et de plus, dans des con-
ditions métsorclogiques défavorables, notamment en présence de vents forﬁs,
on doit souvent interrompre le travail pendant un temps prBlongé car les pas-
seurs ne peuvent plus maintenir les panﬁeaux de verre opposant une importante
résistance au vent.

La présente invention a pour objet de concevoir un chariot facilitant le
travail de pose etpermettant un travail plus rapide tout en réalisant une
Sconomie de main d'oeuvre considérable. i

Ie chariot de travail selon l'invention comprend un chassis muni, pour
son déplacement au sol,.de gquatre roues motrices et de moyens de commande pour
l'entzainement séparé de chaque roue, . ‘une plate-forme de travail montée sur
ledit chéssis par un dispositif de levage muni de moyens de commande pour
assurer le levage et l'abaissement de ladite plate-forme de travail, un dispo-
sitif élévateur vertical disposé au voi;inage de l'extrémité avant de ladite
élate-forme et qui est fixé sur ledit chissis, 1'€lément de levage dudit dis-
positif &lévateur pouvant &tre muni d'une manidre fixe ou amovible d'un cais-
son destlné a recev01r les panneaux de verre a poser. >

Gréace & cette structure, on cbtient une plate~-forme de travail entiére-
ment autonome pouvant se déplacer librement sur le chantier au fur et 3 mesure -
de 1l'avance de la pose des panneaux de verre. Sa hauteur peut &tre réglée avec
précision & tout moment sans interrompre le t:av$i1 de pose. L'équipe de vi-
triers travaillant sur la plate;forme, peut étre servie par une seule personne
au sol assurant la manipulation et le transport des'panneaux de verre au sol
et le chargement du cais§on'de verre du chatiot, On réalise ainsi des écono-
mies de main d'oeuvre considérables. Enfin, grice audit caisson de verre, on
n'est plus amené & arréter le travail en présence des vents forts. -

Suivant un mode de réalisation préféré, le chariot selon l‘iﬂvention

comprendun boftier contenant les organes de commande pour lesdits moyens de
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commande des roues, pour les moyens de commande dudit dispositif de levage
et pour ledit élévateur, ledit boftier &étant monté coulissant sur unp rail
transversal prévu au voisinage de 1’extrémité avant de ladite plate-forme
de travail. o )

5 Le déplacement du chariot, le levage et 1'abaissement ainsi que le
déplacement en éirebtion verticale du caisson de verre péuvent ainsi &tre
commandés directement & pértir de la plate-forme sans géner le travail des
vitriers sur celle-ci. ' '

Suivant un mode de r&alisation avaﬁtageux, le chariot selon 1'invention

10 comprend & 1l'extrémité arriére de ladite Plate-forme de travail une plate-
forme supplémentaire qui s'étend dans sa positioh de service dans le méme
plan que la plate~forme de travail et peut, hors service, &tre rétractée
au~-dessous de cette derniére.

. Sur cette plate-forme supplémentaire peut travailler une personne mettant

15 en place immédiatement aprés la pose aes panneaux de verre, les @ifférents
€léments d'accrochage sur'l'qssatufe de la toiture de la serre.

'Suiyant un moae_de réalisation particuliéfement Economique, ledit dispo-
sitif de levage est dua type constitué de deux paires de bras croisés reliés -
par leurs extrémités audit ch&ssis et & la plate-forme de travail, 1l'une par

20 une articulation fixe et 1'autre par une articulation sur un coulisseau monté
mobile dans un rail fixe prévu sur lé chiassis, des moyens &tant prévus pour
commander le déplacement dudit coulisseau situé & 1l'extrémité inférieure de
1'un des bras de chaque paire.

On obtient ainsi une structﬁré relativement simple, fiable et peu coiiteu-

25 se. "

D'autres réélisations et avantages de 1l'invention ressortiront de la

description qui va suivre et en se r&férant aux figures annexées montrant,
d titre d'exemple, un mode de réalisatibn préféré du chariot selon l'invention.
Suxr ces dessins : . . ‘
30 ra figure 1 est une vue en &l&vation latérale trés schématique d'un chariot
selon l'invention et, A
La figure 2 est une vue en plan schématique du chariot représenté i la figure
1. _

Le chariot selon l'invention comprend un ch&ssis {1 muni de quatre roues

35 motiices dont on ne voit que les roues 2 et 3 & la figure 1. Ces roues sont
commandées par un moteur muni d'un réducteur 4 et & travers une transmission
connue en soi (hon’réprésentée ici) assurant un entrainement et une commande
ééparée des qﬁatre roues. Le cﬁariot peut ainsi avancer dans le sens de la

fléche F & des vitesses trés réduites de l'ordre de 0 & 6 Xm/h et &tre orienté&’
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dans toutes les directibns pour contourner aisément tous les cobstacles se.
trouvant sur le chantier. - .

Le chassis 1 supporte, par 1'intermédiaire d'un dispositif de levage,
uine plate-~forme de traﬁail 5 mobile en direction verticale. Ce dispositif
de levage est constitué de deux paires de bras croisés dont on voit une
paire 6 et 7 & la figure 1. Dans leurs parties intermédiaires, 1es bras 6
et 7 sont reliés par un palier 8 autour duquel ils peuvent pivoter llbremenf-
L'extrémité supérieure du bras 6 est fixée par une articulation 9 & un sup—
port 10 prévu sur la face inférieure de la plate-forme 5. L'extrémité infé-
rieure Gu bras 6 est fixée par une articulation 11 & un coulisseau 12 guidé
dans un rail 13 prévu sur la face supérieure du chdssis 1 au voisinage de
1'extrémité avant de celui-~ci. Le coulisseau 12 peut &tre déplacé dans le
rail 13 par le piston 14 d'un vérin hydraulique 15. D'une maniére inveréée,
l'extrémité inférieuxre du bras 7 est fixée paxr une articulation & un support
fixe prévu & l'extrémité arriére du chéssis 1 tandis-que l‘éktrémité»supé—
rieure du bras 7 est reliée.pai.une articulation 16 & un cdulisseéu 17 monté
mobile en direction longitudinale du Ehariot dans un rail 18 fixé sur la face
inféxieure de ia plate-forme 5 au voisinage de 1’extrémité avant de celui-ci.
o Lbrs de 1'avance Gu piston 14 du vérin 15, on obtient ainsi un levage
de la plate—fo:me 5 tandis gue lorsgue le piston 14 est xrétracté, la plate-
forme‘S est abaisséé. On peut ainsijréglér la hauteur de la plate-forme en
fonction de la hauteur de la toiture de la sexre a‘équiper.

Dans sa partie avant, la plate-forme 5 présente une ouverture 19 &

travers laquelle s'étend le montant du chéssis vertical 20 d'un dispositif

de levage fixé par.son éxtrémité inférieure sur le chéssis 1 du chariot. Le
dispositif de levage peut étre d;un type connu quelconque et n‘esi pour cette
raison pas représenté en détail ici. On utilise dé éréféfence unléléVateur'

4 chaine cbmmandé par un moteur 21 et comprenant une fouiche de levage 22.
Sur cette fourche 22 est installé, d'une maniére fixe ou amovible, un cais-

-

son 23 destiné & recevoir les panneaux de vexre a p§§er 24, On peut ainsi

amener le caisson 23 avec les panneaux & poser 24 & partir du sol au niveau
de la plate-forme de travail 5. ' -

A son extrémité avant, la plate-forme 5 comprend un panneau amovible 25
permettant d'accéder plus facilement au caisson 23 pour déqharger les panneaux
de verre 24. - T

De plus, & l'extrémité arriére de la plate-forme 5 est prévﬁe une plate-
forme supplémentaire 26 pouvant &tre rétractée au-dessous de la plate-forme 5

lorsqu'elle est hors service. En service, la plate~formé 26 est fixée vers
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l'arriére et amenée au méme niveau horizontal gque la'plate--forme 5. Les moyens

_4_

de support et de guidage de la plate-forme 26 sont d'un type quelconque connu
et pour cette raison,.ils ne sont pas représentés ici.
Les difféxents organes de commande 27 dx:; moteur-réducteur 4 de la trans-
5 mission, du vérin hydraulique 15 et du moteur 21 du d_ispos_it_if de levage sont
réunis dans un boftier 28, » -
Ce boftier 28 est mo'nté coulissant sur un rail transversal 29 fixé sur
la partie a.vant';. de 1; plate—forme S pér des montant verticaux 30. Les vitriers
travaillant sur la plate;formé 5 peuvent ainsi ¢commander directement le dépla-
10 cement du c}tariot, le levage et l'abaissement de la plate~forme de travail et
Ye dispositif de levage du caisson de panneaux de verre. L'éguipe au sol est
ainsi réduite & uvne seule personne assurant le transport au sol des panneaux
de verre 24 et Ieur chargement dans le caisson 23 amené 3 vide dans sa posi-
tion inférieure. » . ’
15 Le déplacemnent du'boitiér de commande 28 permet d'accéder toujours sans
difficultés au caisson 23 pour retfre.r des panneaux-de verxe 24 & poser.
Enfin, la plate-forme supélémentaire 26 sext dans sa position de sexvice
de plate—fon;ne de travail -pour une personné chargée de la mise en place des
éléments a'accicochage sur 1l'ossature ow les profilés de la toiture de la serre.
20 Bien entendu, l'invention n'est.pas limitSe aux modes de réalisation
décrits et représentés ici mais on peut y apporter de nombreuses modifications )

sans pour cela sortixr du cadre d¢ l'invention.
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REVENDICATIONS

1, Chariot de travail notamment pour la pose de vitres de toiture de
serres agricoles caractérisé en ce qu'il comprend un chéssis (1} muni Qe
roues motrices (2, 3) pour son déplacement au sol et de moyens de commande
{4) pour l'entralnement séparé de chaque roue, une plate-férme de tfavail

5 (5) monté&e sur ledit chassis (1) par un dispo#itif de levage (6 & 18) muni
de moyens de cdmmandg (13, 14, 15) pour assurer le levage ét 1'abaissement
de ladite plate—forme de travail (5), un dispositif élévateur vertical (20,
21, 22) disposé au voisinage de 1'extrémité avant de ladite plate-forme (5)
ét qui est fixé sur ledit chéssis, 1'élément de levage (22) dudit dispositif
10 6lévateur pouvant €tre muni d'un caisson (23) destiné & recevoir les panneaux

=~

de verre a poser (24).
2. Chariot suivan£ la revendication 1, caractérisé en ce gu'il comprené
un boftier (28) contenant les organes de commande pour lesdits moyens de com-

15 mande (4) des roues-(2, 3), pour les moyeh§ de commande (13, 14, 15) dudit
dispositif de levage {6 & i8) et pour lédit &lévateur (20, 21, 22) ledit
boftier (28) étant monté coulissant sur un rail transversal (29) pré@u au
voisinage Qe 1'extrépité avant de ladite plate-forme de travail (5).

20 3. Chariot suivant 1'une quélconque des revendications 1 ou 2, caracté-
‘risé en ce qu'il comprend a l'extrémité arriére de ladite plate-forme de
travail (5) une plate-forme supplémentaire (26) qui s'étend dans sa position
de service dans le méme plan que la plate-~forme Qde travail (5) et‘Peufv hqrs-
service, &tre rétractée au dessous de cette derniére. - ’

;25
4. Chariot suivant 1'une guelcongque des revendications 1 a3, carécté—-
risé en ce que ledit dispositif de levage est du type constitué de deux palres
de bras croisés (6, 7) reliés par leurs extrémités audit chéssis (1) et &
la plate-forme de travail (5), 1'une par une articulation fixe (9) et l'autre

30 par une articulation (11, 16) sur un coulisseau (12, 17) monté mobile dans un
rail fixe (13, 18) prévu sur le chassis (1), des moyens étant prévus pour
commander le déplacement dﬁdit coulisseau (12) situé & l'exﬁrémité inférieure

de 1l'un des bras de chaque paire.
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