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一种越野叉车的四轮驱动结构

(57)摘要

本实用新型属于叉车技术领域，特指一种越

野叉车的四轮驱动结构；包括动力源、液力变速

箱、二/四驱切换开关、前驱动桥及后转向驱动

桥，所述液力变速箱包括液力变矩器，液力变矩

器与齿轮组连接，齿轮组通过前输出轴与前驱动

桥连接、通过离合器与后输出轴连接，所述后输

出轴与后转向驱动桥连接，所述离合器由二/四

驱切换开关控制动作；本实用新型采用带有前、

后输出口的液力变速箱，无传统的分动箱结构，

系统零部件少，组装方便，成本低，结构可靠；在

两驱模式下，前驱动桥内置的限滑式差速器可提

供一定的防车辆打滑的能力，在四驱模式下，最

少三个轮胎可以保留动力输出，使用可靠。
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1.一种越野叉车的四轮驱动结构，其特征在于：包括动力源(1)、液力变速箱(2)、二/四

驱切换开关、前驱动桥(3)及后转向驱动桥(4)，所述液力变速箱(2)包括液力变矩器(5)，液

力变矩器(5)与齿轮组(6)连接，齿轮组(6)通过前输出轴(7)与前驱动桥(3)连接、通过离合

器与后输出轴(8)连接，所述后输出轴(8)与后转向驱动桥(4)连接，所述离合器由二/四驱

切换开关控制动作。

2.根据权利要求1所述的一种越野叉车的四轮驱动结构，其特征在于：还包括有换挡开

关，所述换挡开关控制液力变速箱(2)的速度档位。

3.根据权利要求1或2所述的一种越野叉车的四轮驱动结构，其特征在于：所述动力源

(1)是柴油机或汽油机或电动机。

4.根据权利要求1所述的一种越野叉车的四轮驱动结构，其特征在于：所述齿轮组(6)

包括有前输出口(10)与后输出轴(8)，所述前输出口(10)与前输出轴(7)连接，后输出口

(11)连接离合器与后输出轴(8)。

5.根据权利要求1或4所述的一种越野叉车的四轮驱动结构，其特征在于：所述离合器

是牙嵌式离合器(9)。

6.根据权利要求1所述的一种越野叉车的四轮驱动结构，其特征在于：所述前驱动桥

(3)包括限滑式差速器(12)，所述限滑式差速器(12)分别与左前轮(13)和右前轮(14)连接。

7.根据权利要求1所述的一种越野叉车的四轮驱动结构，其特征在于：所述后转向驱动

桥(4)包括限滑式差速器(12)，所述限滑式差速器(12)分别左后轮(15)和右后轮(16)连接。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 211684657 U

2



一种越野叉车的四轮驱动结构

技术领域：

[0001] 本实用新型属于叉车技术领域，特指一种越野叉车的四轮驱动结构。

背景技术：

[0002] 普通的平衡重式叉车常用于在库房、码头、货架等场所装卸、堆垛货物与中短程的

货物搬运，运行路面通常为平整的铺装路面。但还有一类越野叉车是专为户外作业而设计，

越野叉车需要有一定的长程货物搬运能力，同时需要有在各种非铺装路面运行的能力，如

草地，砂石路，泥地等。故越野叉车往往会配备四轮驱动系统。

发明内容：

[0003] 本实用新型的目的是提供一种能够二驱、四驱切换、使用可靠的越野叉车的四轮

驱动结构。

[0004] 本实用新型是这样实现的：

[0005] 一种越野叉车的四轮驱动结构，包括动力源、液力变速箱、二/四驱切换开关、前驱

动桥及后转向驱动桥，所述液力变速箱包括液力变矩器，液力变矩器与齿轮组连接，齿轮组

通过前输出轴与前驱动桥连接、通过离合器与后输出轴连接，所述后输出轴与后转向驱动

桥连接，所述离合器由二/四驱切换开关控制动作。

[0006] 在上述的一种越野叉车的四轮驱动结构中，还包括有换挡开关，所述换挡开关控

制液力变速箱的速度档位。

[0007] 在上述的一种越野叉车的四轮驱动结构中，所述动力源是柴油机或汽油机或电动

机。

[0008] 在上述的一种越野叉车的四轮驱动结构中，所述齿轮组包括有前输出口与后输出

轴，所述前输出口与前输出轴连接，所述后输出口连接离合器与后输出轴。

[0009] 在上述的一种越野叉车的四轮驱动结构中，所述离合器是牙嵌式离合器。

[0010] 在上述的一种越野叉车的四轮驱动结构中，所述前驱动桥包括限滑式差速器，所

述限滑式差速器分别与左前轮和右前轮连接。

[0011] 在上述的一种越野叉车的四轮驱动结构中，所述后转向驱动桥包括限滑式差速

器，所述限滑式差速器分别左后轮和右后轮连接。

[0012] 本实用新型相比现有技术突出的优点是：

[0013] 1、本实用新型采用带有前、后输出口的液力变速箱，无传统的分动箱结构，系统零

部件少，组装方便，成本低，结构可靠。

[0014] 2、本实用新型在两驱模式下，前驱动桥内置的限滑式差速器可提供一定的防车辆

打滑的能力，在四驱模式下，最少三个轮胎可以保留动力输出，使用可靠。

附图说明：

[0015] 图1是本实用新型的原理示意图。
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[0016] 图中：1、动力源；2、液力变速箱；3、前驱动桥；4、后转向驱动桥；5、液力变矩器；6、

齿轮组；7、前输出轴；8、后输出轴；9、牙嵌式离合器；10、前输出口；11、后输出口；12、限滑式

差速器；13、左前轮；14、右前轮；15、左后轮；16、右后轮。

具体实施方式：

[0017] 下面以具体实施例对本实用新型作进一步描述，参见图1：

[0018] 一种越野叉车的四轮驱动系统，包括动力源1、液力变速箱2、二/四驱切换开关、前

驱动桥3及后转向驱动桥4，其中动力源1是柴油机或汽油机或电动机等可适用于车载的动

力装置。所述液力变速箱2包括液力变矩器5，液力变矩器  5与齿轮组6连接，齿轮组6通过前

输出轴7与前驱动桥3连接、通过离合器与后输出轴8连接，所述后输出轴8与后转向驱动桥4

连接，所述离合器由二/四驱切换开关控制动作。所述离合器是牙嵌式离合器9或摩擦片式

离合器。但是，牙嵌式离合器9比起摩擦片式离合器传递扭矩能力更强，更适应叉车驱动桥

这种大扭矩的工况，本实施例优选牙嵌式离合器9。液力变矩器5带动齿轮组6转动，本实用

新型使用二/四驱切换开关控制牙嵌式离合器9中电磁阀的动作，从而控制牙嵌式离合器9

的开或闭。二/四驱切换开关为电子开关，操作简便。

[0019] 本实用新型还包括有换挡开关，所述换挡开关通过控制液力变速箱2中的电磁阀

的动作从而控制液力变速箱2的速度档位。

[0020] 进一步地，所述齿轮组6上设置有前输出口10与后输出口11，后输出口  11通过牙

嵌式离合器9与齿轮组6连接，所述前输出口10与前输出轴7连接，所述后输出口11与后输出

轴8连接。本实用新型的液力变速箱2带有前输出口  10、后输出口11，无传统的分动箱结构，

系统零部件少，结构可靠。

[0021] 本实用新型所述前驱动桥3包括限滑式差速器12，所述限滑式差速器12 的两端分

别与左前轮13和右前轮14连接。所述后转向驱动桥4包括限滑式差速器12或普通差速器，所

述限滑式差速器12或普通差速器的两端分别与左后轮15和右后轮16连接。

[0022] 本实用新型的工作原理：

[0023] (1)车辆运行时，动力源1提供动力带动液力变速箱2的液力变矩器5转动，液力变

矩器5再带动齿轮组6转动。

[0024] (2)使用挡位开关控制液力变速箱2的挡位电磁阀的动作，从而控制液力变速箱2

的速度挡位。

[0025] (3)使用二/四驱切换开关控制牙嵌式离合器9的电磁阀的动作，从而控制牙嵌式

离合器9的开或闭，进而实现二驱、四驱之间的切换。

[0026] (4)当后输出轴8的牙嵌式离合器9闭合时，动力源1通过齿轮组6同时分配给前输

出轴7、后输出轴8；前驱动桥3与后转向驱动桥4的轮胎均可以输出动力。当前轮或后轮某侧

轮胎打滑空转时，两驱动桥内的限滑式差速器12会限制打滑侧的轮胎过快转动，从而未打

滑一侧的轮胎依然能有一定的动力输出。因为车辆最少会有三个轮胎接触地面，故在四轮

驱动模式下，一个轮胎落空时，剩下三个轮胎均可以输出动力从而驱动车辆脱困。

[0027] (5)当后输出轴8前端的牙嵌式离合器9断开时，动力只分配给前驱动桥  3，后转向

驱动桥4的轮胎自由转动。当前轮某侧轮胎打滑时，前驱动桥3内的限滑式差速器12会限制

打滑侧的轮胎过快转动，另一侧的轮胎保留动力输出，此时由于只有一个轮胎可以输出动
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力，在路面状况较差，摩擦力较小的情况下，车辆可能无法脱困，此时驾驶员可以按下二/四

驱切换开关，让车辆切换至四轮驱动模式，以确保车辆脱困。

[0028] 上述实施例仅为本实用新型的较佳实施例之一，并非以此限制本实用新型的实施

范围，故：凡依本实用新型的形状、结构、原理所做的等效变化，均应涵盖于本实用新型的保

护范围之内。
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图1
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