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Fachbildevorrichtung an einer Webmaschine.

@ Synchron mit dem Webvorgang der Webmaschine
drehende Kurbeln (9, 10) sind iiber Pleuel (15, 16) an
hin und her um eine Schwenkachse (14) verschwenkbare
Synchronisierhebel (12, 13) gekoppelt, so dass diesen die
Drehbewegung der Kurbeln (9, 10) als hin-und hergehen-~
de Schwenkbewegung iibertragen wird. An die Synchro-
nisierhebel (12, 13) sind Koppelglieder (21, 22) ange-
lenkt, die die hin und her gehende Schwenkbewegung
der Synchronisierhebel (12, 13) als ebenfalls hin und her
gehende Schwenkbewegung an Hubglieder (3, 6) iibertra-
gen, die ihrerseits die Schifte (1, 1') fiir die Kettfaden-
scharen bewegen. Die Synchronisierhebel (12, 13) und
die Koppelglieder (21, 22) sind so angeordnet, dass,
wenn die Pleuel (15, 16) ihre der hochsten bzw. der tief-
sten Lage der Schifte (1, 1) entsprechenden Totpunkt-
lagen erreicht haben, einer der Gelenkzapfen zwischen
einem der Synchronisierhebel (12 bzw. 13p) und dem zu-
geordneten Koppelglied (21 bzw. 22) sich in der Nihe
einer imaginiren Geraden befindet, die durch den ent-
sprechenden ngnchronisierhebel und das zugeordnete
oppelglied gebildet ist, wenn diese ihrerseits ihre Tot-
punktlage erreicht haben. Dadurch wird die Zeitspanne,
in der die eine der Kettfadenscharen die obere Schar bil-
det, verschieden von der Zeitspanne, in der die andere
Kettfadenschar die untere Schar bifdet, wodurch eine
Differenz zwischen den Fadenspannungen der oberen
und unteren Schar entsteht, wenn der Schussfaden ange-
schlagen wird.
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PATENTANSPRUCHE
1. Fachbildevorrichtung an einer Webmaschine, gekenn-
zeichnet durch:

- synchron mit dem Webvorgang der Webmaschine um
Drehachsen (11) antreibbare Kurbeln (9, 10);

- Synchronisierhebel (12, 13), die verschwenkbar um eine
Schwenkachse (14) gelagert sind;

- Pleuel (15, 16), die iiber erste Gelenkzapfen (17b, 18b) die
Kurbeln (9, 10) an die Synchronisierhebel (12, 13) koppeln,
- andie Synchronisierhebel (12, 13) iiber zweite Gelenk-
zapfen (23a, 24a) angelenkte Koppelglieder (21, 22), die
gelenkig an Hubglieder (2, 2/; 3, 6) gekoppelt sind, um die
Schifte (1, 1’) der Webmaschine vertikal zu bewegen,

wobei die Synchronisierhebel (12, 13) sowie die Koppel-
glieder (21, 22) derart angeordnet sind, dass, wenn die Pleuel
(15, 16) ihre den Endlagen der Schifte (1, 17) entsprechenden
Totpunktlagen erreicht haben, die Drehachsen (11) der Kur-
beln (9, 10), die Kurbelzapfen (17a, 18a) der Pleuel (15, 16)
sowie die ersten Gelenkzapfen (17b, 18b), iiber die die Syn-
chronisierhebel (12, 13) an die Kurbeln (9, 10) gekoppelt
sind, nach einer ersten imagindren Geraden (D-D) ausge-
richtet sind, sowie der eine der zweiten Gelenkzapfen (23a)
zwischen einem der Synchronisierhebel (12) und dem ent-
sprechenden Koppelglied (21) sich im Bereich einer zweiten
imagindren Geraden (D’-D’) befindet, die durch die
Schwenkachse (14) und das vom Koppelglied (21) zu den
Hubgliedern (2, 3) fiihrende Gelenk (23b) geht, wenn das ent-
sprechende Koppelglied (21) seine entsprechende Totpunkt-
lage erreicht hat.

2. Fachbildevorrichtung nach Patentanspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Synchronisierhebel (12, 13) und die
Koppelglieder (21, 22) derart angeordnet sind, dass, wenn die
genannten Pleuel (15, 16) in ihren Totpunktiagen sind, einer
der zweiten Gelenkzapfen (23a bzw. 24a) auf der genannten,
zweiten imagindren Geraden (D’-D’) liegt und das zugeho-
rige Koppelglied (21 bzw. 22) nach der genannten, zweiten
imagindren Geraden ausgerichtet ist.

3. Fachbildevorrichtung nach Patentanspruch 1 dadurch
gekennzeichnet, dass die Synchronisierhebel (12, 13) und die
Koppelglieder (21, 22) derart angeordnet sind, dass, wenn die
Pleuel (15, 16) sich ihren Totpunktlagen néhern, der eine der
zweiten Gelenkzapfen (23a bzw. 24a) die genannte, zweite
imagindre Gerade (D’-D) iiberquert (Fig. 5).

4. Fachbildevorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
3, dadurch gekennzeichnet, dass die Synchronisierhebel
(12, 13) V-formig ausgebildet sind, so dass deren Enden sich
in verschiedenen Richtungen von der genannten Schwenk-
achse (14) weg erstrecken.

5. Fachbildevorrichtung nach Patentanspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, dass die Synchronisierhebel (12, 13) mit
ihren Enden einstiickig ausgebildet sind.

6. Fachbildevorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
3, dadurch gekennzeichnet, dass die Hubglieder, die die
Schifte (1, 1/) in vertikaler Richtung bewegen, Hubarme
(3, 6) aufweisen, die hin und her verschwenkbar gelagert sind.

7. Verwendung der Fachbildevorrichtung nach Patentan-
spruch 1 in einer Diisenwebmaschine.

Die Erfindung betrifft eine Fachbildevorrichtung an einer
Webmaschine, die insbesondere fiir schnell arbeitende und
einfache Gewebe erzeugende Webmaschinen, beispielsweise
Diisenwebmaschinen, geeignet ist.

Bei einer bekannten Art der Fachbildung wird eine gewisse

Differenz zwischen den Spannungen der oberen und der
unteren Kettfadenschar erzeugt, wenn der Anschlag erfolgt,
um in der erzeugten Ware Mingel, wie Rietspuren, zu ver-
meiden und die Qualitit der Ware zu heben. In diesem Sinne
5 arbeitet beispielsweise die in der japanischen Offenlegungs-

schrift 52-3022 beschriebene Vorrichtung, bei der die Schiifte
unabhiingig mittels Kurvenscheiben verschoben werden, die
ihrerseits einen «oberen» Kurvenabschnitt aufweisen, um die
entsprechende Kettfadenschar anzuheben, sowie einen

10 «unteren» Kurvenabschnitt, um die Kettfadenschar abzu-
senken, wobei die beiden Kurvenabschnitte verschiedene
Winkel umspannen. Infolgedessen ist die Zeitspanne, in der
die eine Kettfadenschar (bezogen auf den Weberstand) die
obere Schar bildet, verschieden von jener Zeitspanne, in der

15 die andere Kettfadenschar die untere Schar bildet. Das
Anschlagen erfolgt, wenn die Auslenkung der oberen Schar
verschieden von jener der unteren Schar ist, und dementspre-
chend entsteht auch ein Unterschied zwischen den Faden- .
spannungen der oberen und der unteren Schar, wenn der

20 Schussfaden angeschlagen wird. Damit kann ein fehlerfreies
Gewebe mit gutem Griff erzeugt werden. Eine mit Kurven-
scheiben arbeitende Fachbildevorrichtung weist jedoch den
Nachteil auf, dass, wenn die Arbeitsgeschwindigkeit erhdht
wird, die Beschleunigung der durch die Kurvenscheiben

25 angetriebenen Teile ebenfalls erhoht wird, was die Vorrich-
tung einer erhohten mechanischen Beanspruchung aussetzt.

Um diesen Nachteil zu vermeiden, ist bereits eine Fachbil-
devorrichtung vorgeschlagen worden, die mit einem ein-
fachen Kurbelmechanismus arbeitet, um damit die Arbeitsge-
schwindigkeit zu erh6hen. Bei dieser Vorrichtung sind jedoch
die Zeitspannen, in denen die eine bzw. die andere Kettfa-
denschar die obere bzw. die untere Schar bilden, fast gleich
lang, und dementsprechend kann diese Vorrichtung als ‘
solche keine Differenz zwischen den Fadenspannungen der
oberen und der unteren Schar herbeifiihren. Es sind also bei
dieser bereits vorgeschlagenen Vorrichtung weitere Mittel
vorzusehen, um diese Differenz zwischen den Fadenspan-
nungen der oberen und der unteren Schar im Zuge der Fach-
bildung zu erzeugen.

Es ist daher als ein Zweck der Erfindung anzusehen, eine
Fachbildevorrichtung an einer Webmaschine zu schaffen, bei
der ein Kurbeltrieb mit einem Gelenkgetriebe versehen ist, so
dass die Zeitspanne, in der die eine Kettfadenschar bezogen
auf den Weberstand die obere Schar des Faches bildet, linger
oder kiirzer, auf alle Fille aber verschieden von jener Zeit-
spanne ist, in der die andere Kettfadenschar die untere Schar
des Faches bildet, wodurch eine Differenz zwischen den
Fadenspannungen der oberen und unteren Schar entsteht.
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50 Bei Verwendung der vorgeschlagenen Fachbildevorrich-
tung kann ein fehlerfreies Gewebe mit gutem Griff bei einer
hohen Arbeitsgeschwindigkeit, so z.B. mit einer mit Wasser
oder mit Druckluft betriebenen Diisenwebmaschine, erzeugt
werden.

» Zur Erreichung dieses Zweckes weist die vorgeschlagene

Einrichtung die im Kennzeichen des Patentanspruches 1 aus-
gewiesenen Merkmale auf.

Einige nach der vorliegenden Erfindung gebaute Ausfiih-
60 rungsbeispiele sind nachstehend anhand der Zeichnungen
beschrieben. Es zeigt:

Fig. 1 eine Ansicht einer ersten Ausfiilhrungsform einer
Fachbildevorrichtung,

Fig. 2 eine vergrosserte Ansicht von rechts der in Fig. 1
gezeigten Vorrichtung, wobei einige Bestandteile wegge-
lassen sind,

Fig. 3 eine vergrosserte Teilansicht der in Fig. 2 gezeigten

65



3 648 362

Vorrichtung, in der Stellung, wo einer der Schifte in seine Geraden D-D ausgerichtet, die durch die Achse der Spindel
tiefste Stellung bewegt wird, 11 und durch die Mitte des Kurbelzapfens 17a sowie des
Fig. 4 ein Diagramm, das die Bezichung zwischen der Zeit ~ Gelenkzapfens 17b geht; der Kurbelzapfen 17a, der den
und der Auf- und Ab-Bewegung der Kettfadenscharen zeigt, ~ Pleuel 15 mit der Kurbelscheibe 9 verbindet, nimmt die
die durch Schifte gefiihrt sind, die mittels einer Vorrichtung s Extremlage T ein, die der obersten Stellung der Schifte 1 ent-

gemdss Fig. 1-3 angetrieben sind, spricht. Wie den strichpunktierten Linien der Fig. 3 zu ent-
Fig. 5 eine vergrosserte Seitenansicht von rechts einer nehmen ist, befindet sich der Gelenkzapfen 23a, der das
zweiten Ausfithrungsform und obere Ende der Koppel 21 mit dem unteren Teil des Synchro-

Fig. 6 ein Diagramm, dass die Beziehung zwischen der Zeit  nisierhebels 12 verbindet, in einer entfernten Stellung
und der Auf- und Ab-Bewegung der Kettfadenscharen zeigt, 10 beziiglich einer zweiten, imaginéren Linie D’~-D’, die durch
die durch Schifte gefiihrt sind, die mittels der Vorrichtung die Mitte 0 der Tréigerwelle 14 und durch den Punkt A geht, in
gemiss Fig. 5 angetrieben sind. dem sich die Mitte des Gelenkzapfens 23b befindet, wenn die
Koppel 21 die eine Totpunktlage erreicht hat. Es ist zu
In den Fig. 1 und 2 erkennt man vier Schifte 1, 1/, die das beachten, dass die Koppel 21 und der untere Teil des Syn-
Fach in den Kettfdden bilden und die iiber nicht dargestellte 15 chronisierkebels 12 nach der zweiten, imaginiren Geraden

Fihrungsglieder vertikal verschiebbar in einem Maschinen- D’-D’ ausgerichtet sind, wenn die Koppel 21 diese Tot-
rahmen angeordnet sind. Jeder der Schifte 1, 1 ist mit zwei punktlage erreicht hat.
Schubstangen 2, 2’ versehen, die im Bereich der rechten und Im Gegensatz zu dem oben Dargelegten ist, wie in Fig. 2

linken Seite des betreffenden Schaftes an diesem aufgehéingt  strichpunktiert dargestellt ist, der den Schiften 1’ zugeord-
sind. Ein Paar Hubarme 3 ist mit seinem einen Ende an einer 20 nete Pleuel dann nach der ersten, imaginiren Geraden D-D
Welle 4 befestigt, die links und rechts im Maschinenrahmen F  ausgerichtet, wenn die Schifte 17 ihre tiefste Stellung erreicht

drehbar gelagert ist, wihrend das andere, freie Ende der haben, und der Kurbelzapfen 18a, der den Pleuel 16 mit der
Hubarme einen Schlitz 3a (Fig. 2) aufweist. Die unteren Kurbelscheibe 10 verbindet, erreicht seine Totpunktlage B,
Enden der Schubstangen 2, die mit dem ersten und dritten die der tiefsten Stellung der Schéfte 1/ entspricht. Gleich-
Schaft 1 verbunden sind, sind mittels Zapfen 5, die in die 25 zeitig ist der Gelenkzapfen 24a, der die Koppel 22 mit dem
Schlitze 3a eingreifen, gelenkig mit den Hubarmen 3 ver- unteren Teil des Synchronisierhebels 13 verbindet, in der
bunden, so dass sich diese unteren Enden lings der Schlitze Nihe einer zweiten, nicht dargestellten, imaginiren Geraden,
3abewegen konnen. die zur bereits genannten zweiten, imaginiren Geraden

Ein weiteres Paar Hubarme 6 ist mit seinem einen Endean  analog ist, wobei die Koppel 22 und der untere Teil des Syn-
einer weiteren Welle 7 befestigt, die unterhalb der Welle 4 30 chronisierhebels 13 nach dieser zweiten, imaginiiren Geraden

drehbar gelagert ist, wobei in den freien Enden dieser ausgerichtet sind, wenn die Koppel 22 ihre Totpunktlage
Hubarme 6 Schlitze 6a ausgebildet sind. Die unteren Enden erreicht hat.
der Schubstangen 2’, die am zweiten und vierten Schaft 1/ Nachfolgend soll die Arbeitsweise der beschriebenen
befestigt sind, sind mittels Zapfen 8, die in die Schlitze 6a Fachbildevorrichtung dargelegt werden. Wenn in Fig. 2 die
greifen, gelenkig mit den Hubarmen 6 verbunden, so dass 35 Kurbelscheibe 9 im Sinne des Pfeiles a im Gegenuhrzeiger-
sich diese untern Enden léngs der Schlitze 6a bewegen sinn gedreht wird, wird der Synchronisierhebel 12 wegen des
konnen. Pleuels 15 im Sinne des Pfeiles b im Gegenuhrzeigersinn um
Ein Paar Spindeln 11 ist rechts und links im Rahmen F die Tragerwelle 14 verschwenkt. Diese Bewegung wird iiber

drehbar gelagert, so dass es synchron mit dem Webvorgang die Koppel 21 an den Schwinghebel 19 und die Welle 4 iiber-
der Webmaschine dreht. Scheibenformige Kurbeln oder Kur- 40 tragen, so dass diese sich im Sinne des Pfeiles d im Uhrzeiger-

belscheiben 9, 10sind an den freien Enden der Spindeln 11 sinn verdrehen. Diese Drehbewegung wird iiber die Welle 4
befestigt. Eine Trégerwelle 14 ist unterhalb der Spindeln 11, dem Hubarm 3 iibertragen, so dass dieser in Richtung des
jedoch beziiglich derselben horizontal versetzt angeordnet. Pfeiles ¢ abgesenkt wird. Dementsprechend wird auch die
Auf der Trigerwelle 14 sind V-formige Synchronisierhebel Schubstange 2 heruntergezogen, so dass die Schifte 1 mit der
12, 13 drehbar gelagert. Pleuel 15, 16 sind einerends iiber 45 Kettfadenschar, die durch dessen Litzenaugen verlaufen,

Kurbelzapfen 17a und 18a mit den Kurbelscheiben 9 bzw. 10 abgesenkt werden. Wenn die Kurbelscheibe 9 im Sinne des
gelenkig verbunden und andernends iiber Gelenkzapfen 17b  Pfeiles a im Gegenuhrzeigersinn gedreht wird und der Pleuel
bzw. 18b mit dem oberen Ende der Synchronisierhebel 12 15 von seiner Extremlage T (in Fig. 2 ausgezogen dargestellt)
bzw. 13, so dass die Drehbewegung der Kurbelscheiben 9,10 in seine andere Extremlage B (strichpunktiert in Fig. 2) sich
als schwingende oder hin und her gehende Drehbewegung 50 bewegt, wird der Gelenkzapfen 23a in eine Lage geschwenkt,

den Synchronisierhebeln 12 und 13 iibertragen wird. die in der Néhe der zweiten, imaginiren Linie D’-D’ ist, die
Schwinghebel 19, 20 sitzen mit ihrem einen Ende festauf der  in Fig. 3 ausgezogen eingezeichnet ist. Dementsprechend
Welle 4 bzw. 7 und weisen am anderen Ende Schlitze 19a werden die Schifte 1 in ihre unterste Stellung bewegt, und die

bzw. 20a auf. Koppel 21 bzw. 22 sind mit ihren oberen Enden  Kettfadenschar, die bisher die obere Schar Y1 (Fig. 2) bildete,
iiber Gelenkzapfen 23a bzw. 24a gelenkig mit den unteren ss wird zur unteren Kettfadenschar Ya.

Teilen der Synchronisierhebel 12 bzw. 13 verbunden und mit Synchron mit der Absenkung der Schifte 1 werden die
ihren unteren Enden {iber Gelenkzapfen 23b bzw. 24b mit Schifte 1’ angehoben. Wenn die Kurbelscheibe 10 in Fig. 2
dem freien Ende der Schwinghebel 19, 20, so dass die schwin-  im Gegenuhrzeigersinn gedreht wird, wird der in Fig. 2
gende Bewegung der Synchronisierhebel 12 und 13 an die strichpunktiert eingezeichnete Synchronisierhebel im Sinne
Schwinghebel 19 bzw. 20 iibertragen wird. 60 des Pfeiles b’ im Uhrzeigersinn um die Trigerwelle 14 ver-
Die ausgezogene Linie in Fig. 2 und die strichpunktierte schwenkt, und dies dank der Verbindung iiber den Pleuel 16.

Linie in Fig. 3 gibt die Lage wieder, in der die Schifte 1 ihre Diese Schwenkbewegung wird iiber die Koppel 22 und den
oberste Stellung, die Schifte 1’ dagegen ihre unterste Stellung ~ Schwinghebel 20 der Welle 7 iibertragen und von dieser dem
erreicht haben, so dass die obere Kettfadenschar Y1 am weite-  Hubarm 6 (Pfeil d’). Dementsprechend werden die Schub-
sten von der unteren Kettfadenschar Yz entfernt ist, das 65 stangen 2’ nach oben bewegt und die Schéfte 1/ mit der ent-
heisst, dass das Fach am weitesten offen ist. In dieser Lage - sprechenden Kettfadenschar Y2 angehoben. Nach Abschluss
d.h. bei der hochsten Lage der Schafte 1 -ist der Pleuel 15Sin  der Bewegung des Pleuels 16 von seiner Extremlage B in seine
einer Totpunktlage und nach einer ersten imaginiren andere Extremlage T sind die Schéfte 1’ in ihrer héchsten
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Stellung, so dass ihre Kettfadenschar Y, die bisher die untere Eine weitere Ausfithrungsform ist in der Fig. 5 dargestelit.
Fadenschar des Faches bildete, zur oberen Fadenschar wird. In dieser Ausfithrungsform ist der Synchronisierhebel 12 so
Wenn in der vorstehend beschriebenen Ausfiithrungsform angeordnet, dass die Koppel 21 und der untere Teil des Syn-
die Schéfte [ oder 1’ in ihre tiefste Lage verschoben werden, chronisierhebels 12 im wesentlichen nach der zweiten, imagi-
d.h., wenn die Pleuel 15 oder 16 in ihre Extremlage B aufder s niren Geraden D’~D’ ausgerichtet sind, wenn die Schéfte 1
imagindren Geraden D-D oder in die Néhe der Extremlage B (Fig. 2) in ihrer tiefsten Lage sind. Bei dieser Ausfiihrungs-

gebracht worden sind, gelangen die Synchronisierhebel 12 form kann die Zeitdauer, in der die eine Kettfadenschar die
bzw. 13 und die Koppeln 21 bzw. 22 in die Nihe der zweiten,  untere Schar bildet, noch ldnger sein als bei der zuvor
imagindren Geraden D’-D’. Wenn also die Kurbelzapfen beschriebenen Ausfithrungsform. Dementsprechend kann
17a bzw. 18a, die die Pleuel 15 bzw. 16 mit den Kurbel- 10 die Versetzung nach unten des Punktes P, wo die obere Kett-
scheiben 9 bzw. 10 verbinden, ihre Extremlage B passieren, fadenschar Y1 bzw. Y2 die untere Kettfadenschar Y2bzw. Y1

erfolgt die Bewegung der Synchronisierhebel 12 bzw. 13 am kreuzt, beziiglich der neutralen Kettlinie oder des Weber-
langsamsten. Wenn ausserdem die Koppel 21 bzw. 22sichin  standes X-X noch ausgeprégter sein und somit auch die Dif-
der Nihe der zweiten, imaginiren Linie D’-D’ befindet, ver-  ferenz zwischen den Fadenspannungen der oberen und der
lduft die Bewegung der Schwinghebel 19 und 20 am langsam- 15 unteren Kettfadenschar Y1 bzw. Ya.

sten. Als synergistisches Ergebnis dieser langsamsten Bewe- Wenn der Synchronisierhebel 12 und die Koppel 21 wie in
gung wird auch die Zeitspanne, in der die Schifte 1 bzw 1/ Fig. 5 angeordnet sind, so ergibt sich aus den strichpunk-
langsam in ihre unterste Stellung bewegt werden, vergleichs-  tierten Linien, dass der Gelenkzapfen 23a, der den unteren
weise lang. Teil des Synchronisierhebels 12 mit der Koppel 21 verbindet,

Die vorstehend beschriebene Fachbildung mit den Kettfa- 20 sich nach rechts iiber die zweite, imaginédre Gerade D’-D’
denscharen Y1 und Yzistim Diagramm der Fig. 4 dargestellt.  hinaus bewegt, wobei dann die Schifte 1 ihre tiefste Stellung
Wie aus diesem Diagramm ersichtlich ist, ist die Zeitspanne erreichen. Die Bildung des Faches erfolgt bei dieser Ausfiih-
t1, in der die Kettfadenschar Y1 bzw. Y2 die obere Kettfaden- rungsform nach dem Diagramm der Fig. 6. Die Zeitspanne t2,
schar bildet, d.h. oberhalb des Weberstandes X-X oder ober-  in der die eine Kettfadenschar die untere ist, wird weiter aus-
halb der Mitte des vertikalen Verschiebungsweges der Kettfa- 25 gedehnt, und dementsprechend wird auch die Differenz zwi-
denscharen liegt, kiirzer als die Zeitspanne t2, in der die Kett-  schen den Fadenspannungen in der oberen und unteren Kett-

fadenschar Y2bzw. Y1 die untere Kettfadenschar bildet, d.h. fadenschar ausgepréigter, wenn der Schussfaden an den
unterhalb des Weberstandes X-X liegt. Dementsprechend Warenrand angeschlagen wird. Wie dargelegt, kann die Zeit-
liegt auch der Punkt P, in dem sich die beiden Kettfaden- spanne, in der die eine Kettfadenschar die untere Kettfaden-

scharen bei der Fachbildung kreuzen, d.h., wenn das Fach 30 schar bildet, lang sein. Wenn diese Ausfithrungsform an einer
momentan geschlossen ist, beziiglich des Weberstandes X-X ~ Webmaschine, beispielsweise an einer mit Wasser oder mit
nach unten verschoben. Wenn nun der Anschlag des Schusses  Luft betriebenen Diisenwebmaschine, angewendet wird, wo
in einem Zeitpunkt N der Fig. 4 erfolgt, kann eine Differenz Fiihrungen in die Fachéffnung ein- und von dieser ausge-
zwischen den Fadenspannungen der oberen und unteren fahren werden, um einen Schussfaden wihrend des Eintrags
Kettfadenschar Y1 bzw. Y2 erzeugt werden, und dementspre- 35 zu fithren, kann somit auch die fiir den Eintrag zur Verfii-
chend kann ein fehlerfreies Gewebe mit gutem Griff erzeugt gung stehende Zeit gedehnt werden.

werden. In den vorstehend beschriebenen Ausfithrungsbeispielen
Die strichpunktierten Kurven im Diagramm der Fig. 2illu-  befindet sich der Punkt P, wo die obere Kettfadenschar beim
strieren die Bewegung der beiden Kettfadenscharen, wenn Fachwechsel die untere Kettfadenschar kreuzt, unterhalb der

dazu eine Fachbildevorrichtung benutzt wiirde, bei der nur 40 neutralen Kettlinie oder des Weberstandes X-X. Es ist jedoch
die Bewegung einer Kurbel beniitzt wird. Mit Bezug auf Fig. auch mdglich, die Synchronisierhebel 12, 13, die Koppeln 21,

2 wiirde eine solche Vorrichtung lediglich aus den Kurbel- 22 und die Schwinghebel 19, 20 so zu bemessen und
scheiben 9, 10, den zu den Synchronisierhebeln 12 bzw. 13 anzuordnen, dass die Schifte I und 1/ sich im Bereich ihrer
fiihrenden Pleueln 15, 16 und den Schubstangen 2 bzw. 2’ obersten Stellung langsam bewegen, so dass der Punkt P, in
bestehen, die den Schéften | bzw. 1’ die Hubbewegungen ent- 45 dem sich die beiden Kettfadenscharen beim Fachwechsel
sprechend den Bewegungen der Synchronisierhebel 12 und kreuzen, oberhalb des Weberstandes X-X zu liegen kommt.
13 iibertragen. Mit anderen Worten wiirde eine solche Vor- In den vorstehend beschriebenen Beispielen ist jeder der
richtung die Koppeln 21 und 22, die Schwinghebel 19und20  Synchronisierhebel 12, 13 einstiickig und V-formig ausge-
und die Hubarme 3 und 6 nicht aufweisen. bildet. Es ist aber auch mdglich, jeden der Synchronisierhebel
Wie dargelegt, kann bei der vorstehend beschriebenen 50 in der Form von zwei Stangen auszubilden, die unabhéngig
Ausfiithrungsform des Erfindungsgegenstandes eine Diffe- voneinander je an der Stiitzwelle 14 zu befestigen sind. Die
renz zwischen den Fadenspannungen der oberen und der Synchronisierhebel konnen auch gerade und an ihrem Angel-
unteren Kettfadenschar Y1 bzw. Yz herbeigefiihrt werden, punkt verschwenkbar gelagert sein, wihrend das eine ihrer
und der Punkt P, wo die obere die untere Kettfadenschar Enden an den Koppeln 21 bzw. 22 angelenkt ist.
beim Fachwechsel kreuzt, befindet sich unterhalb derneu- 55 Bei der vorliegenden Fachbildevorrichtung wird die Zeit-
tralen Kettlinie oder Weberstand X-X, wo die Fadenspan- spanne, in der eine der Kettfadenscharen die obere Schar des

nung am geringsten ist. Dementsprechend kann die Bildung Faches bildet, verschieden von der Zeitspanne gemacht, in
des Faches reibungslos erfolgen, ohne dass sich die Kettfdden der die andere Kettfadenschar die untere Schar bildet, womit

verheddern wiirden, und der Eintrag in das Fach kann eine Differenz zwischen den Fadenspannungen der oberen
erfolgen, ohne dass der Schussfaden gehemmt oder gestoppt 60 und unteren Kettfadenschar erzeugt wird, wenn der Schuss-
wiirde. Ausserdem kann die beschriebene Fachbildevorrich- faden an den Warenrand angeschlagen wird. Damit wird die
tung mit hoher Geschwindigkeit betrieben werden, da nicht Herstellung eines fehlerfreien Gewebes mit gutem Griff
Kurvenscheiben, sondern ein Kurbelmechanismus beniitzt ermdglicht, und die Fachbildung erfolgt reibungslos und
wird. ohne die Gefahr eines Stopps des Schussfadens.

B 3 Blatt Zeichnungen



648 362

3 Blatter Nr.1*

o w m, oz
m = === i Jﬂkﬁ.
d _ ~ ~ Pyl
] S |
m_.\+m IR ( mﬂ@&
age— 1 (2| B v H 81| dvz
le~4 ¢ g |l 221
DCZ—~4ih 4. Dp2
P e | . mamnd S
az—fih\, b €] |
oL\ BN G %) o
2 e 2] Am_ i
45 |
i 6 gt
\_ N n T
i o
.__ ___ ToF
mm_ __ _.._ ]
I 1
do |
(

b1



Yi

|
i t8a 11 900

648 362
3 Bldtter Nr.2*



648 362

3 Bldtter Nr.3*.

9 b1y

VAVAV/

N N

t DI




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

