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Menete lmé taipumasiiidetyssa tulassa (10) (tk- F8rfurande 1 en b8jningsreglerad vals (10) (bk-
tela), jossa telassa (10) kiytetrddn hydraulista vale), 1 vilken vals (10) wman anvlinder eig av en
kuormitusta tal hydraulisten kuormituselementtien hydraul sk belastning eller en serie hydrauliska
(14) sarjaa. Em. sarja vafkuttiaa tk-telan ja sen belastningselement (14). Ovannidmnda serie
vastatelan (20) viltile muodustettavisga olevan verkar { planet av nypet (N) sum kan bildas mellan
nipin (N) tassossa telan (1) wesktahselin (i1) bk-valsen och dess motvals (Z0) mellan valsens
js Ben ympdriild radtaal flaakereilla (lba, 16b) (10) mittaxel (11) och cylindermanteln (15) som
pyrivan sylinterivaipan (15) valitld, Keski- roterar kring denna vid styrningen, ldmpligast
ahselta (11) kannatetsan akscllitapelstaan med radiallager (lba,léb). Mictaxelu (11) birs
(13a,13h) talpumalaakerclu (17a,12b). Menetel- upp frin sin axeltappar (13a,13b) wed bBinings-
wissh kesklakselia (11) kiaunetadn tafpumalas- luger (12a,12b). Vid tdrlatandet vrids uidmnda
kerfensa (12a,12b) yapdi ! Kuluussa, Joka on wittaxel kring sina b8jutagstager (12a,12b) 1 ¢n
vililld n. EUU—IHUO. tn. hadnchvatheen vaikutuk- vinkel, som #r ca 30180, Som eu effekt av
sesta th-tela fa sen valppa siirtyy nipletid pois- ovan definierade vridningswkede f8rflyttas

piin siten, ettd nippl avautuu. Tdnd siirtymines bk-vulsen och dess mantel bortit trin nypet pid
saaduan afkaan sijoittaualla Laipumalaakereiden sddunt sdtt att nypet bppnar sig. Denna fir-
(tra,l2b) kdincBkeskiaksellt (KI_Kf) tietyn epa- skjutning dstadkommes genom att placera vrid-
kesketsyysvalin (F) pidhan kaueumaksi suljetun wittaxlarna (Kl-Kl) av namuda b8jningslager
nipin nippiviivasta kuin mainitun telavaipan (1%) (12a,12b) pd ett visst icke centralt avetdnd (k)
pybrimiskeskiakseld (KU-K“). wom ligger lingre burt frin nyplinjen av det

slutna nypet #n rotatiunsaxeln (K —K)) av nimnda
[¥] 4

valsmantel (15).
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Menetelm& talpumasdidetyssd telassa
sekd menetelmdZ soveltava telalaite
Forfarande i en bdjningsreglerad vals och

valsanordning f8r tilldmpning av f8rfarandet

Keksinnén kohteena on menetelmd taipumasiidetyssid telassa (tk-tela),
jossa telassa kdytetddn hydraulista kuormitusta tai hydraulisten kuormi-
tuselementtien sarjaa, joka on sijoitettu vaikuttamaan tk-telan ja sen
vastatelan vdlille muodostettavissa olevan nipin tasoon tk-telan keski-
akselin ja sen ympdrilld ohjauksessa, sopivimmin radiaalilaakereilla,
pydrivin sylinterivaipan vdlille, jota keskiakselia kannatetaan akseli-

tapeistaan taipumalaakerein tai vastaavin.

Lisdksi keksinndn kohteena on keksinn®n menetelmidn soveltamiseen tarkoi-
tettu telalaite, joka kdsittdd massiivisen keskiakselin ja sen pddlli
radiaalilaakereilla tai vastaavissa ohjauksissa pydrivin telavaipan,
jonka keskiakselin ja telavaipan vdliseen tilaan on sovitettu liuku-
kenkd-kuormitusmintdelementtien sarja tai vastaava painenestekammio-~
jédrjestely, jolla on sdiddettdvissd tk-telan ja sen vastatelan vdlille
muodostettavissa olevan nipin profiilia ja joka liukukenki-midntidsarja
tal vastaava on sovitettavissa vaikuttamaan olennaisesti mainitun nipin
tasossa ja jota kiintedd akselia tuetaan telavaipan ulkopuolelta taipu-

malaakerein tail vastaavin.

Paperikoneissa kidytetddn yleisesti sellaisia teloja, jotka muodostuvat

vettd poistavan puristinnipin, tasoitusnipin tai kalanteroimisnipin vasta-
telan kanssa. Ndissd kdyttdtarkoituksissa on tdrkedd se, ettd nipin viiva-
paineen jakautuma eli profiili telojen aksiaalisuunnassa saadaan vakiolli-

seksl tai ettd tidmd profiili on siddettdvissi halutuksi esimerkiksi rainan

polkkisuuntaisen kosteusprofiilin ja/tal paksuusprofiilin (kaliiberin)

hallitsemista varten. Tdssi tarkoituksessa on ennestdin tunnettuja eri-
laiset taipumakompensoidut tai taipumasiidetyt telat (edelld ja myBhem-
min kdytetddn molemmista lyhennystd tk-tela), joilla nipin viivapaineen

jakautumaan pyritdin vaikuttamaan.
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Ennestdédn tunnetaan useita erilaisia paperikoneen tk-teloja. Ndmd telat
kdsittdvit yleensid massiivisen tal putkimaisen, stationZidrisen tela-akselin
ja sen ympdrille pydrividksi jdrjestetyn telavaipan. Mainitun akselin ja
vaipan vdliin on sovitettu valpan sisdpintaan vaikuttavat liukukenkdjidrjes-
telyt ja/tai painefluidin kammio tai kammiosarja niin, ettd vaipan ak-
siaalista profiilia nipin kohdalla voidaan oikaista tai sddtdd halutuksi.
Yleensd tdllaisten telojen muodostamia nippejd kuten puristinnippejéd tai
kalanteroimisnippeji kuormitetaan tk-telan ja sen vastatelan akselitap-

peihin kohdistetuilla kuormitusvoimilla.

Kidytettdessd tk-teloja puristinteloina on niiden muodostaman nipin
avaus tarpeellista esimerkiksi huoltotoimenpiteitd kuten puristushuopien
vaihtoa varten. Kidytettdessid tk-telaa kalenteritelana on kalanteroimis-—

nipit avattava esim. rainan pddnvientid varten.

Ennestddn tunnetaan my8s ns. kuormitusvarrettomia tk-teloja, joissa hyd-
raulisten kuormituselementtien mintd-sylinteri-elementtien iskunpituus

on sovitettu niin suureksi, ettd se riittdd my8s nipin avausliikkeen ja
vastaavasti sulkuliikkeen aikaansaamiseksi jopa niin, ettd tela-akselin
pdihin vaikuttavia, voimalaitteilla varustettuja kuormitusvarsia tai vas-
taavia sylinterilaitteita el lainkaan tarvita. Tdllaisissa kuormitusvar-
rettomissa tk-teloissa hydrauliset kuormituselementit, jotka vaikuttavat
telavaipan sisipintaa vasten, saavat aikaan taipuman kompensoinnin ja

nipin profiloinnin lisdksi my®s varsinaisen nippipainekuormituksen.

Ennestdin tunnetuilla kuormitusvarrettomilla tk~teloilla on omat edulli-
set ominaisuutensa, mutta niissd on ollut epZkohtana mm. se, ettd tk-
telan stationddrisen keskiakselin dimensioista ja jdykkyydestd on jou-
duttu tinkim#dn, koska avausliikettd varten on telavaipan ja keski-
akselin vilille varattava tietty vidlitila sen tilan lisdksi, joka tarvi-
taan hydraulisten kuormituselementtien vastakkaiselle puolelle keski-

akselin talpumaa varten.

Tk-telan rakenteellisten ja toiminnallisten ominalsuuksien kannalta on
kuitenkin ensiarvoisen tirkeidi se, ettd keskiakselista saataisiin mah-

dollisimman jidykki, nimenomaan nipin tasossa ja hydraulisten kuormitus-
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elementtien suunnassa. Vastakkaisessa suunnassa keskiakselin jaykkyy-

delld ei ole niinkddn suurta merkitystd.

Esilld olevan keksinndn tarkoituksena on aikaansaada sellainen menetelmid
ja laite, joka on sovellettavissa tk-teloissa siten, ettd sen muodostama
nippi voidaan avata ja sulkea yksinkertaisin menetelmdvaihein ja laite-

ratkaisuin.

Lisiksi keksinndn tarkoituksena on aikaansaada sellainen menetelmd ja
laite, joka on toteutettavissa siten, ettd tk-telan keskiakselin jayk-
kyys nipin tasossa ja kuormituselementtien kuormitussuunnassa on mak-

simoitavissa.

Edelld esitettyihin ja myBhemmin selvi#viin pddmddriin pddsemiseksi

keksinndn menetelmille on pddasiallisesti tunnusomaista se,

ettd menetelmissid kiddnnetidn mainittua keskiakselia taipumalaakeriensa
tai vastaavien kannattimiensa ympdri kulmassa , joka on vdlilld
n. 300—180o siihen asentoon ndhden, jossa keskiakseli tulee olemaan

nipin ollessa suljettuna ja kuormitettavissa, ja

etti edelld mdiritellyn kddntdvaiheen vaikutuksesta on tk-tela ja sen
vaippa sovitettu siirtym#dsn nipistéd poispdin siten, ettd nippl avautuu,
mikd siirtyminen saadaan aikaan sen vaikutuksesta, ettd mainittujen
taipumalaakereiden k#int8keskiakselit sijoitetaan tietyn epdkeskeisyys-
vdlin pdZhin kauemmaksi suljetun nipin nippiviivasta kuin mainitun tela-

vaipan pySrimiskeskiakseli.

Keksinn®n mukaiselle telalle on puolestaan pidasiallisesti tunnusomaista

se,

ettd keskiakselin akselitapit tai vastaavat on kiinnitetty taipumalaake-
reihin tai vastaaviin, jotka on siten sovitettu, ettd keskiakseli pidsee

kddntymidin pituusakselinsa ympiri,
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ettd keskiakseliin on sovitettu vaikuttamaan kd#int8laitteet, joilla keski-
akseli on k#dnnettidvissd mainittujen taipumalaakereiden tail vastaavien

kddntdkeskiBakseleiden ympdri ainakin n. 300, sopivimmin n. 600—1800, ja

ettd mainittujen taipumalaakereiden kdidntBkeskidt sijaitsevat tietyn
epdkeskeisyysvdlin kauempana nippiviivasta kuin tk-telan vaipan pydrimis-
keskibakselista.

Keksinn8ssd kdytetddn hyvdksi keskiakselin k#dntdmistd keskiakselin ak-
selitapeissa tai vastaavissa olevien taipumalaakerien tai vastaavien
ympdri, jotka laakerit tarvitaan jo keskiakselin nippikuormituksen joh-
dosta syntyvidn taipuman mahdollistamiseksi.

Kun keksinndn mukaisesti telavaipan pySrimisakseli sijoitetaan nippita-
son suunnassa tietylle epdkeskeisetiisyydelle keskiakselin akselitappien
kdintBlaakereiden k#idnt8keskiddn nihden ja keskiaksell jérjestetddn mai-
nituissa akselitappiensa kiddnt8laakereissa kddnnettdvdksi ainakin noin
30° ja edullisesti yli 600, saadaan keskiakseli ja sille sovitettu tela-
vaippa siirtymdin vastatelansa vaipasta poispidin ja nippi tédten avau-

tumaan.

Taipumalaakereiden yhteyteen voidaan jirjestdi tarvittaessa hydrauliset
voimalaitteet tai vastaavat kuormitusvarret, joilla nippid voidaan kuor-
mittaa. Vaihtoehtoisesti nippi voidaan jdrjestetdin kuormitettavaksi ja
profiloitavaksi pelkdstd#én telavaipan sisdlld olevilla hydraulisilla
kuormituselementeilld tai vastaavilla painekammiojérjestelyilld.

Seuraavassa keksintdi selostetaan yksityiskohtaisesti viittaamalla oheisen
piirustuksen kuvioissa esitettyihin keksinndn erdisiin sovellusesimerkkei-
hin, joiden yksityiskohtiin keksint8 ei ole mitenkddn ahtaasti rajoitettu.

Kuvio 1 esittdd keksinndn mukaista tk-telaa muodostamassa suljetun nipin

vastatelansa kanssa.

Kuvio 2A esittdid leikkausta II-II kuviossa 1 nipin ollessa tdten suljet-

tuna.
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Kuvio 2B esittdi kuviota 2A vastaavalla tavalla nipin pystyleikkausta

nipin ollessa keksinndn menetelmdlld avattuna.
Kuvio 3A esitt#d leikkausta III-III kuviossa ! nipin ollessa suljettuna.

Kuvio 3B esittiid samaa kuin kuvio 3A nipin ollessa keksinndn mukaisella

menetelmdlls ja laitteella avattuna.
Kuvio 4 esittii leikkausta IV-IV kuviossa 1.

Kuviossa 1 on esitetty tk-tela 10, joka muodostaa nipin N vastatelan 20
kanssa. Vastatela 20 on akselitappiensa 2la ja 21b vdlitykselld laake-
roitu laakerein 22a, 22b py8rivdksi. Laakereiden 22a,22b kannattimet
ovat kiintedt tai ne on varustettu nippikuormituslaittein.

Keksinn8n mukainen tk-tela 10 kdsitt#d kiintedn massiivisen keskiakselin
11, joka on akselitappiensa 13a ja 13b vdlitykselld tuettu taipumalaa-
kereihin 12a ja 12b, jotka tukeutuvat runkoon kiinteiden laakerinkannat-
timien 19a ja 19b kautta. Keskiakselissa 1l on sindnsd tunnetusti sarja
hydraulisia sylinteri-mént4-liukukenkdelementtejd 14, joiden kunkin
sylinteriin on johdettavissa siidettdvd hydraulinesteen paine. Voidellut
liukukengidt puristetaan telavaipan 15 siledd sisdpintaa vasten. Element-
tien 14 liukukengilld on aikaansaatavissa nipin N pituussuunnassa sdd-
dettidvissi oleva paineprofiili rainan kosteuden tai kaliiberin s#dtd-

mistd ja hallitsemista varten.

PySrivin telavaipan 15 vdlille ja keskiakselin 11 v&1ill# on tila V,
joka on mitoitettu siten, ettd keskiakselin 1l ollessa taipuneena maksi-
maalisesti, jdd telavaipan 15 sisdpinnan ja keskiakselin 11 keskikohdal-
la sen ulkosivun 11d vdlille mahdollisimman pieni vdlys. Toisinsanoen

keskiakseli on mitoitettu nipin N tasossa mahdollisimman jdyk&ksi.

Telavaippa 15 on laakeroitu keskiakselin 11 ympdrille pydrivdksi laa-
kerein 16a ja 16b, jotka on sovitettu keskiakselin molemmissa pddty-
osissa olevien kaulaosien 1lk ympdrille. Vaipan 15 pydrimiskeskiBakselia
on merkitty KO—KO. Keskiakselin kaulaosilla 11t, jotka ovat laakereiden
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l6a ja 16b kaulaosien ulkopuolella, on tiivisteet 17a ja 17b, jotka
sulkevat vaipan 15 sisdtilan V 81jytiiviisti.

Keskiakselin 11 akselitapit 13a ja 13b on sovitettu taipumalaakereihin
12a ja 12b, jotka ovat keksinn8ssd sellaiset, ettd ne sallivat keski-
akselin 11 taipuman lisdksi akselitappien 13a ja 13b kddntdmisen kiin-
tokeskiBakseliensa K --K1 ympdri. Keksinndssd on olennaista se, ettd

1
taipumalaakereiden 12a ja 12b kdidntdkeskibakselit Kl—Kl ovat nippi-
tasossa tietyn epdkeskeisyysvdlin E kauempana nipistd N kuin telavaipan
15 pydrimiskeskibakseli KO—KO. Td114 epdkeskeisyyden E myStdvaikutuk-

sella saadaan aikaan keksinndn mukaisesti nipin N avautuminen.

Kuvioiden 1 ja 2A mukaisesti nippi N on suljetussa asennossa NS ja ku-
vion 2B mukaisesti tk-tela 10 on akselitappeja 13a ja 13b k#@dntdlait-
teella 18 kulman a k#dntden siirtynyt alemmaksi, jolloin nippi N on
tullut auki-asentoon No, jossa sen rako on H. Kddnt¥kulman a ollessa
a-= 900, siirtyy tela 10' vaipan 15 pydrimiskeskid KO—KO samaan vaaka-
tasoon kuin akselitappien 13a ja 13b kddntdkeskid K —Kl, eli vdlin E

1
alaspdin ja vaakatasossa siiti sivuun tasoon T,-~T,. Kun akselitappeja

2 "2
13a ja 13b ja niihin kiinnitettyd tk-telaa 10 k#dnnetdidn 1800, mikd on
keksinn8n mukaisesti mahdollista ja edullista, siirtyy vaipan 15 pyd-
rimiskeskid KO—KO matkan 2E alemmaksi kuin suljetun nipin N

asento, siis vdlin E kddntOkeskidakseleiden K

g edellyttimi

1—K1 alapuolelle, jolloin
nippirako H vastaavastl suurenee kuviocon 2B verrattuna noin kaksinker-

taiseksi.

Keskiakselin mainitun k#int8kulman a on oltava yleensd vidhintdidn n. 300,

sopivimmin kuitenkin vahintdin n. 60°, edullisimmin 90°-180°.

Keskiakseli 11 on esim. sellainen, ettd siini on tasomaiset sivut lla ja
11b sek#d osittain tasomainen sivu llc, jossa on kuormituselementit 14,
joihin niihin ndhden vastakkainen akselin 11 sivu 11d on tasopinnoista
koostuva tai vastaavasti kaareva niin, ettd sen kaarevuusside R1 on vid-
hidn pienempi tai olennaisesti yhtd suuri kuin vaipan 15 sisdside RO.

Sivussa llc on sopivimmin reunaviisteet.
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Kuvioissa 3A ja 3B on esitetty erds toteutusesimerkki laitteesta, jolla
akselitappeja 13a ja 13b kdinnetdidn keksinndn toteuttamista varten. Lai-
te kdsittidi kotelo-osan 184, joka on kiinnitetty jalustansa 181 vdlityk-
selld ruuveista 182 runko-osiin. Osan 18 yhteyteen on laakeroituna

ruuvi 183, jonka vastinkierteet ovat akselilla 13b tai siihen kiinnitet-
tyind. Ruuvin 183 akseli 185 on esimerkiksi hydraulimoottorin (ei esi-
tetty) kdytt#md. Kun ruuvia 183 pySritetddn niin, ettd akselitapin 13b
akseli 10 kddntyy esim. n. 180°, siirtyy nippi NS auki-asentoon No, joka
on esitetty kuviossa 3B.

Tk-telan 10 laakerinkannattimien 19a ja 19b yhteyteen on jdrjestett&-
vissi kuvion 4 mukaisen hydrauliset kuormituslaitteet, joilla telojen
10 ja 20 vilisen nipin N peruskuormitus voidaan hoitaa. Nimd laitteet
kdsittdvit taipumalaakereiden 12a ja 12b kiinte#ddn ulkorenkaaseen 194
vaikuttavat hydrauliset kuormituslaitteet, jotka kuormittavat ja siir-
t4ivit laakereita 12a ja 12b suunnassa A, siis nipin N tasossa. Tdtd
varten mainitut laakereiden 12a ja 12b osat 194 on sovitettu pysty-
johteisiin 193 ja niiden yldpuolella on vdlitila 195, joka sallii
akselitappien 13b ja 13c siirtymisen nippiin p&in vdlin Vl' Hydrauliset
kuormituslaitteet kidsittdvidt kannattimen 19 jalustaosan 191 porauksessa
196 olevan mi#nnin 197, jonka taakse on johdettavissa kanavan 198 kautta
nippipaineen aikaansaava kuormituspaine Pin'
Keksinndn menetelmdd ja laitetta voidaan soveltaa my8s sellaisissa ns.
kuormitusvarrettomissa tk-teloissa, joissa telavaippa 15 on radiaali-
laakereiden 16a ja 16b asemesta kiinnitetty vapaammin keskiakselin 11
pddlle esim. erilaisilla sinins# tunnetuilla ohjauksilla, jolloin on
mahdollista, ettd osa nipin avausvdlistd H saadaan alkaan edelld mai-
nitun epikeskeisyyden E vaikutuksen lisdksi sen liikkeen avulla, joka
vol tapahtua telavaipan 15 ja sen keskiakselin 11 v#1lill&d edelld mainit-

tujen radiaalilaakereista poikkeavien ohjausten sallimina.

Seuraavassa esitetiilin patenttivaatimukset, joiden miirittelemiin keksin-
n8llisen ajatuksen puitteissa keksinndn eri yksityiskohdat voivat vaih-
della.
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Patenttivaatimukset

1. Menetelmd taipumasdiddetyssd telassa (10) (tk-tela), jossa telassa
(10) kdytetddn hydraulista kuormitusta tai hydraulisten kuormitusele-
menttien (14) sarjaa, joka on sijoitettu vaikuttamaan tk-telan ja sen
vastatelan (20) vdlille muodostettavissa olevan nipin (N) tasoon tk-
telan (10) keskiakselin (11) ja sen ympdrilld ohjauksessa, sopivimmin
radiaalilaakereilla (l6#,16b), py8rivin sylinterivaipan (15) vidlille,
jota keskiakselia (11) kannatetaan akselitapeistaan (13a,13b) taipuma-

laakerein (12a,12b) tai vastaavin, t unnet tu siiti,

ettd menetelmdssd kddnnetddn mainittua keskiakselia taipumalaakeriensa
(12a,12b) tal vastaavien kannattimien ympidri kulmassa (a), joka on vi-
11114 n. 300-1800 siihen asentoon nihden, jossa keskiakseli (11) tulee
olemaan nipin (N) ollessa suljettuna (NS) ja kuormitettavissa (kuvio 3A),

ettd edelld mddritellyn kdidnt8valheen vaikutuksesta on tk-tela ja sen
vaippa sovitettu siirtymdidn nipistd poispidin siten, ettd nippi avau-
tuu, mikd siirtyminen saadaan aikaan sen vaikutuksesta, ettd mainittu-
jen taipumalaakereiden (12a,12b) kddnt8keskiakselit (KI-KL) sijoite-
taan tietyn epdkeskeisyysvdlin (E) pd#hin kauemmaksi suljetun nipin
nippiviivasta kuin mainitun telavaipan (15) pySrimiskeskiakseli
(KO—KO).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, t unne t tu siiti,
ettd mainittu keskiakselin (11) akselitappien (13a,13b) kédint8kulma

a :;900, jolloin nipin avautumisrako (H) on olennaisesti yhtid suuri kuin
mainittujen kddnt8keskiBiakseleiden (KO/KI) epdkeskeisyysvdli (E)

(kuvio 2B).

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, t unnet tu siitd,
ettd keskiakselia (11) k#innetddn kulmassa (a), joka on azv 180° ak-
selitappiensa (13a,13b) taipumalaskereiden (12a,12b) kddntSkeskis-
akseleiden (Kl-Kl) ympdri, jolloin nipin (Nl) avautumisvidli (H) on noin
kaksi kertaa mainittu epdkeskeisyysvidli (E).
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4, Jonkin patenttivaatimuksen 1-3 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd keskiakselin (11) mainittu kddntiminen suoritetaan sen toisen

akselitapin (13b) yhteyteen sovitetuilla voimanvdlityslaitteilla (18).

5. Jonkin patenttivaatimuksen 1-4 mukaisen menetelm#n soveltamiseen tar-
koitettu telalaite, joka kidsittdd massiivisen keskiakselin (11) ja sen
pddl1d radiaalilaakereilla (l6a,16b) tal vastaavilla py8rivdn telavaipan
(15), jonka keskiakselin (11) ja telavaipan (15) viliseen tilaan (V) on
sovitettu liukukenki-kuormitusmidntielementtien (14) sarja tal vastaava
painenestekammiojirjestely, jolla on sdidettdvissi tk-telan (10) ja sen
vastatelan (20) vdlille muodostettavissa olevan nipin (N) profiilia ja
joka liukukenkd-mé#ntdsarja (l4) tal vastaava on sovitettavissa vaikut-
tamaan olennaisesti mainitun nipin (N) tasossa ja jota kiinte#di akselia
(11) tuetaan telavaipan ulkopuolelta taipumalaakerein (12a,12b) tai

vastaavin kannattimin, tunnet tu siitd,

ettd keskiakselin (11) akselitapit (13a,13b) tai vastaavat on kiinni-
tetty taipumalaakereihin (12a,12b) tai vastaaviin, jotka on siten sovi-
tettu, ettd keskiakseli (11) pididsee kdintymiin pituusakselinsa ympiéri,

ettd keskiakseliin (11) on sovitettu vaikuttamaan kiddntSlaitteet (18),
joilla keskiakseli (11) on k#innettivissd mainittujen taipumalaakereiden
(12a,12b) tail vastaavien kddntbSkeskiBakseleiden (KI—KI) ympdri ainakin
n. 30°, sopivimmin n. 600—1800, ja

ettd mainittujen taipumalaakereiden (12a,12b) kddntSkeskidt (KI_KI)
sijaitsevat tietyn epikeskeisyysvdlin (E) kauempana nippiviivasta kuin
tk-telan (10) vaipan (15) py8rimiskeskibakselista (KO-KO).

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen telalaite, t unne t t u siiti,
ettd tk-telan (10) keskiakselin (11) toisen akselitapin (13b) yhteyteen
on jdrjestetty kddntblaitteet (18), joilla keskiakseli (11) on k#innet-
tivissd taipumalaakerin (12a,12b) k#dnt8keskiBakselien (KI_KI) ympidri ja
ettd mainittu kddntblaite (18) on sijoitettu mainitun akselitapin (13b)
taipumalaakerin (12b) tai vastaavan tuntumaan, sopivimmin sen ulkopuo-

lelle.



10

15

20

25

30

35

10 75407

7. Patenttivaatimuksen 5 tai 6 mukainen telalaite, tunnettu
siitd, ettid keskiakselin (ll1) toisen akselitapin (13b) yhteyteen on
jirjestetty hammaskehd (186), jonka yhteydessd on hammaspySrd tai ruuvi
(183), joka on akselin (184) tail vastaavan vdlitykselld voimalaitteilla
kdytettdvissd nipin (N) avaamiseksi (NS) ja sulkemiseksi (NO).

8. Jonkin patenttivaatimuksen 5-7 mukainen telalaite, tunnettau
siiti, ettd taipumalaakereiden (12a,12b) kiintedt ulkorengasosat (194)
on sovitettu ohjainosiin (193) niin, ettd mainitut ulkorengasosat (194)
ovat nipin (N) suunnassa mainituissa ohjaimissaan (193) liikkuvat ja
etti mainitun ohjainosan (193) yhteydessd oleviin runko-osiin (191) on
jidrjestetty hydraulisesti kuormitettavat sylinterimédntédlaitteet
(196,197), johon on johdettavissa painenesteen paine (Pin) nipin (N)
kuormittamiseksi taipumalaakereittensa (12a,12b) tai vastaavien
vdlitykselld.

9. Jonkin patenttivaatimuksen 5-8 mukainen telalaite, tunnettu
siitd, etti tk-telan vaippa (15) on jidrjestetty keskiakselinsa (11)
ympirille pybrivdksi ja siten ohjatuksi, ettd talavaippa (15) pédsee
siirtymddn keskiakselin (11) suhteen.
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Patentkrav

1. Forfarande 1 en b8jningsreglerad vals (10) (bk-vals), i vilken vals
(10) man anvinder sig av en hydraulisk belastning eller en serie hyd-
rauliska belastningselement (14), som &r placerad att verka pad planet av
ett nyp (N) som kan bildas mellan bk-valsen och dess motvals (20) mellan
bk-valsens (10) mittaxel (11) och dess cylindermantel (15) som roterar
kring denna vid styrningen, som lZmpligast sker med radiallager (l6a,
16b), vilken mittaxel (11) bi#rs upp frdn sin axeltappar (13a,13b) med
b6jningslager (12a,12b) eller motsvarande, k i nneteckrnat

didrav,

att vid forfarandet vrids nimnda mittaxel kring sina b&jningslager
(12a,12b) eller motsvarande uppbiringsorgan i en vinkel (a) som ir
mellan ca 30°-180° {1 f8rhillande till det lige ddr mittaxeln (11) kommer
att vara di nypet (N) idr slutet (NS) och kan belastas (figur 34),

att bk-valsen och dess mantel dr genom inverkan av ovan definierade
vridningsskede anordnade att forflytta sig bortdt frin nypet pad sddant
sitt att nypet Sppnar sig, vilken f8rflyttning dstadkommes som en
effekt av att vridmittaxlarna (Kl—Kl) av nimnda b3jningslager (12a,12b)
placeras pd ett givet icke centralt avstind (E) som ligger lingre bort
frdn nyplinjen av det slutna nypet #n rotationsaxeln (KO—KO) av nimnda

valsmantel (15).

2. F8rfarande enligt patentkrav 1, k@&nnetecknat dirav, att
vridvinkeln av axeltapparna (13a,13b) av nimnda mittaxel (11) a = 90°,
varvid nypets 8ppningsspringa (H) dr vdsentligen lika stor som det icke

centrala mellanrummet (E) av nimnda vridcentrumaxlar (KO/KI) (figur 2B).

3. Fdrfarande enligt patentkravl, kEnnetecknat dirav, att
mittaxeln (11) vrids 1 en vinkel (a), som ar a =~ 180° kring vridcent-
rumaxlarna (Kl—Kl) av b3jningslagren (12a,12b) av dess axeltappar
(13a,13b), varvid nypets (Nl) Sppningsutrymme (H) #r cirka tva ginger

ndmnda icke centrala mellanrum (E).
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4, Anordning enligt ndgot av patentkrven 1-3, kdnnetecknad
ddrav, att ndmnda vridning av mittaxeln (11) utftrs med kraftbverfdrings-

anordningar (18) som anordnats i1 f8rbindelse med dess ena axeltapp (13b).

5. Valsanordning avsedd att tillimpa f8rfarandet enligt ndgot av patent-
kraven 1-4, vilken innefattar en massiv mittaxel (11) och en valsmantel
(15) som roterar ovanpd denna med radiallager (16a,16b) eller motsvarande,
varvid det i utrymmet (V) mellan mittaxeln (11) och valsmanteln (15) har
anordnats en serie glidsko-belastningskolvelement (14) eller motsvarande
tryckvitskekammararrangemang, med vilket profilen pd nypet (N) som kan
bildas mellan bk-valsen (10) och dess motvals (20) kan regleras och vilken
glidsko- kolvserie (14) eller motsvarande kan anordnas att verka
visentligen 1 planet av nimnda nyp (N) och vilken fast axel (1l1l) stdds
utanfdr valsmanteln med b8jningslager (12a,12b) eller motsvarande upp-

bdringsorgan, k i nne tecknad dirav,

att mittaxelns (11) axeltappar (13a,13b) eller motsvarande dr fista vid
b&jningslager (12a,12b) eller motsvarande, vilka &r sdlunda anordnade,

att mittaxeln (11) kommer &t att svdnga kring sin lingdaxel,

att vridanordningar (18) anordnats att verka pd mittaxeln (11), med
vilka mittaxeln (11) kan vridas dtminstone ca 30°, 13mpligast ca
60°-180° kring nimnda bdjningslager (12a,12b) eller motsvarande vrid-

centrumaxlar (Kl—Kl), och

att vridcentren (Kl-Kl) av nimnda b8jningslager (12a,12b) dr placerade
pd ett givet icke centralt avstidnd (E) som dr lingre bort fran nyplinjen

4n frdn rotationscentrumaxeln (KO-KO) av bk-valsens (10) mantel (15).

6. Valsanordning enligt patentkrav 5, kinnetecknad dirav,
att det 1 f8rbindelse med den ena axeltappen (13b) av bk-valsens (10)
mittaxel (11) har anordnats vridanordningar (18), med vilka mittaxeln
(11) kan svingas kring bdjningslagrets (12a,12b) vridcentrumaxlar
(Kl—Kl) och att ndmnda vridanordning (18) Zr placerad 1 kontakt med
bSjningslagret (12b) av nimnda axeltapp (13b) eller motsvarande,

1l4mpligast utanfdr denna.
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7. Valsanordning enligt patentkrav 5 eller 6, k@&nnetecknad
ddrav, att det i samband med den ena axeltappen (13b) av mittaxeln (11)
har anordnats en kuggring (186) i f8rbindelse med vilken det finns ett
kugghjul eller en skruv (183), som genom f8rmedling av en axel (184)

eller motsvarande kan drivas med kraftanordningar f8r &ppning (NS) och

tillslutning (NO) av nypet (N).

8. Valsanordning enligt ndgot av patentkraven 5-7, k @&nneteck-
nad dirav, att b8iningslagrens (12a,12b) fasta yttre ringdelar (194)
ir anordnade vid styrdelar (193) s3 att nimnda yttre ringdelar (194) kan
r8ra sig 1 nypets (N) riktning i sina n#mnda styranordningar (193) och
att det 1 stomdelarna (191) i samband med nimnda styrdel (193) har anord-
nats cylinderkolvanordningar (196,197) som kan belastas hydrauliskt,

till vilket ett tryck (Pin) av en tryckvitska kan ledas f8r att belasta
nypet (N) genom fSrmedling av dess b8jningslager (12a,12b) eller mot-

svarande.

9. Valsanordning enligt ndgot av patentkraven 5-8, k i nneteck-
n ad dirav, att bk-valsens mantel (15) dr anordnad att kunna rotera
kring sin mittaxel (11) och att styras pé siddant sitt att valsmanteln
(15) kommer &t att forflytta sig 1 f8rhillande till mittaxeln (11).

Viitejulkaisuja-Anfdrda publikationer

Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: Sveitsi-Schweiz(CH) 600 037
(D 21 G 1/02). Iso-Britannia-Storbritannien(GB) 1 546 778 (F 16 C 13/00).
USA(US) & 477 954 (B 21 B 13/02).
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