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HISSIKONEISTON HATAKAYTTOLAITE

Keksinté kohdistuu patenttivaatimuksen 1 johdannon mukaiseen
laitteeseen hissikoneiston kayttdmiseksi hatatilanteessa, kuten

virtakatkoksen aikana.

Hissiméardysten mukaan hissin kori tulee voida liikuttaa sopi-
valle kerrostasolle hissin pys&htyessd kerrostasojen valiin.
Tahan kaytetéan useita menettelytapoja, kuten jarrun avaaminen
kdsin sopivan tyoékalun avulla. Mik&li hissin asema ja kuormitus
on sellainen, ett& hissi l&htee liikkeelle, niin jarrun avaa-
mista voidaan kayttd&. Jos hissi ja sen vastapaino ovat tasa-
painossa, joudutaan lis&ksi hissimoottoria pydritt&maan jolla-
kin laitteella.

Myds akkukayttdisid invertterejé kaytetddn tadhan tarkoitukseen.
Ne ovat kuitenkin kalliita ja vikaantumisalttiimpia kuin vksin-
kertaisemmat sahkoékaytdt ja manuaaliset menetelmat. Julkaisus-
sa US 4,376,471 on esitetty invertterin kayttda hatatilantees-
sa. Invertterilla kéaytet&&n hissin moottoria, joten silla ei
ratkaista moottorin aiheuttamaa kayttdkeskeytysta.

Julkaisussa US 4,220,222 esitetddn hatakayttolaite, jossa
vaihteellisessa hissikoneistossa on moottorin kanssa samalla
akselilla mutta moottorista erilldan hammaspydré&, johon hétéa-
kdaytdn moottori kytkeytyy hammaspyodrallaadn. US 4,220,222 mukai-
sesta ratkaisusta seuraa akselin ja samalla koneiston pitenemi-

nen moottorin akselin suunnassa.

Nyt esitettdvan keksinndn tarkoituksena on esittaa yksinkertai-
nen ja hinnaltaan edullinen ratkaisu erityisesti kiekkomaisel-
la roottorilla varustetun hissimoottorin kéyttadmiseksi hatati-
lanteessa, esimerkiksi tilanteessa, jossa hissikori on pyséhty-

nyt kerrostasojen valiin.

Edelldesitettyjen pé&amddrien saavuttamiseksi keksinndén mukai-
selle laitteelle on tunnusomaista se, mit& on sanottu patentti-
vaatimuksen 1 tunnusmerkkiosassa. Keksinnén muille piirteille
on tunnusomaista se, mitd on sanottu muissa patenttivaatimuk-
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sissa.

KeksinnOssa hatakayttbda varten on roottorikiekkoon liitetty
hammaskeha, jota kdytetd&n voimansiirtolaitteella, joka keksin-
nén yhdessa sovelluksessa on kasikayttdinen vetosdppi. Toises-
sa sovelluksessa hammaskeh&an on yhdistetty moottorin k&yttama
hammaspyéréd, jota kéytté&d sovellus polttomoottorien kdynnistyk-
sessa kaytetystéd sindnsé tunnetusta laitteesta. Hatdkayttodlaite
on hinnaltaan hyvin edullinen ja on riippumaton hissin normaa-
lik&ytdén ohjauslaitteista.

Keksintba esitetdd&n seuraavassa kahden sovelluksen avulla,

joissa

kuvio 1 esittaa keksinnén mukaista sahkékayttdista
hatakayttdlaitetta kiekkomoottoriin sovellet-
tuna,

kuvio 2 esittdd keksinndn mukaista kasikéyttdistd hatéa-
kayttdlaitetta,

kuvio 3 esittaa sahkdékayttdisen hatakayttdlaitteen
piirikaaviota ja

kuvio 4 esittda kéasikayttdistd hatakayttdlaitetta sivul-

ta katsottuna.

Kuvio 1 esittda hissikoneistoa 1, jossa on hissimoottori 2 on
on esitetty osittain poikkileikattuna, jarru 3, vetopydrad 4 ja
keksinndén mukainen hdtakayttdlaite 16. Hissimoottoriin 2 kuuluu
staattori 5 Jja roottori 6. Staattori on yhdeltd sivulta avoin
kourumainen pydérahdyskappale, johon on kiinnitetty staattoripa-
ketti 7 kiinnityselimill&d 8. Roottorin ja staattorin ulcmman
kehdn valissa on Jjoko 1liuku- tai sokkelotiiviste. Moottori
kiinnitetddn asennuspaikalleen staattorista kiinnitysruuveilla
10. Staattorin 5 akselin 11 ja roottorin 6 valilléd on laakerit
12. Roottori 6 on kiekkomainen rakenteeltaan ja siin& magne-
tointilaitteena on esimerkiksi kestomagneetit 14 asennettuna
roottorin pintaan ympyradnmuotoiseksi kehdksi. Kestomagneettien
14 ja staattoripaketin 7 vadlissd on tasomainen ilmarako 15,

jonka tason suunta on kohtisuorassa akselia 11 vastaan. Veto-



10

15

20

25

30

35

98724

3

pydéra 4 on kiinnitetty roottoriin 6.

Hatakayttdlaite 16 kédsittdd kayttoémoottorin 17, solenoidin 21,
ja moottorin voiman ulostulon, hammaspydrdn 18 seka roottoriin
6 kiinnitetyn hammaskeh&n 19. Kayttémoottori ja solenoidi ovat
tasavirtakdyttéisid. Oleellisen osa keksint®& on kiekkomaiseen
roottoriin 6 liitetty hammaskehi 19, Jjonka vé&litykselld hata-
kdyttdlaite 16 pydrittaa roottoria 6. Hammaskehd 19 on sijoi-
tettu jarrukehdn 20 sisadpuolelle. Hatakayttdlaitteen 16 kayt-
témoottori 17 apulaitteineen on kiinnitetty staattorissa 5
olevaan laippaan 24 ruuveilla 23. Kayttémoottori 17 apulaittei-
neen on sinédnsé& tunnettu polttomootoreiden, kuten henkildauto-
jen moottoreiden kdynnistyksessa kdytetty kaynnlstysmoottorl

joka sisdltaa tarvittavan moottorin, solenoidin, koskettimen ja
Bendix-laitteen. Henkildautojen polttomoottorien kédynnistys-
moottorit ovat tavallisimmin tasavirtasarjamoottoreita ja niitéa
pydritetddn normaalisti vain yhteen suuntaan. Hissikayttoa
varten tehty suunnanvaihtokytkenndn kaava on esitetty kuviossa
3.

Hatékéyttdlaite toimii siten, etta kayttdémoottorille 17 ja
solenoidille 21 sy&tetdan virtaa, jolloin hammaspydérad 18 siir-
tyy hammaskeh&lle 19, Samanaikaisesti avataan jarru 3, jolloin
kayttémoottori alkaa pydérittdd roottoria ja hissi 1liikkuu
kayttdémoottorin pydrimissuunnan m&&raamaan suuntaan.

Kuvio 2 esitté&a hatédkayttdlaitteen hammaskeh&n er&sta toista
Sijoitusvaihtoehtoa vyhdistettyna kdsikayttdiseen vetosappiin.
Hammaskehd 19a on nyt sijoitettu jarrukehan 20 viereen. Veto-
pydéra 4, jarrukeha 20 ja hammaskeha 19a on edullista valmistaa
integroituna yhteen roottorin 6 kanssa. Tietenkin seka kuvion
1, ettd kuvion 2 tapauksissa voidaan hammaskeh& valmistaa
erillisend ja kiinnittasa Sse sitten roottoriin. Hammaskeh& on
tassad sovelluksessa varustettu kiilamaisin hampain (kuvio 4).
Hammaskehdd 19a kayttaa nyt kasiké&yttdinen hatdkayttdlaite 16a,
jossa on kiilamainen sappi 39 (kuvio 4), Jota 1liikutetaan
edestakaisin hammaskeh&n kasikayttdisella kahvalla 47. vVoima
kahvasta kiilamaiseen sadppiin véalitetaan taipuisaan putkeen 44
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sijoitetulla taipuisalla langalla tail vaijerilla 45. Hatakayt-
tdlaite 16a on kiinnitetty staattorissa 5 olevaan laippaan 24
kiinnityselimillé 42, edullisesti ruuveilla.

Kuvio 3 esittaa kaksisuuntaiseen ajoon tarkoitetun sa&hkdkayt-
tdisen hatakayttolaitteen 16 kytkentakaavaa. Hatakayttdlaite
saa kayttojannitteensa DC+ ja DC- tasavirtaldhteesta 26, esi-
merkiksi 12 V akusta padkytkimen 27 kautta. Miinusnapaa DC-ei
ole maadoitettu, koska Kkytkennassa kayttdémoottorin suunnan-
vaihto tehda&n napaisuutta vaihtamalla kahden kontaktorin 31 ja
ja 32 avulla. Kontaktorien kelojen piiriss& on sarjassa hissi-
kaytén 25 lukituskosketin 28. Painikkeella 29 ohjataan kontak-
torin 31 avulla hissi& yldssuuntaan ja painikkeella 30 kontak-
torin 32 avulla alassuuntaan. Kummankin kontaktorin vksi koske-
tin 33 ja 34 ohjaavat virran solenoidille 21, Jjoka siirtaa
hammaspy®r&n 18 hammaskeh&n 19 (kuviot 1-2) yhteyteen. Kaynnis-
tysmoottoreissa tavallisesti oleva omaa kosketinta ei ole téssa
kytkennéssa kaytetty. Jarru 3 on kytketty rinnan solenoidin 21
kanssa. Normaalissa hissikdytdsséd jarru saa kayttdjénnitteensa
hissik&ytén 25 kautta. Kummankin kontaktorin 31 ja 32 kaksi
muuta kosketinta, 35-36 ja 37-38, ovat suunnanvaihtokytkennas-
sa eli ne vaihtavat moottorille 17 sydtettavan jannitteen

napaisuuden.

Kuvio 4 esittaa kasikayttdistd hatakayttdlaitetta 1léa kuviossa
2 esitetysté suunnasta A katsottuna. Roottorin 6 ulkokeh&alla
olevan jarrukeh&n 20 vieressd on jarrukehaan kiinnitetty kiila-
maisin hampain varustettu hammaskeha 19a. Hammaskeh&a kayttéaa
kasikayttdinen héatékayttoélaite 1lé6a. Hatakayttdlaitteessa on
kiilamainen kiilamainen s&ppi 39, jota liikutetaan edestakaisin
hammaskehan kasikayttdiselld kahvalla 47. Voima kahvasta kiila-
maiseen s&ppiin valitetddn taipuisaan putkeen 44 sijoitetulla
taipuisalla langalla tai vaijerilla 45, jonka yksi pé&a on
kiinnitetty kahvaan ja toinen péé sappiin 39. HAt4kayttdlaite
16a on kiinnitetty rungostaan 43 staattorissa 5 olevaan laip-
paan 24 kiinnityselimilla 42. Kahva 47 on asennettu alustalle
46 niveldidysti. Kahvaa liikutetaan edestakaisin suunnissa L ja

R, jolloin taipuisaan putkeen 44 sijoitettu lanka 45 liikkuu
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mybs edestakaisin liikuttaen s&ppid samassa tahdissa. Sappi on
laakeroitu liikkeen suuntaisesti holkkiin 40. Holkki 40 puoles-
taan on niveldity rungon 43 suhteen ja jousitettu jousella 41.
Vedettdessad kahvaa suuntaan R lanka 45 vet&aa sdppiad 39 Jja
siihen tarttunutta hammasta jolloin roottori pydrahtaa vastaa-
van matkan liikuttaen né&in hissi&. Tydénnettdessad kahvaa suun-
taan L sdappi kohoaan hammaskeh&n kiilamaisen hampaan yli ja
loksahtaa takaisin alas tarttuen seuraavaan hampaaseen. Hissin
jarru 3 avataan suuntaan R vedett&essa ja jarru suljetaan suun-
taan L tyfnnettdessa erilliselld laitteella, jollainen on
esimerkiksi erillinen taipuisa lanka/putki-laite tai oma sah-
kbéinen ohjaus jarrulle sen avaamiseksi. Hissid liikutetaan
nain kunnes hissi on noussut halutulle tasolle. Kasikayttdinen
hatakayttdlaite 16a on varustettu siirtolaitteella, jolla koko
hatakayttdlaite voidaan siirtda ylds siten, ettd kiilamainen
sappi 39 on Kkokonaan irti hammaskeh&n 19a vhteydesta. Tata
siirtolaitetta ei kuitenkaan ole esitetty kuvioissa. Liséava-
rusteena kdasikayttdinen h&tédkayttdlaite 16a voidaan varustaa
pidattimelld 48, joka estdad roottoria 6 pydbrimdstd takaisin
tyonnettdessad kahvaa suuntaan L. Pidatin 48 on kiinnitetty
nivelella 49 staattoriin 5. Staattorin 5 ja pidattimen 48
valissé& on jousi 50, joka painaa pidattimen hammaskeh&lle 19a.
Pidattimen kaytdsté& on se etu, etta jarrua 3 el tarvitse ohjata
kiinni takaisinpy6érinndn estamiseksi, vaan se voidaan pitéé
koko ajan auki h&tdkayttdlaitetta kaytettéessa.

Alan ammattimiehelle on selvda, ett& keksinnén mukaiset sovel-
lukset eivadt rajoitu yksinomaan edella esitettyihin esimerkkei-
hin, vaan ne voivat vaihdella seuraavassa esitettdvien patent-

tivaatimusten puitteissa.
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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Hissimoottorin (2) hatdkayttdlaite hissin liikuttamiseksi,
johon hissimoottoriin kuuluu staattori (5) Jja kiekkomainen
roottori (6), joiden valiss& on tasomainen ilmarakoc (15), jonka
tason suunta on oleellisesti kohtisuorassa hissimoottorin (2)
akselia (11) vastaan, tunnettu siitd, ettd hatdkayttdlaittee-
seen (16) kuuluu

-roottorissa (6) roottorin ulkokehdan yhteyteen muodostettu
hammaskeha (19) ja

-roottoria (6) ta&mé&n hammaskeh&n (19) valitykselld pydritté-
vaksi sovitettu kayttdlaite.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hatakayttdlaite (16),
tunnettu siitéd, ettd hammaskeha (19) on roottorikiekon ulkoke-
han yhteydessd olevan jarrukehan (20) alapinnalla.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hatakayttdlaite (16),
tunnettu siita, ettd hammaskehd (19) on roottorikiekon ulkoke-
hén yhteydessd olevan jarrukehdn (20) vieresséd ylapinnalla.

4. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 3 mukainen hatakayttdlaite
(16), tunnettu siitd, ettd& hatdkayttdlaitteen (16) kayttdlait-
teena on tasavirtaldhteelld (26) varustettu kayttoémoottori
(17), solencidi (21) ja hammaspydra 18, jota hammaspydrad siir-
retddn hatdkayttoétilanteessa solenoidin avulla hammaskehan (19)
yhteyteen ja jolle kayttdémoottorille (17) sydtetddn tasavirtaa

tasavirtalahteesta (26).

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen hatakayttdlaite (16),
tunnettu siita, etta hatakayttdlaite (16) on muodostettu

sindnsd tunnetusta polttomoottorin kaynnistysmoottorista.

6. Patenttivaatimuksen 4 mukainen hatakayttdlaite (16),
tunnettu siitd, ettd tasajanniteldhteen (26) tasajannite
(DC+, DC-) on sydtetty kayttdmoottorille (17) suunnanvaihtokyt-

kennan kautta.
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7. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 3 mukainen hatdkéayttdlaite
(16a), tunnettu siitd, ettd hammaskeha (19a) on varustettu
kiilamaisin hampain ja hatékayttélaite (16a) on késikayttédinen,
jossa on kiilamaiseen hampaaseen tarttuva kiilamainen sappi
(39) Jjota vedetd&n ja tydnnetdéan taipuisaan putkeen (44) asete-
tun langan (45) ja siihen liitetyn niveldidun kahvan (47)
avulla roottorin (6) pydrittamiseksi.

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen hdtdkayttdlaite (lé6a),
tunnettu siita, etta hatakayttdlaite (16a) on varustettu pidat-
timelld (48), joka estaa roottoria (6) pydérimdstd toiseen

suuntaan.
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PATENTKRAV

1. F&r hissmotor (2) avsett ndéddrivdon fér férflyttning av en

hiss, vilken hissmotor omfattar en stator (5) och en skivformig

rotor (6) mellan vilka finns en luftspalt (15) vars plan va-

sentligen &r vinkelratt mot hissmotorns (2) axel (11), kanne-

tecknat av, att ndéddrivdonet (16) omfattar

-i rotorn (6) en i anslutning till rotorns yttre omkrets bildad
kuggkrans (19) och

-ett drivdon som via denna kuggkrans (19) vrider runt rotorn
(6).

2. Noddrivdon (16) enligt patentkravet 1, kannetecknat av, att
kuggkransen (19) befinner sig pa undersidan av en i anslutning

till rotorskivans yttre omkrets belagen bromsbana (20).

3. Noéddrivdon (16) enligt patentkravet 1, kannetecknat av, att
kuggkransen (19) befinner sig pa ovansidan av en 1 anslutning

till rotorskivans yttre omkrets beldgen bromsbana (20).

4. Noddrivdon (16) enligt nagot av patentkraven 1 - 3, kanne-
tecknat av, att ndddrivdonet (16) drivs av en med en 1lik-
stréomskalla (26) foérsedd drivmotor (17), en solenoid (21) och
ett kugghjul (18) som med hjalp av solenoiden 1 ett ndédlage
forskjuts till ingrepp med kuggkransen (19) och vilken driv-
motor (17) matas med likstroém fréan likstrdmskéllan (26).

5. Noddrivdon (16) enligt patentkravet 4, kannetecknat av, att
néddrivdonet (16) bildas av en 1 och fér sig kand startmotor

till en férbranningsmotor.

6. Noddrivdon (16) enligt patentkravet 4, kannetecknat av, att
likspanningen (DC+,DC-) fréan likspénningskallan (26) matas till

drivmotorn (17) via en riktningsomkastande koppling.

7. Noddrivdon (16a) enligt nagot av patentkraven 1 - 3, kan-

netecknat av, att kuggkransen (19a) &r férsedd med kilformiga
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tander och néddrivdonet (16a) &r handdrivet och férsett med en
kilformig klinka (39) som griper tag i en kilformig kugg vilken
med hjdlp av en i ett elastiskt ror (44) belagen trad (45) och
en till traden kopplad ledad spak (47) dras och skjuts varige-
nom rotorn (6) vrids runt.

8. Néddrivdon (16a) enligt patentkravet 7, kannetecknat av, att
néddrivdonet (l6a) ar forsett med en sparr (48) som hindrar
rotorn (6) att rotera A&t andra hallet.
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