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Navijec¢ bezpecnostniho péasu

Oblast techniky

Vyndlez se tyka navijece bezpecnostniho pasu s otocné ve
skfini uloZenou civkou pdsu a s napinacim pohonem pro otaceni
civky pasu ve sméru navijeni.

‘Dosavadni stav techniky

U navijece tohoto typu, ktery je zndmy 2z DE 36 00 004 C2 je
po provedeném napéti pasu civka pasu zablokovdna. Byly jiZ udiné-
ny pokusy 2zdokonalit u¢inek ochrany systémi bezpecnostnich pasu
opatfenych navijec¢i pasu tim, Ze se po uskuteé¢néném navinuti pasu
provede zmeéna energie, aby se Vv pasu odstranila sSpickova zatize-
ni. Takova zména energie Jje moZnd napriklad prostrednictvim pri-
taZznych ¢lenu, které jsou zapojeny do silového pusobeni pasového
systému a pusobenim zatiZeni jsou plasticky deformovatelné.

Podstata vyndlezu

Podle vyndlezu se vytvari navijec¢ pasu s napinacim ustrojim
pasu, do kterého je integrovdno uUstroji pro preménu energie.
Navije¢ bezpecnostniho pasu podle vyndlezu spodiva v tom, 2Ze
napinaci pohon je ve styku s prvnim axidlnim koncem torzni tyce,
jejiz druhy axidlni konec je neotoc¢né pripojen k civce pasu,
a torzni ty¢ je mezi svymi axidlnimi konci zkrutnad a je upraven
blokovaci mechanismus pro zablokovani jejiho prvniho axidlniho
konce na skrini proti otaceni ve sméru odvijeni.

Vyhodné je navijec bezpecnostniho pasu podle vynalezu
opatfen zajistovacim mechanismem citlivym na pohyb vozidla, ktery
ma na civce pasu omezené otocény ovladaci kotou¢, blokovaci ozube-
ni na civce pasu a blokovaci zapadku, ovladaci kotouc¢ je k civce
pasu pripojen pres spojku pro omezeni krouticiho momentu.

Vyhodné je spojka tvorena prvnim ozubenim, které je upraveno
na civce pasu, a druhym ozubenim, které je spojeno s ovladacim
kotoucem a je v pruiném zabéru s prvnim ozubenim.

Vyhodné je ovladaci kotou¢ v axidlnim sméru tlac¢en pruzZinou
proti civce pasu a prvni ozubeni a druhé ozubeni je tvoreno vzdy
pouze cCelnim ozubenim.

Ve vyhodném provedeni vyndlezu je ovladaci kotou¢ uloZen
axidlné posuvné na koliku, ktery je pevné spojen s civkou pasu,
a mezi rozsirenym koncem koliku a ovladacim kotoucem je predpjata
pruzina pro pruzZné zatiZeni ovladaciho kotouc¢e v axidlnim sméru.

Vyhodné je na civce pasu upraveno vnéjsi ozubeni, které je
v zdbéru s ven vykyvnym vnitrnim ozubenim, které je upraveno na
ovlddacim kotouc¢i a je zatiZeno v radidlnim sméru.

Ve vyhodném provedeni vynalezu md napinaci pohon jednak
lanovou kladku, na jejimZz vnéjsim obvodu je v zabéru tazné lano,
jednak s lanovou kladkou neotoc¢né spojenou rohatku, na jejimZ
vnéjsim obvodu je uloZena navenek vykyvné nejméné jedna spojovaci
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zapadka, a jednak neotoéné na prvni axidlni konec torzni tyce
pripojene spojovaci kolo se spojovacim ozubenim, do kterého je
selektivné zasunutelnd spojovaci zépadka.

Ve vyhodném provedeni vyndlezu ma blokovaci mechanismus
jednak neotoéné s prvnim axidlnim koncem torzni ty¢e spojenou
rohatku, na jejimZz vnéjsim obvodu je uloZena navenek vykyvné
nejméné Jjedna blokovaci zapadka, a jednak na skrini podepreny
krouZek s blokovacim ozubenim, do kterého je selektivné zasunu-
telnda blokovaci zapadka.

Vyhodné je spojovaci kolo, které je neotoéné pripojené na
prvni axidlni konec torzni tyde, vytvofeno s rohatkou z jednoho
kusu.

Vyhodné je krouZek wuloZen otoéné na skfini a ma ovladaci
vacku, kterda je v zabéru s blokovaci zapadkou.

Vyhodné je civka pédsu vytvorena dutd a torzni ty& je ulozena
koaxialné v civce péasu.

Prehled obrazkd na vvkresech

Dalsi znaky a vyhody vynalezu vyplyvaji z popisu vice pri-
kladia provedeni navijece bezpeénostniho pasu podle vynalezu ve
spojeni s pripojenymi vykresy, kde na obr. 1 je v axonometrickém
pohledu a v rozebraném stavu zndzornén prvni priklad provedeni
navijece pasu s napinacim Ustrojim pasu bez funkénich soudasti
pro ovladani blokovaciho mechanismu, na obr. 2 je zndzornén osovy
¥ez navijeCem pasu podle obr. 1, na obr. 3 je zndzornén rez rovi-
nou podle ¢ary III - III na obr. 2, na obr. 4 je znadzornén velmi
zjednoduseny pohled na navijeé pasu podle vynalezu v rozebraném
stavu s funkénimi ¢dstmi pro nastaveni blokovaciho mechanismu, na
obr. 5 je zndzornén axonometricky pohled na ovladaci kotoué&, na
obr. 6 je zndzornén axonometricky pohled na druhy priklad prove-
deni navijece pasu s funkénimi soudastmi pro nastaveni blokovaci-
ho mechanismu v ¢astecéné rozebraném stavu, na obr. 7 je zndzornén
velmi zjednodusSeny pohled na tfeti priklad provedeni navijede
padsu Vv rozebraném stavu s funkénimi soudastmi pro nastaveni
blokovaciho mechanismu podle vynalezu, na obr. 8 je znazornén
velmi zjednoduseny pohled na ovladaci kotoué podle prikladu
provedeni znazornéného na obr. 7 a na obr. 9 je zndzornén axono-
metricky pohled na velmi zjednoduseny pohled na ovladaci kotouéd
podle prikladu provedeni znadzornéného na obr. 7.

Priklady provedeni vynalezu

U prikladu provedeni navijede pasu s napinacim Ustrojim
pasu, ktery je zndzornén na obr. 1 aZ 5, je mezi rameny zateézova-
né skriné 10 oto¢né uloZena civka 12 pasu. Na civku 12 pasu je
navinut pas 14.

Na levée strané skriné 10 podle obr. 1 je upraven nastavovaci
mechanismus pro blokovani civky 15 pdsu a na pravé strané skriné
10 je upravena neznazornénd navijeci pruZina, Kkterd je v zabéru
s koncem civky 12 pasu a ktera pusobi na civku 12 pasu ve sméru
navijeni pasu 14. Blokovaci zapadka 16 blokuje otaceni civky 12
pasu ve sméru odvijeni padsu 14 v zavislosti na vozidle a/nebo
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v zavislosti na pasu 14 zdbérem do blokovaciho ozubeni 11 na civ-
ce 12 pasu.

Na pravé strané skriné 10 Jjsou upraveny také funkéni c¢asti,
které se vyuZzivaji pro funkci navijeciho uUstroji pasu a pro na ni
navazujici funkci zmeény energie.

K nim pat¥i tazZné lano 18, na které pri vybaveni pohonu
navijeciho tdstroji pasu 14 pusobi tazZna sila, vyvolana napriklad
pyrotechnickym linedrnim pohonem valce s pistem, setrvacnou
hmotou, predepjatou pruZinou nebo podobné. TazZné lano 18 je upra-
veno v zabéru na obvodu lanové kladky 20, kolem které je ulozZeno
v nejméné jednom ndvinu. Lanova kladka 20 je usporiaddna na prvnim
valcovém osazeni prvni rohatky 22 a je s ni spojena v pochonu
pevné.

Prvni rohatka 22 ma na své obvodové plosSe ¢tyri v obvodovém
sméru ve vzajemném odstupu upravené, vykyvnutelné usporadané
zapadky 24. Zapadky 24 jsou vzhledem k rozte¢i o hodnoté 90°
presazeny po dvojicich o poloviéni zubovou roztec¢, aby se zajis-
til spolehlivy spojovaci zabér. Na kotoucCi 26 upravené listové
pruziny 28 zatézuji zapadky 24 vzhledem k prvni rohatce 22
radialné dovnitr, takZe tyto mohou vykyvnout jen pri prekonani
pruzné sily. Kotou¢ 26 je na prvni rohatce 22 usporadan soustred-
né.

Prvni rohatka 22 je uloZena oto¢né na k napinacimu uUstroji
pasu 14 privraceném konci torzni tyce 30, Kkterd je usporadana
koaxialné uvnitr¥ civky 12 pasu.

Druhda rohatka 32 3je vytvorena Jjako jeden kus s valcovym
spojovacim kolem 32a, které obklopuje vnitfnim spojovacim ozube-
nim, prifazenym k prvni rohatce 22, prvni rohatkou 22, se kterou
je usporadano koaxialné kolem torzni tyce 30 a Jje s torzni tyéi
30 tvarové pevné spojeno.

Zapadky 24 jsou uloZeny vykyvnutelné na obvodové plose prvni
rohatky 22 tak, Ze pri stanoveném urychleni otdc¢eni prvni rohatky
22 a s ni v pohonu pevné spojené lanové kladky 20 vykyvnou, zabi-
raji do vnitfniho spojovaciho ozubeni druhé rohatky 32 a tak
spoji lanovou kladku 20 prostfednictvim rohatek 22 a 32 a torzni
tyée 30 s civkou 12 pasu.

Druhda rohatka 32 ma &tyri v obvodovém sméru ve vzajemném
odstupu usporadané, listovymi pruZinami 38 radidlné dovnitr zati-
zené zapadky 34. Tyto =zapadky 34 Jjsou presazeny stejné jako
zapadky 24. Listové pruZiny 38 jsou upraveny na kotouci, ktery je
usporadan soustredné na druhé rohatce 32.

Kolem druhé, rohatky 32 Jje upraven KkrouzZek 40, ktery je
opatfen vnitfnim spojovacim ozubenim. KrouZzek 40 Jje uloZen
v dloZném ustroji 10a, které je spojeno se skfini 10. Vnitrni
spojovaci ozubeni a zapadky 34 Jjsou tim vytvoreny tak, Ze pri
stanoveném zrychleni otddéeni torzni ty¢e 30, a tim i druhé rohat-
ky 32 ve sméru odvijeni pasu 14 zapadnou zapadky 34 proti zatizZe-
ni listovymi pruZinami 38 do vnitfniho spojovaciho ozubeni krouz-
ku 40.
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KrouzZek 40 md na své, ke skfini 10 privracené strané, ovla-
daci vacku 42, ktera pri otacdeni krouzku 40 ve sméru odvijeni
pasu 14 zabira s blokovaci zapadkou 16 a premisti ji smérem dolu
do neaktivni polohy. Tim je blokovaci mechanismus vypnut.

KrouZek 40 je na své obvodové plose opatfen dosedaci &asti
44. Odpovidajici doraz 46, ktery je pfifazen k této dosedaci
casti 44, md skrfin 10 na své strané privracené k napinacimu
Ustroji. Mezi dosedaci &asti 44 a mezi dorazem 46 je usporadana
tlac¢na pruzZina 48, ktera predem zatézZuje krouzZek 40 ve sméru od
dorazu 46. Pri zapojeni druhé rohatky 32 do krouzku 40 je tento
pootocen proti sile tlac¢né pruziny 48, az dosedaci cGast 44 narazi
na doraz 46 a zablokuje tak dals$i otacdeni krouzku 40. Na svém, od
napinaciho dUstroji pdsu 14 odvriceném axidlnim konci je torzni
‘ty¢ 30 opatrena vroubkovanou hlavovou &asti 50, kterada je tvarovée
pevné vlozena do shodné usporaddaného vybrani 52 civky 12 pasu.
Civka 12 pasu sestava v podstaté ze dvou boénich prirub 12a, 12b
@ z v podstaté dutého vdlcového plasté 12c, ktery mad zde nezna-
zorneénou mezeru pro pruchod pasu 14, navijeného na civku 12 pasu.
Torzni ty¢ 30 prochazi dutym valcovym vnitfnim prostorem plasté
12c civky 12 pasu. Konec pasu 14 vytvari smycku, kterda je nasunu-
ta na torzni ty¢ 30. Torzni tyé& 30 je prostrfednictvim vroubkované
hlavové casti 50 spojena neotoéné s civkou 12 pasu. V klidovém
stavu jsou zdpadky 24 a 34 rohatek 22 a 32 mimo zabér s odpovida-
jicim prifazenym vnit¥nim ozubenim, takze civka 12 pasu s torzni
ty¢i 30 je neomezené otac¢itelna.

Na té strané, ktera je vzddlena od napinaciho pohonu, ma
civka 12 pasu nastavec 60 s &elnim ozubenim 62. Na. jako hridel
slouzicim nadstavci 60 civky 12 pasu je prostrednictvim ndboje 66
uloZen ovladaci kotoué¢ 64, ktery zabira éelnim ozubenim 68, upra-
venym na celni strané sméfujici k civce 12 pasu, popripadé
k nastavci 60, do ¢elniho ozubeni 62 nastavce 60. Ovladaci kotoué
64 Jje vzhledem k nastavci 60 axialné posuvny, takZe navziajem
prirazend celni ozubeni 62 a 68 se mohou dostat mimo zabér
a ovladaci kotou¢ 64 je potom otoény vzhledem k civce 12 pasu. To
Je na obr. 2 z davodl prehlednosti znazornéno velmi zjednodusené.

Ovladaci kotou¢ 64 ma na svém vnéjsim obvodu ovladaci ozube-
ni 69 pro na vozidlo citlivy vybavovaci mechanismus. Na ovladacim
kotou¢i 64 Jje po predem stanovené 1hlové oblasti omezené otocné
uloZen setrvacény kotoué 70. S ovladacim ozubenim 69 ovladaciho
. kotouce 64 spolupracuje znamym zpusobem na vozidle citlivy vyba-
vovaci mecrlanismus, ktery je oznaden vztahovym znakem 71. Tento
vybavovaci, popfipadé uvolhiovaci mechanismus 71 md na skfini 10
vykyvnutelné uloZenou uvolnovaci zapadku 75, ktera dosedi na
hmotnou kulic¢ku. Prostfednictvim ovladaciho kotouce 64 je znamym
zpuisoben aktivovatelna blokovaci zapadka 16, spolupusobici
S blokovacim ozubenim na boéni prirubé 12a, 12b civky 12 pasu,
viz obr. 1.

Do axidlniho vybrani 72 nastavce 60 je zalisovan kolik 74.
Tento kolik 74 md rozSifeny konec 76, ktery slouzi jako dosedaci
plocha pro pruZinu 78. PruZina 78 dosedd na c&elni plochu néaboje
66 ovladaciho kotouce 64 a predpina ovladaci kotoud 64 v axidlnim
sméru proti Celnimu ozubeni 62 nastavce 60. Prostrednictvim cel-
nich ozubeni 62 a 68, koliku 74 a pruziny 78 je mezi ovladacim
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kotoucem 64 a mezi civkou 12 pasu vytvoreno kroutici moment ome-
zujici spojeni. .

Pri aktivovani napinaciho uUstroji pasu 14 je znamym zpusobem
prendsen prostfednictvim taZného lana 18 kroutici moment na obvod
lanové kladky 20. Prostrednictvim nadsledujiciho otoc¢eni lanové
kladky 20 jsou nejprve uvedeny zapadky 24 rohatky 22 do spojova-
ciho zdbéru s vnitrnim spojovacim ozubenim druhé rohatky 32, ¢imz
jsou lanova kladka 20, prvni rohatka 22, druha rohatka 32 a tor-
zni ty¢ 30 navzajem pevné spojeny. Prostrednictvim torzni tyce
30 se prenasi otdceni lanové kladky 20 na civku 12 péasu. Ta je
pohdnéna ve sméru navijeni, takZe pdas 14 je volné vytahovan ze
systému bezpec¢nostniho pasu. Po ukonceném napindni pasu 14 zusta-
nou obé rohatky 22 a 32 navzajem spojeny, takiZe torzni tyc 30 je
ddle neotoc¢né spojena s lanovou kladkou 20.

Po ukonéeném napnuti pasu 14 dojde k premisténi posadky
vozidla smérem vpred, takZe pas 14 je stahovdn z civky 12 pasu.
civka 12 pasu, torzni ty¢ 30 a druhda rohatka 32 se spolec¢né
s prvni rohatkou 22 otadc¢eji ve sméru odtahovani pasu 14.

Zapadky 34 druhé rohatky 32 vykyvnou pri dostateé¢né vysokém
urychleni otacéeni proti zatiZeni listovymi pruZinami 38 a vstoupi
do zabéru s vnitrnim spojovacim ozubenim krouZku 40. KrouZek 40
je tim pootoden proti sile tlac¢né pruZiny 48, azZ dosedaci cast
44 Xkrouzku 40 narazi na doraz 46 skriné 10 a zabrani dalsSimu
pootacdeni krouzku 40. Pritom Jje ovladaci vadka 42 v zabéru
s blokovaci zapadkou 16 a premistuje ji smérem doli do neaktivni
polohy. Civka 12 pasu je soucasné brzdéna ve sméru odtahovani
pasu 14 prostfednictvim torzni tyce 30, druhé rohatky 32, krouzku
40 a podepreni dosedaci casti 44 na dorazu 46.

Pokud vs$ak nyni po wuskuteé¢néném napéti pasu 14 vznikne
v systému bezpeénostniho pasu vysoké zatiZeni a prostrednictvim
pasu 14 je pfi tahovém napéti o hodnoté nékolika kN vykonavan
odpovidajici vysoky kroutici moment na civku 12 pasu, 2zacne se
torzni ty&é 30 zkrutem kolem své osy plasticky deformovat. Pro-
stfednictvim této plastické deformace Jje pohlcovana energie a do
znaéné miry jsou absorbovana Spickova zatiZeni vznikajici v pasu
14. Prostrednictvim rozméri a volby materidlu maZe byt témér
libovolné nastaven prah, od kterého dochazi k plastické deformaci
torzni tycée 30, jakoZz i Jjeji dalsi chovani, a tim dosahovany
tlumici Gc¢inek.

ProtoZze je blokovaci zapadka 16 dale driena mimo zabér
s civkou 12 pasu, muZe se tato neomezené otacet.

KdyZ se navazné pas 14 odleh¢i, uvolni se zapadky 24 a 34
pusobenim pruzné sily listovych pruzin 28 a 38 z odpovidajicich
spojovacich ozubeni. Navic je krouzek 40 otocen listovou pruZinou
38 nazpét do své vychozi polohy, ¢imZz se opét uvolni navijeci
funkce a na vozidle citliva blokovaci funkce.

Jiz pred aktivovanim napinaciho ustroji pasu 14 je uvolnova-
ci zapadka 75 zasunuta do ovladaciho ozubeni 69 ovladaciho kotou-
Ge 64. Vzhledem k vytvoreni ovladaciho ozubeni 69 Jje tak moZné
otaceni ovladaciho kotouce 64 s civkou 12 pasu ve sméru navijeni.
PFi navazném otdceni ve sméru odvijeni vsSak nemuZe ovladaci
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kotouc¢ 64 nasledovat otaddeni civky 12 pasu. Prostfednictvim krou-
tici moment omezujiciho spojeni mezi ovladacim kotoudem 64 a mezi
civkou 12 pasu je ovladaci kotou¢ 64 odpojen od civky 12 pasu,
popripadé od nastavce 60. Pokud je prostfednictvim pruZiny 78
a geometrie ozubeni 62, 68 dany kroutici moment mezi civkou 12
pasu a mezi ovladacim kotoudem 64 prekrocen, dojde k axidlnimu
posunuti ovladaciho kotouce 64 do té miry, Ze se ozubeni 62 a 68
dostanou ze vzadjemného zabéru. Tak zustane na vozidle citlivy
vybavovaci mechanismus funkéné schopny také po procesu napnuti
Pasu a navazujici zméné energie.

Na obr. 5 je zndzornén ovladaci kotoué 64 v jiném axonome-
trickém pohledu. Pritom je zde zretelné zndzornéno ozubeni 68,
které je prirazeno k ozubeni 62 nastavce 60.

Na obr. 6 je znazornén dalsi priklad provedeni vynalezu.
Misto nastavce 60 je usporadan dep 60a, ktery je opatrfen vnéjsim
ozubenim 80 a je upraven oddélené od civky 12 pasu. Cep 60a
S vnéjsim ozubenim 80 je zaveden do vybrani 82 v civce 12 pasu
s odpovidajicim vnitfnim ozubenim 84 a tak je s civkou 12 pasu
neotocéné spojen. Ovladaci kotoud 64 je stejné jako u predchazeji-
ciho provedeni uloZen na &epu 60a.

Dale je na obr. 6 zndzornéna ¢ast na pas a vozidlo citlivého
blokovaciho mechanismu. Na vnéj$i strané skriné 10 je oto&né ulo-
Zen ovladaci krouzZek 88. Ovladaci krouZek 88 je opatren vnitrnim
ozubenim 90 a znamym zpusobem je pro aktivovani blokovaci zapadky
. ulozen oto¢né na skrini 10. Vnit¥ni ozubeni 90 spoluplisobi se zde
neznazornénou ovladaci zdpadkou na ovladacim kotoudi 64, ktera
spojuje ovladaci kotou¢ 64 pri relativnim otodeni mezi setrvacnym
kotoucem 70 a ovladacim kotoudem 64 s ovladacim krouzkem 88 a tak
vybavi zablokovani civky 12 pasu. U tohoto pfikladu provedeni je
setrvacny kotou¢ 70 uloZen na naboji 66 ovlddaciho kotouce 64.
Na viz citlivé ¢idlo 7la obklopuje uvolrovaci zapadku 75a, dose-
dajici na hmotnou kuli¢ku 73a, a je zaloZeno na stejném funkénim
principu jako ¢idlo 71.

Na obr. 7 az 9 je znazornén dalsi priklad provedeni kroutici
moment omezujiciho spojeni mezi civkou 12 pasu a mezi ovladacim
kotoucem 64. Nastavec 60 se 1i$i od pfedchdzejicich prikladu pro-
vedeni tim, Ze ma vnéjsi ozubeni 92. V souladu s tim je také na
ovladacim kotouc¢i 64 vytvoreno ozubeni. T¥i vykyvnutelné zapadky
24, 26 a 98 jsou vytvoreny elasticky pruZné a jsou predepjaty
smérem dovnitf pro zabér do vnéjsiho ozubeni 92 nastavce 60.
Pokud vsak prekroc¢i radidlné navenek pusobici sila pruzZnou silu
vykyvnutelnych zapadek 94, 96, 98, jsou vykyvnutelné zapadky 94,
96, 98 zatlaceny navenek v podstaté v radidalnim sméru vzhledem
k ovladacimu kotou¢i 64, a tim se ovladaci kotoué¢ 64 odpoji od
civky 12 pasu.

Prostrfednictvim kroutici moment omezujiciho spojeni se
dosdhne jesté dalsiho efektu. Prfi uvolnéni na civku 12 pasu
pripojeného napinaciho ustroji pasu 14 se civka 12 pasu znacné
urychli proti odvijecimu sméru pasu 1l4. V soucasné dobé se pouzi-
vaji vykonnéjsi plynové generatory, které umoziuji u¢inné odstra-
néni volnosti pasu 14. Pripojeni setrvaéného kotoude 70, ktery
uvolnuje na pdsu 14 citlivy blokovaci mechanismus je vytvoreno
pro hodnoty zrychleni otdceni zhruba 0,5 g aZ 2 g. Pri napinacim
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procesu se vsak dosahuji mnohem vyssi zrychleni otaceni, takiZe je
mozné poskozeni uvolnovaciho Wdstroji blokovaciho mechanismu,
zejména pri pouZiti vysoce vykonnych plynovych generdtoru. Pro-
strfednictvim v obou smérech otdaceni kroutici moment omezujiciho
spojeni se jednoduchym zplusobem odpoji ovladaci kotou¢ 64 také na
zaddtku napinani pasu 14 od civky 12 pasu, ¢imZ se zachova funké-
ni schopnost uvolnovaciho uUstroji za vSech okolnosti.

1.

PATENTOVE NAROKY

Navije& bezpecnostniho pasu s otoéné ve skrini uloZenou civkou
pasu a s napinacim pohonem pro otaceni civky pasu ve sméru
navijeni, vyznac¢ujici s e tim, ze napinaci
pohon je ve styku s prvnim axidlnim koncem torzni tyce (30),
jejiz druhy axidlni konec je neotoc¢né pripojen k civce (12)
pasu, a torzni ty¢ (30) Jje mezi svymi axidlnimi konci zkrutna
a je upraven blokovaci mechanismus pro zablokovdni jejiho prv-
niho axialniho konce na sk¥ini (10) proti otac¢eni ve sméru
odvijeni.

Navijeé bezpeénostniho pasu podle ndroku l, vyznadcdcu-
jici s e t im, 2Ze je opatrfen zajistovacim mechanismem
citlivym na pohyb vozidla, ktery ma na civce (12) pasu omezené
otoény ovladaci Kkotou¢ (64), blokovaci ozubeni (11) na civce
(12) pasu a blokovaci zapadku (11), ovladaci kotou¢ (64) je
k civce (12) pasu pripojen pres spojku pro omezeni Kkrouticiho
momentu.

Navije¢ bezpednostniho padsu podle ndroku 1, vy znadé¢u-
jici se tim, 2e spojka je tvorena prvnim ozubenim
(62, 92), které Jje upraveno na civce (12) pasu, a druhym
ozubenim (68, 100), Kkteré Jje spojeno s ovladacim kotoucem
(64) a je v pruzZném zadbéru s prvnim ozubenim (62, 92).

Navijeé bezpedénostniho pdsu podle naroku 2 nebo 3, vy 2z n a-
dujici se tim 2Zze ovladaci kotouc (64) je
v axialnim sméru tladen pruzinou (78) proti civce (12) péasu
a prvni ozubeni a druhé ozubeni je tvoreno vidy pouze celnim
ozubenim (62, 68).

Navijeé bezpeénostniho pasu podle ndroku 4, vy znadcu-
jici s e t i m, 2e ovladaci kotou¢ (64) Jje uloZen
axidlné posuvné na koliku (74), ktery je pevné spojen s civkou
(12) pasu, a mezi rozSifenym koncem (76) koliku (74) a ovlada-
cim kotoucem (64) je predpjata pruZina (78) pro pruZné zatize-
ni ovladaciho kotouce (64) v axidlnim sméru.

Navijeé bezpeénostniho pasu podle naroku 2 nebo 3, VvV Yy 2z n a-
c¢ujici s e t im, 2e na civce (12) pasu je upraveno
vnéjsi ozubeni (92), které je v zabéru s ven vykyvnym vnitinim
ozubenim (100), které je upraveno na ovladacim kotouc¢i (64)
a je zatiZeno v radidlnim sméru.
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7. NavijeC bezpec¢nostniho pasu podle jednoho 2z predchazejicich
narokia 1 az 6, vyznacéujici s e tim, 2ze napi-
naci pohon ma jednak lanovou kladku (20), na jejimZz vnéjsim
obvodu je v zabéru tazZné lano (18), jednak s lanovou kladkou
(20) neotoc¢né spojenou rohatku (22), na jejimZz vnéjsim obvodu
Je uloZena navenek vykyvné nejméné jedna spojovaci zapadka
(24), a jednak neotoéné na prvni axialni konec torzni tyce
(30) pripojené spojovaci kolo (32a) se spojovacim ozubenim, do
kterého je selektivné zasunutelna spojovaci zapadka (24).

8. Navije¢ bezpecnostniho padsu podle jednoho z predchazejicich
naroki 1 az7, vyznadéujici s e t im, 2Ze blo-
kovaci mechanismus ma jednak neotoéné s prvnim axidlnim koncem
torzni tyc¢e (30) spojenou rohatku (32), na jejimz vnéjsim
obvodu je wuloZena navenek vykyvné nejméné jedna blokovaci
zapadka (34), a jednak na skrini (10) podepreny krouzZek (40)
s blokovacim ozubenim, do Kkterého je selektivné zasunutelna
blokovaci zapadka (34).

9. Navije¢ bezpecnostniho pésu podle ndroki 7 a 8, v YZzna-
¢c¢ujici s e t i m, Ze neotoéné na prvni axialni konec
torzni tyde (30) pripojené spojovaci kolo (32a) je vytvoreno
s rohatkou (32) z jednoho kusu.

10.Navije¢ bezpecnostniho pasu podle naroki 8 nebo 9, v Y 2 n a-
¢dujici s e t im, 2e krouzek (40) je uloZen otocné
na skfini (10) a ma ovladaci vadku (42), ktera je v zabéru
s blokovaci zapadkou (16).

11.Navije¢ bezpecénostniho pasu podle jednoho z predchazejicich
naroku 1 az 10, vyznadédujici s e tim, 3ze civ-
ka (12) pdsu je vytvofena duta a torzni ty& (30) je uloZena
koaxialné v civce (12) pasu.

4 vykresy
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OBR.6

Konec dokumentu
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