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本发明公开了一种仿真火箭玩具，包括一级

火箭、二级火箭和三级火箭，所述一级火箭、二级

火箭和三级火箭从下至上依次通过遥控连接机

构相连，所述一级火箭、二级火箭和三级火箭内

均设置有主动力总成和换向总成，所述主动力总

成包括主动力电机，所述主动力电机的机身铰接

安装，所述主动力电机的主轴朝下且连接有旋转

叶片，所述换向总成包括一对第一伸缩杆和一根

第一齿条，所述第一伸缩杆的下端与主动力电机

的上端连接，所述第一齿条的两端与第一伸缩杆

的上端铰接，所述第一齿条啮合连接有第一齿

轮，所述第一齿轮连接有第一换向驱动机构。本

仿真火箭玩具可分级，也可控制飞行方向，仿真

度高，趣味性强。

权利要求书1页  说明书3页  附图3页

CN 109621461 A

2019.04.16

CN
 1
09
62
14
61
 A



1.一种仿真火箭玩具，其特征在于：包括一级火箭(1)、二级火箭(2)和三级火箭(3)，所

述一级火箭(1)、二级火箭(2)和三级火箭(3)从下至上依次通过遥控连接机构相连，所述一

级火箭(1)、二级火箭(2)和三级火箭(3)内均设置有主动力总成和换向总成，所述主动力总

成包括主动力电机(4)，所述主动力电机(4)的机身铰接安装，所述主动力电机(4)的主轴朝

下且连接有旋转叶片(5)，所述换向总成包括一对第一伸缩杆(6)和一根第一齿条(7)，所述

第一伸缩杆(6)的下端与主动力电机(4)的上端连接，所述第一齿条(7)的两端与第一伸缩

杆(6)的上端铰接，所述第一齿条(7)啮合连接有第一齿轮(8)，所述第一齿轮(8)连接有第

一换向驱动机构。

2.根据权利要求1所述的一种仿真火箭玩具，其特征在于：所述换向总成还包括一对第

二伸缩杆(9)以及一根第二齿条(10)，所述第二齿条(10)垂直于第一齿条(7)且位于第一齿

条(7)的上方，第二齿条(10)的两端与第二伸缩杆(9)的一端铰接，第二伸缩杆(9)的另一端

与一级火箭(1)、二级火箭(2)或三级火箭(3)铰接，所述第二齿条(10)啮合连接有第二齿轮

(11)，所述第二齿轮(11)连接有第二换向驱动机构。

3.根据权利要求1所述的一种仿真火箭玩具，其特征在于：所述一级火箭(1)、二级火箭

(2)和三级火箭(3)的顶部均设置有降落伞总成(12)。

4.根据权利要求3所述的一种仿真火箭玩具，其特征在于：所述降落伞总成(12)包括柔

性的伞布以及多根拉线，所述拉线的一端与伞布的边缘相连，另一端与一级火箭(1)、二级

火箭(2)或三级火箭(3)的内壁相连。

5.根据权利要求1所述的一种仿真火箭玩具，其特征在于：所述遥控连接机构包括电磁

铁(13)和永磁体(14)，所述电磁铁(13)设置在一级火箭(1)和二级火箭(2)的顶部，永磁体

(14)设置在二级火箭(2)和三级火箭(3)的底部，所述电磁铁(13)通电后与永磁体(14)吸

附。

6.根据权利要求1所述的一种仿真火箭玩具，其特征在于：所述一级火箭(1)、二级火箭

(2)和三级火箭(3)内的主动力电机(4)为两个，两根第一伸缩杆(6)分别与一主动力电机

(4)相连。

7.根据权利要求1所述的一种仿真火箭玩具，其特征在于：所述一级火箭(1)、二级火箭

(2)和三级火箭(3)的外壁涂设有耐磨保护层。
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一种仿真火箭玩具

技术领域

[0001] 本发明属于玩具领域，尤其是一种仿真火箭玩具。

背景技术

[0002] 众多玩具中模型类玩具给儿童带来无穷的欢乐，火箭玩具所有的浓重的科技感及

其炫酷的外形等特性一直深深得吸引着儿童们，也使儿童在玩耍过程中锻炼了动手能力，

加深了对火箭的认识。现在市面上流行着种类繁多的火箭玩具，但大多不能分级，因而不够

逼真，难以激起儿童持久的兴趣。另外能模拟火箭升空的火箭玩具大多不能改变飞行方向，

可操控性不够强。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于提供一种可分级、可控制飞行方向的仿真火箭玩具。

[0004] 本发明的目的是这样实现的：一种仿真火箭玩具，包括一级火箭、二级火箭和三级

火箭，所述一级火箭、二级火箭和三级火箭从下至上依次通过遥控连接机构相连，所述一级

火箭、二级火箭和三级火箭内均设置有主动力总成和换向总成，所述主动力总成包括主动

力电机，所述主动力电机的机身铰接安装，所述主动力电机的主轴朝下且连接有旋转叶片，

所述换向总成包括一对第一伸缩杆和一根第一齿条，所述第一伸缩杆的下端与主动力电机

的上端连接，所述第一齿条的两端与第一伸缩杆的上端铰接，所述第一齿条啮合连接有第

一齿轮，所述第一齿轮连接有第一换向驱动机构。

[0005] 进一步地，所述换向总成还包括一对第二伸缩杆以及一根第二齿条，所述第二齿

条垂直于第一齿条且位于第一齿条的上方，第二齿条的两端与第二伸缩杆的一端铰接，第

二伸缩杆的另一端与一级火箭、二级火箭或三级火箭铰接，所述第二齿条啮合连接有第二

齿轮，所述第二齿轮连接有第二换向驱动机构。

[0006] 进一步地，所述一级火箭、二级火箭和三级火箭的顶部均设置有降落伞总成。

[0007] 进一步地，所述降落伞总成包括柔性的伞布以及多根拉线，所述拉线的一端与伞

布的边缘相连，另一端与一级火箭、二级火箭或三级火箭的内壁相连。

[0008] 进一步地，所述遥控连接机构包括电磁铁和永磁体，所述电磁铁设置在一级火箭

和二级火箭的顶部，永磁体设置在二级火箭和三级火箭的底部，所述电磁铁通电后与永磁

体吸附。

[0009] 进一步地，所述一级火箭、二级火箭和三级火箭内的主动力电机为两个，两根第一

伸缩杆分别与一主动力电机相连。

[0010] 进一步地，所述一级火箭、二级火箭和三级火箭的外壁涂设有耐磨保护层。

[0011] 本发明的有益效果是：本仿真火箭玩具分为3级，可以在飞行的过程中脱离，且第

一换向驱动机构带动第一齿轮转动时，第一齿轮带动第一齿条移动，第一齿条通过第一伸

缩杆带动主动力电机转动，旋转叶片的朝向改变，从而改变火箭的飞行方向，因此，本发明

能够更好地模拟真实地火箭飞行情况，趣味性更强。
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附图说明

[0012] 图1是本发明的整体示意图。

[0013] 图2是图1中的A向视图。

[0014] 图3是一级火箭的降落伞总成在使用过程中的示意图。

[0015] 图4是第一伸缩杆和第二伸缩杆的示意图。

具体实施方式

[0016] 下面结合附图和实施例对本发明进一步说明。

[0017] 如图1至图4所示，本发明的一种仿真火箭玩具，包括一级火箭1、二级火箭2和三级

火箭3，所述一级火箭1、二级火箭2和三级火箭3从下至上依次通过遥控连接机构相连，所述

一级火箭1、二级火箭2和三级火箭3内均设置有主动力总成和换向总成，所述主动力总成包

括主动力电机4，所述主动力电机4的机身铰接安装，所述主动力电机4的主轴朝下且连接有

旋转叶片5，所述换向总成包括一对第一伸缩杆6和一根第一齿条7，所述第一伸缩杆6的下

端与主动力电机4的上端连接，所述第一齿条7的两端与第一伸缩杆6的上端铰接，所述第一

齿条7啮合连接有第一齿轮8，所述第一齿轮8连接有第一换向驱动机构。

[0018] 一级火箭1、二级火箭2和三级火箭3的外形与现有真实火箭的外形类似，一级火箭

1、二级火箭2和三级火箭3的外壳材质可以是塑料，也可以是铝合金。一级火箭1、二级火箭2

和三级火箭3从下至上依次通过遥控连接机构相连，火箭在飞行时，可以通过遥控器控制一

级火箭1和二级火箭2的脱离，以模拟真实的火箭升空过程。主动力电机4带动旋转叶片5转

动，为火箭的升空提供动力。第一换向驱动机构用于为换向提供动力，可采用小功率的电

机，由于主动力电机4的机身铰接安装在一级火箭1、二级火箭2和三级火箭3中，第一换向驱

动机构带动第一齿轮8转动时，第一齿轮8带动第一齿条7平移，同时，第一齿条7推动第一伸

缩杆6转动，第一伸缩杆6带动主动力电机4转动，从而改变旋转叶片5的朝向，从而改变火箭

的飞行方向。

[0019] 为了实现火箭朝着多个方向进行转向，所述换向总成还包括一对第二伸缩杆9以

及一根第二齿条10，所述第二齿条10垂直于第一齿条7且位于第一齿条7的上方，第二齿条

10的两端与第二伸缩杆9的一端铰接，第二伸缩杆9的另一端与一级火箭1、二级火箭2或三

级火箭3铰接，所述第二齿条10啮合连接有第二齿轮11，所述第二齿轮11连接有第二换向驱

动机构。第二换向驱动机构也可以采用一个小功率的电机，用于带动第二齿轮11转动，第二

齿轮11转动时带动第二齿条10平移，第二齿条10初始位置为一级火箭1、二级火箭2和三级

火箭3的中间位置，第二齿条10平移时，火箭的重心位置改变，火箭则会发生偏转。第二伸缩

杆9的作用在于对第二齿条10进行定位，使第二齿条10与第二齿轮11稳定地啮合。第一伸缩

杆6和第二伸缩杆9的结构可参照图4，包括滑杆和滑套，滑杆伸入滑套并与滑套滑动配合，

且滑杆的端部与滑套的孔底之间设置弹簧，弹簧起到预紧的作用，保证齿轮与齿条的稳定

啮合，且具有伸缩和弯曲的变形和复位能力，可适应齿条的运动。

[0020] 所述一级火箭1、二级火箭2和三级火箭3的顶部均设置有降落伞总成12，在下降的

过程中，降落伞总成12可以起到减缓下降速度，安全回收一级火箭1、二级火箭2和三级火箭

3的作用，防止一级火箭1、二级火箭2和三级火箭3高速撞击地面而损毁。

[0021] 降落伞总成12可采用现有的降落伞结构，优选的，所述降落伞总成12包括柔性的
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伞布以及多根拉线，所述拉线的一端与伞布的边缘相连，另一端与一级火箭1、二级火箭2或

三级火箭3的内壁相连。伞布直接放置在一级火箭1、二级火箭2和三级火箭3顶部的内腔中，

一级火箭1、二级火箭2和三级火箭3下降时，由于伞布较轻，会自动地飞出一级火箭1、二级

火箭2和三级火箭3，起到减缓降落速度的作用。

[0022] 所述遥控连接机构包括电磁铁13和永磁体14，所述电磁铁13设置在一级火箭1和

二级火箭2的顶部，永磁体14设置在二级火箭2和三级火箭3的底部，所述电磁铁13通电后与

永磁体14吸附。电磁铁13和永磁体14可以设置为扇环形，上述的伞布可以设置在电磁铁13

和永磁体14之间，不会影响两者之间磁力。

[0023] 所述一级火箭1、二级火箭2和三级火箭3内的主动力电机4为两个，两根第一伸缩

杆6分别与一主动力电机4相连，有利于保持火箭的平稳飞行。

[0024] 所述一级火箭1、二级火箭2和三级火箭3的外壁涂设有耐磨保护层，防止着地时一

级火箭1、二级火箭2和三级火箭3碰到石头等硬物而导致表面掉色。

[0025] 一级火箭1、二级火箭2和三级火箭3内均设置蓄电池，主动力电机4、第一换向驱动

机构、第二换向驱动机构以及电磁铁13均由蓄电池供电，且主动力电机4、第一换向驱动机

构、第二换向驱动机构以及电磁铁13的通断电均由遥控器进行控制，现有的无人机、遥控玩

具多种多样，本发明具体的控制电路和遥控器电路采用现有类似的技术即可。

[0026] 本发明在使用时，利用遥控器控制一级火箭1的主动力电机4运行，主动力电机4带

动旋转叶片5转动，推动整个火箭向上飞行，想改变火箭的飞行方向时，利用遥控器控制一

级火箭1中的第一换向驱动机构和第二换向驱动机构运行即可，想要一级火箭1分离时，断

开一级火箭1内的电磁铁13电源，关闭一级火箭1的主动力电机4，启动二级火箭2的主动力

电机4，电磁铁13的磁力消失，一级火箭1与二级火箭2分离并下落，降落伞总成12从一级火

箭1的顶部飞出起到降低下降速度的作用，而二级火箭2和三级火箭3在二级火箭2的旋转叶

片5的推动下继续飞行，想改变火箭的飞行方向时，利用遥控器控制二级火箭2中的第一换

向驱动机构和第二换向驱动机构运行即可。二级火箭2的分离和下落过程与一级火箭1类

似。

[0027] 以上所述仅为本发明的优选实施例而已，并不用于限制本发明，对于本领域的技

术人员来说，本发明可以有各种更改和变化。凡在本发明的精神和原则之内，所作的任何修

改、等同替换、改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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图1
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图2

图3
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图4
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