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(54) Zpﬁsob uréeni mechanické rychlosti a zapojeni k jeho provadéni

Pfedm¥tem vyndlezu je zpisob ureni mechanické rychlosti a zapojeni k jeho provddéni.

Pro métenf mechanické rychlosti se ufivd impulsnich p¥evodnfkd, jejich# v¥stupem

Je posloupnost impulsd s frekvenci um&rnou mechenické rychlosti. Néroky na informaci, kte-
rou si prejeme s impulsni posloupnost{ ziskat, urdujl zpisob jejfho zpracovént. Nejjedno-
duss{ zplisob spodivd v E1tdni impulsd v konstentnim ¥asovém intervalu. Tato velmi jedno-
duché metoda v#ek naprosto nevyu¥fvéd informac{ obsaZenych v pulsni posloupnosti a hodf se
pro z dynamického hlediske mdlo nérodné statické korekce. Pou¥itf frekven&nd anologového
p¥evodniku je v¥hodné z hlediska dynemiky, p¥i¥em¥ statickd pfesnost této metody se d4
zvy8it pomoct ¥fslicového korek¥ntho kendlu..Pot{i¥e nastdvajf p¥i malych rychlostech, kdy
Je v¥stup pFevodniku Zetiéen, 1 p¥i konstantnfch otd&kdch, v¥raznymi poruchovymi signdly
nizkfch frekvenci, které nelze beze 2trdty dynamiky odfiltrovat. Z¥ejm¥ dokonald vyuZit{
informace z hlediska dynemiky je zaloZeno na zmd¥ent délky intervalu mezi dvéme sousednimi
impulsy. Pro stenoveni rychlost{ je nutno vytvodit pPevratnou hodnotu této veli&iny, nap¥i-
klad &islicovym obvodem nebo mikroprocesorem. P¥i velkém rozsahu m&fengch rychlostf p¥i
“soudasnych poZedaveich na vysokou p¥esnost se yloha déle komplikuje, nap¥fklad m&¥en{ délky
_intervalu &{ténim hodinovgch impulst v oblasti 1074 sec s relativni presnost{ 1073 a¥ 10.4
naré%¥i na obti{¥e s &ftdnim hodinovych impulsl, jejich¥ frekvence musi byt v tomto p¥fpadd

v rozsahu 10 a% 100 mHz. Krom¥ toho p¥i rozsshu mdFenf 1:100 se o dv dekddy prodluluje
délka slova obvodu vypoditdvajiciho p¥evratnou hodnotu.

Podstata zpisobu urdenf mechanické rychlosti podle vyndlezu spodivd v tom, Ze okamZi-
kem p¥{chodu impulsu m&¥ict pulsni posloupnosti se za¥ind interval &{tén{ pulsd hodinové
bosloupnosti od okamZiku, kdy po&et na¥ftangch impulsd této hodinové " posloupnosti dosghne
pFedem zvoleného &fsla n,, pokrauje &{ténf hodinovgch pulsd a¥ do‘okamiiku pficﬁodu
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'nejbliiéiho k-tého impulsu m&Fici pulsni posloupnosti a m8Fend mechanickd rychiost se vy-
hodnocuje jeko tim&rnd pom&ru celkového poétu nagitanych hod1novych pulsd n ku k impulsdm
m&¥ict pulsni posloupnosti. '

Vyhodou ¥eSeni dle vynélezu Je vyloudeni mé¥eni v oblasti vysokych frekvenci, které do-
-sahuji mnohdy rddu s¥% stovek MHz, Zanedbatelnou neni ani skutednost, %e v oblasti m&¥eni
malych otédek nedochézi vlivem poruch k nepPesnostem v md¥eni, piidem# je mo%né Pedenim
dle vyndlezu vyloudit znehodnocovéni dynemiky celého ¥izeného systému tim, %e mdent 5e
provéddé&no ve vhodn& zvolendm p¥ibli%n¥ konstentnim &asovém intervalu, '

Na pPfipojeném obrézku je zobrazen p¥fklad zépojeni pro provédéni zplisobu podle vyndlezu.
Ridic{ blok 1 je svym druhym vstupem 13 pPfipojen k prvnimu vstupu 22 prvniho &itade 2, prv-~
nim vstupem 12 k prvaimu v¥stupu 32 druhého ditade 3, prvnim vystupem 14 ke druhému vstupu-
21 prvnfho &itade 2, druhym vystupem 15 k prvnimu vstupu 30 druhého &ftade 3 a tretim vystu-
pem 16 ke druhému vstupu 52 d81i¥ky 5. Naznafené vstupy 10, 11 ¥fdicfho bloku 1 jsou zde
pouze pro ilustraci &isel n, hodinovych pulsld a k m&¥icich pulsi., Prvni ¢1{ta& 2 je p¥ipojen
svym prvnim vstupem 20 k vystupu impulsnfho &idla 8 = svym druhym vystupem 23 k prvnim vstu-
pu 51 d&lidky 5. Druhy &fta& 3 je pPipojen svym druhym vstupem 31 k vystupu generdétoru ho-
dinovfch impulsd 4 a svym druhym v¥stupem 33 ke tdetimu vstupu 53 d¥lidky 5. Vystup_54 da3-
ligky 5 je pfipojen pPes pulsnf pfevodnik 6§ k reguldtoru rychlesti 7.

Okam%ik p¥fchodu pulsu m&¥icf pulsni posloupnosti p¥ivdd&né na prvnf vstup 20 prvniho
8{tale 2 zahajuje interval ¥{téni pulsd hodinové posloupnosti p¥ivédd&né ne druhy vstup 31
druhého &ftade 3. 04 okaﬁéiku kdy podet nadftanych pulsh hodinové posloupnosti dosédhl
¥1sla ng, pokraduje #itdni hodinovich impulsd a¥ do okamZiku, kdy pPijde daldf nejbli%si,
napfiklad k-t¥ impuls md¥fci posloupnosti Pfitom se na¥itd celkem impulsd md¥ic! posloup-
nosti. Méfend mechanickd rychlost Je pak umdrnd pom&ru n:k, pri¥em¥ je zpracovdvéna ${di-
cim blokem 1 a d¥8li¢kou 5. Je~li T délka intervalu mezi dv&me sousednfimi impulsy m&¥icif
posloupnosti a t, délka intervalu mezi dv¥me sousednimi impulsy hodinové posloupnosti, tek
pro T mnohem men3i ne% nt, se rychlost mdf{ v pfibli¥ng konstentnim intervalu, ktery je
volen tak, aby neznehodnocovael dynemiku ¥idiefho systému. I pro velmi ndro&né primyslové
F{dici systémy miZe byt tento interval do oblasti 1073 sec, U%itf hodinovych frekvenci
do 10 mHz pak mi¥e zajistit phesnost v oblasti 1074,

Informace zilskand délenim v d&lidce 5 md¥%e byt pouZita v rychlostni smydce reguladniho
systému bud pF{mo v &fslicové form¥,anebo po uprav¥ v pulsnim p¥evodniku 6 ve formd analo-
gové. PFi konstantnf rychlosti vystup pulsniho p¥evodniku £ zavdddn§ do reguldtoru rychlosti
7 nemd zvln&nl a umoZiuje tak podstatn¥ vys#fho dosafenf rychlosti. Soufasnd je zPejmé, %e
délka slova d&lidky 5 zévis{ pouze na pofadované p¥esnosti a nikoliv na rozsahu m&¥eni.

PREDMET VINALEGZU

1. Zpisob urdenf mechanické rychlosti s vyu¥itim aelespon jednoho impulsntho p¥evodniku,
na jehoZ vystupu je p¥itomna m&Fici posloupnost impulsd s frekvenci um$rnou mechanické
rychlosti, vyznadeny tim, ¥e okemZikem pf#ichodu impulsd m&Fic{ pulsni posloupnosti se za¥ind
interval &itdni pulsi hodinové posloupnosti a od okam¥iku, kdy pod¥et nalitanych impulst této
hodinové posloupnosti dosdhne piedem zvolenédho &1fsla ny, pokraduje &f1tdni hodinovych pulsi
a¥% do okem¥iku piichodu nejbli%sfho k-tého impulsu m&fici pulsni posloupnosti a mi¥end me-
chanické rychlost se vyhodnocuje jeko umdrnd pom¥ru celkového podtu nadftanych hodinovych
pulsd n ku k impulstim m&ficf pulsni posloupnosti.

" 2, Zepojeni k provédini zplsobu poale bodu 1, obsshujic{ ¥fdic{ blok, &itade, generd-
tor hodinovych impulsd a d&lidku, vyznedené tim, Ze ¥{dicf blok (1) je_svim druhym vstupem
(13) pripojen k prvnimu vystupu (22) prvntho &itade (2), prvaim vstupem (12) k prvnfmu
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v¥stupu (32) druhého Eftade (3), prvnim v¥stupem (14) ke druhdému vstupu (21) prvnfho Elta-
ge (2), druhym vystupem (15) k prvnimu vstupu (30) druhého &itade (3) a t¥etim vystupem

(16) ke druhému vstupu (52) d¥lidky (5), ddle prvni &ftad (2) je piipojen svym prvninm
vstupem (20) k v¥stupu impulsniho ¥idla (8) a svym druhym vfstupem (23) k prvnimu vstupu
(51) d&ligky (5) a druhy &fita& (3) je pPipojen svym druhym vstupem (31) k v§stupu generdtoru
hodinovych impulsd (4) a svym druhym vystupem (33) ke tPetfmu vstupu (53) 48lidky (5).

3. Zepojenf podle bodu 2, vyznalené tim, Ze v¥stup (54) d8lidky (5) je pPipojen pFes
pulsni pevodnik (6) k reguldtoru rychlosti (7).

1 vykres

Severografia, n. p. rhvod 7. Most
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