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SYSTEME DE FIXATION.

@ L’invention se rapporte a un systéme de fixation (1)
d’un premier élément (17) sur un second élément (19) com-
prenant un corps principal (3) comportant des moyens de
blocage (13) sur le second élément (19). Selon linvention,
le systeme (1) comporte des moyens d’ancrage (15) du pre-
mier élément (17) permettant un ancrage du premier élé-
ment (17) sur ledit systtme avant son montage sur le
deuxieéme élément (19).

L'invention trouve son application notamment dans le
domaine des véhicule automobile.
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Systéme de fixation

L'invention se rapporte a un systéme de fixation et plus
particulierement un tel systéme utilisé pour solidariser deux
eléments.

Les montages en usine sont de plus en plus étudiés afin de
limiter les travaux dits « bras en l'air ». En effet, en raison
notamment du vieillissement du personnel, les travaux
pénibles doivent étre diminués afin de limiter les traumatismes
tout en n‘augmentant pas le temps de montage. Un exemple
de poste « bras en l'air » est celui du montage des écrans
sous caisse. Ces derniers sont utilisés pour améliorer
I'aérodynamique sous caisse. Il est actuellement nécessaire
de les monter par dessous le véhicule au moyen, dans un
premier temps, d’une piéce intermédiaire a fixer sous caisse
puis, dans un deuxiéme temps, d'une fixation qui bloque ledit
écran contre la piéce intermédiaire. Cela oblige, pour chaque
véhicule, de pousser les bras levés pendant un temps non
negligeable.

Le but de la présente invention est de pallier tout ou partie les
inconvénients cités précédemment en proposant un systeme
de fixation évitant le montage « bras en l'air » et pouvant étre
automatisé.

A cet effet, I'invention se rapporte a un systéme de fixation
d'un premier élément sur un second élément comprenant un
corps principal comportant des moyens de blocage sur le
second élément caractérisé en ce qu’'il comporte des moyens
d'ancrage du premier élément permettant un ancrage du
premier élément sur ledit systéme avant son montage sur le
deuxiéme élément.

Conformément a d’autres caractéristigues avantageuses de
I'invention :
-les moyens de blocage comportent une partie conique
formant une collerette sur la surface extérieure du corps ;
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-les moyens d’'ancrage comportent une partie conique
formant une collerette sur la surface extérieure du corps et
un socle annulaire solidaire d’une extrémité du corps qui
fait face a ladite partie conique permettant de former un
volume annulaire destiné a recevoir le premier élément ;

-le corps principal sensiblement cylindrique comporte une
extremité fermée et en ce que ledit systeme comporte un
dispositif de poussée dudit corps principal permettant de
sécuriser sa fixation ;

-le dispositif de poussée comporte une base destinée a
entrer en contact avec les moyens d'ancrage pour guider le
déplacement de I'ensemble corps — premier élément ;

-le dispositif de poussée comporte une tige qui, montée
dans le creux du corps, interagit avec ladite extrémité
fermée pour éviter, lors du mouvement de fixation,
I’écrasement dudit corps ;

-la tige est montée sur la base du dispositif de poussée ;

-le dispositif de poussée est monté sur une machine
autoguidée ;

-I'extrémité fermée du corps est essentiellement ovoide
pour faciliter l'introduction du systéme au travers des
premier et second éléments.

D’autres particularités et avantages ressortiront clairement de
la description qui en est faite ci-aprés, a titre indicatif et
nullement limitatif, en référence aux dessins annexés, dans
lesquelles les figures 1 a & représentent les étapes
successives de montage de deux éléments au moyen d’'un
systéme de fixation selon I'invention.

Dans l'exemple illustré aux figures 1 et 2, on peut voir un
systeme de fixation généralement annoté 1. Il comporte
principalement un corps 3 et un dispositif de poussée 5.

Le corps 3 comporte une partie sensiblement cylindrique 7
dont une extrémité est fermée par une téte 9 de forme
sensiblement ovoide. L'autre extrémité ouverte comporte un
socle annulaire 11 monté symeétriquement par rapport a I'axe A
tout comme la partie cylindrique 7 et I’extrémité fermee 9.
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Le corps 3 comporte des moyens de blocage 13 et des moyens
d’ancrage 15. Ces derniers sont destinés a coopérer avec un
premier élément 17 qui peut étre, par exemple, un écran sous
caisse réalisé en un matériau polymére. Une fois le premier
elément 17 ancré sur le corps 3, les moyens de blocage 13
sont utilisés pour attacher I'ensemble premier élément 17 —
corps 3 a un deuxiéme eléement 19 qui peut, par exemple, étre
une caisse de vehicule automobile (elle est généralement
composeé d’acier, d’aluminium ou d’un alliage d’un des deux).

Les moyens d’'ancrage 15 comporte le socle annulaire 11
combiné avec une partie conique 21 dont la partie la plus
large forme une collerette 23 sur la surface extérieure du
corps 3. Les moyens d’ancrage 15 forment ainsi un volume
annulaire 27 borné par la surface extérieure du corps 3, la
collerette 23 et la face du socle 11 qui lui fait vis-a-vis. Le
volume 27 est destiné a coopérer avec un évidement 25
realisé sur le premier élément 17 afin d’assurer le maintien du
corps 3 lors des manipulations de fixation. Ainsi de maniére
préférée, la distance qui sépare la collerette 23 du socle 11
est sensiblement égale a I'épaisseur du premier élément 17
afin bloquer fermement ce dernier au corps 3.

Les moyens de blocage 13 comporte, de fagon similaire aux
moyens d’ancrage 15, une partie conique 29 dont la partie la
plus large forme une collerette 31 sur la surface extérieure du
corps 3. Comme illustré a la figure 1, les deux parties
coniques 21 et 29 forment sensiblement un harpon a double
denture dont la premiére 21 est plus large que la deuxiéme 29
et en est espacée d’'une distance d. Comme expliqué ci apres,
les moyens de blocage 13 sont destinés a coopérer avec un
evidement 33 réalisé sur le second élément 19 afin de lui
attacher I'ensemble premier élément 17 — corps 3.

Dans I'exemple illustré a la figure 2, on peut voir que le
dispositif de poussée 5 comporte principalement une base 35
et une tige 37. La tige 37 est montée symeétriquement sur la
surface supérieure de la base 35. De maniére préféréee, le
dispositif de poussée 5 est monté sur une machine autoguidée
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39, c'est-a-dire qui répéte un code de guidage dedié. Cette
machine 39 peut, par exemple, étre un robot ou une luge
robotisée. Elle permet, si elle est mise en ceuvre,
d’automatiser la fixation du premier élément 17 sur le second
19.

Les étapes de montage successives vont maintenant étre
expliquées a partir des figures 1 a 5. La figure 1 montre la
position de départ de la premiére étape. Dans cette étape, qui
peut étre réalisée hors de la chaine de montage du second
elément 19, le premier élément 17 est monté sur le corps 3.
Cela est rendu possible par le passage du corps 3 dans
I'évidement 25 du premier élément 17.

De maniere préférée, le diametre de I'évidement 25 est
sensiblement égal ou supérieur a celui de la collerette 31 des
moyens de blocage 13. La géomeétrie essentiellement ovoide
de la téte 9 permet de faciliter le guidage du corps 3 dans
I'évidement 25. La téte 9 du corps 3 est ainsi introduite puis
les moyens de blocage 13 et enfin les moyens d’ancrage 15
jusqu’a ce que le bord de I'évidement 25 se trouve immobilisé
dans le volume 27. Le premier élément 17 et le corps 3 sont
alors solidaires comme illustré a la figure 2.

De maniere préférée, le premier élément 17 généralement plan
comporte une épaisseur profilée 39 autour sensiblement de
I’évidement 25 afin que le socle 11 ne fasse pas sailli sur la
surface inférieure du premier élément 17.

Dans une seconde étape, I'ensemble premier élément 17 -
corps 3 est monté sur le second élement 19. Dans un premier
temps, I'ensemble premier élément 17 — corps 3 est mis en
contact avec le dispositif de poussée 5. L’ensemble peut, par
exemple, étre déposé sur le dispositif manuellement ou
automatiquement. Comme illustré a la figure 2, ce premier
temps consiste essentiellement a introduire la tige 37 dans le
creux du corps 3.
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Dans un deuxiéme temps, le dispositif de poussée 5 et le
second élément 19 sont rapprochés de maniére a ce que la
téte 9 de I'ensemble premier élément 17 — corps 3 fasse vis-a-
vis avec I'évidement 33 du second élément 19 comme illustré
a la figure 3. Ici encore, la géomeétrie essentiellement ovoide
de la téte 9 permet de faciliter le guidage du corps 3 dans
I'évidement 33.

Dans un troisieme temps, I'ensemble premier élément 17 —
corps 3 est déplacé au moyen du dispositif de poussée 5. Le
dispositif de poussée 5 par sa base 35 permet de guider de
facon uniforme la poussée au niveau du socle 11. Il permet
également par sa tige 37 d’éviter I’écrasement du corps 3 lors
de la poussée contre le second élément 19 en garantissant
une longueur du creux du corps 3 sensiblement égale a la
longueur de la tige 37. La fixation peut ainsi étre sécurisée.
Lorsque la poussée est terminée, le systéme de fixation 1 est
alors comme illustré a la figure 4.

On peut donc voir que la surface profilée 41 du second
elément 19 est utilisée pour coopérer avec celle 39 du premier
elément 17. Ainsi lors du passage entre la configuration de la
figure 3 vers la figure 4, des contacts respectivement 43 et 45
sont réalisés entre les premier et second éléments 17 et 19.

Les surfaces profilées 39 et 41 obligent le premier €élément 17
a élastiquement se déformer et plus précisément a déplacer
ses extrémités selon un angle a. Le but est d'optimiser
I"attache des moyens de blocage 13 afin que, lors de la fin de
la poussée, la distance d séparant la collerette 31 du début du
cbne 21 soit aussi sensiblement celle qui la sépare de
I'évidement 33. Cela permet d’étre sOr d’avoir dépassé
sensiblement d’une distance d la collerette 31 et donc de
solidariser les premier et second éléments 17 et 19.

Dans un quatriéme et dernier temps, le dispositif de poussée 5
est retiré. Le bord de I'évidement 33 du second élément 19 est
alors plagqué contre la collerette 31 par retour élastique des
extrémités du premier élément 17. De maniere préférée, a la
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suite de ce retour élastique, le contact 45 entre les premier et
second éléments 17 et 19 perdure au contraire du contact 43
pour améliorer la rigidification de la fixation comme illustré a
la figure 5.

Bien entendu, la présente invention ne se limite pas a
I'exemple illustré mais est susceptible de diverses variantes et
modifications qui apparaitront a ['homme de [I'art. En
particulier, le corps 3 peut étre de configuration différente. Le
corps 3 doit avoir une élasticité suffisante pour permettre le
montage successif des premier et second éléments 17 et 19
sans pour autant étre trop importante pour garder le systéme
de fixation sensiblement immobile par rapport au véhicule
automobile lors de son déplacement. Enfin, le systéme de
fixation 1 peut étre monté avec ou sans le dispositif de
poussée 5, cependant, sans ce dernier la fixation est moins
sdre.
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REVENDICATIONS

1. Systéme de fixation (1) d’'un premier élément (17) sur un
second élément (19) comprenant un corps principal (3)
comportant des moyens de blocage (13) sur le second élément
(19) caractérisé en ce qu'il comporte des moyens d'ancrage
(15) du premier élement (17) permettant un ancrage du
premier élément (17) sur ledit systéme avant son montage sur
le deuxiéme élement (19).

2. Systéme de fixation (1)selon la revendication 1, caractérisé
en ce que les moyens de blocage (13) comporte une partie
conique (29) formant une collerette (31) sur la surface
extérieure du corps (3).

3. Systéme de fixation (1) selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce que les moyens d’ancrage (15) comporte
une partie conique (21) formant une collerette (23) sur la
surface extérieure du corps (3) et un socle annulaire (11)
solidaire d'une extrémité du corps (3) qui fait face a ladite
partie conique permettant de former un volume annulaire (27)
destine a recevoir le premier elément (17).

4. Systeme de fixation (1) selon I'une des revendications 1 a
3, caractérisé en ce que le corps principal (3) sensiblement
cylindrigue comporte une extrémité fermée (9) et en ce que
ledit systeme comporte un dispositif de poussée (5) dudit
corps principal permettant de sécuriser sa fixation.

5. Systéeme de fixation (1) selon la revendication 4,
caractérisé en ce que le dispositif de poussée (5) comporte
une base (35) destinée a entrer en contact avec les moyens
d'ancrage (15) pour guider le déplacement de I'ensemble
corps (3) — premier élément (17).
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6. Systeme de fixation (1) selon la revendication 4 ou 5,
caractérisé en ce que le dispositif de poussée (5) comporte
une tige (37) qui, montée dans le creux du corps (3), interagit
avec ladite extremité fermée (9) pour éviter, lors du
mouvement de fixation, I'écrasement dudit corps.

7. Systéme de fixation selon les revendications 5 et 6,
caractérisé en ce que la tige (37) est montée sur la base (35)
du dispositif de poussée (5).

8. Systeme de fixation (1) selon I'une des revendications 4 a
7, caractérisé en ce que le dispositif de poussée (5) est monté
sur une machine autoguidée (39).

9. Systeme de fixation (1) selon I'une des revendications 4 a
8, caractérisé en ce que I'extrémité fermée (9) du corps (3) est
essentiellement ovoide pour faciliter I'introduction du systéme
(1) au travers des premier (17) et second (19)éléments.
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