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(57) Vorrichtung zum Erstellen eines dreidimensionalen,
rechnerisch verarbeitbaren, auf Scandaten (D)
basierenden Abbilds (A) eines Dentalmodells (M) mit
einem Scanner (S) und einer elekironischen
Speichereinheit (E), wobei die durch den Scanner
(S) in einem Scanbereich (Q) erfassten Scandaten
(D) des Dentalmodells (M) signaltechnisch der
elektronischen Speichereinheit (E) zufihrbar sind,
wobei die Vorrichtung einen Positionierbereich (P)
aufweist, in welchem ein Kiefergelenksbewegungs-
simulationsgerat (K), vorzugsweise ein Artikulator,
mit darin angeordneten Dentalmodellhalften (M,, My)
des Dentalmodells (M) so anordenbar ist, dass das
Kiefergelenksbewegungssimulationsgerat (K) zu-
mindest bereichsweise in den Scanbereich (Q) des
Scanners (S) aufnehmbar oder aufgenommen ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung und ein Verfahren zum Erstellen eines dreidimen-
sionalen, rechnerisch verarbeitbaren, auf Scandaten basierenden Abbilds eines Dentalmodeiis
mit einem Scanner und einer elektronischen Speichereinheit, wobei die durch den Scanner in
einem Scanbereich erfassten Scandaten des Dentalmodells signaltechnisch der elektronischen
Speichereinheit zufiihrbar sind.

[0002] Derartige Vorrichtungen und Verfahren sind bereits aus dem Stand der Technik bekannt
und dienen vornehmlich dazu, den Gebissabdruck eines Menschen bzw. ein bereits modifizier-
tes Gebissabdruckmodell, inshesondere dessen Oberflachenform, digital zu erfassen.

[0003] Schon seit einiger Zeit werden dazu die beiden modellierten Gebisshalften separat
nacheinander abgescannt und dann die abgescannten Daten virtuell aneinander gefugt, sodass
eine moglichst optimale Gebissstellung und ein aneinander passen der jeweiligen Gebisshélften
entsprechend der Gebissstellung virtuell erzeugt wird.

[0004] Beispielsweise wird gemaf der DE 202 20 873 U1 gezeigt, wie die Kiefergelenksbewe-
gung Uber einen sogenannten virtuellen Artikulator simuliert wird. Nachteilig dabei ist, dass nur
virtuell das Aneinanderpassen der Gebisshélften simuliert wird, was durchaus im konkreten
Anwendungsfall zu Problemen fihren kann, da die rein virtuell simulierte Kiefergelenksbewe-
gung oftmals nicht der eigentlichen Gebissstellung entspricht.

[0005] Die DE 103 01 958 B4 zeigt ein Verfahren zur Herstellung eines Dentalimplantates fur
ein intraorales Implantationsfeld. Im Wesentlichen zeigt diese Schrift die Uberlagerung und
Zuordnung von tomographisch erfassten Ortsmarkierungen zu einem Laborplanungsmodell
anhand der tomographischen Referenz. Die Gebissstellung am Patienten wird dabei mittels
einer Axiographie erfasst, was automatisiert durch einen Laserscanner durchgefiihrt werden
kann.

[0006] Weiters zeigt die EP 1 406 555 ein Verfahren und eine Vorrichtung zur dreidimensiona-
len Vermessung und Digitalisierung eines Pentalmodells. Es wird gezeigt, dass ein Zahntechni-
ker auch Gber das vorhandene Gipsmodell den Gegenbiss des anderen Kiefers berlicksichtigen
kann. Das gesamt Gipsmodell wird - wahrend es sich dreht - in einem Vorgang durch einen
Streifenscanner abgescannt.

[0007] Ein wesentliches Problem bei den Vorrichtungen und Verfahren aus dem Stand der
Technik ist, dass die konkrete Raumwinkelstellung von zwei Gebisshalften zueinander nicht
digital erfasst wird. Zudem flieRt in einen rein virtuell erzeugten Artikulator nicht die Erfahrung
eines geschulten Zahntechnikers beim aneinander Anpassen von Gebisshalften ein.

[0008] Die Aufgabe der Erfindung besteht nun darin, eine gegeniiber dem Stand der Technik
verbesserte Vorrichtung bzw. ein verbessertes Verfahren zum Erstellen von Dentalmodellabbil-
dern anzugeben. Insbesondere soll ein Zahntechniker wahrend des Digitalisiervorgangs des
Dentalmodells die Moglichkeit haben, eine maglichst ideale Position von Gebisshaliten bzw.
von Dentalmodellhélften zueinander zu erzeugen und diese abscannen zu lassen. Vorzugswei-
se soll weiters ermdglicht werden, eine der Realitat entsprechende Raumwinkelstellung der
Gebisshalften zueinander zu erfassen. Bevorzugt sollen zudem die Mdglichkeiten der bisher
eingesetzten Scanner (Streifenlichtscanner) erweitert werden.

[0009] Dies wird dadurch erreicht, dass die Vorrichtung einen Positionierbereich aufweist, in
welchem ein Kiefergelenksbewegungssimulationsgerat, vorzugsweise ein Artikulator, mit darin
angeordneten Dentalmodellhalften des Dentalmodells so anordenbar ist, dass das Kieferge-
lenksbewegungssimulationsgerat zumindest bereichsweise in den Scanbereich des Scanners
aufnehmbar oder aufgenommen ist. Dadurch wird nicht die bisherige rein virtuelle Positionie-
rung der eingescannten Gebisshalften durchgefiihrt, sondern durch eine handische, durch die
Erfahrung des Zahntechnikers idealere Positionierung der Gebisshélften zueinander ersetzt.

[0010] Der Positionierbereich ist definiert als Bereich, in dem der Artikulator angeordnet werden
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kann, sodass sich ein abzuscannendes Dentalmodell in einem Scanbereich des Scanners der
Vorrichtung befindet. Der Scanbereich wiederum ist definiert als Raum, in welchem zumindest
die fir ein aneinander Anpassen von Gebisshélften relevanten Bereiche eines Dentalmodells
von einem Scanner erfasshar sind. Somit sollen sich der Positionierbereich des Artikulators und
der Scanbereich des Scanners zumindest in dem Bereich iberschneiden, in welchem das
Dentalmodell bzw. zumindest dessen relevante Bereiche anordenbar ist/sind.

[0011] Gemal einer bevorzugten Ausfihrungsform der vorliegenden Erfindung kann vorgese-
hen sein, dass die Vorrichtung eine Antriebseinheit aufweist, die das Dentalmodell in Bezug auf
den Scanner relativ bewegt. Einerseits kann diese Relativbewegung dadurch erfolgen, dass die
Antriebseinheit eine Dentalmodellhalfte oder das aufnehmbare oder aufgenommene Kieferge-
lenksbewegungssimulationsgerat mit den beiden darin angeordneten Dentalmodellhalften des
Dentalmodells im Scanbereich in Bezug auf den Scanner relativ bewegt oder andererseits, dass
die Antriebseinheit den Scanner in Bezug auf eine Dentalmodellhalfte oder in Bezug auf das
Kiefergelenksbewegungssimulationsgerat relativ bewegt. Wesentlich ist, dass sich wahrend des
Scannens der Erfassungswinkel zwischen abgescanntem Dentalmodell und Scanner verandert.

[0012] Eine besonders bevorzugte Ausfiihrungsform der vorliegenden Erfindung kann vorse-
hen, dass die Vorrichtung ein Gehause umfasst, in welchem zumindest der Scanner, der Scan-
bereich und der Positionierbereich angeordnet sind. Ein solches Gehause dient vor allem der
Integration séamtlicher Bauteile in einer Vorrichtung.

[0013] Bevorzugt kann hierzu vorgesehen sein, dass das Kiefergelenksbewegungssimulations-
gerét im Positionierbereich - vorzugsweise am Gehause uber ein Positionierelement - derart
befestigbar ist, dass die Dentalmodellhalten des Dentalmodells im Scanbereich des Scanners
liegen.

[0014] Um eine l6sbare Verhindung des Kiefergelenksbewegungssimulationsgerats mit der
Vorrichtung zu erreichen kann vorgesehen sein, dass das Kiefergelenksbewegungs-
simulationsgerat magnetisch am Gehéuse befestighar ist. Andere 16share Befestigungsarten,
wie zum Beispiel eine ldsbare Rastverbindung, sind natirlich auch einsetzbar.

[0015] Um die Digitalisierung und die Darstellung der Dentalmodelle fiir einen Bediener zu
verbessem bzw. zu erleichtern, kann vorgesehen sein, dass die Scandaten der elektronischen
Speichereinheit Uber einen Prozessor in aufbereiteter Form einem Bildschirm zufiihrbar und
Uber diesen als Abbild des Dentalmodells darstellbar sind.

[0016] Die fur das erfindungsgemalle Verfahren vorgesehenen Schritte, die auch in un-
terschiedlicher Reihenfolge durchgefiihrt werden kénnen, sind:

[0017] Scannen einer ersten Dentalmodellhalfte durch einen Scanner und Speichern der Scan-
daten in einer elektronischen Speichereinheit,

[0018] Scannen einer zweiten Dentalmodellhalfte durch den Scanner und Speichern der Scan-
daten in der elektronischen Speichereinheit,

[0019] vorzugsweise handisches Positionieren und Anpassen der ersten Dentalmodellhélite
und der zweiten Dentalmodellhalfte zueinander in einem Kiefergelenksbewegungssimulations-
gerat, vorzugsweise in einem Artikulator,

[0020] Scannen der beiden im Kiefergelenksbewegungssimulationsgerét aneinander angepasst
angeordneten Dentalmodellhalften durch den Scanner und Speichern der Scandaten in der
elektronischen Speichereinheit,

[0021] Zusammenfiihren der Scandaten der ersten Dentalmodellhélfte, der Scandaten der
zweiten Dentalmodellh3lfte und der Scandaten der gemeinsam gescannten Dentalmodellhdlften
zu einem Abbild des Dentalmodells.

[0022] Die wesentliche Erleichterung und Verbesserung gegeniiber dem Stand der Technik
besteht dabei darin, dass nach (oder auch vor) der Detailscannung der heiden Gebisshélften
ein Zahntechniker mittels seiner Erfahrung handisch die Gebisshalften zueinander anpassen
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bzw. positionieren kann und dann die dadurch entstehende Raumwinkelstellung der Gebisshalf-
ten zueinander nochmals abgescannt wird. Danach (berlagert eine Software die Aufnahmen
der im Artikulator angebrachten beiden Dentalmodellhélften mit den vorher angefertigten (oder
auch nachher abgescannten) Gebisshalftendetails zu einem einzigen Dentalmodellabbild, wel-
ches sowohl die genaue Oberflachenform der einzelnen Dentalmodellhélften wie auch deren
Raumwinkelstellung zueinander enthalt.

[0023] Gemald einer bevorzugten Ausfiihrungsform dieses erfindungsgemafen Verfahrens
kann vorgesehen sein, dass durch ein Rechenprogramm die Scandaten, die vorzugsweise
jeweils einer Punktmenge entsprechen, zu einem Abbild des Dentalmodells rechnerisch zu-
sammengefuhrt werden (gemeinsamer Scandatensatz). Jeder Punkt der abgescannten Ober-
flache entspricht der kleinsten Aufldsungseinheit des Scanners. Somit erhalt man durch die
Vielzahl der erfassten Punkte virtuell die Oberflachenform des abgescannten Objekts. Bevor-
zugt erkennt das Rechenprogramm (Software) ahnliche Muster in den Scandaten der beiden
einzelnen Dentalmodellhalften im Vergleich mit den Scandaten der im Artikulator angeordneten
Dentalmodellhalften, wodurch eine automatische, virtuelle Uberlagerung dieser Bilder zu einem
einzigen Dentalmodellabbild erfolgen kann.

[0024] Eine weitere bevorzugte Ausflihrungsform kann vorsehen, dass die einzelnen Scanda-
ten und/oder das zusammengefiihrte Abbild des Datenmodells fiir einen Bediener ersichtlich
auf einem Bildschirm dargestellt werden/wird. Es kénnen somit die drei Einzelbilder/Scandaten
am Bildschirm angezeigt werden und/oder auch das zusammengefiugte Gesamtbild. Ein bevor-
zugtes Ausfihrungsbeispiel der vorliegenden Erfindung kann auch vorsehen, dass die Scanda-
ten und/oder das Abbild des Datenmodells einer vorrichtungsinternen Speichereinheit oder
einer externen Speichereinheit zugefiihrt und in dieser gespeichert werden.

[0025] Weitere Einzelheiten und Vorteile der vorliegenden Erfindung werden anhand der Figu-
renbeschreibung unter Bezugnahme auf die in den Zeichnungen dargestellten Ausfihrungsbei-
spiele im Folgenden naher erlautert. Darin zeigen:

[0026] Fig. 1 eine schematische Darstellung eines Scanverfahrensablaufs,
[0027] Fig. 2  eine perspektivische Ansicht einer Vorrichtung mit Artikulator,
[0028] Fig. 3  eine Ansicht des im Gehause angeordneten Artikulators,
[0029] Fig. 4  eine Ansicht gemal Fig. 3 mit Gehdusetir und

[0030] Fig. 5  einen Querschnitt durch die Vorrichtung gemaf Fig. 5.

[0031] In Fig. 1 ist der schematische Ablauf eines Verfahrens zum Erstellen eines dreidimensi-
onalen, rechnerisch verarbeitbaren, auf Scandaten D basierenden Abbilds A eines Dentalmo-
dells M dargestellt. Im linken oberen Bereich ist dabei ersichtlich, wie ein erstes Dentalmodell
M, in einem Scanbereich Q angeordnet ist. Dieses Dentalmodell M, wird dabei auf einer Auf-
spanneinrichtung, hier auf einer Befestigungsplatte T gehalten. Die gesamte Befestigungsplatte
T ist dabei durch die Antriebseinheit By im Scanbereich Q relativ zum Scanner S bewegbar.
Bevorzugt kann dabei das gesamte Dentalmodell M, in s&mtlichen Raumlagen und Raumebe-
nen in Bezug auf den Scanner S bewegt werden, sodass die Oberflachenform des Dentalmo-
dell M, moglichst detailreich erfasst werden kann. Weiters sind auch die Antriebseinheiten B fur
die Positionierplatte L und Bs fir den Scanner schematisch dargestellt. Die vom Scanner S
erfassten Scandaten D, werden im internen Speicher E;, abgespeichert bzw. zwischengespei-
chert.

[0032] In einem n&chsten Schritt des Verfahrensablaufes wird, wie in der Mitte links dargestellt,
das Dentalmodell My in gleicher Art und Weise wie das erste Dentalmodell M, erfasst und die
abgescannten Scandaten Dy im Speicher E;, gespeichert.

[0033] In weiterer Folge (links unten) wird das Kiefergelenksbewegungssimulationsgerat K
(Artikulator) in einen Positionierbereich P der Vorrichtung gebracht bzw. gestellt. Bevorzugt wird
der Artikulator K dabei am hier plattenférmigen Positionierelement L vorzugsweise magnetisch
gehalten, wodurch die im Artikulator K angeordneten Dentalmodellhalften M, und My im Scan-
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bereich Q des Scanners S aufgenommen sind. Wahrend des Scannens bewegt sich dabei der
gesamte Artikulator K bzw. nur die Dentalmodellhdlften M, und My derart, dass durch den
Scanner S die Zahnstellung der Zéhne zueinander erfassbar ist. Die so erfassten Scandaten
Dy.y werden dann wiederum in einem internen Speicher E;, gespeichert.

[0034] AnschlieRend werden im Rechenprogramm R mit Hilfe des Prozessors Z die abgespei-
cherten und erfassten Scandaten D,, Dy und Dyy zusammengefasst und zu einem Scandaten-
satz Dy v, xy zusammengefugt, welches dann dem am Bildschirm V angezeigten Abbild A des
Dentalmodells D entspricht. Sowohl die Einzeldaten Dy, Dy und Dy als auch die zusammenge-
fligten Daten Dy v, xy kOnnen dann in einem internen Speicher E;, oder auch in einem externen
Speicher E., aufbewahrt bzw. gespeichert werden. Schematisch ist auch noch die Bedienein-
heit H dargestellt, welche dem Bediener ein Eingreifen in den ansonsten mdglichst automati-
schen Zusammenfihrablauf der Scandaten D erlaubt.

[0035] Fig. 2 zeigt eine perspektivische Ansicht des Gehduses G der Vorrichtung, wobei der im
Gehause G angeordnete Artikulator K mit dem hier schematisch als eine Vielzahl von Zylindern
dargestellten Dentalmodellen M und der Antriebseinheit By zu erkennen ist.

[0036] In Fig. 3 ist eine Ansicht der Scanvorrichtung gezeigt, wobei das Kiefergelenks-
bewegungssimulationsgerat K mit den darin wiederum schematisch als Zylinder gezeigten
Dentalmodellen M an der Positionierplatte L angebracht ist. Strichliert sind in dieser Fig. 3 die
beiden einzelnen Kameras S. des hier eingesetzten Scanners S dargestellt, welche durch ihre
Stellung zueinander den erfassbaren Scanbereich Q definieren (siehe auch die schematische
Strichpunktierung in Fig. 5). Weiters ist in dieser Darstellung ersichtlich, dass die Befestigungs-
platte T bei diesem Ausflhrungsbeispiel zweiteilig ausgefuhrt ist, wobei der obere Teil telesko-
pisch gegeniber dem anderen verschiebbar ist, was vor allem dann nitzlich ist, wenn eine
einzelne Dentalmodellhalfte My oder My (ohne Artikulator K) im Scanbereich Q bewegt werden
soll.

[0037] In Fig. 4 ist in &hnlicher Art und Weise wie in Fig. 3 das Gehduse G mit dem darin be-
findlichen Artikulator K dargestellt, wobei zusatzlich die Gehausetir J zu sehen ist.

[0038] Fig. 5 zeigt den Querschnitt A-A durch die Scanvorrichtung der Fig. 4. Dabei ist auch ein
Querschnitt durch das Positionierelement bzw. durch die Positionierplatte L gezeigt, welche
vorzugsweise magnetisch den gesamten Artikulator K mit dem darin anordenbaren Dentalmo-
dell M im Positionierbereich P halt. Der Positionierbereich P ist dabei im Wesentlichen der
gesamte, durch das Gehduse G begrenzte Raum. Entsprechend ist im Gehduse G der Positio-
nierbereich P des Artikulators K und der Scanbereich Q des Scanners S vorgesehen bzw.
dargestellt, in welchen die Dentalmodellhalften M, und My anordenbar sind.

[0039] Durch die hier vorliegende Erfindung ist somit eine verbesserte und vereinfachte Form
des Ersteliens eines Dentalmodellabbilds gezeigt, wobei vor allem das Positionieren eines
Artikulators in einem Scanbereich dazu flhrt, dass die durch einen Fachmann im Artikulator
festgelegte Idealposition von Dentalmodellhalften zueinander erfassbar ist und mit Detailscans
der einzelnen Dentalmodelle zu einem einzigen, detaillierten, dreidimensionalen, speicherbaren
Datenmodellabbild rechnerisch zusammenfiigbar ist.

Patentanspriiche

1. Vorrichtung zum Erstellen eines dreidimensionalen, rechnerisch verarbeitbaren, auf Scan-
daten (D) basierenden Abbilds (A) eines Dentalmodells (M) mit einem Scanner (S) und ei-
ner elektronischen Speichereinheit (E), wobei die durch den Scanner (S) in einem Scanbe-
reich (Q) erfassten Scandaten (D) des Dentalmodells (M) signaltechnisch der elektroni-
schen Speichereinheit (E) zufiihrbar sind, dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung
einen Positionierbereich (P) aufweist, in welchem ein Kiefergelenksbewegungssimulations-
gerdt (K), vorzugsweise ein Artikulator, mit darin angeordneten Dentalmodellhalften (M,,
My) des Dentalmodells (M) so anordenbar ist, dass das Kiefergelenksbewegungssimulati-
onsgerat (K) zumindest bereichsweise in den Scanbereich (Q) des Scanners (S) aufnehm-
bar oder aufgenommen ist.
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2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung eine An-
triebseinheit (B) aufweist, durch welche das Dentalmodell (M) in Bezug auf den Scanner
(S) relativ bewegbar ist.

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass durch die Antriebseinheit
(B) eine Dentalmodellhalfte (M, My) oder das aufnehmbare oder aufgenommene Kieferge-
lenksbewegungssimulationsgerat (K) mit den beiden darin angeordneten Dentalmodellh&lf-
ten (M,, My) des Dentalmodells (M) im Scanbereich (Q) in Bezug auf den Scanner (S) rela-
tiv bewegbar ist.

4. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass durch die Antriebseinheit
(B) den Scanner (S) in Bezug auf eine Dentalmodellhalfte (M,, My) oder in Bezug auf das
Kiefergelenksbewegungssimulationsgerat (K) relativ bewegbar ist.

5. Vorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Vor-
richtung ein Gehduse (G) umfasst, in welchem zumindest der Scanner (S), der Scanbe-
reich (Q) und der Positionierbereich (P) angeordnet sind.

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass das Kiefergelenksbewe-
gungssimulationsgerat (K) im Positionierbereich (P) vorzugsweise am Gehéause (G) uber
ein Positionierelement (L) - derart befestigbar ist, dass die Dentalmodellhalften (M,, My)
des Dentalmodells (M) im Scanbereich (Q) des Scanners (S) liegen.

7. Vorrichtung nach Anspruch 5 oder 6, dadurch gekennzeichnet, dass das Kiefergelenks-
bewegungssimulationsgerat (K) magnetisch am Gehéuse (G) befestigbar ist.

8. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass die Scan-
daten (D) der elektronischen Speichereinheit (E) tber einen Prozessor (Z) in aufbereiteter
Form einem Bildschirm (V) zufiihrbar und Uber diesen als Abbild (A) des Dentalmodells (M)
darstellbar sind.

9. Verfahren zum Erstellen eines dreidimensionalen, rechnerisch verarbeitbaren, auf Scanda-
ten (D) basierenden Abbilds (A) eines Dentalmodells (M), insbesondere mit einer Vorrich-
tung nach einem der Anspriiche 1 his 8, gekennzeichnet durch die Schritte:

- Scannen einer ersten Dentalmodellhalfte (M,) durch einen Scanner (S) und Speichern
der Scandaten (D,) in einer elektronischen Speichereinheit (E),

- Scannen einer zweiten Dentalmodellhalfte (My) durch den Scanner (S) und Speichern
der Scandaten (Dy) in der elektronischen Speichereinheit (E),

- vorzugsweise handisches Positionieren und Anpassen der ersten Dentalmodellhalfte
(M,) und der zweiten Dentalmodellhalfte (My) zueinander in einem Kiefergelenkshewe-
gungssimulationsgerat (K), vorzugsweise in einem Artikulator,

- Scannen der beiden im Kiefergelenksbewegungssimulationsgeréat (K) aneinander ange-
passt angeordneten Dentalmodellhdlften (M,, My) durch den Scanner (S) und Speichern
der Scandaten (Dx.v) in der elektronischen Speichereinheit (E),

- Zusammenfiihren der Scandaten (D,) der ersten Dentalmodellhalfte (M,), der Scandaten
(Dy) der zweiten Dentalmodellhalfte (My) und der Scandaten (Dy.y) der gemeinsam ges-
cannten Dentalmodellhalften (M, My) zu einem Abbild (A) des Dentalmodells (M).

10. Verfahren nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass durch ein Rechenprogramm
(R) die Scandaten (Dy, Dy, Dxy), die vorzugsweise jeweils einer Punktmenge entsprechen,
zu einem Abbild (A) des Dentalmodells (D) rechnerisch zusammengefiihrt werden.

11. Verfahren nach Anspruch 9 oder 10, dadurch gekennzeichnet, dass die Scandaten (D,,
Dy, Dx.y) durch das Rechenprogramm (R) automatisch oder durch einen Bediener zusam-
mengefiihrt werden.

12. Verfahren nach einem der Anspriche 9 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass die einzel-
nen Scandaten (D,, Dy, Dxy) und/oder das zusammengefiihrte Abbild (A) des Datenmo-
dells (M) fir einen Bediener ersichtlich auf einem Bildschirm (V) dargestellt wird.
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13. Verfahren nach einem der Anspriche 9 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass die Scan-
daten (D,, Dv, Dx.y) und/oder das Abbild (A) des Datenmodells (M) einer vorrichtungsinter-
nen Speichereinheit (E;.;) oder einer externen Speichereinheit (E.,) zugefiihrt und in dieser
gespeichert werden.

Hierzu 3 Blatt Zeichnungen
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