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一种桥梁施工用流水坡顶面抹平机

(57)摘要

一种桥梁施工用流水坡顶面抹平机，属于铁

路桥梁施工设备领域，可解决现有桥梁施工流水

坡顶面抹平费时、效率低、施工质量差的问题，包

括抹平压实模具、平板振动器、连杆、框架Ⅰ和框

架Ⅱ，平板振动器位于抹平压实模具上，框架Ⅱ

位于框架Ⅰ的顶部，框架Ⅰ的底部设有导向轮，框

架Ⅱ的底部设有行走轮，连杆的一端与抹平压实

模具连接，另一端穿过框架Ⅰ，框架Ⅰ的一端的端

面设有电机，电机的输出轴连接减速机，减速机

的输出轴设有齿轮，齿轮通过传动链连接有链轮

Ⅰ，链轮Ⅰ通过传动链连接有链轮Ⅱ，链轮Ⅱ与行

走轮连接，框架Ⅱ的顶部端面设有丝杆提升机，

丝杆提升机的丝杆穿过框架Ⅱ与框架Ⅰ的顶部端

面连接。本实用新型可使施工效率和质量显著提

高。
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1.一种桥梁施工用流水坡顶面抹平机，其特征在于：包括抹平压实模具（1）、平板振动

器（2）、连杆（3）、框架Ⅰ（4）和框架Ⅱ（5），平板振动器（2）位于抹平压实模具（1）上，框架Ⅱ

（5）位于框架Ⅰ（4）的顶部，框架Ⅰ（4）的底部设有导向轮（6），框架Ⅱ（5）的底部设有行走轮

（7），连杆（3）的一端与抹平压实模具（1）连接，另一端穿过框架Ⅰ（4），框架Ⅰ（4）的一端的端

面设有电机（8），电机（8）的输出轴连接有减速机（9），减速机（9）的输出轴设有齿轮（10），齿

轮（10）通过传动链连接有链轮Ⅰ（11），链轮Ⅰ（11）通过传动链连接有链轮Ⅱ（12），链轮Ⅱ

（12）与行走轮（7）连接，框架Ⅱ（5）的顶部端面设有丝杆提升机（13），丝杆提升机（13）的丝

杆穿过框架Ⅱ（5）与框架Ⅰ（4）的顶部端面连接。

2.根据权利要求1所述的一种桥梁施工用流水坡顶面抹平机，其特征在于：所述抹平压

实模具（1）与流水坡顶面构造匹配。

3.根据权利要求1所述的一种桥梁施工用流水坡顶面抹平机，其特征在于：所述平板振

动器（2）位于抹平压实模具（1）的中心位置。

4.根据权利要求1所述的一种桥梁施工用流水坡顶面抹平机，其特征在于：所述连杆

（3）上套有弹簧。

5.根据权利要求1所述的一种桥梁施工用流水坡顶面抹平机，其特征在于：所述连杆

（3）的数量为四个，以平板振动器（2）为中心，布置在平板振动器（2）的四周。

6.根据权利要求1所述的一种桥梁施工用流水坡顶面抹平机，其特征在于：所述丝杆提

升机（13）位于框架Ⅱ（5）的中心。

7.根据权利要求1所述的一种桥梁施工用流水坡顶面抹平机，其特征在于：所述行走轮

（7）的轴和导向轮（6）的轴相互垂直。
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一种桥梁施工用流水坡顶面抹平机

技术领域

[0001] 本实用新型属于铁路桥梁施工设备技术领域，具体涉及一种桥梁施工用流水坡顶

面抹平机。

背景技术

[0002] 铁路桥梁桥面施工，在轨枕基础中间区域，基础顶面设置了流水坡，梁面的基础顶

面一般都压实抹平，使用人工压实抹平工作量比较大，大面积抹平压实耗费人工和时间，使

用机械抹光压实，作业面较小，大型机械无法展开，同时由于设置了轨枕和无砟轨道基础，

不能对轨枕基础有大的扰动。

发明内容

[0003] 本实用新型针对现有桥梁施工流水坡顶面抹平费时、效率低、施工质量差的问题，

提供一种强烈施工用流水坡顶面抹平机，本实用新型是一种可自动压实抹平，连续作业，机

械化施工的抹平机。

[0004] 本实用新型采用如下技术方案：

[0005] 一种桥梁施工用流水坡顶面抹平机，包括抹平压实模具、平板振动器、连杆、框架Ⅰ

和框架Ⅱ，平板振动器位于抹平压实模具上，框架Ⅱ位于框架Ⅰ的顶部，框架Ⅰ的底部设有导

向轮，框架Ⅱ的底部设有行走轮，连杆的一端与抹平压实模具连接，另一端穿过框架Ⅰ，框架

Ⅰ的一端的端面设有电机，电机的输出轴连接有减速机，减速机的输出轴设有齿轮，齿轮通

过传动链连接有链轮Ⅰ，链轮Ⅰ通过传动链连接有链轮Ⅱ，链轮Ⅱ与行走轮连接，框架Ⅱ的顶

部端面设有丝杆提升机，丝杆提升机的丝杆穿过框架Ⅱ与框架Ⅰ的顶部端面连接。

[0006] 所述抹平压实模具与流水坡顶面构造匹配。可以起到抹平压实的作用。

[0007] 所述平板振动器位于抹平压实模具的中心位置。可以起到振动过程受力均匀的作

用。

[0008] 所述连杆上套有弹簧。可以起到在振动过程中不会带起台架，保证振捣效果的作

用。

[0009] 所述连杆的数量为四个，以平板振动器为中心，布置在平板振动器的四周。

[0010] 所述丝杆提升机位于框架Ⅱ的中心。可以起到提升过程中不发生偏移的作用。

[0011] 所述行走轮的轴和导向轮的轴相互垂直。

[0012] 本实用新型的有益效果如下：

[0013] 1.  本实用新型结构简单，使用方便。

[0014] 2.  本实用新型可实现连续不间断施工，提高工作效率。

[0015] 3.  本实用新型省时省力，节约人力和工费，解放劳动力、速度快、效率高等优势。

在某高铁桥面流水坡顶面施工中，传统流水坡顶面压实抹平人工作业每天施工20~30m，需

要人员6~8人左右；采用本实用新型施工后每天施工40~50m，需要人员2人，施工效率和质量

显著提高。
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附图说明

[0016] 图1为本实用新型的主视结构示意图；

[0017] 图2为本实用新型的侧视结构示意图；

[0018] 图3为本实用新型的俯视结构示意图；

[0019] 其中：1-抹平压实模具；2-平板振动器；3-连杆；4-框架Ⅰ；5-框架Ⅱ；6-导向轮；7-

行走轮；8-电机；9-减速机；10-齿轮；11-链轮Ⅰ；12-链轮Ⅱ；13-丝杆提升机。

具体实施方式

[0020] 结合附图，对本实用新型做进一步说明。

[0021] 一种桥梁施工用流水坡顶面抹平机，包括抹平压实模具1、平板振动器2、连杆3、框

架Ⅰ4和框架Ⅱ5，平板振动器2位于抹平压实模具1上，框架Ⅱ5位于框架Ⅰ4的顶部，框架Ⅰ4的

底部设有导向轮6，框架Ⅱ5的底部设有行走轮7，连杆3的一端与抹平压实模具1连接，另一

端穿过框架Ⅰ4，框架Ⅰ4的一端的端面设有电机8，电机8的输出轴连接有减速机9，减速机9的

输出轴设有齿轮10，齿轮10通过传动链连接有链轮Ⅰ11，链轮Ⅰ11通过传动链连接有链轮Ⅱ

12，链轮Ⅱ12与行走轮7连接，框架Ⅱ5的顶部端面设有丝杆提升机13，丝杆提升机13的丝杆

穿过框架Ⅱ5与框架Ⅰ4的顶部端面连接。

[0022] 所述抹平压实模具1与流水坡顶面构造匹配。可以起到抹平压实的作用。

[0023] 所述平板振动器2位于抹平压实模具1的中心位置。可以起到振动过程受力均匀的

作用。

[0024] 所述连杆3上套有弹簧。可以起到在振动过程中不会带起台架，保证振捣效果的作

用。

[0025] 所述连杆3的数量为四个，以平板振动器2为中心，布置在平板振动器2的四周。

[0026] 所述丝杆提升机13位于框架Ⅱ5的中心。可以起到提升过程中不发生偏移的作用。

[0027] 所述行走轮7的轴和导向轮6的轴相互垂直。

[0028] 本实用新型中，抹平压实模具1根据流水坡顶面构造坡度一般采用钢板压弯成型，

平板振动器2用来振动压实混凝土，框架Ⅰ4利用连杆3将抹平压实模具1固定好，振动时可以

有效传递振捣力，行走轮7为橡胶轮，直接与轨枕基础面接触，需要柔性橡胶轮，不损伤轨枕

基础表面，导向轮6沿自密实轨枕基础混凝土的侧壁滚动，起到卡位和导向的作用，电机传

动系统使走行速度不致过大，一般控制在3～5m每分钟，根据实验调整传动比参数及采用的

传动形式，框架Ⅱ5连接丝杆提升机13，可以调整压实模具的高度来掌握压实抹平质量。

[0029] 本实用新型可以实现连续不间断施工，期初先组装本实用新型，放置在轨枕基础

顶面，然后调整导向轮，来控制压实磨具不与轨枕基础侧墙干涉，调整模具高度，使模具处

于适当的高度，一般在理论标高以上几毫米，在流水坡基础灌注混凝土后，先做一个初步的

粗略控制，然后开启抹平机，先调试打开振动器抹平压实，然后开启行走，观察抹平效果，同

时观察抹平压实外观和抹平质量，可以根据抹平效果来调整走行速度，使抹平机走行、压

实、抹平处在一个均衡协调的作业标准上，同时要记录参数，在不同的速度下观察压实抹平

质量。

[0030] 本实用新型自带走行，可以实现连续施工，利用平板振动器和压紧弹簧将模具压

实在混凝土顶面，可以根据构造制作不同的压紧抹平模具，台架走行沿无砟轨道基础的顶
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面，并沿基础两侧的侧壁定位导向和卡位，防止台架走行脱位和偏移，在抹平压实和走行速

度之间达到动平衡。
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图1
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图2

图3
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