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(54) ЖЕСТКОЕ КОЛЕСО ВОЛНОВОЙ ПЕРЕДАЧИ ДИСКРЕТНОГО ДВИЖЕНИЯ

(57) Формула изобретения
1.Жесткое колесо волновой передачи дискретного движения, состоящее из двух пар

зубчатых секторов, одинаковых и диаметрально противоположно расположенных,
причем одна пара зубчатых секторов образует с гибким колесом волновую передачу,
а другая пара секторов - волновую зубчатуюмуфту, отличающееся тем, что в локальных
областях относительно граничных линий между секторами жесткого колеса зубья
секторов волновой муфты имеют переменную высоту hi, определяемую из условия
отсутствия заклинивания зубьев гибкого и жесткого колес от упора вершин зубьев
колес при входе в зацепление в зависимости от угла поворота ϕh генератора волн.

2. Жесткое колесо волновой передачи дискретного движения по п. 1, отличающееся
тем, что переменные значения высоты hi зубьев определены следующими
математическими формулами и зависимостями:

где - окружность впадин жесткого колеса; rагi - окружность вершин
деформированного гибкого колеса; rсг - радиус срединной линии недеформированного

гибкогоколеса; - радиальноеперемещение точек срединной
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линии гибкого колеса; w0 - радиальная деформация гибкого колеса на большой оси

деформации; - расчетные

коэффициенты; β - половина угла облегания гибкого колеса генератором волн; hs -
кратчайшее расстояние от срединной линии до вершины зуба гибкого колеса; ϕh - угол
поворота генератора волн.
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